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MEMORIA DESCRIPTIVA
PARA SOLICITAR PATENTE DE INVENCION EN ESPANA
POR: " SISTEMAS DE TELECONTROL"
VA NOMBRE DE STANDARD ELECTRICA, S.A,, DOMICILIADA EN

MADRID, CALLE DE RAMIREZ DE PRADO,N,7
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El presente invento se refiere a los dispositivos
de telecontrol y anélogos en que se emplean impulsos
radibeléctricos.

De acuerdo con determinadas caracteristicas del

g invento, los impulsos se transmiten a la vez por dos
transmisores y se emplean para dirigir un elemento -
mbévil, por ejemplo un.aeroplano. Para ello los impulsbg
recibldos de los transmisores y que tienen diferentes |

tiempo de transmisién si el mévil no esté en el eje
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de siﬁetria de los transmisores, se apiican después de
pasar por lineas retardadoras a elémentosg diferenciales

o de otra clasg que puedan actuar sobre los distintos
mandos del aeroplano de acuerdo con su posicidn a derecha
o izquierda del eje.

Los impulsos enviados por los transmisores pueden
ser simulténeos o escalonados y el sistema de recepcién
puede contener uno o dos receptores,

La exposicidn del'ihvento se hace en relacidn con
un equipo y los dibujos adjuntos, en los cuales tenemos
ques ‘ |

La figura 1 representa el eduipo en quk se emplean
dos receptores,

Laé»Fig. 2 ¥y 3 son diagramas referentes al equipo
representado en la Fige 1

La figura &% fepresenta-otro equipo en que sblo se
usa un receptor.

La FPig. 9 representa un diagrama referente al equipo

"mostrado en la fig. U.

Con referencia a la fig., 1, ésta representa un sis-
tema de telecontrol en que dos transmisores, separadcs
entre s{, envien simulténeamente impulsos de distinta
longifud de onda.

E1 objeto del invento es determinar cual de estos
dos impulsos dﬁe llega al receﬁtoﬁ por distintos canales
va adelantado y la magnitud de la diferencia de tiempo en#ér
tre ambos.

| La magnitud de esta diferencia de tiempeo puede ser,
por ejemplo, de 1078 a 2,107 segundos, y la duracién
del impulso puede ser de una décima de microsegundo a

dos microsegundos, y con frecuencia de repeticidn de
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10% a 10° por segundo.

Los impulsos transmitidos en dos longitudes de onda

diferentes, llegan, aespués de ser amplificados, a dos

receptores distintos, 1 y 2.

Los impulsos recibidos por el receptor 1 se
miestran en A en la figura 2. y los recibidos por el
receptor se muesiran en B.

Estos impulsos, de igual duracién P se desplazan
en el tiempo "t" debido a la diferencia entre las dis-
tanclas cusndo el Aeropiano no se halla en el eje de ios
transmisores., En el ejempio mostrado, el impulso B va
avanzado con respecto del A .,

Dos 1fneas de retardo 3 y 4 se hallan colocadas
en los circuitos de los receptores 1 y 2 y disefiados de
tal modo que introduzecan un retarde igual a ©.

Por medio de los tubos de vacio 5 y 6, por una parte
Yy 7 ¥ 8 por la otra, las seﬁalés as{ retardadas se mez-
clan a las sefiales que llegan directamente del otro recep-.
tor. De este modo se obtienen en el cirecuito de salida
de los tubos 5y 6, y 7 y 8, sefiales representadas res-
pectivamente-en c y en Dy, en la fig. 2.

Be veré que la superposi&ién de estos impulsos
proporciona en el primer caso una porcién de potencial

doble, y'de una duracién "t"s y en el segundo caso, por

‘el contrario, una porcidn de la misma duracién pero de

potencial nulo.

Estos potenciales son suministrados a los tubos
9 ¥ 10 que acthan como detectores de nivel, de tal modo
que solamente la porcidn de las sefiales mostradas en C

y D, fig., 2, se hallan presentes en el circuito de salida.
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Las corrientes procedentes de los tubos 9 y 10 pueden ser
aplicadas a los devanados de un relé diferencial 11. En
el ejemplo mostrado, el tubo 9 solamente permitiri un paso
de corriente en forma de un impulso de duracién "t", como
se encuentra en "E", figura 2. En este caso el relé 11
funciona.

A fin de facilitar el funcionamiento, puede disponerse
un limitador en el circuito de entrada de los tubos de
vacio; o con los tubos de vacio 5; 6 y 7,8 de modo que
la amplitud del impulso aplicado a estos tubos mezcladores
puede ser constante, permitiendo as{ una fécil diferencia-
cién de la parte 1til del impulso resultante C, Un dispo-
sitivo de polarizacidn automdtica, actuado por la corrien-
te media de los dos tubos 9 y 10, puede también ser usado.

La curva de la fig. 3 representa las éorrientes me~
dias de los tubos 9 y 10, para valores positivo y negativo
del perfodo "t", Estas curvas muestran que, para un fun-
cionamiento corfecto del sistema, es necesario dar al
impulso transmitido una duracién igual al méximo de la
longitud de tiempo medida.

Los circuitos representados en la figura 1, deben
sdlo ser considerados como un ejemplo de reélizacién del"’
invento,

| Debe ser partimularmente notado que las lineas de
retardo 3 y 4, los tubos 5;6,7,8,9 y 10, y el relé 11
pueden en algunos casos, reemplazarse por otros elementos
d aparatos del mismo tipo, pero de natﬁraleza més complica-
da.

Como ejemplo, los tubos 9 y 10 pueden, cada uno,
ser reemplsazado por un Juego de  dos tubos, el primero

actuando como detector de nivel, aplicéndose su corriente
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- de placa a un circuito de elevada impedancia conectado

el segundo tubo. E1 relé colocado en el circuito de
placa del filtimo tubo .puede tomar en este céso una co-
rriente mucho mayor; lo que es una mejor# notable.

Por otra parte, en vez de emplear solamente un relé
pueden usarse varios, ajustados para funcionar con valores
crecientes de 1asrcorrientes de lod tubos 9y 10. De
este modo; el nfimero de relés actuados en un momento dado
serd una indicacién de la magnitud de diferencia de tiem-
po "t" entre los impulsos.

Los relés pueden también ser sustitufdos por otra
clase de artificio electromagnético, como por ejemplo,

un galvandmetro de cuadro mbévil provisto de una aguja o

cualquier otro aparato indicador adecuado.

En el ejemplo mostrado en la fig. 4, dos transmisores
diferentes, localizados a una cierta distancia uno del
otro, envian impulsos de la misma longitud de onda.

Estos impulsos son enviados repitiéndose con una
frecuencia "C y transmitidos por los dos transmisores,
escalonadamente uno con respecto del otro, de tal modo
que lleguen al eje Que el mévil debe seguir con un in-
tervalo "t" predeterminado.

, Cuando el mdvil se encuentra a la izqulerda de este
eje, los impulsos estarén, por ejemplo, més préximos uno
de otro; cuando se encuentre a la derecha estarén més
separados en el tiempo. -

El conjunto mostrado en la figura 4 consta de un
receptor R provisto de una antena A. La enefgia que
suministra el receptor R est& conectada por una parte

a los tubos captadores y mezcladores 6 y 73 ¥y por otra,
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a través de las lineas de retardo L; ¥ L, a los otros

dos tubos 5 y 8, Las sefiales que lleguen al tubo 5 deben
llevar un retardo.de (b~a), siendo "a" la duracién del
impulso, y las aplicadas al tubo 8, llevarin un retardo
igual a (bea). En estas condiciones, los impulsos reci-
bidos en las diferentes partes del circuito son los
mostrados en la fig. 5. En A estan representados los
impulsos recibidos cuando el aeroplano estd en el eje,
Estos impulsos tienen una duracién "A" y estén espaciades
en el tiempo un intervalo "b®, En B y C se mnestran

los impulsos recibidos cuando el aeroplano estd a la
izquierda ¥ a la derecha respectivamente del eje, Los
impulsos mostrados son los directamente reclbidos y apli~
cados a los tubos 6 y 7.

EnD yE estén mostrados los impulsos demorados por
las 1lineas de retardo Ly ¥ Lo en tiempos (b-a) y (bea)
respectivémente, que se aplican a los.tubos 5 v 8.

Los circuitos de salida de los tubos 5,6‘por un lado
y 7,8 por otro, son comunes y estan conectados a los tubos
detectores de nivel 9 y 10; respeétivamente.‘ Se ve que
cuando el movil se encuentra.én el eje, estos impulsos -
después de recibidos, van uno después del otro y no coin-
ciden. Por el contrario; cuando el mévil se encuentra,
por ejemplo, a la izquierda del eje, los impulsos transmi~
tidos al tubo 9 se encontrarén parcialmente superpuestos
en amplitud y por lo tanto excederén del nivel de admisidn
del tubo; apareciendo por lo tanto una corriente en el V
circulto de sallida del mismo, La amplitud de esta corrien-‘
te e;té relacionada con la magnitud de las prociones de

los impulsos que coincidan, y por lo tanto con la magnitud
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de la aeparacién entre el mbévil y el eje., Por el contra~-
rio cuando_el‘mévil esté ala izquierda del eje, se produ-
cen impulsos en el tubc 10.
165 La fig., 5, representa en F la sefial aplicada al tubo
9 cuando el mbévil se encuentra en el eje; en G cuando se
encuentra a la izquierda, y en Hy cuando esté a la derecha.
Debido a los niveles de admisidbn de 1osrtubos 9 y 10,
en el tubo 10 habré corriente solamente cuando el mbvil
170 esté a la izquierda del eje y el potencial aplicado excede -
del nivel de admisién; como se muestra en la porcidn raya-
da de la fig. 5G. |
La fig. 5 muestra también en I, J y K los potenciales
aplicados en las mismas condiciones al tubo 10s En este
175 caso, la corriente‘exiéte solamente en el tﬁbo 10,
Las corrientes en los circuitos de salida de los tu~
bos 9 y 10 se aplican a un relé diferencial 11, provisto
de dos contactos y condensadores de filtro 12 y 13.
Este relé cerrari uno 4 otro contacto segln que el
180 mdvil se encuentra a la derecha o la izquierda del eje, y
este contacto puede usarse para actuar el timén de un aeroé ;
plano o éual@uier otro aparato. |
En la pféctica, los retardos aplicados los impulsos
pueden ser ajustados de modo ligeramente distinto de 1lo
185 que se ha representado esquemdticamente. Por ejemplo, los
impulsos enviados al tubo 5 puede tener un retardo ligera-
mente superior a lo antes considerado, y los enviados al
tubo 8 pueden ser un poco menos retardados, siendo las dos
’ correcciones de igual magnitud. De este modo, nunca se
190 anulari la corriente de salida de los tubos 9 y 10, aunque el

eje esté sobre el eje,
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Debe sin embargo tener la misma amplitud en ambos
tubos, con lo que el relé diferencial no funcionaréd. Por
el contrario, tan pronto como el mbvil se aparte a uno

195 u otro lado del eje, el relé funcionard cerrando el con-
tacto correspondiente pa¥a la desviaciédn del mdvil. -

Este ajuste tiene la fentaja de dar al sistema la
misma sensibilidad con impulsos que no tienen una forma
rectangular perfecta.

206 El sistema descubierto por el invento puede aplicarse .
a distintos sistemas de telecontrol, obteniendo el funcio-
némiento del relé por escalonamiento de los impulsos en
un transmisor con reépecto del otro, 1o que tiene ei
mismo efecto que el desplazamiento del mévil de izqﬁierda

265 a derecha del eje,

De este modo pueden enviarse sefiales telegréficas,

El invento puede también ser usado para obtemer o
mantener la coincidencla de dos impulsos, por ejemplo
usando en‘el circuito de salida un lfnea artificial o

210 1inea de retardo dando a uno de los impulsos un retardo
suficiente para ponérse en coincidencia con el otro
impulsb. Esto puede usarse, por ejemplb , para seguir
bracticamente de un modo continuo y automitico un mévil
que refleje ondas electromagnéticas., En particular el

215 presente invento puede ser usado en relacién con la pa-
tente presentada en 27 de abril por el inventor.

Este invento corresponde a una solicitud de Patente |
formulada en Francia el 27 de Mayo de 12#; sefialada con\%“
el Nm., P.V.3780, y se acoge, por lo taﬁto, a los bene-

220 ficios que otorgan los convenios internacionales vigentes.

Los puntos de invencién propia y nueva que se presen-
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tan para que sean objeto de esta Patente ade veinte Afios,

son los siguientes:

l., Un sistema de telecontrol en que se emplean impul-
s08 producidos con el mismo ritmo por dos transmisores y
son empleados pars girigir un cuerpo mévil,ltal como un
aeroplano. ;

2+ Un sistema de teleéontrol, de acuerdo con el punto
precedente en gque los impulsos pueden ser simu;téneos o)
escalonadds en un transmisor con respecto del otro.

3. Un sistema de telecontrol, de acuerdo con los dos
puntos precedentes en que los dos transmisores, que se
encuentran alejados entre sivenvian impulsoﬁ simulténeos
de distinta longitud de onda; siendo el objeto prineipal
de la patente, la determinacién del retraso que un impulso -
ha experimentado con respectodal otro a la 1legada.'

4, Un sistema de telecontrol como se reivindica en
los puntos precedentex en el cual, los impulsos recibidos
en ambos receptores son pasados por lineas artificiéles
retardadaras desiguales, con objeto de introducir una
diferencia fija en el momento de su comparacién'que se
combina adecuadamente con la diferencia con que llegan a
los dos receptores,

5. Un sistema, de telecontrol, de acuerdo con la rei-
vindicacién precedente, en que los impulsos as! retardados,
son combinados cada uno con un impulso procedente, direc-
tamente, del otro receptor, dando as{ en un caso un im-
pulso combinado de doble potencial y en el otro de poten-
cial nulo; pero ambos de igual duracién.

6y Un sistema de telecontrol, de acuerdo con la rei-
vindicacidn que precede, en que los impulsos ési combina~
dos son pasadcos por un limitador de volumen y después |

a un elemento diseriminador polarizado.
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7. Un sistema de telecontrol, de acuerdo con la rei-

vindicacidn precedente, en que el elemento porlarizado

a que se alude es un relé.

8, Un sistema de telecontrol de acuerdo éon las rei~
vindicaciones 1 a 6 en que el elemento polarizado esté
constitufdo por un conjunto de varios relé; excltados
simulténeamente por la corrlente resultante de la combi-
nacién de los impulsos, después de pasados éstos por el
Jimitador de volumen; y dé tal modo ajustados dichos re-
1és que se actﬁeh més o menos de efggs,segﬁn el valor

medio de la intensidad de dicha corriente resultante,

‘dando as{ una indicacién de la mayor o diferencia en

tiempo con que los impulsos llegan a los dos receptores,

9. Un sistema de telecontrol de acuerdo con las reivin-
dicaciones 1 a 6 en que la corriente resultante, en vez
de apllicarse a un rélé polarizado, se eplican a otro .
elemento electromecénico; tal como un galvandémetro de
cuaﬁ:o mévil, ya sea de aguja o de otro género.

10, En un sistema de telecontrol, de acuerdo con las
reivindicaciones 1 y 2, un procedimiento de enviar los
impulsos desde los dos transmisores tal que ambos sean
de la misms longitud‘de onda, pero retardado uro con resw
pecto del otro, un tiempo fijo.

11, Sistemas de telscontrol,

Tal y como se ha descrito en la memoria que antecede,
representado en los dibujos gque se acompafian y a los fines

especificados.
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Esta memoria consta de once hojas escritas por

una sola cara.

1-3FEB.1948

LILTRICA, 8. A,
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