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v por VEINTE afios
a nombre de COMPAGNIE POUR LA FABRICATION DES COMPTEURS
cida eun 12, Place des Etats-Unis, Hoantrouge (Sena), Fra -~
cia, por: |
" UN DISPOSIRIVO RECEPTOR SELEGTIVO DE MANDO
A DISTANCIA ™

Bl presente invento biene por objeto un disposi-
tive recephor s2lesctivo de mande a alstsncia por mediode
una corriente de Trecuencia musical suserpuesta en las re-
des de distribucidn de ener;fa y modulado a un ritmo par-

ticular. Bste dispositivo se compone eseancizlmente de un
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relais de r esonancia de lémina vibrante y Ge pa lo menos
un rclais de mando sintonizado mecénicamente a una de las
frecuencias de modulacidn. Este dispositivo se carazteriza
porque la limina vibrante sintonizada a una frecuencia
ligeramente mis debil que la frecuencia musical, estd co-
nectada mecdnicamente, por una transmisién.de unidn in-
completa, con una sezunda lémiﬁa, cuyo periodo propio es
crande con respecto al de la lémina vibrapte, de manera
que la accidbdn de esta lAmnina provoca en el relais de man-
do impulsos motores al ritmo de la modulacién.

, EL pfincipio del invento se describiri en deté—'
lle a continuacidn con referencia a algunos ejemplos de
realizacibnes representados en el dibujo anexo, en el ‘
cuals

La figurgl representa esquemdticamente un dis-
positivo en el cual la limina vibrante del relais de reso-
nancia mecinica establece, a la frecuenciavdel ritmo de
modulacién, un contacto en 1a‘lémina de graﬁ perioéo pro-
pioc, 3sracias al cual ze envian impulsos a un circuito que

contiene por lo menog un relais de mando cuyo 6drzano movi-

ble se sintoniza meclnicamente 2l ritmo de modulacibdn para

hacer entrar en resonancia dicho érzano movible,

La figura 2 representa un dispositivo que fun-
ciona segin el mismo principio que el de la figura 1 al
cual va unido un servomotor de maniobra.

La figura 3 es una forma de realizacidén de este

servomotor en combinacién con el relais de mando de balan~
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1La figura 4 representa un dispositivo en el éual
la lémina vibrante envié, a la frecuencia del ritmo de mo-"
dulacién, impulsos_hecénicos a la lamina de gran periodo
propio que es solidafia de por lo menos un resorte espiral
montado en el eje del balancin circular de un relais de
mando, sintonizdndose el periocdo propio de dicho balancin
al ritmo de modulacibn, para hacerlo entrar en resonancia,
| En ia figura,l; A y B representan los dos bornes
de una red de freciiencia industrial, en la cual se puede
superponer una corriente de frecuencia musical modulada a
un ritmo particular. Entre dichos bornes van montados en
paralelo dos circuitos. El primer circuito comprende el
enrrollamiento BR3 de un relais de resonancia en serie
con un condensador C, y que constibuye un circuito de re-—
sonancia sintonizado a la frecuencia musicai de emisidn.
El segundo circuito tiene la bobina BR4 de un relais de
mando del balancin RR4, la l&mina vibrante LV3 del relais
de resonancia sintonizada mecnicamente a la frecuencia
musical de emisién y una segunda ldmina L cuyo periodo
propio es grande con respecto al periodo de vibracidén de
la l8mina LV3. Este tiene en Bn extremo libre un contacto
IR3, que normalmente estd cerrado por la lémina L.
' Cudndo no hay en la red emisidn de frecﬁencia
musical correspondiente a la resonancia eléectrica y mecé- .
nica del relais BR3 y de su lémina vibrante LV3, ésta per-

manece inmovil sobre su contacto IR3, v una ligera corri-
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ente de frecuencia industrial recorre la bobina BR4 del
relais RR4, que provoca una atraccidn permanente en extre-
mo débil del balancin,

Guando en la red se emite una corriente de fre-
cuencla musical correspondiente a la.resonancia eléctrica
v mecénica del relais BR%, vy modulada a un ritmo correépon-
diente a la frecuencia propia del balancin del relais RR4,
la lémina ILV3 vibra y sus vibraoionea provocan rupturas de
contacto con la lémina L, ritmadas sezin la frecuencia de
modulacién. Por este hecho, laAcorriente que recorre la
bobina BR4 se interrunpe y restablece durante un instante
muy corto a la cadencia de modulacién, de manera que el
balancin del relais de mando RR4 recibe una sucesidn de
impulsos electromasnéticos correspondientes a su frecuencia
propia. Arranca libremente y toma una amplitud cadz vez
mas grande gue le permite ejecutar su mando. Por supuesto,
el intervalo que separa dos emisiones sucesivas de corrientev
de frecuencla musical modulada debe ser superior al tiempo
que necesita el relasis BR4, para ejecutar su mando.

La l&mina vibrante LV3 debe ser con preferencié sintonizada
a frecuencia ligeramente menor que la frecuencia musical
ée emisidn.

- La figura 2 en la cual los mismos nimeros tienen
el mismo significado gue en la fizura 1; difiere de esta
por la adicidn de un servomor SM4 que manda la maniobra de
cierre v de apertura de un interruptor IT. Larresistencia

r2 estd montada en paralelo con los dos circuitos, uno de
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tos, se han taponado ( 0 no se han tallado ) y por consi-

105 cuales contiene el relais de resonancia ( enrollamiento
BE3 y condensador C )} y el otro comprende la bbbina BR4 del
relais de mando RR4, la limina L, la l&mina vibrante IV3 y
el contacto IR3,

El 6rgano de mando del servomotor SM4 estd cons-
tituido esencialmente por un motor giratorio sinerdnico de
auto-arranque ( aparatp que lé industria relocjera suminis-
tra a precios muy bajos ) o por un pequefio motor sincrénico
de construccibn muy simplificado ( representado esquem-
ticamente enn la figura 2 ). ¥l motor iratorio del servo-
motor Sil4 es abastecido permanentemente por la tensibn de
frecuencia industrial de la red. La corriente gue lo reco-
rre es muy débil, por lo cual no ofrece inconveniente.

Para comprender bien el funcionamiento del dis-
positivo se haré tambien referencia a la figura 5,’que re-
presenta un modo de realizacidén del servomotor SM4 en com-
binacién con el relais de mando de balancin, En esta figu-
ra los mismos ndmercs corresponden.a los mismos 8rzanos de
las figuras anteriores.

En esta figzura, CL 4 representa un trinquete des-
plazado constantemente con movimiento alterno por la rota-
cibn permanente del motor del servomobor SM4 cuyo 4rbol se
representa en OM, Este trinquete, en cada uno de sus des-
plazamientos viene a apoyarse en la rueda de trinquete RR2,

In esta rueda dos huecos de diente, diametralmente opues-,

-5 - '
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guiente el trinquete patina sin hacer girar la rueda RR2

cuando la misma ocupa la posicibdn de 1a figura 3. El balan-
cin del ralais pendular RRE4 estd provisto de un trinquete
6L4 vy cuéndo estd en reposo, el extremo Qel tringuete =e
encuentra entre dos dientes, como lo indica 1a'figura 3.
El ndcleo buzo Bl del balancin es de hierro dulce o de pa-
lastro en hojas. Como ya se ha indicado recibe una pequefia
fuerza de abraccién FA que no lo desplaza sensiblemente,
porque la bobina BR4 es constantemenﬁe abastecida en ausen-
cia de toda vibracién de la 14mina LV3, La rueda de trin-
quete RR2 tiene dos pasa&ores Gl y. G2 diametralmente opues-
tos, 7 que cooperan con una leva en estrella Ce que tiene |
seis dientes en el ajemplo represegtado. El resorte s se
aboya en la leva Ue, de manera que esta gira é 1/6 de vuel-
ta por rotacibn brusca. La leva Ut, solidariz de la leva
Ce provoca la apertura o el cierre brusco de las l&minas
del imteruptor a mandar IT,

El funcionamiento del dispositivo representado en
las fisuras 2 y 2 e3 el siguiente:

cuando en la red se enmite una corrience de fre-
cuencia musical correspondiente a2 la resonancia eléctrica
v mecdnica del relsis BR? ¥ modulada a un ritmo correspon-
diente a la frecuencia propia del balancin de reiais RR4,
la limina LV3 entra en vibfaciones ritmadas v la corriente
que recorre la bobiﬁa BR4 se interrumpe y restablece du-
rante un instante muy corto a la cadencia de modulacidn.

La atraccidn electroma_nética FA se interrumpe y resta-
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blece por tanto a esta cadencla, EL balasncin del relais
* BR4 arranca libremente y toma una amplitud cada vez mayor.
La curacién de la emisidn estd prevista para que el trin-

quete @L4 haza zirar la rueda de tringuete RR2 por lo me-

5 nos un diente.
Se cobservarid yue se necesibta para esto uné fuér-
za motriz muy debil tanto gue los pasadores Gl y G2 no al-~
cancen a la leva en -estrella Cej por consiguiente, la se-
lectividad del-relais RR4 es muy buena, siendo muy debil
10 el amortiguamiento. Salvads la arte nc dentada de la rue-
da de tringuete RR2 bajo la influencia del relais peﬁ&ular,
el servomobtor SM4 continda sctuando lentamente sobre la
rueds de tringuete para completar la rotacién de 1/2 vuel-
f~' ta. Al finsl de este trayecto la leva Ct maniobra el in-
- 15 terrupior IR, La fuerzé de que se dispone es entonces muy
grande porque el par motor ¢isponible es muy importante
'graoias a la gran desmultiplicacidn gue existen eantre el
motor v el arbol OM. Asi se puede hacer :irar 1a leva en
estrella Ce con perfecta se uridad.
20 . Después de la maniobra del interruptor IT, la
rueda RR2 se pars porque, en eshte momento el tringuete C1'%
viene de nuevo a apoyarse en una parte no dentada de la

rueda RR2. El sistema esti entonces pronto a funcionar

. \ de nuevo para la emisidn simuiente. ,
25 Begin. otro eJemplo de realizacidn del invento ;

representado en la figura 4, LV6 reprasenta la limina

vibrante de un relais de resonancia electromecfnico R8
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cue contiene un enrollamisontoc BRE en serie con un conden-—
sador. (no representado). Bl conjunto de enrcollamiento BR8
v el condensador se monta en los bornes de unsa red de
frecuencia inaustrial en ls cual se puede superponer una
corriente de frecuéncia musics2l modulada & un ritmo par-
ticular. "En el ejemplo de realizacidn representado en la
Figura 4, la 1l4mina LV6 estd encajada en 3us dos extremos
v su tensibn mechnica es rezulable por el tornillo V para
gque su periodo propio ssa muy prdximo al de la corriente
de frecuenciaz musical. En la limina LV6 s= zpoya por un
contacto i otra lémina LV7 de periodo propio mucho mayor.
Al exbr-mo de la lémina LV7? va sujeto. el extremo del re-
sorte espiral sp? montado en el eje del baluncin circular
de un felais de mando RR8, El periodc propio del balan-
cin del relais RR8 se regula por construcciln al ritmo de
la modulacibn ce la frécuencia musical. -
Bajo la influencia de la corri-nte de frecuencia
musical modulada de riando, la lé&mina LV/ se levanta en una
alturs constante a la cadencia de modulacién,’(porque, en
razén de su periodo propio relativamente elevado, no pue-
de sezulr las vibraciones muy ridpidas de LV6 y su corrien-
te es limitada por ua tope V' ). Por consiguiente, el ex-
tromo de la espiral 8e desplaza a la cadencia de modula~
cibn v el balancin RR8 rccibe un imgulsb'constante de pe-
riodo correspondicnte a la modulacidn, ‘Cum;lida la condi-
cibén de resonancia, toma

span amplibtud v puede aceionar
RV %

p

el mando{ por cierre de un contacto o cualquier otro medio
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conocido). La lémina LV7 puede permitir accionar varios
baiancines colocados unos al lado de otros.

La pres:nte solicitud, que corresponde a la pre-
sentada en francia con fecha‘la de Enero de 1.939 bajo
el nluero 843.824, se acoge a los b eneficios del srtfculo
51 cel vigénte fsbatuto Ley sobre Frogiedad Industrial y

a los derivados de los Decretos de bMoraioria del 7/ de Fe-

> brerc v 4 de Jullo de 1.947.

.

- NCT A -

.Los puntos de iavencidn propia ¥ nueva Jue se
presentan para que sean objeto de la presente Patente de
Invencidn por VEINTE afics ¢a Espaiia son los sisuientes:

1.~ Un .isposibivo receptor selectivo de mando
a distaancia por medic de uana corriente de frecusncia mu-
sical, superpucsta en las redes de distribucidn de cner-

e}

15

particulari gue comprende un

=~

{s v modulada a un ritm

4

relals deresonancia mecénica de lémina vibrante 7 por 1o
aenos un relais de mando sinbonizado mecénicamente a una

de las frecuencias de .odulacidng caracterizado poryue la
lémina vibrmte, sintonigads a una frecuencia lirzeraneate

mas aebll yue la frecuencis musical, estd conectada mecd-

nicamente por una transmisién de unién incompleta con una
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sezunda l&aina cuyo periodo propio es wrande coﬁ redpec-
to al de la léamina vibrante, de manera sue la accién ae
esta 1imina provoca en ¢l relais de mando impulsos mo-
tores al ritmo de 1ls& nonulacibn.

2.~ Un digpositive receptor seqtdin se reivindi-
ca en el pun%o 1, caracterizado porque la lé&mina vibrante
gstablece, a la frecusncia del ritmo de modulécién, un
contacto sobre la liuina de srun periodo proplo, gracias

al cualse cenvian impulsos a un circuito que conftiene por

3

lo menos un rslais de mande cuyo 8rganc movible gse sin-
o

toniza mecénicamente al sitmo de -odulacidbdn, para hacer

.eatrar en resonancia dicho Srpanc movible,

Z.- Un dispositivo }eceptor sesin se reivindica
en 21 punto 1, caracterizado porgue la lémina vibrahté
envia & la frecuencia del ritmo de modulacién impulsos
mecinicos = la lamina de gran periodo propio que es so-
lidsria de por lo menos un resorte espiral montado en el
eje del balancin circular de un relais de ccntrol sinto-
nizindose el periodc propio de este balancin al ritmo de
modulacidn, para hacerle entrar en r:osonancia. ‘

4.~ Un dispositivo sexin se reivindica en los

o

puntos 1, 2 o 3, caracterizado ﬁorque tiene un servomobtar
que. ejecuta la maniobra y cuya puesta en aceibn es con-
trolada por las oscilaciones del balancin cuyo periodo
propio estd sintonizado al ritmo de modulacidn, dispo-
niéndose ademds medios para que cese el accionamiento

del mobtor una vez efectuada la maniobra.

et
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5.- Un dispositivo recop

sphor selectivo de mando

Tal y como se ha descrito en la iesmoria que

antecede, ilustrado en el dibujo gue

los fines

La presente ilemoria consta

eritas a méAquina por una scla de sus caras.

yacria 2 2ENE.1948

se =compafia ¥ para

que s € han especificado.

de once hcjas es-
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