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MEJORIA DESCRIPTIVA

q^as se p resen ta  para an ir  a l a  s o l ic i tu d

6a

P A T E N T E  DE I N V E N C I O N  

formulada e l 31 de diciembre de 1947, con e l  NS. 1 8 1 .435

en

E S P A Ñ A  

por VEINTE años

a nombra de JOHAN GODNFROY, de n acion alidad  h olan desa, 

re sid en te  en 40, M au ric ia laan , Overvean, Holanda, p o r;

.̂ UN DISPOSITIVO PARA DESCONECTAR UN ALIENTO DE CALDEO, 

ESPECIALMFNT3 PARA CERRAR UN ^UniADOR DE GAS PARA EVITAR 

QUE LA LECHE SE SALGA AL COGER".

- o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - 0 - 0 - 0 -

E1 invento ¡̂ e r e f ie r e  a nn d isp o s it iv o  

para desconectar automáticamente un elemento calentador 

a una tem peratura determinada da antemano, por ejemplo, 

un mechero de g a s , en e l  momento en que ¿1 contenido de 

8 un rec ip ie n te  cu lin ario  calentado por e l  mechero ha 11a-
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gado a l a  tem peratura determinada ¡ig antemano, especialm ente 

para  impedir que se sa lg a  l a  leche a l h e rv ir .

Jgl d isp o s it iv o  co n siste  principalm ente en 

una ca ja  m etálica  herm ética a sumergir en e l  f lu id o , en coya 

c a ja  se coloca una t i r a  b im etá lica  que, por medio de un cabl 

de Bordan, e s tá  conectada con un d isp o s it iv o  de bloqueo, 

accionado por r e so r te ,  de una c a ja  de in terru p ció n , estando 

dicho d isp o s it iv o  da bloquee destinado a l ib e r t a r  un dispo­

s i t iv o  de desconexión acoplado con e l  árbo l de in terru pción  

por medio de un acoplamiento de un so lo  camino, g l  dispo­

s i t iv o  e sta  también destinado a deseen otar e l  elemento ca­

le n tad o r , por ejem plo, a l mechero, a p o sic io n es interm edias 

para un calentam iento moderado.

En una r e a l iz a c ió n  p re fe r id a  d e l invento, se  

emplea a l  d e^ lasam ien to  de la  t i r a  b im etá lica  para e l p le ­

gado de una a r t ic u la c ió n  de ró tu la , cuyos extremos e stán  

a r t ic u la d o s  a un árbo l f i j o  y a l  cable de Bowden, re sp e c t i­

vamente.

De e ste  modo se  nispona de un gran desplaza­

miento para accion ar l a  c a ja  de in terru p ción  y , e sp e c ia l­

mente, para a ju s ta r  e l momento de l a  desconexión.

además, sólo sa p re c isa  una fuerza reducida 

para p legar l a  ju n ta  da ró tu la  accionada por re so r te , cuya 

fu erza puede ser sum inistrada fácilm en te por l a  t i r a  bime­

t á l i c a ,  y l a  gran cantidad de energía acumulada en a l  re­

so rte  comprimido de l a  junta de ró tu la , cuando queda en 

l ib e r ta d ,  e s  másquá su f ic ie n te  para accion ar e l  cable de 
Bowden.
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N sta construcción  p re fe r id a  perm ite también 

e l  uso da u^a t i l a  b im etá lica  bastan te  ptj quena y , por con­

s ig u ie n te , de un d isp o s it iv o  in terru p tor b im etálico  de peque­

ñ as dim ensiones.

También pueden ser obtenidos un a ju ste  muy 

exacto de l a  tem peratura de in terru p ción  y un gran campo 

de a ju s t e .

XSn e l dibujo se han representado algunas rea— 
1  i  sac iene s  del inv -ant o .

La fig u ra  1  e s en parte  una sección  horizon­

t a l  y en parto  una v i s t a  h orizon tal da una c a ja  da in terru p­

ción para l a  desconexión de un mechare de g a s ,  destinada 

a co locarse  en e l  macha de una l la v e  de g a s  con m- d isp o s i­

tiv o  b im etálico  de in terrupción  conectado con dicha o a ja  de 
in te rru p ció n .

La fig u ra  2 e s en p arte  un corte v e r t i c a l ,  

en p a r t ... una v is t a  v e r t ic a l  3s le  oajn de in terru p ción  de 
l a  f ig u ra  1 .

La f ig u ra  3 muestra parcialm ante una sección  

h o rizo n ta l, parcialm ente una v is t a  h o rizo n ta l de una segun­

da re a liz a c ió n  de una ca ja  de in terrupción  para  l a  desco­

nexión de un mechera da g a s , destinada a co locarse  en a l  

macho de una l la v e  de g a s .

La f ig u ra  4 e s  una sección  v e r t ic a l  dada 

por l a  l ín e a  IV-IV da la  f ig u ra  3 .

La figu ra  5 muestra un corte lo n g itu d in a l 

de una r e a l iz a c ió n  p re fe r id a  de un d isp o s it iv o  b im etálico  

de in terru pción  para su uso con e l  d isp o s it iv o  según l a s
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l a s  f ig u ra s  6 , ? y 8 muestran esquem ática­

mente l a  d isp o s ic ió n  para devolver e l  brazo de empaje del 

d isp o s it iv o  b im etálico  de in terru pción  según l a  f ig u ra  5 

a  su p o sic ió n  i n i c i a l .

l a  f ig u ra  9 muestra un d isp o s it iv o  m odifica­

do da l a  d isp o s ic ió n  para  a ju s ta r  a l  momento de desconexión 

ap licado  a i  d isp o s it iv o  según l a  f ig u ra  5 .

3n l a  primera r e a liz a c ió n  según l a s  f ig u ra s  

1  y 2 , l a  c a ja  para  una t i r a  b im e tá lica  2 en forma de U ae 

in d ica  con 1 , estando un brazo de dicha t i r a  conectado con 

un p e r f i l  en 19 in v e rtid a  3 . l a  extremidad l ib r e  de l a  t i r a  

b im etálioa  e s tá  conectada a un brazo de una palan ca acodada 

5 , cuyo otro  brazo e s tá  conectado a l  alambre 6 de un cable 

de Bowden. El cabla l le v a  un brazo 7 con una grapa 8 , d e s t i­

nada a a g a rra r , por ejem plo, en e l barde 'e  un cu écelaches* 

de modo que l a  c a ja  1  pueda sum ergirse en la  le c h e .

E l alambre 6 en tra  an la  ca ja  de in terrup­

ción cerca del d isp o s it iv o  de bloqueo 1 1 , que a s t a  conectado 

con un re so rte  laminar 9 , f i j o  a l a  pared da l a  c a ja  de in ­

terru pción . EEL.dispoaitivc_ da. bloqueo 11 puede a ju s ta r se  

por medio de un to r n il lo  de r gu lación  l o .

Un brazo desconectados 12  puede g ir a r  l ib r e ­

mente en torno dal 4 rb o l 18 y e s tá  conectado con un re so rte  

e sp ir a l  14 que en 15 e s tá  conectado a l a  pared de l a  o a ja  

de in terru p ció n . Encima del brazo 12  un disco 17 va acuñado 

a l  á rb o l. E ste  d isco  17 coopera con una esp iga  16 del brazo 

12 cuando e l botón de maniobra 19 e s  girado en l a  d irección
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de l a  flach a  de l a  fig u ra  1 . HL brazo 13 se rá  ahora g irado  

en contra de l a  acción  del re so r te  14 y , después dg una ro­

tac ió n  de unos 180^, será  bloqueado por e l  d isp o s it iv o  de 

bloqueo 11 que s a l t a  centro de l a  muesca 13.

h acia  a t r á s  en 90-, en cuyo caso la  l la v e  de ga s queda to ta l ­

mente a b ie r ta ,  pero desde luego e l  botón puede ser girado a 

cu a le sq u iera  p o sic io n es in term edias para a b r ir  l a  l la v e  en 

d ichas p o sic io n e s ; ahora, cuando en c ie rto  momento e l  flu id o

por ejem plo, cuando l a  lebhe a s ta  a pm.to de s a l i r s e ,  e l 

alambre ó se rá  tirad o  hacia a t r á s  por medio d l a  t i r a  bima­

que e l brazo de c. esconexión 1 & queda l ib r e .

Por medio del re so rte  14, e l brazo de desco­

co 17 , hacían o a'irar al árbol 1 de modo oue l a  l la v e  ne g a s  g- 

se c ie rra  y se i

puede quedar l ib r e  a d ife ren te  tem peratura.

Rn l a  re a liz a c ió n -d e l in terru p tor bim etálico  

an tes d e sc r ito , lo s  deeplazam irntos-do l a  extremidad l ib r e  

de l a  t i r a  b im e tá lica  son bastan te  pequeños. 3 in  embargo, 

para accionar l a  cajo  de in terru p ción  y especialm ente para 

a ju s ta r  e l momento de.desconexión, e s deseable ¡reponer de

. E l botón de maniobra 19 puede ser girado ahora

esto  calentado a una tem peratura determinada de.antemano

t á l i c a  & y desbloqueará e l d isp o s it iv o  do bloqueo 1 1 , de modo

nexión l a  e s  girado ahora do nuevo a la  p o sic ió n  o r ig in a l 

representada en la  f ig u ra  1 , l a  e sp iga  16 coopera con e l  d ia­

mante e l  momento en e l  cual e l d isp o s it iv o  'de bloqueo 11  sal' 

ta  fu tr a  da l a  muesca 13 . A s í, e l brazo ds oes cono xión 12.
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inconveniente e l qu^La energía p re c isa  para e l  desbloqueo 

del d isp o s it iv o  ds bloqueo deba ser sum inistrada por l a  t i r a  

b im e tá lic a .

S i  se desea una t i r a  b im etá lica  mas bien pecue- 

ña y pequeñas dimensiona^ del d isp o s it iv o  in te rru p to r, en 

combinación con un a ju s te  muy exacto de l a  temperatura y un 

campo de regu lación  más extenso, han de p r e fe r ir se  l a s  rea­

l iz a c io n e s  del in terru p tor b im etálico  y de la  ca ja  da in te ­

rrupción  que se d e sc r ib irá n  a continuación, gn e s t a s  r e a l i ­

zaciones e l  desplazam iento de la  t i r a  b im etá lica  se earclea 

para p lagar una jun ta de ró tu la , estando una de l a s  ramas de 

a s t a  jun ta a r t ic u la d a  n un árbol f i j o ,  estando l a  o^ra rama 

conectada con e l cable Borden.

. R ata d e p o s ic ió n  del in terru p to r b im etálico  

se representa on l a  fig u ra  5 . La ca ja  23 e s tá  cerrada por 

ta p as  roscadas 24 y 25 y tien s un soporte 26 para conectar 

l a  t i r a  .b im etálica en forma ce U, 27. gg tc  soporte 26 tien e 

también un armazón 26* para soportar d iv e rsa s  p a rta s  del 

in te rru p to r . La p a rte  su perior del brazo l ib r e  de l a  t i r a  

b im e tá lica  27 e s ta  conectada con un brazo ds empuje 26 pro­

v is to  ds un r e a o r t . lam inar 29- , con un ro d illo  29^ , cuyo 

ro d il lo  coopera con un segundo re so rte  lam inar 30 que puede 

a ju s ta r s e  mediante una excén trica  31. a l  brazo de empuje 28 

coopera con una palanca 32 que puede g ir a r  en torno ds un 

árbol f i j o  33. La prim era rama de l a  ju n ta  de ró tu la  e s tá  \ 

a r t ic u la d a  a e s t s  á rb o l, estando a r t ic u la d a  la  segunda rama 

3& oon l a  ^rim ara rama en 35 y con el cable de Bowden 37 en 36.
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Sobra a l sab le  de Bowden va f i ja d o  un ca sq u illo  38, estando 

un re so rte  d- compresión ap licado  entre e ste  c a sq u illo  y l a  

tapa 25, tendiendo est* re so rte  a p legar l a  jun ta de ro tu la  
33, 35, 36.

La palan ca 32 tiene una cabeza 40 que es o p r i­

mida contra l a  jun ta 35. gn a l  otro  lado de e sta  junta 35 

un d éb il re so rte  41 e s opri.JLdo sobre e s ta  ju n ta  para impedir 

e l plagado in voluntario  de l a  jun ta de ró tu la . S i  ahora e l 

b im etal 27 ae expanda como resu ltad o  del calentam iento del 

f lu id o , e l brazo 26 tenderá a  mover e l  r o d i l lo  29* h ac ia  l a  

izq u ierd a  de l a  f ig u ra  5 . E l re so r te  30 r e s i s t i r á  eate des­

plazam iento, h ast que el r o d il lo  29* haya llegad o  a  l a  par­

ta  h o rizo n ta l del re so rte  30. SO. brazo 28 chooa ahora contra 

l a  palan ca 32. La cabeza 40 de e s ta  palan ca h ie re  l a  ju n ta  35 

de l a  ju n ta  de ró tu la , da modo que e sta  jun ta e s  p legada por 

medio del re so r te  39 y e l  oable de Bowden 37 e s  tirad o  h acia  

a b a jo , an l a  fig u ra  5 . E ste  desplazam iento del cable de Bowden 

ae emplea para accionar l a  c a ja  de in terru pción  de una l la v e  

de gas de acuerdo con l a s  f ig u ra s  3 y 4 , como luego se des­

c r ib i r á .  La construcción  del in terru p tor b im etálico  de la  

fig u ra  5 puse!-'' m ejorarse le algunos modos. E s im portante, en 

e fe c to , poder a ju s ta r  e l momento exacto de l a  desconexión y 

también e ste  momento de desconexión debe tener lu g a r , h e*gra­

dualmente, sino bruscam ente, h iriendo e l brazo 26 l a  palanca 

33 con un choque sú b ito .

La f ig u ra  9 muestra una d isp o s ic ió n  p re fe r id a  

para obtener e s to s  f in e s .

En e sta  con strucción , e l brazo 26 a s t á  p ro v isto

-  7 -
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da una prolongación  288., que puede d e s l a z a r s e  y f i j a r s e  

sobra l a  parte  18 mediante un to r n il lo  42+ A s í, puede a ju s ­

ta r se  la  a ltu ra  del ro d il lo  29 s* con re la c ió n  a l  re so r te  43+ 

Ademas, para p erm itir  quo e l re so rte  43 g ire  

a un lado suave y fácilm ente lib ertan d o  bruscamente e l ro­

d i l lo  2.9a , e l  re so rte  43 e s  ap licad o  bajo  un ángulo da 45-603 

con el e je  de le  ca ja  23, a l  paso que e l  r o d il lo  29^ descan­

sa  contra una p arte  de a sta  re so r te  situ ad a  an l a  d irección  

de e ste  e je ,  d e trá s  da cuya p arte  a l r e so r te  e s t á  doblado

aproximado se consigna por l a  regu lac ión  de la  a ltu ra  del 

ro d il lo  29 por medio del to r n il lo  42.

ra  a  l a  cual e l brazo de mnpuja 28 h e r irá  l a  palanca en una 

e sc a la  de algunas decenas da g rad os, por ejem plo, en tre Bo*

exactitu d  de algunos g rad es. 8 s  evidente que e l d i s p o s i t i ­

vo para a ju s ta r  e l to r n il lo  42 y l a  excén trica  44 puede

brazo de empuje 28 de l a  f ig u ra  5 una vez que ha sido p le ­

gada l a  ju n ta  da ro tu la  33, 35, 36. Rn l a  f ig u ra  6 l a s  p ar­

l a  f ig u ra  5 . gn tre  l a  pared e l a  oa ja  23 y una t i r a  da gu ía  í

ta r  l a  p resión  del r e so r te  43 por medio de una excén trica

8n e s ta  construcción  a s  también p o s ib le  a ju a-

De este  no de es. p o sib le  v a r ia r  l a  tempera tu-

y lOO^S. La excén trica  44 hace p o sib le  a ju s ta r  h asta  una

combinarse con indicadores s itu ad o s fuera de la  c a ja  23 

para dar l a  le c tu ra  del a ju s te  hecho. L as f ig u ra s  6 , 7 y 8 

muestran eaquematicamenté una d isp o sic ió n  para volver el

§

ta s  ae han representado en l a  misma p o sic ió n  indicada en
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45, puede d e s l iz a r se  una corredera 46 an l a  d irección  lon­

g itu d in a l de l a  c a ja , quedando una pestaña de dicha correde­

ra  bajo  a l  caeq u illo  36 y estando conectada a l a  ca já  median­

te un re se r ta  ten sor 48, La cara in fe r io r  de l a  corredera 

46 l le v a  un ro d illo  47 que dascansa sobre s i  lado de l a  

palanca 3a opuesto a l  árbol f i j o  33 de l a  f ig u ra  6.

S i  ahora e l brazo de empuja 28 toca l a  palan­

ca 32, l a  ju n ta  de ro tu la  33, 35, 36 se  p legara  por medio 

del re so rte  39 come ya se ha d e sc r ito  ( f ig u r a  7 ) .  jgl caequi­

l lo  38 es bajado ahora y l a  corredera 46 e s  movida hacia 

abajo en contra de la  acción  del re so r te  48 haciendo el ro­

d il lo  47 que g ir a  l a  palanca 32 en l a  d irecc ió n  opuesta 

inmediatamente una vez que ha tenido lu gar e l  plegado de 

la  junta de ró tu la .

Hsta p a lm ea  32 e s ta rá  ahora más o menos su­

je t a  entre e l  brazo 28 y e l r o d i l lo  47, cuyo ro d il lo  en su 

p o sic ió n  extrema s a l t a  centro da una cavidad de l a  palanca 

32. S i  l a  jun ta do ró tu la  e s  ahora tensada tirando dal ca­

b le  de Bowden cuando re g ir a  a l d isp o s it iv o  desoonectador 

de l a  ca ja  de in terru p ción , como se verá luego por l a  des­

crip ción  de l a s  f ig u ra s  3 y 4 , l a s  p a r te s  quedaran s itu ad as 

como se ha dibujado en la  f ig u ra  8 . _sl brazo 28 de la  t i r a  

b im etálica  todavía f r í a  tenderá a hacm g i r - r  l a  palanca 

32 en la  d iraco ión  del pie gano da le  junta, de ró tu la , pero 

esto  e s  impedido ahora por e l ro d illo  47. ¿ s í  e s p o sib le  

usar e l mechero para, ca len tar a l  nuevo contenido de una

*h.

v a s i ja  inmadiatmmnte después de lo  desconexión del mechero,

HO sien,,o desconectado de nuevo e l  mechero inmediatamente

- 9 -
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por c?l bim ctal inauíícien tem -ntá en fr iad o . Cuando a l  cabo 

de algún tiempo, e l bim etal e s tá  suficientem ente enfriado 

y , por con sigu ien te , e l  brazo 28 ea ha movido a l a  derecha 

de l a  f ig u ra  8 , habrá mano:- presión  entra e l ro d il lo  47 y 

l a  palanca 32, de modo que -t-1 recorta  48 puede t i r a r  ahora 

hacia a t r á s  de l a  corredera 46, mediante lo  cu al e l  d isp o s i­

tivo  e s  devuelta de nuevo a l a  ¿ c s íc iú n  representada en l a

fig u ra  6.

¿hora es p o s ib is  a b r ir  l a  l la v e  da gaa para 

ca len tar o tra  v a s i ja  y e l in terru p tor b im etálico  pueda se r  

colocado en e s ta  v a s i j a ,  y a l  cabo de algún tiempo desco­

n ectará de nuevo automáticamente l a  l la v e  de ga s a una tempe­

ra tu ra  determinada da antemano. A s i, e l d isp o s it iv o  queda 

hecho a prueba de f a l s o s  manejos.
I¡a f ig u ra  3 muestra parcialm ente una sección  

-v ertica l y parcialm ente una v i s t  v e r t ic a l 'd e  una ca ja  de 

in terru pción  aspeeialm-3nte destinada a ser empleada con al 

in terru p tor bimet .'licc  según l a s  f ig u ra s  5 -9 , mostrando l a  

fig u ra  4 una sección  dada por l a  l ín e a  IV -17 do la  figu ra  

3 . til botón de maniobra e s tá  indicado en 5o# e l  árbo l de la  

c a ja  de in terru p ción  por 51. g s te  árbo l tien e  una esp iga  

que, cuando s i  árbol se  g ira¿o  en la  d irecc ión  de la  flach a 

de l a  f ig u ra  3, ton*, con - una e sp iga  de un d isco  de descone­

xión 53, que puede g ir a r  librem ente n Lomo del árbol en 

contra ce la  acción  de un re so rte  e s p ir a l  54. R1 disco de 

desconexión e s tá  p ro v isto  de una pestaña v u e lta  h acia  a r r i ­

ba 55 que e s tá  c o lo cá is  excéntricam ente con respecto  a l  árbol 

51.

- 10 -
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La extremidad del cabla da Btwden e s tá  anida 

a tina t i r a  e l á s t i c a  56 cus l le v a  un ro d illo  57 . 31 ro d il lo  

57 coopera con l a  p e stañ a  e x cén tr ica . La figu ra  3 muestra la  

p o sic ió n  cuando e l cable 3a Bowden ha sido tensado y l a  jun- 

5 ta  de ró tu la  33, 35, 36 ( fig u ra  5) ha sido e s t ir a d a ,  ga ta  

tensado dal cabla ha sido  conseguido girando a l  botón da 

maniobra 50 en un ángulo da 160* an la  d irección  de l a  flecha 

da l a  fig u ra  3 , tirando del ro d illo  57 l a  cara in te r io r  de 

l a  postaha excén trica  55 , en la  d irecc ió n  d al árbo l 51 .

10 Al f in a l  del tensado dal cable e l ro d illo

s a l t a  dentro de una pequeña cavidad 55R de l a  pestañ a 55, 

representándose a s t a  p o sic ió n  en la  fig u ra  3 , de modo que 

el d isco  de 3caconaxión queda bloqueado. Ahora puede g ir a r se  

hacia  a t r á s  librem ente e l botón 50, poniendo la  l la v e  da 

15 g a s en la  p o sic ió n  d escasa .

S i  a l  d isp o s it iv o  de bloqueo 55, 57 , se l ib e r ­

ta  tiran do  del cable 37 cuando e l in terru p tor b im etálico  se 

c a lie n ta  y la  jun ta de ró tu la  e s ta  p legad a , e l árb o l da 

in terru pción  51 se rá  girado en un sentido con trario  a l  de 

SO l a  flech a 3, y l a  l la v e  será cerrad a .

Ns deseable que e l ángulo en e l  cual se  g ir a  

l a  l la v e  pueda ser regu lado, de mod¿, que la  l la v e  no pueda 

ce rra rse  totalm ente, sino pue *.a deteneros en p o sic io n es 

in term edias.

25 La f ig u ra  3 muestra esquemáticamente una d is­

p o sic ió n  para  e l lo .

Sobre un árbo l 59 que r s tá  p ro v isto  de una 

palanca de a ju s té  56, va colocada una excén trica  60, estando

- 11 -
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ana lev a  61 del árbol 51 destin ada a cooperar con e s ta  ex­

c é n tr ic a . t?na escal-r indicadora para le  palan ca 58 puede 

a p lic a r se  a l a  pared de l a  c a ja  da in terru p ción . Sobra l a  

parte  in fe r io r  dal árbol 51 se f i j a  un acoplamiento 62 so­

bre e s ta  árbo l mediante un tc-rnilic, 63.

E l acoplamiento a s ta  p ro v isto  da t r e s  to r­

n i l lo s  64 que hace p o sib le  acoplar a l  árbol 51 con árb o le s 

da dimensiones d iferen te  3.

La figu ra  4 muestra adornas que e l árbo l 51 

e sta  d iv id ido  en dos p a r te s  51^ y S ib , siendo la  parte  51b, 

sobre le, cu al va f i jo  e l botón 50 , declin ab le  en t a l  d is ­

ta n c ia , que e l  acoplamiento entra el d isco  de desconexión 

53, 55 y e l  árbol 51b pueda ser desembragado, guando l a  

p arte  51b dal árbo l aa muevs h acia  a r r ib a , l a  esp iga  52. 

va f i j a  en l a  extremidad ab ie rta  de <„ata parto  ce n tra l 

an un o jo  da l a  p arte  51^ del á rb o l, apartándose a s i  e sta  

e sp iga  de l a  tra y e c to r ia  de la  e sp iga  cooperante.

A s í, e l  botón de maniobra tie n t dos p o s i­

cion es y en la  superior l a  l la v e  pueda a ju s ta r s e  indepen­

dientemente del in terru p tor b im etá lico , de modo que l a  d is ­

p o sic ió n  puede u sarse  también como lla v e  normal, s in  emplear 

e l a ig p o sit iv o  automático d. desconexión.

Esto  e s im portante, por ejem plo, en e l  oaso 

de que l a  t i r a  bim etálica, e s tá  fu era  de se r v ic io . Se com­

prenderá que e l d isp o s it iv o  in terru p tor b im etálico  según 

se  ha d escrito  en lo  que antecade puede r e c ib ir  l a  forma 

de un pequeño c ilin d ro  m etálico hermético y p u lid o , que 

pueda lim p ia rse  con fa c i l id a d .
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Los puntos dr invención propia y nueva que 

se presentan  para que sean objeto  be sata  paten to  4$ In ­

vención an España, por 73IBTS años, son lo s  s ig u ie n te s :

5 3-°* ** Un d isp o e itiv c  para desconectar lo s

e l ..-Montos de caldee 3 a un "p.'r te  calentadora una tempera­

tu ra  determinada da antemano, más especialm ente para, cerrar 

un mechero de gas para impedir quo la  leche se sa lg a  a l  

h e rv ir , caracterizad o  por una ca ja  m etálica ferina t i c a ,  an 

10 cuya c a ja  se coloca una t i r a  b im e tá lic a , cuya t i r a ,  por

medio de un cable de Bowden, e sta  conectada con an d i s p o s i t i ­

vo da. bloqueo accionado por r e so r te ,  colocado en una ca ja  

de in terru p ción , cuyo d isp o s it iv o  e s ta  destinado a l ib e r ­

tar un d isp o s it iv o  desconecta dar- acoplado con e l árb o l in- 

15- ta rru p to r por ms ,io  de un acoplamiento de un solo camino.

3S. -  Un d isp o s it iv o  según se re iv in d ica  

en a l  punto i s ,  caracterizad o  porque un trin quete  de b lo ­

queo a sta  conectado con un re so r te  laminar f i j o  a l a  pared 

de la  caja de in terru pción  y e l d isp o s it iv o  do acom etedor 

20 está  formado por un b razo , accionado por r e so r te , que pue­

de g ir a r  librem ente ..n torno del. . árbol in te rru p to r, e s ­

tando p ro v isto  un extremo de dicho brazo con una muesca 

que coopera con e l  trin qu ete  3a bloqueo.

32. - Un d isp o s it iv o  según ss re iv in d ica  

gg * en e l  punto R2, carac terizad o  porque la  segunda p arta  dal 

acoplamiento da un solo camino co n siste  en una palanca

f i j a  sobre e l  árbo l in te rru p to r , que coopera con una

- 13
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le v a  del brazo de desconexión.

43 . -  Un d isp o s it iv o  según se re iv in d ica  en 

cualquiera-de lo a  puntos a n te r io re s , caracterizad o  porque 

l a  t i r a  b im etá lica  e s tá  colocada en l a  d irecc ión  d e l cable 

5 da RciNdan y porque l a  pata l ib r e  d^í.a t i r a  e s tá  conectada 

con una palanca acodada destinada a convertir l o s  movimien­

to s  tra n sv e rsa le s  da a s ta  p a ta  en movimientos lon g itu d in a­

l e s  del cabla de Bowden.

53. -  Un d isp o s it iv o  según se re iv in d ic a  en 

lO cu alqu iera  da l o s  puntos a n te r io re s , caracterizad o  por un 

tope a ju s ta b le  para e l brazo de desceñexión o para e l árbol 

in terru p to r para det^nor dicho árbo l en una p o sic ió n  in te r ­

media entre l a  p o sic ió n  a b ie r ta  y l a  p o sic ió n  carrada dal 

quemador.

15 63. -  Un d isp o s it iv o  ,segón se re iv in d ica  en

el punto 53, caracterizad o  porq u e .e l tope e s t á  ¿armado por

una excén trica  colocada sobre un árbo l perpendicu lar a l  
+

árbo l del in terru p to r o dal brazo da desconexión estando 

p ro v isto  el árbol de dicha excén trica  con un botón da manio- 

20 bra y una e s t a la  in d icadora.

73. -  Un d isp o s it iv o  agón se re iv in d ic a  en 

cualqu iera de lo a  puntos n t - r ie r e s ,  caracterizad o  porque 

e l árbo l del in terru p tor e s tá  d iv id ido  en dos parte  perm a­

nentemente aco p lad as, llevando una da d ichas p a r te s  e l  botón 

8S de maniobra y siendo d e s liz a b le  a lo  la rg o  da una d istan ­

c ia  t a l  qua a l acoplamiento entre a-1 brazo de uasconaxión 

,*. y e l árbo l del in terru p to r pueda sa.- desembragado, teniendo 

a s í  a l  botón de maniobra dos p o s ic io n e s , en una de l a a  oua-

- 14 -
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l o s  e l calentador puede re g u la rse  con independencia de l a  

t i r a  b im e tá lic a .

S e . -  un d isp o s it iv o  in terru p to r b im etálico  

según se re iv in d ic a  en cualqu iera de lo^puntos a n te r io re s , 

caracterizad o  p er dos p ie z a s  a r t ic u la d a s ,  estando una de 

e s t a s  p ie z a s  conectada con e l  cable de Bcwden y estando l a  

o tr a  conectada con un árbol f i j o  en l a  c a ja ,  formando e s t a s  

p ie z a s  una jun ta de ro tu la  accionada por r e so r te , d isponién­

dose un brazo de empuje que actúa sobre l a  ju n ta  de ro tu la .

93+ -  Un d isp o s it iv o  in terru p tor b im etálico  

según ae re iv in d ic a  en a l  punto 83 , carac terizad o  porque 

l a  t i r a  b im e tá lica  e s t á  p ro v is ta  da un brazo de empuje que 

coopera con una p a lan ca  oúya extrem idad superior ac tú a  sobre 

l a  ju n ta  de ró tu la  y e s  bloqueada por un re so rte  lam inar.

103. -  un d isp o s it iv o  in te rru p to r b im etá lico  

según se re iv in d ica  en a l punto 93, caracterizad o  porque 

e l  r e so r te  lam inar incluye un ángulo de unos 45s a  603 oon 

e l  e je  lo n g itu d in a l de la  c a ja .

113. - un d isp o s it iv o  in te rru p to r b im etálico  

según se re iv in d ica  en e l  punto 103, caracterizad o  porque 

l a  extremidad del brazo de empuje descansa oontra una 

p a rte  del re so rte  lam inar p a r a le la  a l  e je  lo n g itu d in a l de 

l a  o a ja .

123. - un d isp o s it iv o  in terru p to r b im etálico  

según se re iv in d ica  en lo s  puntos 8 s a 113, caracterizad o  

porque l a  extremidad d e l brazo del empuje que descansa 

contra e l  re so rte  del bloqueo e s tá  formada por un r o d i l lo  

sostenido por un re so rte  lam in ar.

15 -
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133. -  un d isp o s it iv o  in te rru p to r b im etálico  

según se re iv in d ic a  en lo s  pantos 83 a 123, caracterizad o  

porque e l  brazo de empuje e a tá  formado por p a r te s  que se 

enchufan.

143. - un d isp o s it iv o  in terru p to r b im e tá lico , 

según se re iv in d ica  en lo s  puntos 83 a 133, caracterizad o  

porque a l  r e so r te  de bloqueo e s ta  p ro v isto  de medios para 

a ju s ta r  l a  p re sió n  del r e so r te .

183. -  Un d isp o s it iv o  in te rru p to r  b im etálico  

según se re iv in d ica  en e l  punto 143, carácterizad o  porque 

e l  d isp o s it iv o  de a ju s te  e s tá  formado por un disco ex eán tri-  

oo.

163. -  un d isp o s it iv o  in terru p to r b im etálico  

según se  re iv in d ica  en lo s  puntos 83 a 1 5 s , caracterizad o  

porque e l  d isp o s it iv o  e s tá  p ro v isto  de medios para devol­

ver l a  palanca que opera sobre l a  ju n ta  de ró tu la  a  su po­

s ic ió n  in ic ia l  una vez que l a  junta de ró tu la  ha sido p le ­

gada.

173. -  un d isp o s it iv o  in te rru p to r  b im etálico  

según se re iv in d ica  en a l  punto 163, caracterizad o  por una 

opnredera que puede correr en l a  d irecc ión  lo n g itu d in a l de 

l a  c a ja ,  cuya corredera e s  a tra íd a  por un d éb il re so r te  a  

l a  extremidad de l a  c a ja  conectada con e l  cable de Bowdan, 

y cuya corredera e s t á  p ro v ista  de un r o d i l lo  que coopera 

con e l  lado de l a  p a lan ca , saltando dicho ro d il lo  en l a  po­

s ic ió n  o p erativ a  de l a  corredera , dentro de ana mnesoa del 

lado dd l a  p a lan ca , de modo que, después del plegado de l a  

ju n ta  de ró tu la , l a  oorredera e s  empujada h acia  abajo
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devolviendo l a  palanca a  su p o sic ió n  in i c i a l  contra l a  

acción  del brazo b im etálico , a l  paso que, después de en­

friam iento del b im etal, e s ta  acc ión  e s detenida y l a  corre­

dera e s  ahora a tra íd a  fu era  de l a  muesca y vuelve a su po- 

5 a lc ió n  i n i c i a l ,

182. -  un d isp o s it iv o  según se  re iv in d ic a  en 

cualqu iera de lo s  puntos a n te r io re s  82-172 que comprende una 

c a ja  de in te rru p to r , ca rac te r iz ad a  porque para d isten der 

l a  ju n ta  de ró tu la , a l  d isp o s it iv o  desconectador e s tá  fo r-  

10 mado como un d isc o , accionado por r e s o r te ,  p ro v isto  de una 

pastaría colocada excéntricam ente con re la c ió n  a l árbo l del 

in te r ru p to r , cuyo d i s 00, cuando se  g ir a  en una d irecc ión  

por medio del botón de maniobra, moverá e l  d isp o s it iv o  de 

bloqueo en l a  d irecc ió n  del árb o l in te rru p to r  tensando a s í  

15 e l cable de Bowdan.

192, -  un d isp o s it iv o  según se re iv in d ic a  en 

e l punto. 18 2 que comprende una c a ja  de in terru p tor carac­

te r iz a d a  porque e l  d isp o s it iv o  de bloqueo e stá  formado por 

un r o d il lo  que e s  soportado por una palanca conectada ' .. .

20 oon l a  extremidad del cable de Rowden, sa ltan d o  e l  ro d il lo  

dentro de una cavidad de l a  pestañ a bloqueando e l d isco  

desconectados una vez que e l  cable de Borden ha sido tensa­

do,

203. -  un d isp o s it iv o  para desconectar un 

25 elemento de caldeo , especialm ente para cerrar un quemador 

de g a s  p ara  e v ita r  que l a  le  ohe se  sa lg a  a l  cocer.

Tai y como s e  ha d escrito  en l a  Memoria que 

an tecede, representado en lo s  d ibu jos que se  acompañan y

17



oon lo a  f in e s  que se han e sp ec ificad o

S a ta  Memoria oonsta Ae A ie c ia ie te  h o ja s  y 

l a  p re san te  e s c r i t a s  por ana so la  oara .
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