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pare s o l ic i t a r

P A H I T E  X> £¡ I N V E N  C I 0  F

en

s  a p  a ti a

por VEINTE a&Qs

a nombre de JAKOB UYSSBN, do aaoioaalid eá-su iza , residen te 

en Beiahenbaah., Kan dar t a l ,  SUIZA, pors

«UNA INSTALACION DE TRANSPORTE PARA EL 

MOVIMIENTO VERTICAL DE CARGAS Y EL DES­

PLAZAMIENTO DE LAS MISMAS A U LARGO DE 

UN CABLE PORTADOR".-

»

S i presante invento e-e r e f ie r e  a una in p te la o i 6n 

de tren ¿porta pera.,«l movimiento v e r t ic a l  de carga a y,.al

transporte d# la s  mismas a lo  largo d» un cabla ae. sostén 

por medio do.una ca rre tilla ; instalación en le  cus ne Ais-



pone un c a lle  ©levador y transportador paro levan tar la s  

cargas y  para tran sp ortarlas  por medio de l a  c a r r e t i lla *

Consisto e l  invento - n Que lo  c a r r e t i l la  esté  

p ro v is ta  de árganos da control no in flu id o s  para lo  in o l l-  

nacida del c a l is  do sctén, para su jeta r e la  c a r r e t i l la  

e l  d isp o sitivo  de suspensión de la  carga, para e l  movi­

miento v e r t ic a l  de le  misma y pero aooplox la  c a r r e t i l la  

con un aparato ooloo&dor dispussto en. e l  cable de sostén 

y para dscpr<jnderia do' dicho aparato, siendo ésta  deapla— 

z a lle  fin e l  c a lle  de *>8téa p "r medio .da un c a lle  da re­

tención anclado- m  e l  suelo; y una p a rte  del agregado com­

puesto por le  c a r r e t i l la  y e l  aparato colocador ti©ne órga­

nos d© sujeción que, accionados per la  otra p arte da dicho 

agregado, se sujetan - a l c a lle  de sostén o se desprenden del

mismo*
Las- .íastalBOionas da transporta conocidas para 

a l  movimiento v e r t ic a l  de cargas y  para e l  desplazamiento 

do la s  mismas a lo  largo  del c a lle  de sosten, cuyo carro 

se desplaza por m-dio del c a lla  transportador, tienen en 

a l  lugar de carga un tope sujeto a l c a lle  de sostén, Fa- 

ra  desplazar e l  lugar de carga ee necesario s a l i r  hasta 

e l tope del c a l le  transportador, desprenderlo y vo lver­

lo  a su je ta r ®n otro lu gar. CTuando e l  tápe se encuentra 

« gran a ltu ra  aolr© «1 suelo, e s te  trabajo  l le v a  apareja-
e

das notables -d ificu ltados, y en c ie r ta s  oirounatanoias pue­

de ser im posible. Gomo además ©1 carro transportador no

tu n o , ningún órgano de con trol, per® acoplarlo a l  tope des­

de arrib a  en ©1 arranque, e x is te , especialmente cuando eon

181426



r

i

A

T

*-

181426
$equaüas la s  in clin acion es del oáble de sostén, a l  p e lig ro  

da que, s i  in ten tar levantar la  carga, #1 cerro transpor­

tador se desvia h acia  arriba  a lo  largo  del c a b le  de eoe- 

gén y le  carga sa arra stre  'por e l suelo an lagar de ser le -  

5 vastada por dicho carro,

. Otro lasta lao ió n  d© transporte cono* ©Ida d© oía­

se análoga, tien e un carro transportador p ro v isto  de árga­

nos de oontrol construidos principalm ente rectangular©», y  

que se desplaza a lo  largo  el© un o a r r il  portador p e rfila d o  

10 . h o rizo n ta l, desplazándose e l  lugar de carga a lo  largo  de

dicho o a r r i l  e l qu itar de é s te  loop araos tran sversales  que 

sirven  pora su. sujeción y en e l  nuevo lugar se.vuelven a co­

lo car en correspondientes o r if io io e  del mismo. Estos o r i­

f i c i o s  determinan una d eb ilita ció n  del o a r r il  portador,
15 A lo e  oables de sostén no es api loable este conocida pro­

puesta, porque es muy dudoso ©1 efecto  de lo s  órganos de 

oontrol en ta le s  circunstancias*

El presente invento tie n e  por objeto  e v ita r  lata 

mencione dos inoonvenlm tea; la s  in sta la c io n e s  de traagpor- 

20 te  montadas con arreglo  a l  mismo, por mi ten en lugares de 

carga d istrib u id os en e l  plano v e r t ic a l  del cable de sos­

tén y  o lo s  lados del mismo, levan tar cargas hasta dicho 

cable y  tran sp o rtarlas  a lo  largo del mismo hasta e l  lw* 

gar de descarga monte arriba  o monte abajo,

25 En. lo s  dibujos adjuntos se representan por v ia

de ejemplo formas de re a liza c ió n  de una in sta la ció n  de 

transporte por cable segfin e l invento.

La f ig ,  1 es  un© representación esquemática de

• 5 -  '
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icha in sta la c ió n .

I,® f i g .  2 es un corte v e r t ic a l  de un aparato colo­

ca dor*
La fig *  2a es un corte dado por lo s  órganos da

sujeción del j a r a t o  oolooador*

La fig»  3 as @n p arte  una v is ta  por enoima y en

p arta  un corta no rizón  t a l  del aparato oolooador.

La f i g .  4 es aa p a rte  una v is ta  la te r a l  y en par» 

te  un corte  lon gitu d in al dado por una forma da rea liza ció n  

de la  s e r r a t il la *
• Las figa» 4a y  4b son v is ta r  p a rc ia le s  d# l a  f i g .  

4 en d is tin ta s  p osicion es d e .la s  d iversas partas*

La fig *  5 es  un corte h orizon tal de l a  c a r r e t i l la  

dado por l a  lín e a  V-V de 1© f i g .  4 , habiéndose suprimido en 

p a rte  la s  paredes la te r a le s  an teriores de le  caja*

, La fig *  6 as una v is ta  de oabsza de la  c a r r e t i l la

por la  derecha da la  fig»  4*
La f i g .  7 es un corte v e r t ic a l  del eslabón, y  

La fig»  8 es un corte  h orizo n tal del mismo dado

par la  lín e a  YXXX-YIH de la  fig *  7*

Las f ig s .  9 a 14 muestran en mayor escala §1 .dis­

p o s itiv o  d© seguridad de 1? o a r r e t i l la  contra e l  lanzamien».

. to  la t e r a l  de l a  misma desde e l, o oble. de sostén o sc ila n te  .

La f ig *  9 es una v is ta  p a rc ia l de «na primera fo r ­

ma de re a liza c ió n  del mimad*

La f i g .  10 es un co rte  dado por la  lín e a  X-X de

la  fig *  9*

' La f i g .  H  maestra un d e ta lle  dé o tra  forme de
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r e a l!z s o i6n áéL d isp o sitivo  de seguridad»

La f l g .  12 ss  un oorto dedo por le  lina#  U I-X II

da la  flg *  H *
La flg *  13 maestre «na v is ta  p a rc ia l de o tra  va­

ria n te  del d isp o sitivo  de seguridad*

La flg *  14 as un. corta dado por 1© lín e a  XIV-XIV

de la  flg *  13*

La f l g .  15 es una v is ta  la t e r a l  de une p arte  del 

aparato o©locador, representado en mayor escala*

La f l g .  15a maestra la  o tra  p arte  del aparato 00-

looador, que'constituye la  continuación de l e  flg *  15 a l a

dereona*
Lea f l g .  16 , 17 , 18 y  19 , son cortes dados por 

la s  lin e a s  correspondí antes de números romanos XVI •  XIX 

de le  fig *  5*
*

Le fig *  20 ,#s aa corte  longitudinal horizontal . 

de la  fig *  15© a la  a ltu ra  ftál cable de sostén*

Lae fig s*  21 y  22 son cortes dados per la s  l in e e 3 

jo a -jo a  y  XXXfrXZII de la  fig *  15a*

Las f ig s .  23 y 24 muestren un detall© fiel apa­

ra to  oalooador en oorte lon gitu d in al y  en sección trans­

versal*

Las fig s*  25 y  26 son una v is ta  la t e r a l  y  un oor- 

t«  lon gitu d in al respoetivamentít da o tra  forma da rea liza c ió n  

da l a  s e r r a t il la *

Las f ig s .  27 y  27© son sendas v is ta s  por snoima 

da la  palanca portadora dal eslabón m  posioión cerrada y

a b ie rta  respectivam ente*

«• 3 **
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Las f ig s .  28, 30 y  32 muestren en sendos cortas 

lon gitu d in ales Igu ales, pero en d is t in ta s  p osicion es, la  

InstalaoiOn, Aafeoetén para e l  oatle  s lsra a o r y transporte- 

dor en la  B a r r e tin a , «n la  rom a de r e a liz a o lín  «a la s  

f  Igs. 25 * 27*
Las f ig s .  29, 31 y  33 so* seatos oortee transveiv

sa le s  de loe f ig s .  28, 3o 7 32*
Las iigfi* 34-, 35 y  3¿ maestrea en d istin ta s  po­

s ic io n e s  e l  meato de i® palana© portadora del eslabón*

Las f l g s .  37* 38, 39 y 40 muestran una vista de 

cabeza y  cortes tra n sversa les  respectivam ente de la  forma 

de realización de l a  carretil i r  de la s  flgs. 25* 26*
Las f ig s .  41 a 44 son, d e ta lle s  ©a corte y en ma­

yor nHoeüa*
Lea f ig s .  45 y  46 muestran e l  a p la t o  oolocader 

y la  c a r r e t i l la  en la  p e tic ió n  de transporte monte a r r i ­

ba*
Las f ig s .  47 y  48 son d e ta lle s  de le  fig» 45* 

Sobre lo s  p ostes S, su jetos a árboles, e l  cab le  

ds sostén T se ««tiende desde 1© 1 adora del monte e l ve- 

l i a ,  ln  un lugar adecuado del suelo,' verticalm ente tobe- 

jo  del cabla de sostén T , va montado un cabrestante W en­

ro llad o r del cable, que adecuadamente es Impulsado por un 

motor y  que tien e  v a ria s  trenam isiones. S#g6n la s  f ig s .

1 a 3 del dibujo, e l  aparato oolooador -a -  está  p ro visto  

da dos r o d illo s  portadores 1 , que estén montados entre dos 

p la ca s  de bastid or v e r t ic a le s  2 y  corren sobre e l  cable 

da sostén T. Por medio da un cable de retención H sujeto

6 **.
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*  é l  y a l suelo, e l  aparato oolooador puede desplazarse a 

lo  largo  del ca b le  de sostén T y su jetarse  encima de la s  

cargas a levan tar, oOftooades en e l  su elo . SI aparato oo» 

locador -a -  tien e  un r o d illo  de gula 5 d e lo a b le  transpor» 

tador montado en e l  b astid or 2, y  sobre e l  ouaVoorre e l  os- 

b le  transportador y  elevador F  m  dirección hacia e l  cabres­

tan te de cable W y  en l a  dirección oontrai-leíiaola la  carre­

t i l l a  -b-« A un perno articu lad o  4  p re v isto  enátl b astid or 

2, va artioulado un c a r r i l  doble de p e r f i l  en ángulo § que 

sobresale encima del mismo, jsfcue deseansa en un perno de 

tope 6 y  por tentó sólo puede o s c ila r  h acia  a rr ib a . Sobre 

e l  c a r r i l  doble 5 hay artioulado un trin q u ete 7 de acopla** 

miento, p ro visto  de un travesano 8 , que impide, que e l  trtn» 

quate 7* en posición  desacoplada, pueda o s c ila r  hacia aba»* 

jo  entre lo s  breaos del c a r r i l  doble* A la s  dos patas h ori­

zon tales clei c a r r i l  doble 5# van su je to s , por ciadlo di per­

nos recados v e r tic a le s  9, lo s  r o d illo s  de presión 10# Ba 

e l  extremo l ib r e  van aoodadse en U la s  p atas h orizon tales 

del doble c a r r i l  5 , eco demiento que perm ite montar sendas 

palancas o so ilan tee  11 que bajo l e  acción de re so rtes  os» 

o lía n  lateralm ente heole fu era . En la  f i g .  3# p arte supe* 

r io r  se in d ica  la  palanca o sc ila n te  11 en l a  posición a t i ­

rantada por reso rte , a l  paso que 11#' se representa abajo en
■i

su posición  de o sc ila c ió n  la te r a l  que se r e a liz a  por efeo- 

to  del re so rte . Dentro del bastid or del aparato 2 va d is­

puesta para o s o ila r , por medio de un perno 12 p re v is to  en» 

olma del sa b le  portador, una media cuña (mordaz® de saje» 

oión) 13 que descansa en e l oable de sostén T, y que esté

Al

■
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p ro v is ta  da m e oaaal re v e stid a  di un forro  14 , por e jem-

p lo  de goma o de metal ‘blando, que corresponde a l a  redon­

dez d e lo a b le *  la  mitad de cuda in fe r io r  (mordaza de su­

jeció n ) 15 tien e  en su sección la  forma de una doble S ( f lg .  

2a) y  e s té  montada articuladamente sobre la  paianoa proloa* 

gada 16 en a i  perno de bastid or 17* permitiendo un perno 

de tope 8 l a  osoilaoH 5n¿ée la  paianoa hacia abajo só lo  en 

l a  medida «a que esto  es n ecesario  para la  aspar aoión dal 

oabie ée sostén T* la  su p e rfic ie  qu© se adapta a l cable

de sostén tie n e  una conf iguraoión qua corresponde a la  mi­

tad superior»

La forma de re a liza c ió n  de la  c a r r e t i l la  -b - re» 

presentada en la s  f ig s .  4a, 4 , 4b, 5 y 6 del dibujo tien e 

una oaja oon tr e s  p la ca s  de pared la te r a le s  v e r tic a le s  19¿

20 y  20a. Las p la ca s  19 y  20 estén unidas entre s i  ríg id a *  

mente por a rrib a , y la s  p la ca s  20 y  20a, que s© encuentran 

una sobre o tra , «dejan entre e l la s  una hendidura l ib r e  2Gb 

qu© corre en sentido lon gitu d in al y que perm ite colocar la  

c a r r e t i l la  por e l  lado sobre @1 cable «te aotén T. én tre 

la s  placa© -de pared la te r a le s  19 y  20 van montados a la  

misma a ltu ra  unos tr a s  otros tre s  r o d illo s  de soporte 21 

sobre e je s  22» Como en la s  osoilaoión  v io le n ta s  del cam­

b ie  transportador la  c a r r e t i l la  -b - podía ser despedida 

■ Lateralmente a l través de la  han di..dure 20b, que es absolu* 

temante n ecesaria  para a l reoorrido de lo s  soportes S* se 

dispona un mecanismo de seguridad, representado an mayor es* 

ca la  aa la s  figs»  5# -LO* qu# es con trolab le automáticamente

desde lo s  soportes y c ie r ra  la  hendidura 2Gb* Bicho meee-

» 8 -
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fltsmo tien e  en lo. dos asiremos da la  c a r r e t i l la  "os p leca s  

de puente v e r t ic a le s  23, qu® terminan an puntas hacia sus ex* 

tramos y van montadas m  un perno ¡i© e je  común 24* la s  p la ­

cea 23 son apretadas a la  poaioióa de o ierre  por un reso rte  

5. común 25. Sn la  cara ln t  rna de la  p la ca  23 van dispuestos 

unos cerro jos 26 en forme de arco de o i r  culo, .como brezos 

da guía, que . m  e l borda superior & in fe r io r  de le  han di du­

ra  20b ven sostenidos o guiados en sendos la zo s  2?. Un tope 

27a en forma de gancho sostiene' lo s  brazos de gula 26 m  l a  

10 poslGidn a© o ia rre  de la s  p la ca s  23 y  lé s  «segura contra l a  

• presión do la  pared 20a de le  ea je  d© la  c a r r e t i l la .  Al pasar 

la  p a rte  d© c a r r e t i l la  an terior o p o ste rio r  r e a c t iv a m e n te  

sobre- un apoyo 5* 1 - s p iaoes an terio r o p o ste rio r  reg p ecti- 

vaasnte 23 oscilan  h acia  arrib a  automáticamente, venciendo la  

15 presión de re so rte , a l través de lo s  soportes y  después de 

correr más a l lá  de éstos se coloca d® nuevo m  posición  oerra* 

da. Aproximadamente m  é l  cen tro  lo n gitu d in a l del bastidor 

da la  o arre t i l l o  va montado e l r o d illo  29 da guia del oable 

•transportador. Bntr© la s .d o s  paredes la te r a le s  19 y 20a del 

20 b astid or de l a  c a r r e t i l l a  va sujeto a la  caja un soporte JO 

por medio de tornillo©  y de un pareo pasante 32* fia este  

perno, a s i  como en otro, perno 36, va dispuesto e l  gancho 34 de 

aooplamiento de trinquete inmóvil en e l  bastid or de le  carre­

t i l l a .  SI soporte 3® tie n e  ríes pernos rescacios 35 qua sobre** 

25 saleo h acia  abajó y en lo s  ouales van montadas la s  dos pelan* 

cas da lo s  brazos d© la  t i j e r a  de sujeción 36. Un re so rte  de 

prasión 37 encajado en tre la s  p alm ees da ie  t i j e r a  36 r e a liz a

su cierr© automático suprimían'do la  re s is te n c ia  la te r a l .  Como

a* .9 •
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durante la  fa se  de transporte ( la  d iferen cio  de l a  fase da 

e l  evadida) la  t i j e r a  $6 tie n e  que r eoiiÉjp ©1 peeo de le  car» 

ga se disponen para mi 'apoyo dos travesados J58 y  39 deba*» 

jo  da e l la  .y uaido-o fijam ente e le s  paredes ele le  ca ja  1 %  

20a. En un perno articu lad o  40 que a trav iesa  e l  bastid or 

d e ' le  s e r r a t i l la  y que sobresale en la s  dos su p e rfic ie s  la ­

te r a le s  ti© la  misma* van a rticu lad as sendas palancas 41, la s  

«rúales lateralm ente corren a l o ' largo de l a  t i je r a  36 por 

fuere y por debajo* 'L*s palancas 41 estén además su jetas 

entre s i  por un perno 42* E l camino fio o scila ció n  a® la  

palanca 41 hacia abajo esté  «lim itado por un lis tó n  de to -  

pe en forma de e str ib o  43, 43 ' ,  que va. su je to  e l  bastidor 

19»' 20 d© l a  c a r r e t i l  1 a, con lo  cual ambas rea lizan  en su. 

p a rte  de curso v e r t ic a l  une gula la te r a l  de la s  palancas 

41 .

Entre la s  dos palancas de la  t i j e r a  36 ve d is­

puesta una c e ja  v e r t ic a l  44 para guiar e l  cable transporta­

dor P, y s u p o rte  superior tien e  una cabeza 45 as sección 

cuadrada. La sup a r f  i  c ié  cuadrada es mayor que la  siqper f i ­

ó le  de cubierta también cuadrada, y g ir a  en 10-20°, de ma­

nera que la s  esquinas de unión de la  su p e rfic ie  de fondo y  

da cubierta .son lín e a s  h e lic o id a le s  de ascenso empinado.

E ste  configuración tie n e  por objeto que la  cabeza :45 g ire , 

a l  tropezar en la s  paredes de la  ca ja  a l levan tar la  carga 

hasta l a  posición  debido con respecto a la s  palancas de t i j e ­

ra* Para red u cir e l p eí. gro de que se d e s lice  la  cabeza 45* 

estando cerrad® la  t i je r a ,  de lo s  brazos 36 de le  misma, y 

cuando ya •fetEn desgastadas le s  .esquinas de l a  su p e rfic ie  . 

superior y  de la  su p e rfic ie  de fondo, le  su p e rfic ie  de fe a -

v y , ■ -*
:. m  !
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do está  ocia figurada, s o  como una su p e rfic ie  p la a s, sino con

'bordes recortados oblicuamente que sobresalen hacia abajo*

El extremo del cable transportador F va guiado ©a l a  oaje  

de cable 44 y  su jeto  con la  grapa de cable 46» Desde aba- 

5 jo  se «acoja en l a  ca ja  de cable 44 un p la to  47 que esté  

destinado a levantar le  doble palanca 4 1 . S I mencionado 

p la to  de eslabón deaoanse cobre un disco g ira to rio  48 en­

cajado también por abajo m  la  o a jt 44 de guíe del oable» • 

y  que sostien e en don espigas la s  portes de eslabón:.J0 y e l  

10 e strib o  de c ie r re  53» Bl disco 48 desean s'a sobre le  tuar-

oé 49* que es ífesplasable m  la  rosca de le  ceja  de cable 44 

y a s i  perm ite l a  regulación del automatismo del «slabón# Las 

dos p a rtes  de eslabón $0 astán unidas entre s i  por medio de 

l e  espiga articu lad a 51 en la  cual va dispuesto e l  gancho 52 

15 portador de la  carga, que m  retenido «n su posición  cerra de 

por e l  -estribo del c ie rre  53* E l,eslabón d escrito  tien e la  

ven taja  en que, por l a  o sc ila c ió n  h aoisérrlb a  del e strib o  

de c ie rre , le  o sc ila c ió n  de la  p arte  de eslabón 52 tien e 

lu gar hacia abajo y por tanto sobreviene a l desprendimiento 

g0 de la  carga suspendida del ca b le  transportador, sin que l a  

carga tenga que ponereo provisionalm ente sobre una bas# pa­

re  so lta rla *

A oontinuaoión se d escrib irá  la  manera de funcio­

nar de l a  in sta la c ió n . . Supongamos como posición  de p a r t í-  

25 ^  que e l  aparato cclocador -a* está c lo c a d o  en la  p osi­

ción deseada a loriar©  del e s b lt  de sostén T, y su jeto  a l 

mismo por medio del cab le  de rsteaoión H. Le c a r r e t i l la  -to­

se encuentra en e l  l a  «r de descarga en e l  v a lle ,  pendiente

1 11 -*
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del cable do sostén S. ' La t i je r a  36 esté  cerrad© a can-» 

B©ou©naia d© 1© aoalén d e l ra se rte  37» d© manera que la  

oabeza 45 de 1 ©  oaja de oable descanse m  la s  dos palan­

cas de la  t i j e r a  36» S i p la to  47 sostien e la  dobla p alaa- 

5 oa 41 en su posición, de oscila o id a  superior, por medio de 

topea 41 ’ dispuestos m  le ' misma. SI cable transportado® 

que s a le  por la  oabgza 45 oorra sobre e l r o d i l l o ’29 7  e l 

r o d illo  3 Jasóla át cabrestante JL f  or medio del oebres­

tan te W se en ro lla  e l  oabla transportador T, 00a lo  ooal 

10 la  c a r r e t i l la  -b - bu mueve monte arribe* Cuando la  carre­

t i l l a  -b - H aga a l aparato oolooador -a-/  e l  r o d illo  de so­

p orte  dispuesto aa a l lado dal monta recorra la  mitad da 

oi&a 15 del aparato" oolooador -a - por lo  cual ésta  queda 

su jeto  e l cabla de? sostén T» Al mismo tiempo, e l  gancho 

15 do trin qu ete 34 m  ha movido bajo 1© peíanos del trinque- . 

te  7» f ig *  4a, y determina e l  acoplam iento dal aparato oo­

looador -a -  con 1» c a r r e t i l la  -b -. ■*Jos rf. d il lo e  10 abran, 

venoiando la  presida del re so rte  37, le  t i je r a  36, de ma­

nera que la  oabez© 45 pierde su  apoyo y . cuelga ©hora lib r e -  

20 mente del cable transportador F. la  palanca doble 41 ha 

apretado provisionalm ente la s  dos palancas o sc ila n te s  11 

sin  u lte r io r  e fe cto  oontra a l  o a r r i l  doble 5. S i a l eábl© 

transportador F se desenrolla dal cabrestante W, baja  a l 

e iabdn 5&*53 ¥  oon é l @1 p la to  47* De este modo oae la  

25’ peíanos doble 41 a au posiolén  de tüp© ia fa ís o r ,  de mane­

ra  que la s  p alan oas o sa lla n te s  1 1 , que eeten bajo la  «o- 

olda -dal reso rte , pueden c s o i l t r  a la  posioién  11»* y  por 

tanto l le g a r  en su recorrido encima de la peíanos 4l*  D#s-

-  12 -



pufes d e . aupander la  carga dol s slab6a, «¿1 cable tran^por- - 

ta io r  F ú - '-t-rtira de Atuvo y -la ^argr 1 avante. Casado 

• a l  eslabón ha llagado a 1® c a r r e t i l la ,  la  c©b*-za 45 suba 

sa tr  ; les  breaos» d; 1 >: t i je r a  ab ierta  36* £1 p la to  47 la»

5 vanta a lo  a lto  le  doble páLpnce y por tanto le® paleaos® 

o sc ila n te s  11 y e l 'o e r r i l  doble 5 unido a e l la s .  El movi» 

miento o sc ila n te  del c a r r i l  doble 5 h acia  arriba determina 

en primer lo ga r e l deslizam iento de lo q to d illo s  10 de lo s  

brazos de t i j e r a  } 6, de modo qus ésto® se cierran bajo la  

10 acción de re so rte , y m  segundo lugar e l  levantamiento da 

la  palanca de trin q u ete 7. del gancho 34 da la  c a r r e t i l la ,  

con lo  cual tie n e  la g a r e l  desaooplamieato del aparato .co­

loca do r  -a -  y du la  c a r r e t i l la  -b - . Al seguir desenrollando 

e l cable transportador, la  cabeza de le  ceje  da cabla 45 con 

I5 la  carga levantada se apoya en la  t i j e r a  cerrada 36, y la  

c a r r e t i lla ,  -b- v ia ja  con l e  carga -o - (fig *  1) h acia  a l  va- 

" l i e .  llegado a la- estación del valle;, @1 estrib o  de c ie rre  

53 del ..alabée o s c ila  h acia  arriba, cen lo  cual la  patanes 

de sostén 52 del perno $1 r e a liz a  su o sc ila c ió n  heoía abajo 

20 y  'deja l ib r e  la  carga suspendí fie-o-,

l e  in sta la c ió n  de .transporte podría también s a l e a r ­

se para transportar géneros ©n direoción in versa , é® decir, 

monta a rrib a , o. sea que la  posición  A de la  f i g .  1 podría 

sar tanto de carga como de descarga. En lugar del dispoei» - - 

25 tlv0 representa do especialmente an la s  f ig s .  9 y 10 para ase­

gurar la  oarr t i l i a  -b - a l 'c a b le  de sostén T contra s i  lanza­

miento la t e r a l  del mismo a l  través fie la-hendidura 20b fie l a

c a ja , puedan ©Balearse, en lugar- del d isp o sitiv o  de seguridad

-  13 a»
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representado un lo s  f ig s .  9 y  10# lo s  * jamplop de realiza*» 

orón qu® se ven en la s  f ig ,  11 y 12 o m  le s  f ig s .  1J> y 14* 

Para lo a  mismas p ortes del ejemplo de le e  f ig s .  1  e 10 se 

han emplee, do lo s  miemos números- de referen  o le . Segán la s  

f ig s .  11  y 12/ además de los rodillos, de sostén ex te rio re s  

21' que están montados entre la s  paredes lon gitu d in ales de 

la  ca ja  19 y  20, en- estos « .tin o s  se anca jan sendos pernos 

de e je  54. ib  extremo del perno 54 sostien e una ca ja  54e  

quo lo  rodea en una p arte  de su lon gitu d , y que tie n e  mo» 

vimiento de desplazamiento lo n gitu d in a l. El otro  extremo 

del perno 54 sostien e en forma g ira to r ia  y su e lte  una palan­

ca (cerrojo) 55 que descansa en e l lado e x te rio r  de la  pe»

■ red d» lis cajo 20, oon dos depresiones 56 d istrib u id as an 

e l  perno 54 y de curso oblicuo, an la s  cuales engranan dian­

te s  47a de una tapa 57, que se asien ta sobre un dado del p 6r|p 

no 54* La palanca 55 a tra v iesa  en la  posición  de bloqueo 

la  hendidura de la  ceja  20b y  encaja oon su extremo in fe r io r  

en un tope oon museos 58 que asegura la  pe lenca 55 contra e l  

retroceso  y la  fle x ió n  haoia fu era. En esta  posición  la  pa» 

lenca 55 e v ita  e l  lanzamiento la te r a l  de la  c a r r e t i l la  fuera 

del cable d® sostén por la  hendidura 2Cb de le  ca ja . Dh re­

sorte  e s p ira l 59 ( f lg .  1*2) que rodee a l  perno 54, y  que tooa 

oon ano de bus extremos en la  pared 20 y  con e l  o tro  extremo 

en e l  fondo de la  ca ja  54a» perm ite a l perno 54 con la  tepe 

57 un movimiento a x ia l,  en l e  f l g .  12 hacia la  dereoha, cuan» 

do la  palanca 55 se hace o so l la r  desde una posición  de sagú» 

ro  v e r t ic a l  {de trazos y puntos an la  f l g .  11) por la  acción 

da un soporte S» que fuer® de la  hendidura da la  c a ja  20b 

atrevéase ©1 ca b le  de sostén i*  lo r  la  acción del re so rte

*  14 •
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59 sobr» ©1 perno 54 y  le  tapa 57 1« palana® 55 d e s lig á n ­

dose! sobra loe 'costad o s oblicuos do los dientas 57a, g ira  

otra ves a la  poaioión da bloqueo.

In la s  f ig .  15 y 14 se representa o t r a ■ forma da 

re a liza c ió n  dal d isp o sitivo  da seguridad en v is t r  la te r a l 

p a rc ia l y  en corte  tra n sv e rsa l. Junto a la  pared la te r a l  

20, en cada p arta  extrema de la  caja o en d  centro d© és­

t a  ftltima, ve guiado en forma deep la  sable vertioalm ente en 

un o je te  27 un cerrojo  hueco 60 . Bn la  posición  extrema in* 

fe r io r , er.to sis, en la  poaioión de seguridad* e l cerrojo  60 

salva atravesándola la  hendidura 20b y  e v ite  que por la  mis­

ma s a lte  a l  cable da sostén T» E l cerro jo  60 m  1© p osieiáa  

f in a l  in ferio r ' penetre con su extremo in ferí.ór m una caja 6l  

da la  parad la te r a l  20a, de manera que «1 'cerrojo 60 no pue­

de s >.t  despedido contra ©1 eepuje en un golpe casual por «1 

cable de sostén. Un resorte  e sp ira l 62 encajado #n un ta­

ladro  del cerro jo  60, y un pt.rnó 63 Oh© hace presión desda 

arrib a  sobre e l  mismo, tienen la  tendencia a mover hacia aba­

jo  «1 c e rro jo  64 además de fuerza do gravedad, e a to .e s , a 

mantenerlo en la  posición  de seguridad* El extremo supe» 

r io r  del oerrojo  60 l le v a  eoneotade una ¿feo» 23 <jue l le g a  

hacia aba$o sobre la  hendí dure d© la  o a ja  20b con c ia to s  de 

control ascendentes oblicuamente h acia  lo s  extremos*

Guando la  p laca  de control 23 trop ieza con uno a 

otro de sus cantos oblicuos en un soporta del cabla de sos­

tén S, la  p laca  d© control se mueve hacia arrib a  arrastran*

do e l cerro jo  60 y  de este  modo deja ab ierta  o l íb r e  la  hen­

didura 20b para a l paso del soporte S. Inmediatamente des» 

puéa dai. paso da s#at® soporte S, la  p laca  de control 23 , vu el-

» 15 -
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ve & caer oon e l cerrojo  60 a la  posición  extrema in ferior* 

Hssta aquí s c lis d escrito  en cada forme d® re a liza c ió n  so­

lo  una d# la s  a ltad o s del d isp ositivo  de seguridad* Xa 

otra mitad m  el otro  extremo da la  oaja de la  c a r r e t i l la  

a até configurad® <i? igu al manera y  funciona del mismo mo** 

do»

■ Otra configuración del a p la t o  colooador y de le  

o a r r e t l l ia  se d aso rib ifé  a oontin uacióa con r  .fereuoia o 

la s  f ig a .  I5 y 44* Las figa» 15 a 24 muasti*&a e l  aparato 

colooador* Este tien e  una caja con dos peradas la te r a le s  

lo n gitu d in ales 72# qa-..- por arriba  estén-venta jocamente uni­

das én tre s í  por medio da une tapa 87* De esta ftltima van 

susp-indides lo s  co jin e te s  da 'os r o d illo s  de oontrap*©sión 

74, dispuesto» sobre sendos r e d illo s  dé dirección y  solda­

dura 75. 76 son lo s  palmos de ojo de loo r o d illo s  74 y 75

-■ us atraviesan, le s  paredes de» le  c e ja .  En un p:xao de ©je 

76» va montado un ¿sacho da acoplamiento 77 qus sobr,- « a la  

sn a l  extremo p o ste rio r  'de Xa pared de la  ca ja  72, a l cual 

s irv e  para acoplar e l  aparato colooador con le  .c a rre t illa  

que luego m deser ib ife ,  y ve guiado'entre do a lengüetas 

de prolongación 72a de la  oaja con osoileoldn hacia a r r i­

ba y h acia  abajo. ' J|/-un perno articu lad o  81 que se apoya 

en dos o jo s 80 del .gancho, va articu lad o un perno ahorqui­

lla d o  82# guiado con desplazamiento lo n gitu d in a l en un ojo 

8J y  apretado hacia a rrib a  p er un re so rte  «api ra l 82 ’ * De 

esta manara e l gancho 77 en toda p osición  del aparato cola- 

oador, -e? mantiene, 'tocando coa un r o d illo  79 que lim ita  su 

posición  de acoplamiento. A dos a le ta s  72■ * de la  pared da
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la  o e ja  72, que sobra sal «a hacia abajo, va su je ta  una pía» 

oa de choque 78 que coopera coa una p a r te , deep le  sable loa» 

gitudin almanta, de la., c a r r e t i l la  que, más. abajo se d escrib i­

rá* Entre le© ro d illo s  74 y 75 van guiadas con movimiento 

..longitudinal dos mordazas Se su jcoióa 84 y 85 de sección 

sem icircu lar, que abarcan juntas e l  cable de sostén 5?. Dos 

topee que se 'separen de lee  mordazas de sujsolón 84 ' y 85'# 

«1 chocar oon e l  par de ro d illo s  74# 75 dispuestos a la  iz ­

quierda de la  í ‘ig . 15a, lim itan  e l  movimiento de desprendi­

miento ele la s  mordazas. La mordaza de su jeción  85 esté  pro­

v is ta , en e l  campo de lo s  ro d illo s  75# la  p arte  in fe r io r , 

do apéndices en forma de cufia 85a, que al rodar sobre lo s  

r o d illo s  75 determinan e l  engrap amiento del cable de sos*» 

tén T entre la s  mordazas de sujeción 84 y  85* oon lo  cual 

e l  aparato colocador es retenido en e l oable de sostén en 

forma separable. Les dos mordazas de sujeción 84 y 85 van 

acopladas entre s i  articuladam ente en lo s  extremos sa lie n te s  

de la  c a ja  72* 87 por la  h orq u illa  86 de una de la s  morda­

zas y un perno 86a de l e  o tra . La mordaza superior 84 t i e ­

ne en e l  extremo e x te r io r  una a le ta  de prolongación 88 oon ' 

une hendidura v e r t ic a l  88a, por l e  cual pasa un para© 89 ■ 

( f ig *  23) de una brida tubular 90. Seta brida su jeta  en­

t r e  dos a n illo s  de zuncho 91 un tubo 92, que en lado in fe ­

r io r  tie n e  una ranura lon gitu d in al 22a del tamaño del diá­

metro del c able de sostén* Para que e l  tubo 92 pueda g ira r  

limitadamente oon respecto a l a  a le ta  88 o a la s  mordazas 

de su jeción y la  c a ja  de aparato colooador, en e l  tubo 92

van dispuestas dos o re ja s  93 diamatealmente opuestas, a la s  

cuales se sujetan lo s  extremos de un e s tr ib o  94, que con su

181426
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p a rte  media a trav iesa  un re co rta  95 a b ie rto  h acia  abajo de 

l a  o re ja  38. A e s ta  di tima sa unan por lo s  dos ladea unos 

re so rte s  m  e s p ira l 96 (fig u ra  24) oncejados sobre e l  e s t r i ­

bo 94, y que se apoyan en la s  o re ja s  93* Por esto s  resor»

5 t e s  96 e l  tufe© 92 e s  mantenido en su posición media 00a  r e la -  

oión a l a  posioián del aparato odLcnfcor* posición  media des­

de la  oual e l  tubo puede g irar  limitadamente y siempre vuel­

ve e g ira r  en sentido inverso por l a  acción de lo s r e & rta a  

96i  La mordaza de sujeción 84, esté  pues unida m  forma 

10 artio a lad a  lim itada con e l tubo 92. Para guiar e l  cable

transportador a l a  debida d istan cia  del cab le  de sostén, de­

bajo de é s ta  se  suspende de un perno tran sv ersa l 97 (fig u ra  

15 ) unido f i ja s a n te  a l tubo 92, dos brid as 98* en tre la s  oco­

le s ,  en la  p arte  del extremo in fe r io r , ve montado un ro d illo  

15 da guia 99 para e l  o able elevador y transportador F sobre 

un perno de e je  100.  Debajo de l a  p laca  99 l®s brid as 98 

están  rígidamente unidas entre s i  por un perno roscado 101# 

Sobre la  cara in fe r io r  de la s  brid es 98, unos nervios redon­

dos 102 ooao&.triooe del e je  100 y que corren juntos hedía 

20 a rr ib a  en forma de- cuha, so stien e  e l  cable transportador en

e l  r o d il lo  de guia 99* Cha bridn tubular 109¿ que puede do­

b la rse  y qu| abare» e l  otro extremo del tubo 92# s irv e  para 

l a  conexión del sa b le  de retención 1 , que por e l  o tro  extrae 

mo e s tá  anclado en un lugar adecuado del-suelo  del p a is a je  

25 y ratina® e l  aparsto ootceador en e l lugar de carga opntra «1 

deslizam iento had  e abajo.

AL transportaÉcr* e l  m ateria l de carga* por a je ó l o ,  
tronaos y ranas de árboles, desde una v ertien te  bosoosa del
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a fa t#  al v a llo , e l  aparato oolooador 6¡® regu la  sobro o l ca ­

b io  de sostén, de t a l  manera qua e l  gancho de eeoplamíanto 

77 señale Jasóla e l  v a llo .  S I  cabio transportador F eonduoo 

desdo e l  cabrestante de motor dispuesto monte arrib a , sobro 

• l a d i l l o  99» 7  por debajo del aparato oolocador» a l a  ce» 

r r e t l l l a  dispuesta debajo del mismo en e l  cable de sostén 

m  la  cual va guiado éste  en la  o a je  19, 20 20a sobre lo s  ro» 

d ll lo s  de gula 29a 7  29 Y desde éstos h acia  abajo* Bn e l 

extremo in fe r io r , a l  cable transportador F tien e  pora suspen­

der la  carga un eslabón que on l a  fig u ra  44 se representa 

mayor escala.. ■ Luego @1 extremo del cab le  transportador 

se su je ta  m  un-manguito roscado dedos p ieza s  104», que f s t a  

su jeto  en una grapa roso ade 105». Al'manguito 104» se une 

h a d e  arrib a  e l  manguito de gula 44 ' p ro v isto  en su extremo 

superior de une cabeza, sobre cuyo extremo Ingerí or va  «fcér- 

n lile d o  un a n illo  48», asegurado por medio del to r n illo  48a* 

contra e l  aflojam iento por rotacíd n . Bn e l  a n illo  48» ve mon­

tado giratoriam ente e l ojo g ir a to r io  del ángulo 'de eslabón 5®e

;

■

;

en «1 chal #1 gancho tic carga 52 ve montad# en forme ©sel­

lan te  sobre un perno 51*. - El gancho 52 se reteñí do en la  po­

s ic ió n  de tra b a jo .por medio del estrib o  53* Le cabezo del 

manguito de gula 4 4 * va en oerrada m  une oabeze g ira to r ia  

s u e lta , hueca y de dos p a rtes, 45a 45b%; El manguito do guia 

44» atra v iesa  e l  p la to  do eslabón 47a 7  pase entro la  dos 

palancas do sostén 26a* Las pilianoas 36a o scila n  sobre dos 

pernos vertéaiLaes 35* y se apoyan en e l travesado 39 y 'en  

o l  e s trib o  40* pera e l  c  on trol de l a  palanca 36a, esto  c i , ' • 

para la  regulación. de l a  misa a pura l a  retención y pera l a

í
I
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i ib . rasión  de i  esiabón, se monta «a l a  p arta  in fe r io r  da 

l a  o a ja  de la  c a r r e t i l l a  e l  d isp ositivo  cía con tro l 40a aa 

d eaorib irá  a ooatinuaolóni Encima da la  banal dura da la  

o a ja  $0*> aa disponen, lo  misma que ea e l  ejemplo de la s  f i -  

5 guras x -14, dos pares de r o d illo s  de sostén 21 que desean- 

san ea e l  cab le  de sostén I ,  montados m  forme o sc ila n te  ea 

l a  c a ja  de la  o e r r e t - i l l a  19* 20 20, y lo s  d isp ositiv os de 

seguridad 23 contra e l  lanzamiento la te r a l  de c a r r e t i l la  

desde e l  cable de sostén a i tra ré s  de l e  reaura de la  c a ja  

10 2($n Entre la s  paridas de la  c a ja  19 7 2©a bey un tubo,da

in te r c a la d  da 121 guiado «a tre s  t ira n ta s  tren Evadíalas 122»

' 12¿ l- y I23, oca desplazamiento lo n gitu d in a l, t ira n te s  qua 

m  ex borde superior están engredados por medio de sendos 

paraos roscados 109 que atravissaa  la s  paredes de la  ca ja  

*5  19 y  20a ea uaa espiga 120 que a trav iase  e l  tubo 121* y «a

e l  t ir e a t s  122 se «?oya sa re so rte  e s p ira l 104a» encajado 

ea e l  tubo, y  retenido por é ste  «1 su p osición  (fig u ra  2&)

m  l a  cu al e l  lado d el aparato ocio.oadar» esto  es, ea la  ex-
\

pedición monte a rrib a  sobresale a l a  izquierda de la s  fiiga- 

20 ra s  25 y 26, más que a l a  derecha, sobre la  c a ja  de lo  carra- ; 

t i l l a  . Entre loe  t ir a n te s  122 ' y 123 hay una cabeza de leva ^

a modo de c e ja  126 encajada con un c ilin d ro  hueco horisasital ;
*

126b aa #1-tubo 121# Una espiga de leva  126a del c ilin d ro  ,

126b a tra v iesa  dos ranuras lon gitu d in ales l2 la  del tubo 121»

25 de manera qué en e l  desplazamiento de c e tc  . di..timo sólo una 1 

p a rte  del desplazamiento se transm ite, a l a  cábese 126 y a  

la s  p a rtes  asociadas en la  misma* - la . cabeza de leva  126 
so stien e  ua émbolo huso© -128 que ■ ■ .'sóbresele hefeis abajo y que

*  20
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y © guiado m  forma dffiplazéble. «n c ilin d ro  hueeo h o r í zon­

ta !  129. Ib reco rte  X28a ( f l g .  4},. intrc: <- acido «a ©1 

lp  haeoo'128 y qo© 69 ipoya por «bajo en t i  fondo del oiX ía- 

dxo 129, eapuje O é s te  desde arribe eob-re lo e  P-*l enoas 3&*» 

entre., la s  ooaló* penetro h m l*  «bajo orí tu b ito  129« ñel oi* 

lia d ro  129, "que p e ra lte  la  entrada de a ir© en e l c ilin d ro  

12$  7  aa sállele fuera de é l ,  cagado e l  c ilin d ro  m  mugve 

a rr ib a  y ©bajo con respecto ©1 émbolo 128 , y s i* 1?© como 

guie del c ilin d ro  entre le s  paloneas j6 a. Un «1 extre­

mo superior, e l  c ilin d ro  129 tien e dos re s o lto s  169 m  fo r­

ma de estrib o , separado? lateralm ente, ( fig s*  31# 33) 

d# lo s  cablee sóbresele h a d e  arriba .un e s tr ib o  125 W  

abarca 1© cabeza y  que s irv e ,' «a l a  forma qué la«g© se d i­

ré , pera desembragar a l  acoplamiento antro e l  aparato oolo- 

15 - oador y la  c a r r e t i l la .  »«r« ciarte© funcionas* (qu®. luego

©8 describirán)- de "la  oaboza de leva  126 y  del c ilin d ro  

129, encaminados a la  retención y lib era ció n  automáticas 

d«l eslabón, y por tanto m  conexión con e l  acoplamiento 

y a* aaooplamiente ■ automátloqfae le  c a r r e t i l la  y #1 «poroto 

20 o-locador, la s  palancas de sostén 36o tienen en la  p arte  

superior m  e l  cenpc del c ilin d ro  129,  unas le v a s  d© con­

t r o l  135, que en-'ea p a rte  media, b a ste  oael la  su p erfic ie  

la te r a l  in te r io r  do la  correspondiente p a lm ea  Úü sostén, 

sobresalen lieoie dentro una contra o tra , y qus asn él dee- 

25 plasamiento c o r r e a  endiente del c ilin d ro  129 «1 tra v íe  de

la  cabezo do leva  126, entre la s  p a rtes  medias de 3n s la ­

vas 135, hacen o s c ila r  separándose a la s  palancas 36» P««* 

r a  l ib e r ta r  e l  eslabón contra la  acción de émbolos 139® 

apretados elásticam ente un® contra otro* lo r  otra pese- ■
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t e ,  Xas leva s  135 sirven para oclooar e l c ilin d ro  129 © 

para re ten erlo  en la  posición  extrema superior, ©a la  cual 

a l  « a tr ito  125 tien e que levantar o dejar sin efecto  @1 gan­

cho d® acoplamiento del j a r a t o  colocador. Lo® .émbolos 

139a ( f ig .  43) son huecos y ven guiados coa desplazamien­

to h orizo n tal en c ilin d ro s  tendidos I39, y  por un resor­

te  I39k dispuesto en lo s  mismos sea impulsados? hacía 

dentro contra la s  a le ta s  36b que sobre salen h acia  arrib a  

desde iaa  palancas de sostén 3&a* X r̂ a le ta s  36b están 

p ro v is ta s  de re sa l toa 360 que sobresalen me hacia otro* 

y  que mantienan saparadae la s  palancas } 6a, en la  p osi­

ción extrema in te r io r  de la s  m istas, en la  medida su fi­

ciente;. par» que la  cabeza ¡í« eslabón 43® o 45b pueda 

en trar antro e l la s  y levantarlad* Para e s te  objeto, «a .

«X lagar corra sport di «ate unes dientes 360 qu« sobresalen 

hacia abajo satán achaflanados en la  oara interna ífig s *

40 y 44)* lo s  o ilin d ros 139 están- dispuestos an eL ¡es­

tr ib o  40 , qua s irv e  pera sostener le s  palancas de sootéa 

36a y  va suspendido de un perno 188 que ©traviesa la  pa­

red da la  ce ja  ( f l g .  39)*

fin lo s  lados exterior:-s do la s  paredes 19 y  20a 

de la  oa„a van montadas giratoriam ente hacía arribe y  ha* 

a la  abajo .dos palancas de control 132 sobro un perno fl@

©je 113 . Xas p a la n ca s -132 tienen ©a e l campo del p la to  47® 

del oslaban sendas p artea X30 a modo d» ©estántos y sa lie n ­

te s  heoi® abajo, qaa sirven como tope pare dicho p la to  47a* 

fin un reco rte  19a de loa  paredes rie la  oaja Xas doa palan** 

cas de cen tro ! I32 van unida?? rígidamente entre s i  por un
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pafiio lJÍJé 3«güa la  dirección de traaaporte d® l a  carre­

t i l l a ,  o saa monte a rr ib a 'o  monta abajo, s& m eaja  e l  p¿r« . 

no 153a da la s  palancas ( f ig .  2$ .  Los p a l m o s  132 t±m m ~  

fre n te  a l  cuatro lon gitu d in al de I m  l«vaa 1J$ o a - la  po- 

•aioidn media del o ilin d ro  129 sendos a n il lo s  de zuncho 1?© 

j 's e n d a s  oejae 1§8 ( f ig .  42) en la» cuales va guiado coa 

desplazamiento a x ia l un perno da reso rte  y  lava  171» 3a* 

por un ra s a rte  171a as apretado hacia dentro, l a  magnitud 

del da*® lasamiento del perno es lim itada por un t o m il lo  

l68a, Q.U.© encaja en una ranura lon gitu d in al 171b del ptur**

no*
Sobro el perno de unión medio 109 va montada une 

palanca de dos brezos 124 , dominada m  un extraño por un . 

• • t r ib o  de d in e r o  125 y  que en a l  otro extremo domina un* 

palanca doble aan oilla  117 , que a«: oslante.sobre un e je  

1 1 1  y tien e  una leva  116, sobre la  cual, en a l transporte 

monte a rrib a , o desde e l  v a l le  engrana en e l gancho de aco­

plamiento ciaba jo del «párete colooader (fig# 45) dispuesto 

debajo de la  c a r r e t i l la  y vu elto  h acia  esta  dltlme con e l  

gancho de acoplamiento 77* Estando bajado e l  e s tr ib o  de 

d isp aro-125, -la. palanca 124 es mantenida por medio de un 

perno 148 apretado elásticam ente por «fee£o contra la  mía­

me, en uno posición en la  cual b loq u ea.la  palanca 17 con­

tra  la  o co llació n  hacia arrib a , de manera que e l gancho 

de acoplamiento 77 no puede d&a¿ngaecharse de la  leva  116# 

SI perno 148 va montado con. de?pi«.©amiente lon gitu d in al en 

una guia 149* San pronto como e l  estrib o  zapador 125 , d  

levan tarse ©1 o ilin d ro  129» topa con la  palanca 124, su
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cxtftmo In fe r io r  se mueve del; campo do le  palanca 117* gas» 

p er la  acción da tracción  del gandío 77 sobre la  le v a  116 

o s c ila  hacia arrib a  y  p e ra lte  e l  doeecoplsmieato da la  

c a r r e t i l la  y  e l  aparato colooadór*

ía r a  e l  a coplamiento ds la  c a r r e t i l la  con e l  apa* 

rat® colocador dispuesto encima de la  misma an «1 oable 

de sostén, y  cuyo ganaho de acoplamiento 77 está  d ir ig i ­

do h acia  abajo, o ®©a en «d. transporte monte abajo del ma­

t e r i a l  transportará, en e l  borde superior del t ira n te  122 

en la  cara interna del mismo a© dispone une leva  I53 sobre 

la  cual m eaja e l  ^uaohode acoplamiento 77 del aparato 00- 

looador. l a  este  oaso, s i subir e l  estrib o  safa dor I25 

e l  ganaho 77 es puesto fuera de encaje por dioho estrib o  

directamente con la  leva I53 (fig *  32),

I4  á continuación se desor ib ir á  e l  modo de tra ­

b ajar y funcionar la  in sta lació n  d e transporte d e scrita  

a l transportar una carga monte abajo.

1 .  P osición  d o partida*

a  aparato ooleeador -a - ( f lg s .  1 y 15 e ¿4) ee
sobra

su jeta  oable de sostén T encima del lugar bu que se ha 

de tomar la  carga, por ejemplo troncos fie éifcoles, con ayu- 

da del cable de rotenoióa 1  a un lu gar de an cla je  del p ai­

s a je , por ejemplo, ,a un tronco d© árbol, y  se dispone so- ' 

bre e l  cable, de sostén ¿e manera que ©1 ganoho de aocpla- 

IBiento 77 ( f ig .  15a) e s té  d irig id o  hacia e l  valle* La ca­

r r e t i l l a  -b - ( f ig . 1* 25-40) esté  dispuesta debajo d e l apa­

rato  ooloeador sobi*e e l  cable de sostén de t a l  manera que 

la  p a rte  de aooplamiente I 53 esté  monte arriba* 11  pable
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de sostén T paga entre la s  mordazas de sujeción 84 y  85 y  

@1 tobo de anida de mordazas 92 del j a r a t o  oolooador. *1  

cable transportador F ya desde e l cabrestante de motor W 

«n la  ladera del monte a lo  largo  del cab le  de sostén so- 

5 ' br© el. r o d illo  de- ga£M 99 del aparato oolooador y  sobre lo e  

r o d illo s  29a y  29 de l a  c a r r e t i l la  h asta  e l  eslabón* s i  tu­

bo de in terca la ció n  I2 I es desplazado por #1 reso rte  104 a 

la  p osición  extrema izquierda ( f ig .  25 y  26). La le ra  y la  

cabeza zafadora 126 con e l  o ilin d ro  129 toman la  posición  

10 representada m  la  f i g .  26# ©n la  cual e l o ilin d ro  129 se 

asienta por abajo en la s  palancas de soporte -34a que gos- 

tienen e l « siabóa 44*-53*

2* loopiamiento de le  c a r r e t i l la  can e l  aparato

colocaSor*

15 Haroneado o tirando del cab le  transportador por
motor

medio del cabrestan te  de /T5 c a r r e t i l la  -b - es lle v a d a  mon­

te  arriba  hasta e l  aparato oolooador -a -  ( f ig .  1) .  ¿ i  tro ­

pezar e l  tubo l 2l '  en 1® p lace do choque 78 del ep-grato oo­

looador, su c e ja  es  empujada hacia arriba sobre la s  márda- 

■20 mas de sujeción 84 , 85 del o ‘able de sostén, oon lo  cual le s  

cohas de dichas mordazas corren sobra lo s  r o d illo s  '75 y  de* 

terminan la  sujeción d eloable de sostén entre la s  mordazas, 

esto  es, l a  sujeción del aparato ooloadcr a l  oeble d® sos­

tén. SI ahora disminuye la  lon gitu d  de la  hendidura l2 la  

.£ (trayecto  de recorrido muerto) e l  tubo I2 I  oon la  cabo a» 

de leva  I26 y  e l  o ilin d ro  129 ftosplazado desde, le  po­

sic ió n  áu l e  f ig .  26 a la  posición  de la  fig *  28* S i  c i l in ­

dro 129 separa a  presión, por la s  le v e s  135 la s  palancas 36a*
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<iu® da Jan lib r e e  e l  eslabón 44-53, qua en l e  medida de l i ­

bertad del oeble transportador se oorre haoia abajo bosta 

la  carga a _tran sp ortar. Simultáneamente, a !  ganaba de 

aoopl amianto 77 del aparato co loo ador se corre sobre la  l e -  

5 v® *53 de la  o a r r e t i l la  y s© pone en enoaje coa # lla . ¿1 

' desplanara© e l  o ilia d ro  129 entre la s  levas de control 135,  

la a  lev as I 69 vuelven a apretar lo e  perno# 171 m  lo s  ani­

l l o s  i é  zuncho 170 cíe la  palanca 132.

3* Preparación de la  toma da carga por la  oarre-
10 t i l l a *

Al empozar a l  movimiento haoia abajo del 9 alabOn 

para la  toma de carga, so p la to  47® deja loa  segmentos I 30 

de la s  palancas I 32, después ds lo  cual- esta®  flltimas con 

ooryfaus pernos 171 bajan y con lo s  mismo.® hacen encajar ba— 

15 jo  la s  lev as 169 del c ilin d ro  129, porque lo s  perno# I 71 

son apretados haoia dentro por lo a  re so rte  1?1# ( f ig s .  30*

n h
$

4* Subida de la  oarga y su jeción  de la  miaña a
•#

la  o a r r e t i l la *

20 *o r  e l  enrollamiento deléabla de :tran ^ )O rte uni­

do a la  oarga, la  carga que esté  en el suelo, eventualmen­

t e  a l lado d e l ca b le  de sostén, as primero levantada la te ­

ralmente bajo ©1 cabio de sostén y luego levantada a lo  

a lto . La o a r r e t i l la  bao© presión con e l  tubo 121 contra 

25 la  p laca 78 del aparato oolooador. Bn funoióa de la  magni­

tud da l a  oarga, ©1 aparato oolooador se su je ta  fijam ente 

a l  cable de sostén T #or Xas mordazas da su jeción  84* 85»

S I aparato oolooador no puede ser, pues, desplazado de au
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s i t i o  por la  o a r r e t ü la  sobre la  oual e l  o able tran ^ iarta- 

áor, on su esfuerzo por estirarse» hoce traoeión moate 

a rrib a , la  oabe20 de eslabón 45a,.45b p castra  'desde ©ba­

jo  aatr» la s  palancas de sostén 36a ty  la s  chapas de gala  

5 141 su je te s  a la s  paréeles da la  ca ja  19 y  20a* Simultánea- ’

menta a l p la to  da eslabón 47© trop: ¿?z?> contra la  curva .de 

elevación 1JG de le o  p altn cas 1J2, que oon sus émbolos 

da lava  171 tropiezan por debajo con l a  le v a  169 y mueven 

©1 o llin d ro  129 oon a l e s tr ib o  salador 125 « la  posloión 

10 extrema f in a l  ( f ig a ,  32 y  33)» da manera que e l c ilin d ro  

129 deja lib r a s  la s  leva s  135 y  por tanto también la s  pa­

lancas 3̂ ©* S©tas filtimas son luego movidas por los p®r- 

h|MI 139©» que ®# mueven elásticam ente uno contra otro , 

bajo e l  o llin d ro  129 7 1© cabeza de eslabón 45a, 45b, de 

15 manara que a l peso efe la  carga es recib id o  por l a s  peían­

os© 36. Como por la  acción de traooida que a da dura fl©3P 

cable transportad ir la  c a r r e t i l la  es apretada contra e l  epa- 

rato  oolocador, e l gancho de acoplamiento 77 a *  se mantie­

ne ya en unión funcional 00a e l  ganoho 153, y  e l  e strib o  

20 ^25 ■ ■ qoe se levanta tanto que a l  ce-dar subsiguientemente l a

traooión en e l  o abl© trm  ©portador-el ganoho 77 puede des­

l iz a r  sí* sobre e l  ganoho 153 y  haoer rodar haola abajo la  

c a r r e t i lla *  ’

5 . Transporte de la  carga monte abajo.

25' ■ Al empoz.r a l v ia je  de desoengo de la  c a r r e t i l la

oes» la  presión a x ia l sobra s i  tubo 12L por l a ’ p laca  78 del

• aparato oolocador, después de lo  cual ©1 reso rte  104 hará 

retrooeder a l  tubo 121 oon l a  cabeza do leva  I26 y  e l  o i l in -
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too. 129 a @u p rim itiva  p o sició n . Con «sto «1 c ilin d ro  I29 

oas de la  leva 135 sobr© la s  palancas de soporte 36a. En 

la  estación  del v a l le  e l  eslabón ge abre para s o lta r  la  

oargg, deapuée de lo  cual la  Instalaoión  está  pronta para 

5 «1 transporta da otra oarga. Como es n atu ral, puedan tam-

bién transportarse oarga s, por ejemplo aparatos auxiliare®  

y d^pdsltio de v ivares desde la  estación a©i valí® e la  
del monte.

-6* Transporte de carga? monte arrib a .

^  Seg&i la s  condiciones del p a is a je 'e x is te n te s  aa ca-

da osso m  aeossarlo  transportar cargas desde la  p arte baja, 

P<$r ejemplo, desda barrancos In accesib les  a un lugar e ltu a- 

: do a mayor a ltu ra  y adecuado pare e l  transporte. Jfe t a l  oa- 

,80 ©1 aparato oolooedor se monte debajo de l e  c a r r e t i l la  y 

coa ex gancho da acoplamiento 77 d irig id o  monte a rr lb *  sobra 

s i  cable del sostéa ( f ig e .  43 y 46). SI gancho de acopla­

miento se desplaza algO|más hacia fuera, porqUe ©1 perno de 

c ja  76a se hinca ®n e l lugar del perno 79a <ju® se snouantra 

delante de 4l  al través de la  c a ja  y  a»l ojo a® guia 83 para 

20 «1 perno 82 en un segundo o r if ic io ,  p ro  dispuesto más hacia

fu era , 82a, porque la  leva  d,-¡ acoplamiento 116 , movible y  

unida fi-jám ente a la  palanca 117 , eatá en 1® c a r r e t i l la  mu­

cho más adentro que «1 .gancho de acoplamiento opuesto f i j o  

153 se u t iliz f i  an e l transporte monta abajo. Adosé© ¿so 

25 P a#a ¿e quitar la  pared .la te ra l 19 da la  c a ja .d e  le  c a r r e t i­

l l a ,  ea «quitan del tubo l2 l  lo s  pernos 120 y  126a, se corre 

sobre a l  tubo un re so rte  amortiguador 104b ( f l g .  45).‘y  se hin­

can lo a  pernos 120 y  la6a en l a  p arfo raoid n 'lp O -*.0. Xa6b rae-
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peotivamcnt®. De esta  minera el tuto  12I ■■ e  repujado 

.. j. OQfttX67ÍA« Si r<*8Grt<? 104b recib a  é l

qua ó« j . & o t ü f ' z r  de i«v« 126, o meado 1# c a r r e t i l la  00a s i '  

tubo 121 corr® sobre le  ceja del opereta ootceedor. SI 

5 'perno 133 que vn® le e  peíanos© 152 e© ctesplez» t i  otro -la­

do del oilífldr^.129*

7* Posioidn de p artid a  pera tran sportar carga 
monte arriba*

11 aparato colooador es su jeta  ®l eabl« de aoe- 

10 t ^n $ov medio ctel oebl© de retención anclado ea al suelo, 

L ss cuñas 85® de líe^-rdezfe de sujeción 85 del cable de 

sostén están d ir ig id a s  con le  punte Jásela #1 v a lle *  s i  

e s tr ib o  zefador 125 de la  cebosa de leva  I26, y  por tanto 

e l  c ilin d ro  12% esté  m  la  poeicién  f in a l in fe r io r , dt 

15 manera que la  palme© de acoplamiento 117 es bloquead* . 

con le  lev© I26 ©n l a  pcsxoidn d el trab ajo . Le, o a rre tl-  • 

l i a  s& «ic uea.tre ©n 1© estaoidn del monta * - SI cabrestea* 

t# de motor de), ca b le  transportador se «coueatra a tó la *  

dé la  estaeidn del monte*.

20 8* Acoplamiento do la  c a r r e t i l la  coa mi apera*

to  regulador*.

Al d esen rollar e l  cable tren .«portador- le. oarre* 

t i l l a  corre hacia abajo hasta e l  aparato ooldcedcar* d®s- : 

plagándose hacia la izquierda «gl tubo I2I á© 1® f i g ,  45,

25 Por ©1 perno 126b, 1c cabes© d© lev© I26 es errestrade con, 

e l  c ilin d re  129, qm  con su lava 169 ap riete  e l  perno *a*- 

vador 171 ©a le s  a n illo s  (Ib suncho 170 da la  peíanos I32* 

S I gancho da aooplsaiento f f  «?© he movido sobra la  i g t *

' - ■
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ds acoplamiento 116 y 8« h« puesto en su ce j»  coa 1» misma*

Lt, ca ja  del aparato oeloosfior descansa ecri bu? r o d illo s  eu- 

p-erior-ys «obré Ico 166 cao a de tope 84*» 85* de l^ 4'- mordazas

sujetadores*

% Bajada del gao.oho paré r e c ib ir  la  carga* 

por e l &<\éplesemi<»to lon gitu d in al del c i l l a  aro 

129 entre la s  le ye s  55* 1*“  ̂ palancas a*,-¡ ooctén } 6a se s^pe- 

r a a , . eco. lo  cual queda l ib r a  e l eslabón 44** 45©» 6, qut ba­

ja  a l  d fijar l ib r e  mis cable transportador ¿-

10* Levantamiento de le  carga y suspensión de 1©

misma m le  c a r r e t i lla *

Bate proceso se d esarro lla  lo  mismo qae m  é l  trans­

porta monte abajo* Por la  tracción  elevad era. d«l cable trans­

portador ae e je rce  sobro la  c a r r e t i l la  un efecto  d# de® la ­

samiento monte arríbe» DI olio efecto  s# transmita por lo s  

miembros de acoplamiento 116 y 77 a i aparato • colocador• La 

ca ja  de éste  cerré  hacia arriba, corrí -ndo lo e  re a i l lo s  75 

sobre le s  cuñas 85«* fio le  mor daza de. -sujeción 85 y  deter­

minan 1« -sujeolón e l eeblr ct  'o«t./*n c o l aparate regula­

dor ( f ig .  46}* -La suspensión fiel gancho - r 1er p al anees, 

fi ' b t -téc. 36e y  e l désecoplamlénto de 1» c a r r e t i l la  y del 

aparato oolooadcr ee hacen de igual manera que se ha fies» 

a r ito  arriba*

11* tran sp orte  frente a rrib a  y depósito. de la  car#

S«* v ,  ' ;
En orden análogo ae, desarrollan. lo s ’.jtteoeses a l  '

c o rre r  monte a rrib a  en l a  c a r r e t i l la  y depositarse l a  car­

ga «a l e  estación del monte, cerne s# ha desorUSc- m  l a  £%»••
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5j con l a  d iferen cie  de que ©L cable transportador no se 

desenrolla  del oabreetants de motor, sino que se en ro lla  

en t i  mismo*

S i di ¡^positivo del invento gb ©apacíelmente ade­

cuado para transportar madera por lugares empinados e in­

transitables#. desde le s  boscosas v e rtie n te s  fiel monte a l 

v a lle *  Según la  experiencia# en la  olas© habitual y co­

nocida de tístos transportes maderero® m  el canino del 

tran sporte de madera apareo», considerables pérdidas por 

deterioro# 'no sólo m aterial e transportar# sino también 

de lo s  árboles ©a p ie  y essp totalmente de lo e  jóvenes que 

oesi completamente puedan e v ita rse  con l a  in sta lació n  se­

gún e l  invento* la  experiencia demuestre que ee no sólo 

p o s ib le  expedir modera que se encuentra en cu alqu ier lu ­

gar a lo  largo del c a b le  de sostén y debajo del mismo* s i ­

no también aquella que esté a d istan cias de unos 100 jb» a 

un lado del o able de sostén*

Otra ven taje ©s que tanto para levantar la car­

ga como para su tran sporte se emplea en solo cable truno* 

portador* la  in sta la c ió n  puede hacerse de atañera que ade­

más so pu©de montar y  desmontar rápidamente*

- J l  —
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•  •  I  o  l i  *" o *

lo s  pontos de iavsaaión propia y nueva que es pre­

san tan para que sean ob jeto  de esta  Patente de Invención en 

Sapada, por VSZBTB ados, son lo s  s ig u ian tes:

5 l t * «  Iba  in sta la c ió n  de transp orte para e l  a»vi»

s ie n to  v e r t ic a l  de cargas y e l desplaaamiettté de la s  mismas 

a lo  largo de un o able de sostén oon ayuda da una o a r r e t i l la  

disponiéndose para levantar la s  oargas y para descargarla» 

por medio de la  o a r r e t i l la  un oabls elevador y transporta*

10 dor; caracterizada porque l a  o a r r e t i l la  (b) está  p rov ista  

de árganos de con tro l (41 , 132) no in flu id o s  por la  i n d i *  

nación del oable d» sostén, para su je ta r  e l d isp ositivo  de 

suepsnslén de la  oarga a la  o a r r e t i l la ,  para e l  movimiento 

v e r t io a l  de lo a  mismos y para a l acoplamiento de la  carne»

2̂  t i l l a  con un aparato oolooador dispuesto en e l  oable di sos­

tén , y para desprenderla, siendo a l aparato oolooador (a) 

desplazable por medio de un cable da retención  anclado, en 

a l  oable de sostén , y teniendo una p arte  del agregado oom» 

puesto por la  o a r r e t i l la  y e l  aparato oolooador Órganos da 

20 suj ación (13 , 84, 83) que son accionados por o tra p arta  del

agregado, para su je ta r lo s  e l oable de sostén y desprender­

lo s  del mismo*

21 *« llie  in sta la c ió n  de transp orte según se r « i*

__ vindica en e l  punto 1 * ,  oaraoterizaña porque e l  aparato so lo - 
2?

oador (a) tie n e  dos medias o unas (13, 15) o mor dagas de sa»

*  32 -
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Jeoión (84# 85) articu lad as ooa 61,  de la s  olíales la  in fe ­

r ía *  gg apretada contra a l  o ab le  da sostén (T) b a jo  na ro— 

4*11.0 {28 o 75) de la  c a r r e t i l la  (b) o.¡del « ja ra to  aolooa- 

dor respectivam ente, por lo  oual se r e a liz a  1® sujeoión d e l 

aparato oolooador (a) a l  oable 4® ¡sostén.

3 1 * . ana in sta la c ió n  de tran sp orte  segdn se  r e í -  

vlndioa an io s  puntos 1* y 2a, caracterizad a porque an «1 

bastid or (2) de la  c a r r e t i l la  va dispuesto un gancho da 

acopiamiento inmóvil ( J4 )  an e l  cual .pe* de caer una palan­

os de trin q u ete  (7 ) que oao ila  haoia a rr ib e  en a l aparato 

oolooador, oaando la  o a r r e t i l la  (b) pasa por e l  j a r a t e  

oolooador (a ) , con lo  oual se re a liz a  automáticamente áL 

acoplamiento entre e l  aparato oolooador y la  o a r r e t i l la *

4*»~ Una in sta la c ió n  de transp orte segdn s e  r e i ­

vindica en é l  punto prtn olp al, caracterizad a porque e l  apa­

ra to  oolooador (a) va articu lad a un c a r r i l  dobla (5 ) toa ° * “ 

o l la  hacia arrib a , teniendo oada o a r r i l  un r o d illo  da pre­

sión (1 0 ), r o d illo s  que a l paseé la  o a r r e t i l la  por a l  apa­

ra to  oolooador determinan la  apertis»a de una t i je r a  (36) 

montada en la  o a r r e t i l la ,  apertura que se r e a liz a  vencien­

do l a  presión de un reso rte  y a l haoerlo deja l ib r e  peora 

b a ja r  e l eslabón del ganoho da carga*

5#*- Iba  in sta lac ió n  de tran sp orte  segdn se r e i ­

vindica en lo s  puntos ls  t  41 , caracterizad a porque a la  

o a r r e t i l la  (3 ) va articu lad a una palanca doble (4 4 ) que se 

mantiene « s u  posición  de o scila c ió n  superior por medio 

do un p la to  (47) di apuesto en e l eslabón levantado (50* 32) 

p osición  an la  oual la  palanoa dobla (41 ) a l  pasar la  carre­

t i l l a  sobre e l  aparato regulador ap rie ta  oontra e l  o a r r il

-  3 3 **
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doble (5) y paralelam ente «1 mi amo m as palancas o sc ila n te s  

(11 , l l » )  ipretadas lateralm ente haoia fuera per presida de 

re so rte  y diapuestas m  dicho c a r r i l  doble, de maaara que 

a l b a ja r e l  eslabón  (50, 52) 00a e l  p la to  (4? ) l a  pelaaee 

 ̂ doble oae ea su poaioida de o scilació n  in fe r io r  y la s  paian- 

oas o30lia n te s  11, 11» o scilan  a s i  lateralm ente fuera de l a  

palaaoa doble ea e l tray ecto  de movimiento, posioidn gas t i e ­

ne por consecuencia que a l  renovares oL levantamiento da la  

palaaoa doble (a l In ten tar la  carga) se re a lio e  ea su posii»

10 oida de osoilaoid a superior una o scila c ió n  h acia  a rrib a  d el 

c a r r i l  doble ( 5) por lo  ouel por una p arte  lo e  ro d illo s  de 

presida (10) se deslizan de le  t i je r a  (36) y permiten ea 

o ie r re , de manera que e l extremo del cab la  transportador 

(a) y e l  ganoho de oarge están bloqueados y por o tra  p arte  

la  palaaoa de acoplamiento © sonante (7 ) se mueve hacia a r r i ­

ba y se re a liz a  automáticamente e l  desacoplamiento del apa­

ra to  colocador (a) y le  o a r r a t i l la  (b)«

6* . -  lixe Jh sta lso id n  cu- trensport# -según se re  i -
r

vindica en lo s  puntos 18 e 5S, oar&oterizado parque s i  le ­

go ño a b ie rto  fL,’ La c£ ja  lt¿  errr - t i l ín  '(19* 20) está  pro­

v is to  de dos árganos de seguridad (23 ). que correa a lo  la r ­

go de lo s  ro d illo s  de sostén e x te r io re s  (21) y están bajo 

la  aooidn de re so rte , órganos que evitan que s a lte  la  ca­

r r e t i l l a  (b) h acia  un lado desde e l cable de sostén , dea- * 

25 viéndose la s  p lacas  a l reco rrer un apoyo del cable de sos­

tén (s ) automáticamente por un movimiento hacia arrib a  de­
terminado por io s  citados soportes, y después %  pesar por

• 3*
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soporte de cable de sostén (S) ru elren  a ponera# automá­

ticam ente en la  posición  d# bloqueo*
78**. Una in sta lao lón  de transp orte según se r# l*  

vindica m  lo s  pontos l%fe 68, caracterizad a porque #1 ee*

o sc ila n te  y sostenida por un estrib o  de c ie r r e  (53) a®o­

tado articuladam ente, en eu posición  de o ierre*

88*- Una in sta la c ió n  de transp orte según * e  r e i ­

vindica en e l  punto 18 , caracterizada porque en le  o a r r e t i-

oióa de reso rte , que en lo s dos extremos sobresale de la  oa­

ja  de l a  c a r r e t i l l a  y a l  pasar ésta  sobre e l aparato oolooa­

dor se desplaza, sosteniendo una cabeza de leva cooperante 

coa v ila  ( 126) ,  un c ilin d ro  ¿ir con tro l (129) ,  que se des­

plaza para e l  movimiento de separación entre dos le ra s  (155) 

dispuestas en e l mismo una fren te  a o t i  a , después de lo  ooal 

la s  palancas de sostén ( 56a) dejan l ib r e  e l  eslabón (44- 53)* 

98 , -  Iba in sta lao ló n  de tran sp orte  según se  re i»  

▼indica en io s  puntos 18 y 88, caracterizada porque #1 c i ­

lind ro de cabeza de lev a  ( 129) so stien e  una p arte  zafedora 

(12 5 ) que sobresale en e l  oazpo del gancho de acoplamiento 

( 77) para e l  mismo y en el oampo de pernos in flu id o s por' re ­

so rte  (1 7 1 ) da dos palancas de control ( I 32) , tie n e  le ra s  e le ­

vadoras ( 169) separables hacia un ledo, palancas de control 

que estén d i9 uestes a lo s  dos lados del trozo de cable trans*» 

portador que cuelga rertioalm ante y sostiene e l  eslabón , en él 
oampo de un p la to  de eslabón (47, 47a) de minera que a l '« o *  

T erse hacia arrib a  la s  palancas de control por e l eslabón*

labóa tie n e  una palanca da soporte (52) montada en forma

l i a  hay un miembro (121) dasplazable a lo  largo bajo  la  ao-

*  35 *
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e l  c ilin d ro  (129) ®s movido por le s  levas (169, 171) oon 

1© p arte  zapadora (125) 7  per ésta  e l ^noho de acoplamien­

to  (77) es movido fuera del owapo de órgano de eoop3- r >it~ 

(153 ,0  116) U  1< cfvr.v jtiil a*

5 10* . «. Una in sta la c ió n  d© transporté aégóa aa r e i ­

vindica en lo s  puntos 1®» 8* y  9*> oareeterizade porque en 

e l  o ampo de la  p arte  zapadora (125) pare el ganoho de aco­

plamiento (77) del aparato colocador, va dispuesta una pa­

lanca de bloqueo (124) ,  que bloquea automáticamente en su 

10 posición  activ a  una palanca de acoplamiento (117) provis­

ta  de una leva (1165 y a l  ser accionada por la  parta zapa­

dora (125) deja l ib r e  1© palanca de a ooplemiento ( 117) y 

luego por le  «colón de tracció n  del gancho da acoplamiento 

(77) sobre l a  leva de acopiamiento (116) tie n e  lugar sutomá- 

15 ticamente «1 deseooplamiente entre la  c a r r e t i l la  y e l apere* 

to  colocador.

U S .»  Una in sta la c ió n  de tran sp orte según se r e i ­

vindica en lo a  puntos 1® y 86 a 106,  caracterizad a perqué 

la  cabeza de leva (126) tie n e  un émbolo ( 128) qu*» sale h *- 

29 o la abajo y sobra e l  cual va guiado con desplazamiento e lá s ­

t ic o  arrib a  y abajo e l  c ilin d ro  de control (129) &e mane** 

que, independí tintamente de la  posición  de 1® cabeza de leva 

(126) diodo c ilin d ró  puede levantarse* d la s  pal ancas da 

co n tro l (I32) por sus pernos de na se rte  (171) sobre la  1«- 

25 *a  U 35) de l . 'í^ a im c e s  de soporte del eslabón (36a) y des­

l iz a r s e  .fuer'® de la s  mismas.
126 . -  lita in sta la c ió n  da transp orte según se r e i ­

vindica, en lo s  puntas 1® y 88 a 118, caracterizad a porque

• 36 #
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©1 aparato ociooador tica#  para l a  au j aoión e l  cabla do soa-

/ - i
téa  loa mordazas da su jeción qac abar caá dicho cabla  (84» 85) 

que so muevan loagitudiaaliaante aatro ro d illo s  ,(?4»75) y 

la s  cáe las  por lo  asaos uaa, a l  desplazarse e l ja r a t o  

locador por l a  c a r r e t i l la ,  tien e  nervios en ouha 85a que coo­

peran oon uno da lo s  ro d illo s  (75) de cada p ar, nervios p| 

lo a 'cu e la s  os apretada la  mordaza de -sujacida é l

dable de sostén y de acta modo se su je te  a este  cable e l  ¡apa­

ra to  00locador*

13*•- in eta leció n  do transporte- eagfia s* r a iv ja -

dica 0x1 lo s  puntos 18 y 8® a 121* caracterizad a porque'leja mor 

dazas da su jeción (84 7 85) sostienen entra lo»  pares de ro­

d illo s  (74 y  75) topas (84*, 85*) que cooperan con uno ds e llo  

y que lim iten  ©1 movimiento longitudinal de la s  mordazas o del 

aparato co locad :r m  uno de lo s  sentidos de movimiento*

14**- Uaa in sta lación  d» transporte segfin se r e i ­

vindica an lo a  puntos 1.8 y  8* a 13 *, caracterizad a porque 

uaa da le s  mordazas As sujeción (84, 85) dai|g^|i|pi ooloo¡i- * 

dor 9a té  m ida m  forme articu lad a  lim itada oon un» prolonga- 

o m  ( 92) tubular que rodea e l  cable de sostén y qu@ en ud 

brazo (98) tien e  un r o d illo  de guía (99) para a l  cable trans­

portador (P) y 9stá unida a .-'-.tierra por medio del cabla da 

re  tención (H)*

158*— Che instalación- de transporta segán se  r# i—’ 
vindica en «1 punto 68, caraoterizado porque la s  p laces de 

seguridad (23) en a l  ledo da. le  c a ja  astá  unida rígldem m te 
con sendos oarro jos (26,  60) qa® cruzan sobre la  hendidura 

longitu d inal (20b) de le  pared longitudinal a b ie rta  de le

- 1 7 *
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oaja  (20* 20a) y t i ansn cestos d© con tro l oblicuos que se 

deslizan sobra lo e  soportes del' cab le  d© sostén de manara 

qa*á lo s  cerro jo s  so mueven arrib a  y ate jo  coa la s  pisca® 

de &^guridad»
. 168*.* Ili« in sta la c ió n  de transporta eegfia 3 o r a i -

vindica an «1 punto 58 , caraoterizada porque le s  p lacas de

seguridad ( jt jJ  están montadas con o sc ila c ió n  arrib a  y abajo 

. sobre, ur. a ja  coafin m  l a  s a ja  da l a  c a r r a t f l l * ,  y a# müt* 

ti-non an la  pOBiolón de c ie r re  por fuerza dé rasorta*

I 78,*. Une instalación  de transporte stgfia a# r e i -

v4v ite n  ¡r. ].■ per .tos 18 y 6 fi, erraot v 'z. i -  porque como 6r *

gano de s<-guridad contra el sa lto  la t e r a l  da la  -c a r r e til la  

por la  hendidura lon gitu d in al (20b) de la  caja da la misara 

desde e l csblo  de sortén, en lo  pared ab ierta  d® la  c a ja  

(20*. 20a) so dispone p er le  manes una palanca (55) que se 

mantiene ©1#éticamente en su p o s ic ió n  de bloque*© y en la  

cual es movida por '©1 soporta del cable da sostén (S) que 

corre é l tra v é s  de le  mioma*

- la®.» Una in sta lac ió n  da transporte sagfin se  r e i ­

vindica en loe puntos- 18# 6# y  158 , caracterizad a porque e l 

cerro jo  (60}  que cruza tranever Belmente 1® handiduro lon gi- 

t  udinal d^Ls correspondiente pared d© la  c a ja  (20* 20a) te  

1© c a r r e t i l la ,  va guiado con desplazamiento v e r t ic a l  y es­

tá  unid© rígidamente con una p laca  .23» que tien e  cantos da 

con tro l que suben oblicuamente hacia, lo s  extremos da le  p la ­

ca y con lo s  cuales epsréce sobre lo s  e-oportes d a l e  able'de

sostén» moviéndose con ©L cerro jo  hacia arriba y a is  a llá  

sobre le e  correspondientes soportes fie dicho cable*
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19S.~ Uaa in sta la ció n  d» transporte par© mi mo-

vlaiac.ro v e r t ic a l  de cargas y. e l desp laBaai.snto de la s  Mis­

mas a lo  largo  da un c a b le  portador.

IjpL y  como g© be d escrito  un la  Memoria que an­

teceda, representado en lo s  dibujos q ue s u a compasen y con 

lo s  fin a s  qu© se han ©«pacificado.

In tre  lin a e s  •sobre” y  "motor", valen .

Bata Memoria consta de tre in ta  y  nueve hojas es­

c r i t a s  por una sola  oare.

Madrid, 1 2 ENE. 1948

P .  A*

C h /. - 3 9 -
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