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MEICRIA DESCRIPTIVA 1
para solicitar

PATEFTE DE INVEZIXCICT

X 8 P 4 F a
por VEINTE afios
s nombre de AXTITBCT.AGET ATVIDABURGS INDUSTRIER, entidad

sueca, establecida an &tvideberg, IZstocolmo,Snecia, por:

"IrA MAQUINA DE SULAR, DT CGALCULAR Y DE CPRRACICIES

SIITARES" .~

W 1as méquinas de sumar y caleoular @8 .costom-
bre inscribir (sumar o restar) las diferentss partidss en
ruedas de rogistro. o de totalizsdor, yme pusden ponarse
er engranaje con miewbros motores que tienes la forma de

5 oremuileras de vaivén, sectores dentados oscilantes o si-

milares, o desconectarse de lod misuos, Zatos movimientos
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de conexiorn y desconexiin tiensn logar durante diferentes
ihtervalos de tiempo de ls méquira, segin la clase de ope-
raciones qgue 8e hayg de realizar; - Por regla pgersral en
lae miquines que hoy s sucuentran er el mercado astcs mo~
vimientos de conexidén y descornexidn son rrepg¥ados por onm
resjuste de diferentes ganchos y brazoas, que 8 colocan
desda 81 teclado de la méquina; ‘1e fuerza necesarisa pars
ofectuar vste movimiento de conexion tisnse que realizarse
por a8l oparador cua&do apriets la tscis corraSpondienta;
Adends, ai mecauismo de gancho® y brazos es relativamante
oomplicado, y por cousiguiente de fabricacidn costosa y
péoPenao a8 descomponerse y det erminar arrores de oé}oulc;
Por estas rozones es altamente deseable §implifiocar ls
soust ruceidn ¥y modificerla de tal maners que se rednzca
cousiderablemente ¢l esfuerszo muscular que ha de realizer
el oper&dor;

El proposito de este invento es orear un dispo-
#itivo funcional simplificado y de fdeil manejo para rea-
lizar los do® movimiento® mencicnado® de conexion y desco-
nexidn. T dutalle esencial del invento es gune la epergis
necesaria para realizar estas funciones se Lome del &rbol
motor de la méqnina; -

Con este y otros objetos a 1a vista, ol invento
sa refiere & una disposicion en las méquinas de sumar, oal=-
calar o similares, sn ia cu@l para las verias funociopes
(clases de opsracionss) las ruedas de un registro o totali~

zador engranan o #s acoplan oon miembros motores por medio

de vnergia tomeda del arbol motor de isa méquina; caracterizads
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porgua en dicho &rbol motor se disponen discos de levas uno
psra oada funcidn o clese de operacidn de que se trate, as-

tanfo cads uno de dichos discos de levas montsdos pars saccio-

har un mecenismo irdividual de trarsmieion de movimiento,
¢ue npormalmerte asta en reposo, pero gue 83 poLe 9n su podie
cion de funoionamiento cuando se aprieta la tecla gorrespon.
diante,

Zsto hece posihle emplear vlementos de construc-
cién may sencillos, y adem#s los mismos pueden usarse en los
element o8 de transmisidu de mcvimisento asociadod ocon las dis~ gk

tintas tecas funcionsles. Ividentementa, asto #ignifica gue

®9 simplifiocan tanto 1a fabricacidn de dichos elementos como

su monteje en 1a maquine, Y la constrnccidn sencilla es mu-
cho mas segura que las conocidas hasta ghora. (tros objetos

y detalles caracter{sticos del inveuto serin evidentes por lg

lectura de la siguiente llemoria y reivindicaciones,
Por vie de ejemplo el invento se representa en los
dibajos aplicado & ummmaquine del tipo desorito en l& patente

sueca n? 21280 (yatente briténice me 479234)., Te fignra 1

del dibujo, muestra nns vista lateral de npn miembro motor,
une roeds de totalizado? y los elementos de scoplemiento en-
tre ello® segin la resliza®ide descrits en dicha patente sne-

ca; la figura 1 muestra el dierositivo en su vosicidn de

ranoso, i las figuras 2 y 3 ge repreventan ciertas partes
del disrzositivo de 1s figura 1 colocédss para samar y restar

respectivanante, Las,figurag 4.7 mdastran el disco de leavas

diferentes posiciovnes, TLas figuras 8 y O muestran el diasco
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de lavas para la suma, junto ocon Bu mecenismo actuante 000-

perante en do® posicicnes distintas. TLe figura 10 muestra
ejanplos de diferent es funciones o formss de operacidn que

pueden ocurrir en una méquina de sumer del tipo en cuasticn,

El mecanismo rerresepntado en les figuras 1-3 se
describe en la patente sueca n? 91,280 (patente britdpica
ne 479;234); v 1 significs vpa rueda en el totalizador (re- |
gistro) de la méquinse cuyes otras ruedas no se representan,
Las ruedas de totalizador van montadss girstoriamente en un
érbol 2, sujeto al bastidor de la méguina. Ademés de las
riadas del totalizador, vste drbol sostiene también un par
daz palanceas a.brazos de cigueilas engranados en forme osci-

lante, disnuastos on los lasdos extiremos dal totalizador, y

couect ados rigidamente entre si por medic de dos 4rboles

4 y 5, paralelos sl drbol 2, R érbﬁl 4 que en el dibujo
89 Ve ancima de las ruedas del totélizador 1, tiene cierto
nlmero de paqueiias rnedas dentadss 6 que engransn con sus

respactivas ruedas de totalizador, y el &rbol 5 debajo de es- %
tas Gltimas tiewe un nimero de pequeriss ruedas dentadas, bam-

bién eu sugrauaje con sus rusdas de totalizador respectivas,

Cade rueds dentsde individusl 6 estd tambiép destineda @& en-

T ——————

grasar con una hilera superior de dientes 8 de une correders

denteda o cremallera 9, contigua a la rueda ds totalizador;y
la correspondiente ruseda 7‘eaté destinsda a engransr con uvns
roada inferior de dientes 10 de 1a misms cremallara:

1a® oremallaras 9 van montadas en el arbol 2 de
manera que pueden desplazarse en angulo recto ap el migmo,
y para ello cada corredera tiene una rarpra alargada 11, por

la cual se axtiende el drbol 2,
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o la operacids de sume, la palenoa 3 8e hace o®-
cilar, desds su posicion nentra de 1. figurae 1, en o1 septido
de las agujas dal reloj hesta que la rmeda de acoplamisnto 6
engrane oon'la hilera supsrior: de dientes 8 como se ve én
la figurs 2;

In la operacion de mesta, 1a palanca § 86 hace os-
¢ciler desde sa pogicién pneutrs de ls figura 1 contrs las agu-
ja® del relo hasf& que la ruede acopledors 7 engrans oou la
1{nes inferior de dient ¢® 10; como $e ve es la fivura 3;

A ocontinumcion se describiran los miembros cue
aoccionsn oaté; palsncas 3: |

¥n l1a fignra 4 se Ve el érbol motor 20 de ls magui- ?;
na que, en le forms bien conocide unae vez queo se ha apretsdo N
one de 1me teclas de erranque describe giempre una revolucién
completa y luego vuelve & parsrse en su posicidon de partida
(poéicién de ciclo completo)l Sobre el érbol motor 20 ve
sujeto un disco de leves 21, y en el bastidor de 1a méquins
va fiju une chavetsa Z£2 sobre la cual van montados en forms
oscilante las dos ﬁalancts de cigtiefial o braszos oscilentes
23 y 24, muy juntos# entre ni; Una pata 25 de 1a palanoca
23 es.a provists de uns ranura oblonga 26 y su otra pata 27
esta conectsds articuladsmente con una biela 281 El ot®o
axtremo de esta biela ve pivotads en el arbol 5; Alrededor
de un esparrago 29 suja&o al bastidor de le maquina, va pivo-
tado an brazo 30 gue tienmdeé a osacilar en el sentido del relod
bejo 18 acoidn de un resorte de tenaién_Sll Un rebajo o
muesca 32 del brazo 80 encaja en uns chavete 35 sujsta a la

pats &7, y mantiene en posicion nentra diche pata y por tento
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tembién el brazo 23. 1Le palancs 24 tiene uns ranora en T 34

¥y en un extremo un rodilloe 35, que‘ée mentiane en contscto
oocn el disco de leves 21 por 1a Bccidn de un resorte 36 suje-

to 81 otro extremo 37 de 1lam ralanca 24, T el teclade 38

hey una t acla desplazable 38 que tiene un tope 40, Urea palea

o8 do cisnefial o pieza o#cilante 41 va pivotmdsa en una chavste A
fija 42, y esta seralsia de manera que sn saliente 43 llegs g
debajo del tope 40, 8l paso que su otro salientas 44 ests co-

nectado ab rivote con unsa biels 45;> Sobre uwa chaveta fija
46 vs montado en forma escilacte un bregso 47 gue tiende 8 mo=~ E
verse coutra las agujaﬂvdel reloj Sajo la sccidn de un resor. k
te 48; in el extremo superior 49 del brezo 47 hay un fFebajo %

oblongo en 50 que encaja en una chaveta 561 de la biela 45,

2l extremo inferior 52 dal brazo 47 va corectado aricol sdamen-
%2 con la biels 53, a cuyo otro extremo #e sujeta una cheveta

54, (eta chaveta entra en la Tanura 26, en la cnal @8 des-

plazable y la cheveta o8 tan larga qua tambiér, se extiende
al través de la ranura en C 34 de 1a palanea 24, Tl macee

pismo que 8e acabs de describir sirve para mover l1a palanca

3 copntra las apujae del raloj pare poner las rusdas dentadas E
g 7 en encaje con las correderss dantsdas 10, como se Ve sn 1a

firura 2 y como e describird mds abejo.

;% . Para mover la palsnce 3 eu el sentido de las agu-

jas del reloj desde su posicidn peutre & una posicidn segin

26 la firura 2 lo® mienbros actuantes se hap diseriado Gon srre-

glo & la siguiente dsscripeion(vesuse figuras 8 3y 0) . ?
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Al Brbol motor 20 de l1a méquins, va también su-
Jeto un disco de leves 55, y en la chaveta 22, fija en el
bastidor de la miguins, Van pivotsdas may juntas dos palan-
cas de cignefial o brazos oscilantes 56 y 57; Una pata 58
de la palauca 56 tiene ura rsoure oblonga 59, y su otrs
pate 60 va conectalds articuladamente con ona biela 61 cuyo
otro extremo estéd pivotado en el arbol 5: Una pale 62 da
le pslanca b7 tiene uns ranure an T 63 y en eu otra pata
64 va montado un rodillo 656 cue se mantiene en encaje con el
disco de 1avas 55 bajo la accion de un resorte de tension
66 sujetb g un gancho 67 de la pal anca 57; %n el teclsdo
38 va dispuesta una:ﬂeﬁlﬁ 68 desplazable, que tiens un tope
69: Una palanca de ciguefial o nieza oscileste 70 va pivo-
tada en una chaveta fija 71 y estd disefiada @ manera gqoe
su saliaute 7Z encaja an'al tope 69 desds asbajo, al pasc
que su olro saliente 73 esté conectado articul adamente con
ong bisla 74, Eo la chaveta 46 arriba citads pivots un
brazo 75 que e8 arrastrado contra lss agujas del reloj por
an resorte de tensidn 76; M extremo Superior 77 del bra-
20 75 tisue un rebajo oblongo 78 que.. encaja en una chaveta
79 al extremo de la biele 74. El extremo inferior 80 del
brezo 76 va conectado articulsasdamente con la biels 81, a
cuyo otro exbremo va sujete una chavets 82; Tsta enoaje
an la ragura 59 y se desliza en ella,’y a9 tan larga que
tembiér rase al través de la ranura en T 63 de 1a palanca
contigua 57:

Los dispositivos descritos fancioran como sigue:

Cuando la néquina  estd eh su posicidén de repoSo los miembros

1
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descritos, ocupan las rapresentadas en las figuras 1, 4 y 8;
Supongemos que la méquina da primerc una vualta an vacio,
en la cusl el é&rbol motor 20 arranoca y hace girar el disco
de levas 21 una vuelta sontra las agujas del reloj. Ia

B 5 —. pendiente (o leva) 83 gel disco 21 haré entonces presidn
contre el rodille 35 y hara oscilar la palanoca 24 contra
las agujas del reloj hasta ®u posicicn de la figura 5.
Como la abertura 34 de la leva 24 tiene forms de T, asta ;
pal anca 24 bp acciong la chaveta 54, y por tanto la palanoca %

iO £4 sigue el movimiento del disco de levas 21 8in accionsr

ningun otro detalle del mecsnismo,

Cuendo #8 ha de inseribir uns partide nezstive
en ih rueda de totalizador, el operador apriets la teclas de

" menos 39 de 1 figura 6,  Entonces el tope 40 del salients

15 43 arrieta hacia abajo ol brazo de ssliente 41, moviendolo
certre 1as agujas del reloj. Z8lo hece que 1la biela 45 é

ee desplace en el sentido de la flecha 84, y as{ la chaveta

. 51 mueve el brazo 47 en el sentido de dichas agujas contrs
1z scocion del resorte 48. Por consiguiente, @l brazo 4% P
20 arrastre la blela 43 en el sentido de 1a flecha 85, y 1s ' L

chavete 54 se desliza en la ranura oblonga 26 de 1a palencs

g %4 hesta que hiere la -porcion extreme 86 (el v:éstago) de

3; la ranurs en T 54; Ahors la wéquina &rranoce debido &l apre- .
’ tamiauto de le tecla de restes; cuando la pendiente 83 dal A‘
Q — 25 disco de levas 21 pass mée slla del rodillo 35, la nslance

24 oscila coutra las agujes del reloj. Como la norcidnm
extrema de véstago 86 del treyecto en T 54 coje shora 1a

chavetsa 54, esta #igue en movimiento oscilante de le palance
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24 y asi{ mueve las partés del mecanismo & 188 posiclones rals
tives representsdas en ls figurs 7. Como la chavetsa 54 passe
tambien ﬁor la ranura 26 de la palanca £3 esta palanca 8sigue
también ol movimiento oscilante y por medio de la biela 28
miave el brazo 3 en el sentido de la fleche 87 figura 7.
#eto hace que la rueda acopledora 7 gire sobre la rueda de
totalizador 1 hasta gque las rueds 7 augrauns con la hilera de
diastes 10, como se ve en la figura 5; Cuando shora al

funcionar la méquina, la cramallera ¢ se desplaza en la

forua bien corccida, 1a partida desesda se inscribe en la

rueda del totmlizador que giras entonces en 1& direccion
menoa; Luego el rssorte 36 vuelve las partes a su posicion
da desc;nao bajo el centrol del disco de 1ev£a 21; Tna

, figura/ .
operacion de suma /B s8a realiza de maners snsloge 2alve mover
la palance 3 en sentldoc opuesto al indicado por lsa flécha
87 y que el brazo 57 tiene disefic diferente como &8 ve en la
figursa 8; . Quando el operador aprieta 1la tecla dé 8ame 68,
al tope 69 hace bajer sl saliente 72 y mueve la palanca 71
contre 1as agujas del raloj desplazande msi la biela 74 en
31 sentido de la flecha 88, figsura 8;

La chaveta 79 muevée asi la palsuca 75 contra lses
agujas del reloj, venciendo la &ccidn del resorte 76; ia
biela 81 se desplaza eu el sentido de la flecha 89 al paso
que #u chaveta B2 se desliza eu la ranura 59 de la palanca

58 hasts entrar en la porocion central o de vastago de la

abertura en T 63, Cuando shora la maquina arrancea (debido

al arretamiaento de la tecla de sumar) y as{ la pendiente 90

del disco de levas 55 pass mis sl14 del rodillo 65 al braso
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57 oscila como lae agujas del reloJ y au shbertora en T 63
moeve shora la chaveta B2 haciendo que 188 partes del meca-
nismo tomen las poeiciones reletivas representsdss en 1a
figure 9; La chaveta 82 mueve tembién 1a palanca 60 gne
por vie de la biela 61 mueve el brazo 3 en la direcoidn
opuesta a 1s ivdicada por 1 flecha 87; Cou esto la rne-
ds acopladore 6 girs sobre las rueda del totalizador, hasta
que la rueda 6 ®e rone 8n engransje cor la hilera de dientes
8, como &8 ve en la fisvra 2; Al funcicner la miquina, el
balancin 9 ®e desplaza luego én Ia'fonna bien conocida ha-
cidndo as{ que la deseada partida positive se inscribe en

la rueda de totalizador, y girando luego en la dirsccion de

sumar. Lluego el rescrta 66 devuelve las partes & su posicidn

de repo#c bajo el control del disco ds levas 55,

Por medio del mecanismo descrito, el operador

- queds esencialmente aliviado del esfierzo muscular de reali-

zar la operacicu de scoplamiesto; @dlo tiene que poner 1s
chavete 54 y 82 respectivemente, en rusicidn preparstoris,
despusm de lo cual el 8rb-l1 motor efectis las funciones de

acoplamientod propismente dichas y rinde toda 12 energis

- mecanica necesaris al efecto. I8 evidente por la explica-

eidn ertericy que lo# elemorntos ocornetructivos nacesarios
Son relativamente rocos y se mueven en drboles fijos; as{
el mecanismo es de construccicn sencilla y barate y es al
propio tiemro de furcionamiento ceguro.

7 iuvento se ha dascrito arriba aplicsdo & ups

méquing de sumar segdn 1a& patente suecs ne 91280, patente

britdnica ne 479.234, Claro 98 cue el invento no se limita

R e e e e
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& su uso en tales méquinaB; Por el contrarioc, puede apli-
cards en gaieral e todes las construcciones totalizadoras
que tienen mecanismos acopladores entre las ruedas del totae
lizador y lo® niembros® motores prara funcionsp u operaciones
de distintas claseﬂ; Ta figura 10 ilustra disgramstios=
mente uno® cuasntos ejemuplos de las diferantaa funciones® que .
pueden realizarse en une maquina de sumsr., En dicha fign-
rs une revolucion completa del &rbol motor 20 Bo repressnts
con 1ineas rectes marcades en un extreme con 02 y en el
ctre con 5609, y & medio camipo con 180¢, Tas partes de
estas 1{ress que estdn levantadas encime (direccidn nositi-
ve) o caidas debajo (direccion negmtiva) de la 1inea bisica
recta representan las longitudes éngulares de 1ss levas y

s1 nosieidn relative duorante la revolucidn del 4rbol motor,

- Lus direcciocnes oositive y necativa de rotacidn £e han dese

crito arriba, Las letrus de la figures 10 indican l1as fune
clones de gque se tr.ta es decir:
"= suma

B = resta

C= total positivo

D = total negativo

B = subtotal positive

F = sobtotal negativoe.

Eata @olicitud que corresponde a la presentada
en Suecia, el 1 de octubre de 1946, bajo 81 nimero 8554 /46,
80 acoge & los benefiocios del srticule 51-d§1 vigeut e Esta-
toto de Proyiedad Industrial y & los derivados de 108 Decre-

«

tos de lioratoris del 7 de febrero y 4 de julio de 1947,
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Lo8 puntos® de invencion propia y nueva que se
presentan pera Que sean objeto de esta Patente de Iuvencion
en Kepafia, por VEINTE, afios, son los siguientes:

19;- Une méquina ds sumar, restar o similares
en la cual pars les diversss funciones (olase de operacio-
nes) las ruedas de un registro o totalizador engranasn o se
acoplan con miembros8 motores por madid de energia tomada
dal drbol motor de la méquina; carecterizada porqne en dicho
arbol motor de las mé&quins van montasdo® discos de lsvas, une
para cads funeion o clases de nparaaién de que ss trate, es-
tando cada uno de estos discos destinados a sccionar un me-
canismo individusl de transmision del movimiento, que LGOrmale
mente esté entejados® peroc que s8 coloca en Bu podicicn de
funocioramiento cuando se &rriets la correspondiente tedla
fanecional,

22,- Una méquine segin ee reivindica en el
punto 12, carascterizada porque el mecanismo de transferen-
cia de movimientos que coopera con uu disco dellevas {21,65)
comprende dos palancas (43, 24 o 56, 57 respectivamerte que
pueden cscilar glrededor de un centro oomin o fulero (22),
una de 1as cuales (23,56 reSpectivameﬁte) estd conectads

gor un miembro de acoplemiento (3) y la otra es accionada

e i i e




k7

-10

15

20

26

181295

por el disco de levas (21 y Bb respectivamente) y esta
conectada en forma saparable con la primera palaucs men-
cionada (23, 56 respectivamente) por medio de up mieuwbro
de conexion conirolads ﬁor la tecla funoional (39 y 68)
rasPactivamentg;

59;- Uuea méiuina sagin se reivindice en el
punto 29, caracterizeda porque el miembro de 6onexidn
eutre au par de’paladoau—(zs, 24 o 56, 57 respectivamente)
couprende una chaveta o similares (54 y B2 respectivament e)
que sa pueden deslizar en una ranure (26 y 59 respectiva-
went ®) en una de las palancaaklzs y 53 respectivamenta) y
también corre er una rannra o sbertura en T, (34 y 63 res-
pactivamente) de 1a otrs palanca (24, 57, respectivamer:e)
teniendo la gberture en 7 tal forms y disposicidn que la pe-
lancs en ups posicion en el trayecto en‘T permite que la btra
palanca (24 y 57 respectivamerts) oscile bajo la accicn del
disco de levas (21 y'SS respectivamente) y en oira posicidn
ccpectsa 1a8 palanocas para oscilar al‘uniSOﬁg gobre so centro
o fulero hajo la accion de dicho disco de levas;

49;- Una méquina eeglin ®e reivindica ¢n lo® pun-
tog 22 o B¢, caracterizada porque las palgncas (28, 24 o 56,
57 respectivamente) vau pivotadas e up &rbal fijo‘(zz) de
la wédquine mientras ls palanca (24 y b7 respectivamente)
accionade por la leval es tambien por un resorte pars vola
ver antoddticsmente una vez que s$e hs oompletado la opera-
cion de aﬂgrangju(acoplamientd);

5¢,. Une médquina segin se reivindice ern los

puntos L® o 49, carscterizade porgue la chavets de corexidn
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(64 y 82 respectivamente) entre las palancas de una parsja

a8 indiroaﬁamenta sostenida por un brezo (47 y 75 respecti-~
vanmte) cscilante sobre un centro fijo (46) brezo que esta
conect ade con la correspondiente tecla funcional (39, 68

respact ivamente) por medio de uns biela (45 y 74 respectiva-

- ment ),

6¢,~ Una miquine segin se reiviudioca en 108
puntod 2.5 oaracterizada por un dispositive de trinquete

(20) para sujetar eldsticamente en posicidn neutrs la

-palanca (23) que esta conectada con el miembro. de acopla-

miento {(3),

79;- Una méquine de sumsr, de oaloular v de
operaciones aimilares;

Tal y como se ha descrito en la lemorie que ante
ceds reprenentaﬂo en los dibujol qQue &8 acompaian y con Ios
fines que e han eSpecifieado. |

Eeta me&oria cousta de catorce hojas escrites
por una sola oara: |
3 0DIC.1947

Medria,

Ch/. - 14 .
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