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HFEMORTIA DESGRIPZTIVA
) . gque se scompafla a la solicitud de una patente de invesncion por
veinte mfios en Bapafia, a favor de ks firme Barr & Stroud Limi-
; ted, residents en Glasgow W.3, Escocis, Caxton Strest, Inglaterrs,
P 6 r
_ " Mejoras en 0 relativas a mecanismos pars gounvertir un movimien-

to segin uns ley en otro movimiento segdu otra ley "

. . ¥ L4 * [ *
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El presente invento se refiere & mecdnismos para convertir
un movimiento segin uns ley en otro movimiento segin otrs ley, parti-
culer aungue no exclusivamente en combinacién con telémetros, eltf -
metros e instrumentos similares de medids, gue & o6ontinuacién se com -
prenden de modo general bajo el nombre de te¥metros. Los telémetros
del tipo de prisma mévil, esto es, del tipo en que se efectia la me -
dicidn gracias & un movimiento trensleticio de un prisma (o prismas)
desviadores de le luz, funcionan mediante un dngulo de paralaje para
le medicidn y el movimiento del prisms o prisma no es proporcional
& la distencie, sino el rec{proco de la distencia. Asf{ ordinariamen -
te la escale del instrumento es una escale reciproca, con las graduea-
ciones que se ven apretendo cade vez mds entre sf para les distancias
més elevadms, Este apre tamliento recf{proco de las graduasciones en las
distencias elevadas de la escala hace une lectura de éste mds dificil
gue en los grados inferiores. La memoria de la patente inglesa nimero
133,974 concedide a Barr and Stroud, Limited y otros, y la del nime -
ro 499,053 concedide e Barr and Stroud, Limited, presentan mecénismos
para convertir un movimiento segén le ley rec{proca en un movimiento
segin una escele uniforme. Le memoria de la patente nimero 324,518
concedide & Barr and Stroud: Limited y otros, ilustra la forma en
gue esta conversién puede realizarse por vfa éptice. El presente in =
vento se refiere e aparatos de conversidn para transformer un movi -
miento segin la ley recf{proca en otro movimiento segin une escsle
uniforme, aplicade partfcularmente & instrumentos del tipo de teld -

metros, en los gque puede servir para proporeionar lecturas en une

. escala uniforme de distancias, en une escals uniforme de alturas o

en una escela uniforme de otra funcién de la distancie o paralaje,
En conformided con el presente invento, el aparato de con -
versién de la clase expliceda comprende un primer elemento dispuesto

pers moverse en una trayectorie rectilfnee entre lfmites inferiar y
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superior, unea palance unide deslizable y pivotadamente con el pfimer
elemento y mévil alrededor de un pivote, fijo en su posieién eon re -
lacidn a diche trayectorie y situado e&.un lado de elle en una lfinea
perpendicular e la misma trayectoria en la posieidn 1fmite inferior,
y un segundo elemento unido deslizeble y pivotedamente gon la pelen =
ca y dispuesto pars moverse en une trayectoria rectilfnea, cuys 1f -
neea corte la primers trayectoria por encima de le posicidn 1fmite in -
ferior y corta la perpendicular desde el pivote de le palenca a la
primers trayectoria en un punto intermedio, siendo la disposicién

tal que el movimiento del segundo elemento & lo largo de su trayec -
torie produce un movimiento angular de la palence y el movimiento
anguler de esta palance produce un movimiento dei primer elemento md; :
vil, mofiéndose el segundo elemento mévil en eonformided con una eg -
cele uniforme y siendo movido el primer elehento mévil en conformi -
dad con una escela reciproca.

Al aplicar el aparato de conversidn en conformided con el
presente invento & un instrumento del tipo de telémetro, el prisme
medidor se obliga & moverse con el primer elemento mévil del apara -
to, y el segundo elemento mévil se maniobra por el cabezal de manioc -
bra del instrumento.

Pare la conversidén directa, por ejemplo la conversidn en
una escela uniforme de alcance o distancias, el apearato puede oompren:
der dos gufas gue constituyan las trayesctorias para el movimiento
de los dos elementos méviles, estando les gufas relativamente fijas
en su posicién con la 1fnea de la segunda trayectoria que corte la
1fneg de la primere trayectoria de la posicidn 1fmite superior.

Para otras conversiones, por ejemplo la conversién en une
escale uniforme de alturas, podré ser necesaria una modificeeién me -
diante un factor que podrd variarse como se guiera, pares ouyo obje -
to se prevé el variar las posiciones relatives de las dos gufas en

conformidad por el factor en cuestidédn. Asf, el aperato puede ser tal
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gue la segunda gufa pueda desplazarse con relacidén a la primera gufa
de manera que ocupe diversas posiciones, todes paralelas entre s{,

Eh la que puede llamarse la posicién bdsica, las dos gufas relative -
mente méviles pueden ocupar posiciones relativas, lo mismo que pars
la conversidn directe de la que se ha tratado en el pdrrafo preceden -
te. Cuando se desplazan de la posicidén bdsica, se realize una modifi -
cacidén por el factor en cuestidn, variendo la magnitud del fastor
aplicado con el velor dél desplazamiento.

Pare uns escala uniforme de alturaes el factor es seneol en
gque ® es el dngulo de elevacién de la 1fnea de punterfe o visual al
objeto en observecién.

En los instrumentos del tipo dé los telémetros es usual pre-
ver el traslado del prisme medidor desde una posicidn correspondien -
te a1 elcance més peguefio que se ha de medir hasta una posieién 6o -
rrespondiente al aléanoe mds elevado gue se ﬁa dé medir y més alléd
de esta posicidén hasta una posicidn infinita, para ;inea de compro -
bacién y ajuste. En la apliceacién del presente invento a un instru -
mento que prevé la posiocidén infinitae del priéma medidor, la l{nes
de la trayectorfa del segundo elemento mdvil es paralels a lz lfnee
qub une la posicidn infinite al pivote de la palanca y esta palance
posee una prolongecidén que le permite llevar al primer elemento mé -
vil, después de la posiocién de distancie o grado mds elevedo haste
la posicidn infinita.

Generalmente el segundo elemento mévil del aparato de con -
versién segin el invento es un érgsno maniobrado & tornillo, 0,r@scado
constituye la segunda gufa. | |

Con une prolongacidén de la pslanca para efectuar la regu -
lacién el :infinito segén antes se ha descrito, el tornillo es un
tornillo de paso constante. Otro método de lograr el ajuste infini -
t0 es el de disponer las cosé&s de modo gue la trayectoria del ségun -

do elemento mévil divergan algo del paralelismo exscto ¢on la 1fnesa
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que une la posicidn infinite el pivote de la palance, modificdndose
la marche del tornillo, para mover el segundo elemento mévil, del
paso unifo:me para obtener un movimiento en concordancia corn la esca -
la uniforme,

Dos aparatos de conversidn segin el invento para un instru=
mento del tipo de telémetro se ilustran en los adjuntos dibujos, en
los que

La figura 1 presente un primer e jemplo.

La figura 2 es un esguema sclaratorio de la figura 1,

Lae figuras 3 y 4 ilustran un segundo ejemplo.

El aparato ilustrado en la figura 1 comprende una gufa rec-
tilfnea A, une deslizadera D mévil en la gufa Avy con la que eg mévil
el prisme medidor del instrumento, un pivote fijo C, un tornillo D

de peso constente sustentado por cadas extremo sn apoyos estacionarios

‘en el bastidor de sostén, una pelanca ranurada E pivotada en C, ocon

la renurs en que engancha une espiga o perno de la deslizaders D y
una tuerca F en el tornillo D con una espige 0 pasador que enganchs
en la ranura de la palance E. El pivote C se encuentra sobre una 1f -
nee perpendiculer e la gufe A y corta a la gufa en la posiocidén O de
le deslizadera B correspondiente al slcance o distancia mfnima gque

el instrumento he de medir. La gufa A se extiende desde la posicidn
de dérden més bajo & tfavéé de una posieidn 2 correspondiente al al -
cence més alto que el instrumento tiene qﬁe medir y mds elld: & una
posieién infinite 3. En el extremo opuesto al pivote C, una prolon -
gacidn El de la palanca estd doblada con relacién al resto de su lon-
gitud,' El eje del tornillo D es paralelo & la lfnea gue une la po -
siclén infinite el pivote C y corta la gufa A en la posicidn de dis -

tancia mds elevada de la misma.

El cabezal de maniobra (no ilustrado), mediante el cual

el opersdor ajusta el instrumento para dar lecturas de aicanoe o de

distancie (haciendo coineidir las dos imdgenes parcieles, en el oa -
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80 de un telédmetro de coincidencia) produce le rotscidén del tornille
D, el cual haoe que la palanca E osoile alrededor del pivote C. A su
vez la oscilacién de la palanca E produce un movimiento longitud inel
de la deslizaders B en la gufa 4, arrastrando consigo la deslizadere
8l prisma de medide. Mientras gue el movimiento rotetorio del cabe -
zal de maniobre concuerda con una escale uniforme, el movimiento de
la deslizedera B se efectis en concordancia eon la ley reciprooca.

El sodo El de la palanca E se destina a'faeilitar g la pa -
lance ‘el llevar la deslizadera B a la posieién infinita.

Otro método que permite llevar la deslizadera B a la posi -
cidn infinite es la de hascer que el tornille D divergs del paralelis-
mo con la l{nea 5:0, siendo entonces la lfnes deI‘eJe del tornillo
3-K. En este caso para obtener una escala pniforme pere la revolu -
0idn uniforme del tornillo, se requiere modificar lf{gersmente la ai.
recoidn del tornillo de paso uniforme.

La figura 2 ilustrs esqueméticamente un aperato de conver-
8ién telémetrico en conformidad con el invento con el fin de dar
una expliocscidn, sefislando las letras de referencia los mismos ele -
mentos del aparato gque en la figura 1,

Asi:

& = resorrido del prisma desde el dérden o distancia mds baja que

se ha de medir, al infinitoe.

b= disfancia del pivote C de la pelanca & la gufa A.

t = recorrido del prisma desde el érden més bajo que se ha de me -
dir al érden més alto que se ha de medir.

r = precorrido de la deslizaderas B para cuslguler érden desde la po-
sicién de érden més bejo. V

d » distencila entre el pivote C y la interjeccién del eje del tor -
nillo D eon la perpendiculer desde C & la gufa A.

HR = érden o distencia mde alta que se ha de medir.

IR = drden méds bajo que se ha de medir.
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R = cuslguier distencia deda entire HR y IR,

longitud del tornillo D representandc el valor de HR-IR.
Distencia de le tuerca F a l& posicidn K de LR del tornillo obrrea -
pondiendo & R que representa el valor R-LR.

Tendremos

6 = distancia el arrangue del tornillo = b x HR ;IR 12
HR - IR ' 1R
Gomo t =8
a b
HR « IR
t=8azx
HR
Como %, R_- IR
HR - IR |
HR HR - IR HR
x R - IR
Como 3 = m{ i IR
HR - IR R - IR - IR
= x =D .
x =bx ™ HR HR - IR *TTm
R « LR
+ d=Dbx px B .pvx B
X HR 4 R =
y r
, y
r=)?»Xx X . * a4
' R - IR R
- 3= P
(b xeax = ) x TR
= 8 X i‘%—& para cuslquier drden o distancie.

Refiriéndonos ahora a las figuras 3 y 4, éstas ilustran

la forme en gque un apareto de eonversidén segdn el presente invento.

puede apliearse a un altimetro, por ejemplo del tipo de coincidendtis

pars proporcionar lecturas de altura del objeto en uns escals uni .
forme, siendoe¢ el dngulo de elevacidn de la lfnea visual o de pun -

te r{ao
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‘El aparato comprende un bastidor X, del gue forma parte la
gufe A y en el que la palanca E se pivota en C. E1 tormillo D se alo -
Ja en agojinetes o ﬁpoyos en un carro mévil Y con relacidn al bastidor
X en direccidén paralela a la gufae A. El bastidor X lleve un eje o hu-
sillo transversal 4 con pifiones 5 gue engranan en cremelleras 6 del
carro Y. La rofacién del husillo 4 produce el desrplazemiento del ca -
rro Y con relecién al bastidor X. El carro y el tornillo se despla -
zén en concordancia con la magnitud del dngulo visuale< &

s figurae 3 ilustra el funcionamiento del aparato, siendo
las 1lfneas llenas de parte de la figure las mismes que en la figura
2.

La posicidn del tornillo pare indicar la escala uniforme
de Aistancias se ilustra por la lfneea Gl, siendo este la posicién bé -
gica & que entes se ha hecho referencia,

Pera cambiar enot de 90 grados, el movimiento se realiza a
lo largo de la 1fnea GO y el movimiento se hace en concordancia pon
sen o , Con el tornillo movido a la posiecidn Fl Gl, la palance de
scontrol del prisma medidor se encontrarfa en la posicién CDl, siendo
Bl 1a posicidén del prisma de medide para la distancia GH.

F:LG-l es paralela &a HG.

Los ;e tridngulos HGC y Fe*c sm seme jant es
» pigl cat
—HE T T

e

pero CG es igual a2l movimiento desde 0%t a 908 oC ,
GG =1, y CC' = senox
.

vy ——— = g€n
HG

peroc HG = alcance 0 distancia,
y EG seno altura.
Fiot
s ——Z__ = altura correspondiente a alcence HG

y éngulo de visual o€ ,
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La presente patente de Invencién, comprende las siguien 2
teg reivindicaecioness

1. ~ Me)Joras en o relativas a meednismos para convertir
un movimiento segin una ley en otro movimiento segin otra ley, que
comprende un primer elemento dispuesto para moverse en una trayec -
toria rectilfnee entre 1imites superior e inferior, una palance
deslizable y unidae pivotadamente con el primer elemento y mévil al -
rededor de un pivote fijo en su posiecidn con relacién a la indica -
da trayectoria y el cuel va colocado a un lado de la misma en una
1inee perpendicular a la trayectoria en la posicién y limite infe -
rior, ¥y un segundo elemento unido deslizable y pivotadamente con
la palanca y dispuesto para moverse en una trayectorie rectilfnea,
ouye. 1fnea corta & la primera trayectoris por encima de la posieidn
1fmite inferior y corta & la perpendicular desde el pivote de la
palanca a la primera trayectorie en un punto intermedio, siendo tal
la disposieidn gue el movimiento del segundo elemento mévil s lo lar-
go de su trayectorie produce un movimientd angular de ls palenca y
el movimiento sngular de la palance produce un movimiento del primer
elemento mévil, moviendo el segundo elemento mévil segin una escale
uniforme y siendo movido el primer elemento mévil segin unsg escale
recfproca.

2. -« Mejoras segén lo reivindicado en el punto 1, apli -
cefas & un instrumento del tipo de telémetro, caracterizadas por -
gue el prisma medidor se mueve con el primer elemento mdvil y se
meniobra por el segundo elemento mévil desde la cabeza de manio -
bre del instrumento.

3. - Mejoras segin lo reivindicado en los puntos 1 6 2,
caracterizadas porgue comprende dos gu.:tt;s que constituyen las

dos trayecotories para el movimiento de los dos elementos méviles,
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estando les guies relativamente f£ijas en su posiocidn con la 1fnea
de lm segunda trayectorim cortande ls 1fnee de la primers trayec-
torie en ls posicidn limite superior pera proporsiouar la conver-
sidn directs, megin se ha explicado,.

4.~ Me joras segin lo reivindicado en el puntc 3, modffie
cadas por el hecho de que se prevéd la veriacidn de las posicionss
relativas de las dos guias con objeto de permitir la modificsocidn
mediente un faeter que pueds variarse como se quiera, pare el ffm
espeaifioedo.

G.~ Wo Joras segin lo reivindicsdo en el punto 4, cmrac-
terizades porgque le segunde gula pusde desplazarse con releeidn
a la primeras guia de manera que ocupe variss posiciones, taéae
parslslas entre sf, efectusndo el aparato la modifiecacidn, ousndo
lss guies se desplszan ds una posicidn bdsiea, gracies a un feo-
tor cuya magnitud veris con el valor del desplazamiento;

‘ 6+~ Majoras segdn lo reivindicado en los puntos 4 ¢ 5,

caracterizadae porque 12 segunds guia se ainplaza con relzcidn

2 la primera greciss a un'movimicnto en uns &1rooci€n paralela &

ls primera gula, deutro de posiciones $odas parslelas entre a£;;‘
AT Mejéraa segdn lo reivindicado en cuslquiers de los
puntos precedentes aplicadas & un imstrumento del tipo de 6?18ﬁ§&;a

tro, que prevd posiciones infinitas del prisms medidor, ear#&tgtié;"

zades porque la 1fuem de la trayectoria del aegunda elcmenéa
vil es paralela a la 1fnea que une la posicidn infinita del §r1~
mer elements al pivete de la palanca, paseyanao la palence ﬁng
prolangaogﬁn qus 18 permite llevar el primai aiamente mévil pe=
sada le posicidu de orden mas elevado a la posieidn 'gnfiuit#}
8.~ Me jorss segin lo reivindiosdo en ouslguiera de zeé .
puntos precedentes, oarasterizadas porque el segunds elemento md~

vil se acciona por tornillo, esisndo de la forma de¢ una tusrce
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névil en un vdatago'roacaao on gojinetes fijos, vdstago gue cous-
tituye la segunda guia.

9.~ ¥e Joras segin lo reivindicado en los puntos 7 ¥ 8 pa-
re uﬁiinst:umeuta teldmetro, modifiesdas porque permite alcabzgr-
se la posicidn iufiugﬁa. la tresyectoria del segundc elemento ﬁg-
vil vs 4ispuesta pars diverger alge del éaralclismo sxacto con la
1fnea de unidn 48 la posicidu infinite al pivote de la palanca y
porgue el avange del tornillo para mover el segundo elemento mé-
vil se modifica correspondientemente del paso uniforme para pro-
porecionar un movimiento en coﬁoordnncia con una esecala uniforme,

10,~ Mejores segdn lo reivindicado en los puntes 7 | 8, |
carssterizades porque le prolongacidn d4s 1z palanes en su sxtre~
mo mdas alld del pivote se imelina o curva er 8l pleno de su moe
viriento con relacidn a la parte principal de la palanca, oon Obe
Jeto de hacer posible se aleance la posicidn infinita.

1l1.~ Mejoras segdn lo reivindiocado en cualquieras de los
puntos precedentes, caracterizadas porgque comprends una guia rec~
ta;‘nn mévil deslizants en la guia y que oonstituye el primer ele
mento mdvil, una palanca‘mdvil angularmente alredsdor de un pi-~
vote eataaiﬁnario en un lado ds 18 guiam, estendo la palancs ra&-
aurads 1ongitﬁdiua1menta ¥ engsnchando en las ranuras la corredew
ra pivotade y deslizablemeﬁte', un véstago rogcado y giratorio owyo
eje corte la gula por euncima de la posicidn 1fmite inferior, une
tusrcs en el védstego que engancha deslizsble y pivotadamente en
la ranurs de la palanca, y medios para hacer girar el vdstago,
constituyendo éete une guia para el segundo elements mdévil, por
e jemplo la tuersa.
| 12.- Mejoras segin le reivindicsdo en cuslguisrs de los
puntos 4 € 12, splicedas a un instrumento dsl tipu}da teldmetro,

caragterizadas porque sl faotor de modifiomcidn es sen o, en gue &
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cﬁ ¢l dogulo de sleveaoidn de 1las 1fnea de mirs el objeto en obser-
vacidn, resultants en el movimiento uniforme del segundo slemento
mdvil, que d4 las legturas de la altura del objeto.

13.~ " Mo joras en o relativas a meosniemos parea gonvers
$ir un movimiento segyn una ley sn otro movimiento segidn otra
ley ",

Segin se desoribe y reivindica en la presente memoria
desgriptiva y se ilustra con los dibujos que a la misma @e acom-
pafien,

Consta esta memoria de hejas folisdas y esorie-

tas a méquine por une sola de sus car=g.

Medyrid, 30 ae embre de 1.947,



HDJA TINICA,

s firme Berr & stroud Timite-
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