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INVEENCIOR

por “UN NUEVO SISTEMA DE ARADO DEL TERRENO POR LIEDIO DE
ELEMENTOS ROTATCRIOS PENETRANTES”, & favor de Don Ubaldo
GATTI, de nacionalided italiana, domiciliado en Livorno (Italia).

MEMORIA DESCRIPTIVA

Conforme es sabido universalmente, el ara&o cortar
el terreno por medio de ocufias que avanzan, las cuales presen-—
tan orejas de varias formas destinadas a remover masas del
terreno, ocuyas masas quedan depesitadas al costado casi intac—
tas; de modo que, como es notorio, sucesivamente al arar es
necesario disponer de un medio para romper el terrén, y luego
agplanar los terrones rotos mediante el réstrillo. v

Bl invento objeto de la presente descripcidén consiste
en el hecho de proveer al completo labrado del terreno por
medio de una sole y dnica operéoién, la cual produce el qné—
brantamiento y aireacién del térreno, de jdndolo esplanado y
listo, tal cual lo deja el rastrillo. Asimismo, segun este
mevo sistema, es posiblé, mediante un oportuno y fédcil comple-—
mento, sfectuar el abonado simultdneaﬁente que se ara, as{i

como también distribulr la simiente.
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Este sistema esencialmente comprende uno o varios
Srgenos rotatorios sobre un eje horizontel, siemndo estos
érganos, por ejemplo, del tipo de fresa rotatoria, vg., en
punta y ocon espiral de una o varigs entrades, eﬁyo érgano

5. asume, en la posicién de trabajo, uns sistematizacién debajo
de la superficie del terrenoc; estando previstos med;os,de
cualquier forma,aptos pars comunicer a dichos érgenos el movi-
miento rotatorio rédpido sobre un eje horigzontal, asi que,
avanzendo el vehfculo sobre el cuasl estf todo montedo, se

10. practica un trabajo, en el terreno, de revolverlo y desmenu-
zarlo.

. Se han previsto medios pars verier la profundided de
trabajo de los 6rganos rotatorios, y sus distancias transver-
| ssles, en el cgsé de varios 6rgsnos laborantes.

15-v_ Tembién se hen previsto medios para preparar el carro
de transporte sobre el camino, en otra fese distinte del
trabajo; y easimiemo pueden estar combinedos medios, con el
eitsdo carro, pare abonar y il propio tiempo sembrar el
terreno.

20. ~ El eccionemiento de 1o0s 6rgenos rotatorios puede reali-
zZerse con ﬁetor independiente, o bien tomendo el movimiento
directamente del motor mecénico destinedo al avance, como
también del eje de rotaeién.partante. en el casc de que el
carro sea accionado por mgdios mecénicos o animales.

25, Los elementos, es decir, los utensilios rotatorios de
puntd o en espiral de una o varias entradas, pngde resultar
conveniente que précticamente sean, por 1o menos, dos o tres,

y dispuestos en distinteos plenos de rotacién de modo que,
las zonas de trabajo de cade uno de los utensilios, inter-

30. fiere en la @ooién de trabajo del otro, & fin de evitasr solu-
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clones de continuidad en le superficie labredse, come también
puede ger todo hecho mobre una de diches liness.

El invento en su egenclia, y en llgunoé puntos particulares,
comprenders el texto descriptivo que sigue a continuaeién y
dibujos anexom los cuales muestran, en aspesto puramente
esquembtico, un ejemplo de e:eeueién de las aplicaciones
précticas del invento, y & l@s cusles se podfé dar preteren—
cia pero de ningtn modo considerarlos tnicos.

En diehos dibujos:

la Fig. 1 representa el conjunto de un eerrc provisto
del dispositivo en cuestién, parcialmente semscionado., en posi-
eién de trebajo, y en linea de puntos se indica la posicién
que toma el dispesitivo durante la msrche en vaclo;

le Fig. 2 muestre una viste posterior, perciaslmente seccio-
nade, del conjunto de la Fig. 1;

la Fig. 3 es una seccién parcial segln le linee A-A de
le Fﬁ.g. 2; '

le Fig. 4 es una secc.tén. aiempre esquem&ti.oa. seglin le
linet B-B d= le Fig. 1;

la Fig. 5 es la vista anterior del utensille rotatorio;

las Figuras 6, 7 v 8 son diferentes esquemas de formas
de tranemisién del movimiento al ufensilio rotatorio;

la Fig. 9% es une vista esquemAtice desde arriba, de un

modo distinto de actuacién del invento, con transmisién por

articulacién e le cardan;

la Fig. 10 es la vista longitudinsl del ejemplo de la
Fig. 9, de la oual |
| la Fig. 11 es una viste esquemétioca posterior; y

le Fig. 12 muestrs una perticularidad del modo de variar
la profundided del trabajo. |
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Segfin se aprecia en las figuras 1 cv8biincluaivg.'el inven-
to consiste en un carrc 1, por ejemﬁle de tres ruedas 2, dos de
las cusles, las pésteriores. estén sistemétiocemente fijas a le
robusta fraviesa‘s. Poateriormente el carrillo estén previstos
dos estribos 4, fijos a un arbol horizontel 5, que es puesto
en rotscidén mediante el motor 6, reduciendo le velocidad el
reductar 7,y por le trensmisién flexible 8, que ve & la polea 9
celada sobre el arbol 5, se hace girer a éste.

Los estribos 4 estén ligados entre si por las traviesas
metéiices 10, 11, iz'y 13, fijadas de modo adecuado, scldadura
y remachadn. a dichos estribos. |

ElL eje 5 lleva, segtn el ejemplo. tres ruedas dentadas cb-
niceas 14, 14' y 15, las cueales engranen, mi4s O menos directa-
mente, con pifiones cénicos 18, 16' y 17, montados sobre otros
tentos ejes verticales 18, 18' y 19. i

Cade uno de dichos eles es fijado sobre sus cojinetes ade-
cuados, sqportados~por un sostén tubular de secciones, por ejem-
plo, triangulares‘zo. 20' y 2L.

Estos sostenes estén unidos a las travieses 10 ¥y 11, de
viga maestre oportunamente mplduradg 22, que oon apriete de
tornillo msobre los soastenes zo, 20' y 21. mediente los oportunos
distanciadores 23, 23' (véase también la Fig. 3).

Ceda uno de los ejes 18, 18' y 19 termina 1ireriormente
ocon un pifién cénieo 14, el cual transmite el movimiento a tra-
vés del pifién 25 &l eje horizontal 28, aobre el ousal esti ocsla-
do el érgano utensilio rotatorio 27. ‘

Las trensmisiones 24, 25, al érbol 26, estén sostenidas y
encerradas en un 6rgano 29. que tiene por rinalidad proteger
el acoplemiento ecénico y los cojinetes del erbol 28 contra
las penetraciones de tierii ¥y cuerpos extreflos . mediante opor-
tunes guarniciones, se protegerén, contra la salids de Lubrifi-
cente y la penetracién de tierra, los cojinetes de impulso y



portadores del Organo del utenailio rotatorio reletivo 27.

Estendo el sostén 19 situado avanzado respecto & los dos soste-
nes 20 y 20', la rueda dentada 15 del eje 5 no engrane directa-
mente éobre el pifién 17 8iné sobre une rueds 29, g doble dente~-

S. ‘o, obnica, montada sobre el eje 30 y'ensranahte con el segundo
dentado sobre dicho pifién 17 (ver especialéente la Fig. 4).

El eje 30 estaré oportunamente sostenldo por un.aepor%e
31, apoyedo sobre la traviesa 12. |
El utensilio rotatorio 27 puede tener le forme de florecilla

10. 1ﬁﬂicada en le Fig. §, es decir, una forma puntiagude con hélice
a una o varies entradas, como ééimismo otrs forma cualquiers
;decuada»para conseguir la penetracién en el terreno,asf como
el removido y desmenuzade del citado terreno.

Sobre el carrillo 1 estén previstos medios, como pernos,

15. dientes de anelajé¢ aptos para fijar de cualquier modo, en las
dos posiciones de trabajo y marche en vacio, el gstribo osei-
lante 4, ecomo por otra parte estas posicliones son obtenidss
eon tirentes flexibles metalieos'aporpunamante sistematizados
¥ accionades. ‘

20. El funcionemiento del dispositivo descrito em el ejemplo
representado; es el sigulente: llevado el cerrito sobre la
zone de trabajo en posicién de marche en vaslo, esto és, con
el estribo 4 en la posicién indicada con linea de puntos en
le Fig. 1, y preperadoc el motor 6 se inlcia el movimiento de

25, rotacién del arbol 5 a trebés del cambio redustor 7, Organé
flexible 8 y polea 9. En tal disposicién, este movimiento viene
e tranemitirse a través de la doble dentada 14, 16 y 14', 16',
x los ejes 18, 18', y a través de la rueds 15, 29 y 17a'al‘
eje 19; y ésto ocurriré cuslquiera que sea la posicién del
3. = estribo 4.
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Desde lo= ejes 18, 18', 18, el mnvimientdﬁﬂe‘rotacién. algo
veloz, viene s transmitirse e 10s 6rgenos 27, a través de la
pere ja dentedea 24 y 25.

Bajando el estribo 4 g l1la posieidn de trabajo, los e:és 18,
18', 19, vienen a enoontrarse en posioién vertical, o cualquier
otre oportuns inclinecién, y los 6rgenos de utensilio éf inician
la penetracién del terreno, les cuel prosigue por el consiguiente
avance horizontal sobre dicho terrenc.

De esta manera se forme una zons e'taia‘dc terreno gompletﬁ-
mente labrado, en virtud de que los elementét u organos 7 son,
en este ejemplo de ejecusién, tres y sistematiza@oa de modc tal
que cede uno interfiere en la zona de trabajo del otwe.

Si fuera necesario que csds tirs de terremo labreado obtgﬁi-
ﬁt:tneia,labrada: por ejemplo, pon un utensilio, puede suprimir-
se el ntensiliovcentral, 0 bien trasledar éste y los dos lete-
reles, para distancisr ls zonea sislasds de labor, lo gque es po-
sible situendo la posieién de la viga 23 y existiendo la posi-
bilided de gooplamiento prismético o resbaslsdizo pare la rueds
dentads 14, 14', asi como medios oportuncs pars fijer la posi-
eién sobre el'ejerﬁ. , _ | :

. Una tal disposicién puede resliizarse en cualquier forms,

¥ no esté representads en el dibujo.

Es tembién posible verier la profundidad del quebrentemien-
0, &sto es; la poéieibn:de los utensiliocsnrotatorios 7 respec-
to a la superficie del terreno, preveyendo un acoplamienﬁe
prismético snélogo al ya desorito para los pifiones obnicos 16,
16', 17. En tal caso., la disposicién vertiocsl vien?imandada;va-
riendo ls posieitn del sostén triasnguler 20, 20', 21, respecto

& la traviess 10, 1l1l. -
A tel fin, se ha previsto un espscio edecuado entre el
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azbol.ﬁ ¥y la extremidad,auperior de los ejes 18.

El movimiento rotatoric de la punta en espirsl puede ser
efectuado, ademés de por un motor suxiliar , como en el ejehplo
descrito, utilizando la rotecién de le rueda portadors del '
carrillc, el cual puede se:.nyanzado mee-~énicemente 6 por
traceién enimal.

En la Fig. 6 estd indicado esqueméticsmente, la posiclén
del aparatc montado directamente sobre medlio mecénico, ¥y con
motor 1ndepehd1ente rare la rotacion del atil.

En el esquema de 1s Fig. 7, el movimiento de rétacién es
tomado dire&tamente del motor de trqccién; mientreas que en lag
Fig. 8, el movimiento es recogido de le rueds motriz.

Las Figs. 8, 106, 11 y 12 mueatran un segundo ejemplo de
sctuseién del invento. En dicho ejemplo, el carrillo 32 tiene

' empernedo un bastidor 33 sobre un eje 34. EL Bastidor 33 lleva

montantes 85} los cuales;en posicion de trebajo resultan verti-
cales y sostienen los soportes deljeje 36, sobre el cual esté&
montado el atil 27. En este caso, el movimiento del motor 37,

e través del reductor 38 y ele sé._es transmitido al eje 34
mediante le oportune intervencién de engranaje cénico. Desde

el eje 34 el movimiento viene transmitido y recogide por un

ele 40, que pone en rotecién a le rueda denteda 41, le cual

e su vez engrana oon los pifiones 42, 43 y 44, los que por una
articulecién e 1o cerdan 1o transmiten a un eje 45, y éste al
eje 36. - ‘

En este caso, la profundidad de trabajo puede ser verieda
mediante la rotecién de un tornille sin-fin 48, que esté rijado
entre los apéndices 47 del bestidor 33, mientras que le tueréa
48 de dicho tornillo 46 es solidaria del carrillo 32. Uns cade-
ne 49, fija el bastidor 33 y guleds por los rodillos sonducto-
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res 50, asi como de une ruede 51, oportunaniente accionada sirve

para situar en alto o en bajo el bastidor 33, o see en las posi-
clones de trabajo y en la de marcha en vecfo (el Tevés).

Para el abonado se_prnveert»con.recipienté adecuado, situedo
en lo alto sobre el carrillo. Al fondo de este recipiente,
entes del tubo de inyeccién, estaré previsto un Srganc adecuado
epto para desmenuzar y convoyar el gbonc en el tubo de inyeceién
sisteme vertical (poco més O menos oomo en una trituredore de
carnes). }

v ‘La”tuberia del abono puede tener una mirilla transparente

y oconvenientemente situada para controlar el aflujo de dichos
elementos. |

Une forma de los elementos en espiral a tres entradss, con
inclinacién de 222 30! proporcione un mejor sembrado, porgué
déndole oportune velocidad de rotacién respecto a le traslacién
(avance), puede oorfgr el terreno en frecciones menudas, tritu-
rarlo muy bien y eviter la formacién de 1los llamados "salohicho-
nes" de tierrs ousndo se labra en terremo todavie htmedo.

mPor lo tanto, esta forma no es de ningftn modo imperativa, y
s86lo se indica como ejemplo; en realided, es decir, précticamen-
te puede asumir otrea cualguier disposic;én adecuada pars la for-
ma de 1aa»puntas y segfin la naturslezes del terreno y el tipo
de lebor que se quiere obtener. ' .

Le trituracién de las hierbas nocivas resulta muy eficaz .
con el presente sistems. ( |

El sparato puede estar provisto de adecuados dispositivos

por los gque una de les puntas en espiral pﬁeda ser convenliente-

- mente colocadej asl podré excavarse el terreno en un hoyo verti-

oal, o casi vertical, de la profundidad deseeda y de dlémetro
igual al de la punte en espiral empleada. Bsta disposieién resul-

taré bestante Gtil pere hacer ensayos del terrenc, pera aleja-
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miento de empalizedes o de plentas de tello grueso, pars

1nvaatisacién'de agus j otros.

Se comprende olaramente les ventdjaq que se obtienen. Es
evidente que un meayor esfuerzc en total: reqniére uns oufia,
cual es un arado, psra avanzar en el terrens, sino efecta le
forme de punta en espirel o an‘tlorecilla puesta en retaoién
y oportunsmente moldeads con uaaéo mas,enttadaa; en esta forma
disminuye en tel sradb.el esfuaerzo requerido para la traslecitn
y trabdalo, gue por consiguiente es menor la ﬁ%&encia exigids
al érgano propulsor. '

El trabajo de la punta en espiral consigue un mejor mezclado
del terreno, de suerte gue se requiere el iubaiguibnte trabajo
de rotura del terrén producido por el arado corriente. Permite
labrar el terreno y sl mismo tiempo sbonarlo en profundided, ses
eon abonos mineralésa sea con éstierool 0 residuos liquides de
pozos negros.

Eventualmente permite ls siembra conjuntemente. Una labor
terminada dejars el terrenc bien mezclado y desmenuzado, casi -
nivelado, y por comsiguiente sghorrendec el subsigulente largo
trnb&:o-de rotura de terrones y explansdo del teireno ocon el
rastrillo. _ ' ,

Es obvio que, el nfmerc de puntes, sus difmetros, sus posi-
ciones reciproces y su profundided; pueden ser sumentadas,
dismiruides. o variadas segtn ls forme y disposicioén del trabajo
que se quiera obtener, sea en extensién, ses en profundidad.

En el caso de abonar y srar el mismo tiempo, el abono,
segun se hahdiche. se inyecta en el terrenc durante el movi-
miento inmedi&temente detrds del 6rganc rotetorio, o se@ que se

efecta une buena mezcla con la tierrs..
En el casc de sembrar el mismo tiempo, la semilles viene &

inyeotarse a la debidamente regulasda profundided en el terreno,
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ol ounl sl mismo tiempo viene sjustendo ls ceids d& Is semille,
pudiéndose hecer que se efectfie inmedlstesmente después de lg
espirel o después de le inyeocisn de gbono. o
En embos casos, ses la semills, sea el sbome, son recubi&r-
tos por tierrs. | _ . :
El poder inyeotar el abono em lo profundo del berreno, llegs
al disfrute méximo de su poder fertilizsnte, y son notorias les

ventajas que se cbilenen metiendo & Gomicilio ls semills son

medios. que la dispongen & la profundidad desesds, por ejemplo,
tubos de calda de semille y sletas sistemstizedas de suerte de |
amplisr el terrenc. Asi, la semills queda recublierta enseguids
coﬁ terreno labrado reciente y ebono.

Aplicendo oportunamente orejas detrés de les puntas, se

' puede obtener (teniendo en trebajo una sola punta. o bien dos

o tres puntas. pero convenientemente distenciadas) tma verdade-
rs gonstrucolén de cansles, o bien de varias canmles préximas
o distentes entre sf. Ex diche canal (o en diches canales’. se
puede estabhm una tuberis, por e:enmlo. (que eneontrar& asientt
perfecto) o bienm hacer oorrer ague u otros liqnidom. dade que
le pma t:am un surco perfecto, levigado ¥ uniferme.

Es lmnecesario decir gque el dibulo no comnstituye siné une
forma esquemétios del ejempla aitade ocmo demostrecién préctica
del mgento; pudiendo verisr en la forma v disposioidn. sin que
por éllo se salge de los limi.tes‘ del concepic que reinvidos la
presente invensitnm.



Hecha la descripoién del presente invento, se hace constar
- que esta selicitud Se acoge a los derechos de prioridad de la
patente N2 420.187, depositada en ITALIA en fecha lg de Agosto
de 1946, y se declaran como nuevas y de propia ipvencidn, las
5 | siguientes réivindicacioneﬁ: »
18 ,— Un mevo sistema ée'arado del terreno por medio de
elementos rotatorios penetrantes, caracterizado esencialmente
por estar provisto de un:medio de elementos rotatorios que se
hacen penetrar, y oportunamente avanzar, en el terreno, |
. 10, ' ‘28 ,— Un nuevo sistema»de aredo, segdn la anterior rei-
vindicéoidh, caracterizado por el hecho (dicho sistema de arado)
de que los elementos son puntiagudos y con espiral de una o
varias entradas, ' |
38,- Un maevo sistema de arado, segin las precedentes
15. reivindicaciones, caracterizado por el hecho de que dichos
elementos estdn destinados (los elementos penetrantes) a avan-
zar girando, con lo ocual éféctdna la operacién de desmenuzar
Yy remezclar el terreno, airéandolo. |
42,~ Un mevo sistema de arado, segin las anteriores rei-
20. vindicaciones, caracterizado por el hecho de que les elementos
penetrantes pueden ser utilizados, cada uno sdélo, apareados o
m{ltiplos., ' | 7 T
- 58.,~ Un nuevo sistema de arado, segun ias precedentes |
reivindicaciones, caracterizado por el hecho de que en caso de

25, pluralided- de elementos rotatorios, por ejemplo tres, éstps
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pueden estar preferentemente situados de modo gue la zcna de
trabajo de uno interfiera da del otro, de suerte ghe’la accién
sobre el terreno de tres, o mds, no preseﬁte gsolucién de conti-
midad, | |

62,~ Un mevo sistema de arado, segdn las anteriores rei-
vindicaciones, principalmente en 52, caracterizado por &l hecho
de que los elementos penetrantes puedan estax alternativamegte
en posiciones avanzadas o retrasadas, de modo que cada uno %e
ellos puedé girar interfiriendo en la zona de trabajo del otro
que estéiinmediato-a gsu lado,

72,— Un nuevo sistema de arado, segdn las precedentes
reivindicaciones, caracterizado por el hecho de gue los elemen-
tos rotatorios recibe cada unoc el movimiento por medio de un
érbol vertical, estando previstos medios para transmitir el
movimiento a dichos érboles, y medios para que el citado 4rbol
lo transmita al mencionado elemento rotatorio.

8e.,- Un mevo sistema de arado, segun las reivindicaciones
que anteceden, caracterizado por'el hecho de que el eje
en torno al cual gira el bastidor-portador del Ytil, pueda
alcanzar las dos posiciones de trabajo y de marcha en vacio,

conatituyendo tambidn el eje que recibe el movimiento del opor-

_tuno 6:gano motor y lo tramite, mediante mecanismos apropoéito;

a los ejes destinados a hacer girar los Ytiles de trabajo, y
éllo independientemente de la posicién de las citados utensiz

'lios.

- 9%¢= Un muevo sistema de arado, segdn las reivindicacio-
neslanteriores, en un caso caracterizado por el hecho de que
hacia la extremidad posferior de un carrillo y otro vehiculo
adecuado, estd previsto fijo a un drbol giratorio un bastidor,

constituido, por ejemplo, por estribos verticales ¥ travesafios
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horizontales, o similares, 1§s ouales 1levan adecuados soste-
nes para el eje gque pone en rotacidén la dentada pareja cénica,
comicionando el movimiento al eje horizontal de traﬁajo, padien-
do ser el movimiento transmitido tambiédn por rueda cénica doble-
mente dentada para asf situar el plano de rotacién de los uten-
silios,

102.~ Un mevo sistema de arado, segfn lus precedentes
reivindicaciones, caracterizado por el hechb de prever medios
para variar la posicidn recfproca de los elementos rotatorios,.
¥y medios pare veriar la profundided de trabajo de los citados
dtiles,

lle.~ Un mevo sistems de arado, segdn queda reivindica-
do anteriormente, ocaracterizado por el hecho de gue el movimien-
to rotatorio de los Utiles pueda ser comunicado por rueda denta-—
da a través de una articulacién a ls carden u otros medios ade~
cuados,

12¢,~ Un muevo sistema de arado, segdn las precedentes

‘reivindicaciones, caracterizado por el hecho de gue el movi-

miento de los dtiles puzede ser dado sea con motor independiente,
sea desde el motor de tracoldén, camo ser recogido de‘la rueda
sostén del carro, ocualquiera que sea su tracocidn,

l138,~ Un mevo sistema de arado , delterreno por medio de
elementos rotatorios penetrantes,

- Segn se describe y reivindica en la presente memoria des-
criptiva, que consta de trece Jojas, foliadas y escritas a mé—
guina por una sola cara, acompafiadas de iéminas de divujos,.

¥adrid, a 30 de Diciembre de 1947,

UBALDO GATTI.
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