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XS^CRIA DESCRIPTIVA 

para solicitar

^ A T E N T B DE I N V E N C I O N

e D

E S P A Ñ A

pór VEINTE años

a sombra den.V. PSIIIPS^ GLOEILAMP^FABRlSaN, entidad holac- 

desa, est^laoi^a en Bnmasingel 2 9 , Eindhcven, Holanda, por:

"MEJORAS INTRODUCIDAS IN- LOS SOPORTES PARA APARATOS 

ELECTRICOS, $3? PARTI d i  AR PARA TUBOS DE DESCARGA".-

El invento se refiere a un soporta para na aparato 

eláetrieo, en particular nr- tubo de descarga, aparato que es­

tá provisto, al menos en ana de sus as&ramidadea, de dos es­

pigas de alimentación paralelas a introducir en el soporta, 

una de cuyas superfinas terminales tiene, para estas espigas, 

una canal de guia aoeesible desde el costado lateral fiado de 

introdueión) ̂ f^cr# ranuras practicadas de una y otra parte de
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c a ta  canal y que comunican oon é l ,  a l  paso que, d etrae  de l a  

s u p e r f ic ie  térm ica! mencionada, en l a  proximidad de 1 ae.rano- 

ra e , van montados órgano# e lé c tr ic o #  que haoen contacto con 

la#  esp iga#  mencionada# cuando al aparato  ooapa su posic ión  

de fnncionam iento.

La f ig u r a  1 m uestra l a  su p e r f io ie  term inal de un 

sop o rte  conocido del genero mencionado. 1E& ^ t a  f ig u r a , 1 y - 

2 son l a s  esp iga#  da alim entación de un la rg o  tubo de d escar­

ga en gas conjugadas con el sop orte , a s i  como l a  su p e r f io ie  

tetm inal del so p o rte ; l a s  e sp ig a s están  represen tad as en l a  

posición  que ocupan an tes de su introducción en el sé p o rte .

La d is ta n c ia  de e^e a  e je  de la s  e sp igas en el d ib u jo , l a  

separación  de io s  centros de l a s  seccion es c ir c u la re s  de l a s  

e sp ig a s , e s - á * .  Las e sp ig a s  se  d e s liz a n , en el sen tido  de 

1# f le c h a  3 , as l a  oanal de gu ía 4 , a c c e s ib le  desde el co sta ­

do la te r a l  (lado de in trod u cción ), h asta  que la  e sp iga  in fe ­

r io r  2 l la g a  a l fondo de e s ta  oanal, y se  l a s  g ir a  enseguida 

a  ambas simultáneamente con el tubo , en un ángulo de 90s a l ­

rededor de su e je  de sim etr ía  5 que, en lo s  tubos da descarga 

g a s , coincide a  menudo con e l e je  lon g itu d in al del tubo.

Por " e je  de sim etr ía  de la s  e sp ig a s"  es p rec iso  entender l a  

r e c ta  p a ra le la  a lo s  e je s  da l a s  e sp ig a s y eq u id istan te  de 

e sto s  e je s .  l a s  ranuras constituyen una gu ía an u lar, que 

permita g ir a r  l a s  e sp iga s en el sentido da l a s  agu ja s del 

r e lo j  o en el sentido opuesto (ro tac ión  a derecha o a  iz q u ie r­

d a ) .  Para una de a s ta s  ro tac io n e s, se  u t i l iz a n  dos cuadran 

t e s  opuestos de l a  ranura an u lar, que parten de p a r te s  d ife ­

ren te s de l a  oan al, S i el tubo de descarga tien e  también des
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e sp ig a s  o a alim entación en l a  o tra  extrem idad, é s ta s  pueden

in tro d u c irse  en un segundo soporte  id é n tic o ; ae ú t i l  izan en­

tonces le a  cuadrantes correspondí antas a loa que ao aon u t i ­

l iz a d a s  en el primer so p o rte . S i  el tobo no debe g ir a r  más 

que an na so lo  sen tid o , B a sta  p r a c t ic a r  l a s  p a rte s  de l a  ra ­

su ra  u t i l iz a d a s ;  es e ste  caso , l a s  ranuras p rac tic ad a s  es lo s  

dos soportes constituyen una la  imagen de l a  o tra . Procede 

observar que s i  en l a  o tr a  extrem idad, el número de e sp ig a s  

del tubo o del aparato e lé c tr ic o  d i f ie r e  de dos, el soporte 

correspondiente a e sta  extremidad debe tener o tra  forma.

Suponiendo que, partiendo de l a  canal 4 , se  g ira a  

l a s  e sp ig a s  1 y 2 en el sen tido  opuesto a l da l a s  agu ja s del 

r e l o j ,  sa  l e s  da l a  posición  in d icada oon 1' y 2 * ,  en que 

haoan contacto con lo s  órganos de contacto e lé c tr ic o s  6 y 7 , 

que pueden también m antenerlas en su s i t i o .  Los órganos de 

contacto 6 y 7 van montados en el soporta  d e trá s  de l a  super­

f i c i e  term inal represen tada y en la s  proximidades de l a s  r a ­

n u ras.

La f ig u ra  2 m uestra l a s  p artea  de ranura req u eri­

das p ara  l a  rot ación a  iz q u ie rd a s , a s i  o orno l a  canal y l a

posición  de funcionamiento d a l a s  e sp ig a s .  El dibujo mues­

t r a  únicamente la s  in te rsecc io n es de l a s  su p e r f ic ie s  medianas 

de l a s  ranuras y de l a  canal con l a  su p e r f ic ie  term inal del 

so p o rte . Las e sp ig a s son pues in trod u cid as una t r a s  o tra  

en l a  canal 4 , según la  f le c h a  3 , y luego se  la s  g ira  sim ul­

táneamente en la  ranura 8 , respectivam ente 9, en un ángulo 

de 90$ alrededor de su e je  de sim etr ía  6 h a s ta  que ocupen l a  

posición  de funcionamiento in d icad a  con 1* y 2 * .  El punto
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10 es especialm ente im portante para la  forma del so p o rte .

a pacto 10 es l a  in te rsecc ió n  de l a  l in e a  de in tersección  

da l a s  su p e r f ic ie s  mediana# de la  ranura 8 y de l a  canal 4- 

l in e a  de in tersección  que es perpendicu lar a l a  a n p e rfic ie  

term inal del soporta  - da una p a r te , y l a  sn p e r f ic ie  term in al, 

de o tra , y se rá  denominado, en lo que s ig u a , "toma" de l a  

primera ran u ra. La ranura 8 e s , en e fe c to , l a  primera que 

anouentra l a  prim era e sp ig a  in trod u cid a a su entrada en l a  

canal 4 .  Para e v ita r  que, a  consecuencia de una manipula­

ción défeotn osa, a l in trod u cir l a s  e sp ig a s , una de e s t a s  (en 

l a  f ig u ra  1, l a  e sp iga  1) quede fa e ra  del so p o rta , l a  d istan ­

c ia  comprendida entre el borde del so p o rta  y e l punto 10 deba 

en todos l e  s i t i o s  se r  mayor que l a  d is ta n c ia  -d- dAsminaida 

en la  mitad del diámetro de una e sp ig a . Además, para irnpa- 

d ir  que, al in tro d u c ir  l a s  e sp ig a s , sa  pueda tocar l a  e sp ig a  

1 m ientras l a  e sp iga  2 se  encuentra por error en l a  ranura 8 

y haga a l l í  contacto con al órgano 6 , l a  longitud  de l a  p a rta  

da l a  canal 4 del lado de la  introducción qna va h asta  el pan­

to 10 debe se r  su p erio r  a l a  d is ta n c ia  -d- aumentada en l a  

mitad del diámetro de una e sp ig a . Para s a t i s f a c e r  e s ta s  con­

d ic io n e s , es p rec iso  que, al menos l a  parte su p erio r del so­

p o rte , a fe c te  l a  forma de un sem i-o ircu lo , cuyo rad io  es l i g e ­

ramente mayor que - d - .

31 invento se  basa en la  idea de qne, en lo s  sopor­

te s  conocidos, l a  posición de funcionamiento que eoapa el apa­

ra to  oon re lac ió n  a l a  toma de la  prim era ranura e s ,  a menudo, 

poco aprop iada. Así es como, s i  el aparato es un tubo de 

d escarga c irc u la r  11 (véase f ig u ra  1 ) ,  el e je  lon g itu d in al del
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tobo o o in o id ir ía  a menudo con e l e je  da s im e tr ía  5 de le a  

e sp ig a s , de modo qoe l a  p a r te  en s a l ie n te  del soporte  pro- 

v o cería  sombra. Bo o tro s aparatos e lé c t r ic o s ,  pddríaa 

p resen tarse  o tro s inconvenientes.

5 Según el invento , l a s  ranuras a fe e ta a  ana forma

ta l  qoe, ooando e l aparato ocopa so posición  de funcionamiento, 

l a  d is ta n c ia  comirendida entre el e je  de s im e tr ía  d e 'l a s  e s­

p ig a s , por una p a rte , y l a  l in e a  de in te rsecc ió n  de l a s  soper - 

í i o i e s  medianas de la  canal y de l a  primera ranura a p a r t i r  

10 de su lado de in troducción , por o tr a , es menor qoe la  mitad

de l a  d is ta n c ia  de e je  a e je  -d- de l á s  e sp ig a s .

En una forma de ejecución del invento, se  consigue 

este  ob jeto  haciendo de modo que la s  ranuras tengan p a r te s  qoe 

son p a r a le la s  a l  plano de s im e tr ía  de l a s  e sp ig a s  cuando el 

16 aparato  o oupa au posición  de funcionam iento. Por "p lace  de 

s im e tr ía  de l a s  e sp ig a s"  es p rec iso  entender el plano qoe pasa 

por el a je  de sim etr ía  de l a s  e sp ig a s y perpendicular al place 

qoe p a sa  por lo s e je s  de l a s  e sp ig a s .

En o tra  forma de e jecu ción , l a  primera remora afeo- 

20 t a  una forma t a l  que una de l a s  e sp ig a s pueda l le v a r s e  a so 

posición  de funcionamiento a tra v é s  de e s t a  ranura, m ientras 

l a  o tra  e sp ig a  descansa en l a  canal y l a  segunda ranura a fec ­

t a  ana forma t a l  que l a  últim a e sp iga  mencionada puede l le v a r ­

se  a  su posición  de funcionamiento a tra v é s  de e s ta  ranura.

26 m ientras l a  primera esp iga  mencionada descan sa en su p o sic ió a  

de funcionam iento. En e s te  c a so , 1 a  primera ranura puede 

a fe c ta r ,  en l a  su p e r f ic ie  term in al, l a  forma de on arco As 

oiroulo cuyo rad ie  es igu al a l a  d istan o ia-d ** h a llan  doce e l
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centro del c ircu lo  en el plano da s im e tr ía  de l a s  e sp iga s 

cuando é s ta s  ocupan l a  posición- de funcionam iento. El 

centro del c írcu lo  puede entonces encontrarse  en l e  p a rte  

de introdnooion de l e  su p e r itó le  te rm in a l. Le prim are ranura 

6 puede en con trarse también en el plano por lo s e je s  de la s  

e sp ig a s en l a  posic ión  de funcionam iento.

Para p erm itir  l a  ro tación  a izq u ierd as y l a  ro tación  

a derechas del aparato a l in tro d u c irlo  en el so p o rte , se  poe- 

den d u p licar l a s  ranuras sim étricam ente con re lac ió n  a l plano 

10 de s im e tr ía  de l a s  e sp iga s en l a  posic ión  de funcionamiento 

del ap ara to .

La descripción  s ig u ie n te , con re fe re n o ia  a l dibujo 

anejo dado a  t í t u lo  de ejemplo no l im ita t iv o , hará comprender 

bien como puede r e a l iz a r s e  el invento del cual forman p arte ,

15 por su p u e sto ,la s  p a rt ic u la r id a d e s  que re sa lta n  tanto del teao- 

to oomo del d ib u jo .

Las f ig u ra s  5-7 muestran l a s  formas de 1 as ranuras 

y de l a s  can ales de loa so p o rte s ; l a  f ig u r a  8 ea una v i s t a  en 

p lan ta  de un sop o rte , y l a  f ig u ra  9 un corte  de e s te  ú ltim o.

30 Lo mismo que l a  f ig u r a  3, l a s  f ig u ra s  3-7 no muestran más que 

l a s  in te rsecc io n es de l a s  su p e r f ic ie s  m ediases de l a s  c a n a le s . 

y de la s  ran uras con l a s  su p e r f ic ie s  term in ales de le s  soportes 

a s í  oomo l a s  p o sic ion es de funcionamiento de la s .  e sp ig a s .

La d ife re n c ia  entre el soporte  oonocido, mostrado 

35 en l a  f ig u ra  2, y el soporte perfeccionado según el invento 

y representado en la  f ig u ra  3 , r e s id e  en que l a s  ranuras en 

forma de cuadrante 8 y 9 se  han prolongado (partea  8* y 9 ' ) .  

S a ta s  p arte s son p a ra le la s  a la  canal 4 , de la  cual están

-  6 -
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separadas en d/2 y terminan en l a s  pontea 1* y 2* , que repre- 

aantac l a  posición de funcionamiento de l a s  e sp ig a s  del apa­

r a to .  B3 e ste  caso , l a  canal 4 s ig u e  el placo da sim etr ía  

de la a  e sp ig a s  correspondiente a l a  posición  de faocionam iac­

to del ap ara to . En este  so p o rte , eatando la a  e sp ig a s  in tro ­

ducidas a fondo en l a  can a l , son desp lazadas simultáneamente 

a  tra v é s  de l a s  p a rte s  de ranura 8 y 9 del mismo modo que en 

e l soporte conocido. lu ego , l a s  e sp ig a s  son levan tad as aimal- 

taceam ecte a  trav é s  de l a s  p artes de ranura 8* y 9* h a sta  que 

anos órganos de contacto del so p o rte , no represen tad os en e l 

d ib u jo , l a s  mantengan en l a  posición  de funcionamiento 1 ' ,  y 

2* . Una elección  cuidadosa de l a  longitud  de l a s  p a rte s  8* 

y 9* permite obtener v a r ia s  posic ion es de funcionamiento ooc 

re lac ió n  a l a  toma 10 de la  prim era ran u ra . Cuando la s  ranu­

r a s  afectan  l a  forma representada en l a  f ig u ra  3 , lo s  puntos 

5 y 10 co in ciden .

Para acercar l a s  e sp iga s a l a  toma 10, se  puede dar 

a  l a s  ranuras una forma t a l  que desde la  can al, l a s  e sp iga s 

sean directam ente lle v a d a s a su s p o sic io n es de funcionamiento 

a  t r a v é s  de l a s  ranuras mas c o r ta s . Tas f ig u ra s  4 , 5 y 6 

muestran t a l e s  formas de ran ura.

P& el soporte representado en l a  f ig u ra  4 , l a  prime 

r a  ranura 12 a fe c ta  l a  form^ de un arco de c ircu lo  cuyo radio 

es igu al a l a  d is ta n c ia  -d- y oayo centro se  encuentra en la  

extremidad in fe r io r  de la  canal 4 . En el so p o rta  represen­

tado en la  f ig u ra  5, l a  primera ranura 14 a fe c ta  también l a  

forma de un arco de c írcu lo  cuyo rad io  es igu al a l a  d is ta n c ia  

-d -* sin  embargo, en e ste  caso , el oentro del aroo de e ireu lo

-  7 -  .
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ae encuentra en l a  parte  su p erio r  da l a  canal 4 ,  3̂ i a l

ejemplo de ejecución  representado en l a  f ig u r a  6 , l a  primera 

ranura 16 ae encuentra aobre l a  re c ta  1 ' - 2* .

B3 lo s  t r e s  oaaoa, l a  segunda ranura 13, 16, r e s ­

pectivam ente 17, se  encuentra sobre un arco de c ircu lo  cuyo 

centro es el punto, 1* , ocupado por l a  e sp iga  en su posición 

Ae funcionamiento-en l a  prim era ranura y cuyo rad io  as igu al 

a  —d— *

En el soporte  representado en la  f ig u r a  4 , después 

de l a  introducción de la s  e sp ig a s en l a  canal 4 , el aparato 

g ir a  primero en tom o de l a  e sp iga  in fe r io r  en el fondo de la  

canal 4 , de modo que l a  e sp iga  su perior e s lle v ad a  desde l a  

toma 10, a tra v é s  de l a  ranura 12, a l a  posición  1* . E sta  

esp iga  as mantenida en e s ta  p o sic ión , de modo que, cuando se  

p ro sigu e  l a  rotación  del ap arato , l a  e sp iga  in fe r io r  es l le v a ­

da, a t r a v é s  de l a  ranura 13, a l a  posición  de funcionamiento 

2* . l a  d is ta n c ia  comprendida entre lo s  puntos 5 y 10 es 

in fe r io r  a 0 .5  d; 6s igu al a  0.134 d .

En el soporte  representado en l a  f ig u ra  6 , l a  ro ta ­

ción del aparato  l le v a  l a  esp iga  su p erio r  desde la  toma 10, 

a  tra v é s  de l a  ranura 14, a l ' .  Como l a  d is ta n c ia  compren­

d id a  entre 1' y l a  extremidad in fe r io r  de l a  canal 4 sobrepase 

-d - , l a  e sp ig a  in fe r io r  debe lev an tarse  algo h a s ta  un punto 

que se  encuentra 0.268 d más a r r ib a , punto que con stitu ye  l a  

toma de l a  segunda ranura 15 . Cuando l a  primera e sp ig a  se  

encuentra en 1' y se  prosigu e l a  ro tación  del ap arato , l a  se ­

gunda esp iga  pen etra en e s t a  ranura 16 h a s ta  que ocupa la  po­

sic ió n  de funcionamiento 2' .  El e je  de sim etr ía  5 p asa  en-

8
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tcn ces por l a  toma 10 y se  encuentra a una pequeña a ltu r a  

(0.134 A) por enoima de e ste  punto.

En el so p o rte  representado en l a  f ig u ra  6 , l a

ro tación  del aparato 11 ava l a  esp ida su p erio r  desde la  toma 

10, a t r a v é s  de l a  ranura re c ta  16, a 1' . ha e sp ig a  in fa -  

r ío r  permanece entoacas en l a  parte  in fe r io r  da l a  canal 4 ,  

pero se  lev an ta  a lgo  (0 .1 3 *  d) h a sta  l a  toma de l a  segunda 

ranura 17. ocupando l a  prpmera esp iga  l a  posioión 1 ' ,  ana 

rotación  u l te r io r  del aparato d esp laza  l a  segunda e sp ig a  a 

l a  ranura 17, h a sta  que e s ta  esp iga ocupa l a  posioión da 

funcionamiento 2' . En a s ta  ca se , lo s puntos 5 y 10 co in c i­

den.

En los soportes representados en l a s  f ig u ra s  3-7 , 

el aparato  es llevad o  a  su posición  de funcionamiento por una 

ro tación  a  iz q u ie rd a . I¡a introducción por ro tación  a  dere­

cha es p o s ib le  s i  la s  ranuras constituyen l a  imagen de la s  

formas p ro p u estas.

para  p erm itir  l a  ro tación  a e lección  en ambos sen­

t id  te , es p reciso  d u p licar la s  ranuras sim étricam ente con re ­

lac ión  al plano de s im e tr ía  da l a s  e sp ig a s  en l a  posición  da 

funcionam iento. En los ejem plos dados, e s te  placo de sime­

t r í a  coincide con el plano mediano de l a  canal 4 .

ha figura* 7 muestra el soporte  representado en l a  

f ig u ra  4 , soporci-a que puede g ira r  en ambos se n tid o s . Las 

ranuras 12 y 12' , respectivam ente 13 y 13' constituyen la s  

imágenes rec íp ro cas con re lac ió n  a  l a  canal 4 . En e l caso 

de una rotación  a iz q u ie rd a , sé  u t i l iz a n  l a s  ranuras 12 y 18, 

y para gna rotación  a izq u ie rd a , la s  ranuras 12' y 13' . EC

9



e l primer caso , l a  e sp iga  su p erio r es l le v a d a  a l '  y l a  in fe ­

r io r  a 2' , al paso , que en el último oaso , l a  e sp iga  sap erio r  

es lle v ad a  a 2' y l a  in fe r io r  a l * .

l a s  f ig u ra s  8 y 9 muestran l a  corstruoción  de no 

soporte  cuyas ranuras afectan  la  forma Representada en l a  f i ­

go r  a  5 y esto  en la  forma de ejeoución p re v is ta  para l a  ro ta  

ción a dereohas del ap ara to . Para f a c i l i t a r  la  comprensión 

del d ibu jo , l a s  p a rte s que no son e se n c ia le s  para  l a  del in ­

vento no se  han represen tad o . El soporte e s tá  esencialm ente 

con stitu id o  por el fondo 21, l a  cu b ie rta  22, la s  paredes l a ­

t e r a le s  23 y dos órganos de contacto 24 y 25 . El fondo 21 

y l a s  paredes l a t e r a le s  23 pueden formar un ouerpo. El fon­

do 21 tien e  una protuberan cia 26, en forma da U y dos sa lie n ­

te s  2? sem i-circu í ares que ae adaptan a la s  paredes la te r a le s  

23. Los órganos de contaoto e lá s t ic o s  24 y 25 se  apoyan 

contra e s to s  s a l ie n te s  27 y con tra l a  oara e x te r io r  da l a  pro­

tuberancia 26 . La protuberancia 26 y lo s s a l ie n te s  27 haces, 

en tre  o tr a s , l a s  veces de órganos de apoyo para  l a  cu b ierta  

separab le 22, f i j a d a  a l a  p laca  de fondo 21 por el to rn illo  

p risio n ero  28 y por mediación de la  protuberancia 26 . En e s­

t e  so p o rte , l a  canal es á co n stitu id a  ^or una in c is ió n  29 

p rac tic a d a  en el v é r t ic e  del sp p orte  entre l a s  paredes l a t e ­

r a le s  83, el espacio  comprendido er. re  lo s  brazos de l a ?  26 

y el hueco v e r t ic a l  30 practicado en l a  cu b ie rta  22, hueod 

que corresponde con e sta  e sp ac io . Las ranuras 31 y 32, en 

arco dé c irc u lo , están  co n stitu id a s  por huecos p racticad os 

en l a  cu b ie rta  22, por la s  in terru p cion es de lo s b razos de 

l a  protuberancia 26 en forma de ?  - in terru p cio n es que se

- 10 -
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encuentran bajo e s to s  huecos- y por al espacio  comprendido 

en tra  al fondo y l a  cu b ie rta . Los órganos de contacto 25 

y 24 van montados bajo l a  c a b ie r ta  22 en l a  proximidad de 

l a s  ran u ras. Cuando se  introduce el aparato  en e l soporta , 

5 l a s  e sp ig a s de alim entación son lle v a d a s  a l a  o anal h a sta

que l a  esp iga  in fe r io r  alcan ce el fondo de l a  c an a l. Haego 

se  g i r a  el aparato  en el sen tido  de l a s  ag u ja s  del r e l o j ,  

de modo q&e l a  e sp iga  sn parior es desplazada a tra v é s  de l a  

ranura 31 y es finalm ente soportada por l a  parte conoa?a del 

10 órgano de contacto e lá s t ic o  25. Entre ta n to , l a  e sp ig a  in 

f e r io r  se  ha levantado en l a  oacal h a s ta  l a  abertnra de l a  

ranura 32. Cuando se  p rosigu e  l a  ro tac ión  a  derechas del 

ap arato , e s ta  e sp iga  a t ra v ie sa  l a  ranura 32 y sep ara  el ór­

gano de contacto 24 h asta  que la  e sp iga  l l a g a  a l a  p a rte  

1S cóncava da e ste  órgano. En e s t a  forma de e jecu ción , l a  par

te su p erio r  del soporte  e s t á  redondeada en sem i-circu í o y el 

centro de e ste  oíroulo se  encuentre sobre l a  mediana de l a  

canal en él anvórso da l a  r e c ta  de unión de lo s  cen tros de 

l a s  extrem idades sem i-o írcu lare s de l a s  ran uras 31 y 32 y ,

20 por lo ta n to , sobra l a  re o ta  que une lo s  e je s  de l a s  e sp igas 

cuand el aparato  o oupa su posición de funcionam iento.

Lo mismo que l a  f ig u ra  1 , l a  f ig u r a  8 m uestra l a  

seooión c ir c u la r  11 de un tubo de descarga que ocupa l a  p o si 

clon de funcionam iento. El soporte representado en l a  f ig a  

25 r a  8 , el c ircu lo  11 es concéntrico a l  borde sem i-o ircu lar  del 

so p o rte .

E sta  so l ic i tu d  que corresponde a l a  presentada en 

Holanda, el 1 de febrero  de 1946, bajo el número 123314, se

- 11
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acoge a loa ben efic io  a del á r t ic a !o  51 del v igen te B statn to  

de Propiedad in d u s tr ia l  y a  lo s  derivados de i y s  D ecretos 

de M oratoria de! 7 de febrero  y 4 de j a l i o  de 1947.

6

10

-  N O T A -

Dos pantos de invención p ro p ia  y oaeva qae e s  

presentan para  qae sean ob jeto  de e s t a  Patente de Invención 

en España, por VEINTE años, son lo s  a lg a ie o te s :

l s . -  M ejoras in tro d ac id a * en lo s  so p o rtes para 

ap ara to s e le c t r io o s ,  en p a r t ic a la r  para tabos de d escarga , 

ap arato s qae están  p ro v is to s , a l menos en una de su s ex tre ­

m idades, de dos e sp iga s de alim entación p a r a le la s  a  in tred a- 

c i r  en el so p o rte , una de cnyas s a p e r f ic ie s  term in ales t ie n e , 

para e s ta s  e sp ig a s , ana canal de gu ia  a c c e s ib le  desde el cos­

tado la t e r a l  (lado de introducción) y dos ran aras p ra c t ic a ­

das a  ana y o tra  p a rte  de e s ta  oanal y qae comanican oon e l l a ,  

a l paso qae, d e tra s  de l a  su p e r f ic ie  term inal mencionada, en 

l a  proximidad de l a s  ran u ras, van montados órganos e lé c tr ic o s  

qae haoen contacto con l a s  e sp ig a s  mencionadas caando e l aparato 

ooapa sn posición  de funcionamiento, c a ra c te r iz a d a s  porqae l a s  

ran aras afeotan  t a l  forma qae, caando el aparato ocapa so p o si­

ción de función amiento, l a  d is ta n c ia  comprendida entre e l e je  

da s im e tr ía  de l a s  e sp ig a s , por una p a rte , y l a  l in e a  de in te r ­

sección  de l a s  su p e r f ic ie s  medianas de l a  canal y de l a  primera
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racu ra , a p a r t i r  del i  ado de in troducción , por otra# es 

menor que l a  mitad da l a  d is ta n c ia  de e je^ a  e je  -d- da la s  

e sp ig a s , podiendo presen tar además e s t a s  m ejoras l a s  p a r t i­

cu larid ad es s ig u ie n te s  tomadas por separado o en combinación: 

a) la s  ranuras tienen p arte s  que, en l a  posición 

de funcionamiento del ap arato , son p a ra le la s  a l  plano de 

s im e tr ía  de l a s  e sp ig a s ,

b} l a  prim era ranura a fe c ta  t a l  forma que ana da 

l a s  e sp iga s pueda se r  lle v a d a , a  t r a v é s  de e s ta  ranura, a  l a  

posición  de funcionamiento m ientras l a  o tra  e sp iga  descansa 

en l a  oan al, y l a  segunda ranura a fe c ta  una forma t a l  que l a  

u ltim a e sp iga  mencionada puede l le v a r s e ,  a  tr a v é s  de e s t a  r a ­

nura a su posición  de funcionamiento m ientras l a  prim ara e s­

p ig a  descansa en su posición  de funcionam iento.

o) en l a  su p e r f ic ie  term inal# l a  primera ranura 

a f e c t a * la  forma de un arco de c írc u lo , cuyo rad io  es igu al 

a  -d- y ouyo centro se  encuentra en el plano de s im e tr ía  de 

l a s  e sp ig a s , cuando e s ta s  ocupan su posición de funeionsndeB- 

to ;

d) el centro del c ircu lo  se  encuentra en l a  parta 

de introducción de l a  su p e r f ic ie  term inal;

a) l a  prim era ranura sigu e el plano que p asa  por 

loa  e je s  de l a s  e sp iga s cuando e s ta s  ocupan so posición  de 

funcionam iento; ,

f )  en l a  ncsioión de funcionam iento, l a s  ranura 

son du p licadas sim étricam ente con re lac ió n  al plano de sime 

t r í a  de l a s  e sp ig a s .

- 13 -
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3 s .-  M ejoras in trod u cid as en lo s  soportes 

p ara  aparatos e lé c t r ic o s ,  en p a r t ic n ia r  para tobos de 

d escarga .

Tal y como se  ha d e sc r ito  en l a  Memoria qne 

antecede representado en lo s  d ib a jo s  qae se acompañan y 

con lo s  f in e s  qae se  han e sp e c ific a d o .

E sta  Memoria consta de catoroe h o ja s  e s c r i t a s  

por una so la  c a ra .
Madril̂ 9 D t C . t 9 #

P . A .
A !berto de Etzaburu^

Sh/. - 14





RSCALA VARIABL 5 H .V. PHIí IPS ' GLC€ILAI-íPTMFABRIEKSN.-

% #
A!berto de Efzaburo 

Por Poder

P , A.


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



