10."‘

15.-

o] . ?
mﬁésgrommw' 181132

181132

.
-~ = = =
- = R X = == = = = & &= - o =

: ' : *
11 1t°°TT?SEOHGI§nte 8 una Patente ge Invencidn que se so-
;Ct Ay Pera’ todo el territorio Nacionsl, sus -Colonias 'y
Protectorado, por " NU:Va . MaqUINA TnEFILsLCoa ', gue se’
solicita, 4 favor de DON JAVIEK GahUla MahTINEZ, ce na-
cicnzliced esperiols, residente en EILBaC, calle Maria Diagz -
de Haro, n¢ 6s5. , :
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MEMOR T A bﬁ;uhIPTIVA
Las actuales~necesidades de 12 industri»s electrics

SebebbBioSoBoleobSadoleled

exlgen garantizsr 1a'produccién de nhilos conductores in- o

cluso de dismetros microscopicos, para su aplicacidn

en toda clase de aparatos electricos, telefonicos, 0 |

de otra {ndole que precisa el empleo de estos hilos coén-
guctores. . |

El présente registro de Patente.de Invencidn tiene
por objeto garantizar la explotacién exclusiva de una mé-
quina que permite la cbtencidén continua y uniforme de hilos
metalicos hasta consegulr un diametro microscopico-

Como su enunclado indica consiste 1la esenciallgad de
la presente Patente de Invencidn en unaz nuemam méquina tre-
filadora.

Pars mejor comprensién del objeto del invento, hare- .

mos referendia g le &dJunts hoJa de planos en la
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j‘rQue a tftulo de ejemplo se repreSenta una vista en plan-.

" ta con expresidn de todes y cada una de las Dlezas que

componen esta méquina, y relacidn que guarda con las deméds
~ PARTES DE_QUE SE _COMPCNE E

1L+ carrete devanador.

-2- EjJe del mismo. _

-3- Juego de rodillos o cojinetes.

\

-4~ EJes portadores de un Jjuego de conos en nidme: o %
dlametro variable. »
'-5- Conos de arrastre, en nimero de cCustro. -
-6- Plezas de unidn o sujeccidn &l cr.juiic de la mé-
quina. |
‘ ‘~7- Cubos colocades en el extremo terminal de ‘1os
ejes -4~ para facilitar su engrase y protegerlos de su-

clegaces

-8~ lMecanismo graduaéox ge dlismetros, provisto de unos'
Juegos de dados‘y‘orificics.de dimensién varieble.

=9~ Extremo del eJe-4'''~ picvislc de -un juezc e ci-
lincrcs en nlmerc y dimensicnes vasiables, pers acoplemien-
tc de una polea trensmiscra. | :

~-10- Mecanismo tenscr de. poled, accionedo por maripo-

rsas; ' '

-11- Mariposas' de accicnemiente del mecanismc tensor,
mcntegss. scbre un eje de plenc inclinsco.

~-12- EJe con plano iﬁclinadc-

-13- BYaZo acodeado del eje -12-. -

-14- Sujeccidn del brazo acodadgo -13-.

-18- el ¢ terbor pera facilitar el recoirico cel
tensor. ,

-16- Cllindro acoplaco al eje -17-, de mayor diametro
dque este cuyo espesor evita roturss:por la présién‘que
en el mismoc se =Jjerce. ‘ '

’
-
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: -3 - '1 eg ¢
- Eje del bensor - 1 1 5{.‘:
- -18- Tenscr de .la pclea. » -

-19- Sopcrte del eje -12- . |

-20- Cilindro de superficie lisa destinedo & recipir
mevimiento por medio de uné rolea, de ctric cilinurb de’  ma-
yor diametro -21-, soliguric al»eje -4t -

-2C'- Cuerpc cilincrice sclicaric al eje ;5’— pera tran
mitir mevimiento de 1rctscién El cuarie ¢e 1:mal forma -g£2-

-21= Cilindro ce mayor ciszmetrc Cue recoge dilrecta-
mente ‘por el girc gel eje -4'= , moviniante ¢e retscidn.

-21'= cuerpe cilincdueice lisc solidario al mismo eje

! P
. que el anterior. psrs transmitir el movimiento a1l cilinaro

~23~.
-22- Cuerpo cilindricq liso solicario &l eje ~-4''- que

“recibe movimiento por wedic de une polsa, gel cilindro

-20'-.
- =23~ cuerpo cilindrico liso solidario zl eje -4- nue

recibe 1la fuerwza por medio de uns -polea cel cilingro

-24- Rueds  volente cuys misidn es recibir girecta-

mente del motor por mecio de unz polea 1s energia motriz

y transmitirla & su vez &l eje =4'- cel Gue es éolioario-
-2b~ Juego de cubos y sosten ce ls ruece velsnie -24-

-<6- Lombinscién Ge conos escilonsdos  en nimero |y

'dimensiones variables soliderio al eje -27-, para recibir

fuerzs del Jjuego igentico -9-.

-27- Eje lateral del conjunto, cuys misidn es contener
por uno de sus extremos los conos -86- y por el opuesto el
carrete -32- . ' ‘

~28- Cubierta protectora'de este eJe.

~29-_prdfte de unién gde 1» cubierta =28- al res-

to del conjunto.
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l?SO- Regulador de msno pars facilitar ls separacidn
de 12 cubierta -28~ del resto del conjunto & la distancia
gue se desee. |
-31- Juego de rodilloé o cojinetes del eje -27- »
-32- rnesaltes clrculeres en nimerc 6e dos, gue for-
man el carrete - situsdo en un extremo del eje -27-.
| -33- Juego de las paslsnceas méviles ;34— y -35- en
forme &codsdAa. ' |
-34~ Palenca movil accionAda por su correspondiente
-35- y el juego -33-. - . |
. -=B35- Palémce wmwovil unida a la plezs ¢e ligusl for-
me -Zd-. ‘ '
-36- Conjunto exterior destinudo & le sujeccién ce to-
‘dos los meceniemos. .
| FUNCICNANTENTC DE ZoTsis MA@UINA

Un molro electrice, de explosidén o ¢e . otrc sistema
analogo es colocadec en parte 'convenient95 para aue por
medio de’ una bands articulbda, polea sin-fin o enzIranaje,
transmits movimiento de rotoscidn & la rueda volante -24-,
le cual por efecto de ests Tfuerzs recibldw y sér soli;
daris €l.eje -4'- hece girer & este, ponienco sl propio
tiempe en movimiento & los cilindgros liscs -z2l- y -21'~
que aunuue de diferente glemetio olren ccn igual'nﬁmelc
ae revelucidnes, Loda ver e estdn monueuo2 sobre el ejo
comin -4'~-s |

En el extremo terminsl de este eje y como prclongea-

cién el wismo, ve colocado un véstogo cestinsce o con-
tensy un Juesn 'ce’concs escalon (o 5~ oe dimensio-
nes .chfhﬁless ¢cen 1x p&rticulgridad de gue el cuerp5 de
mayor diametro ccrics.once & le .crte exterior gue llevs
acoplsda en su reboIce Una pestafia que mas adelante
Producido el movimiento rotatoriqb en el eje';4' -
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Jliel cuerpo cilincrico =-2lw, se transmite sl de igual
. forms =20~ sitvado en el eje -4'''- por medio de una po-

lea sin-fin obligando & girar a oicho eje poniendo en mo-
vimiento al pfqﬁio tiempo &l cuerpo 6}11n0r1co'-20'- trans-
mitiendose & su vez la rotacién al cuerpo -22- situsdo en
el eje -4''-. I |

El cuerpo cilinerico lisc -21'- unido sl - de 1gusl for-

ma =23~ por medic de una corfea, le oblige @& glrar sobre

+

si mismo, poniendo por tentc en rotacidén al eje -4-.
L& energis motriz es distribuida & estos ejes de 1os
cuerpos cilinéricos por medio de esta ingenloss combinacién
Lo que se traduce en un notable aprcvechsmiento ce fuerza
¥ ssegure su normal funcionemiento. _ |
Para gurantizar el totel apéovechamiento ce esta fuer-

7&, yo que debidgo & 1z elasticicad del icuero por 145 frie-

ccidn continua scbre los rodillos & gue huce Plrar es-

te se &afloju, s ha ylevibto 1la qélocucién de un’éis—
pogitivo tenger plcviutg de un cuerpo cilindrico —18—,315'-
toric, montade gcbre un eje -17--y asezuradc ¢ la cublerta
exteric mecisnte un cubo -6- provicto ¢e 10011105 C. Co-
Jiretes 'gazb feoiliter su giros

Une jalznea scogade =13~ v accionacé p0 meriicsas

-11- en nim2rn - de dos,que descansan ' sobre el soporte -19-,

‘regula la distancia y ejerce presidn a voluntac del opera-

dor sobre el cuerpe cilindrice -18- el cuzl por la fuerze
recibice cbligered a permenecer en el gracc ae tensién
tue g cecee © cormpletemente 1ibfe ¢ le Dolea sin-fin
colecedr sabre  lec cuerpos =-20- v -2Zl-.

Al glirs? 2l 2Je =4'''- oons o irtacifn o una seiie
¢ce cuerpes cilindricos escalonados -9- similares a los des-

critos con el nimero -5- pero con la diferencia de que

'8us discos transmitirén movimiento en sentido iInverso a
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t: otros cilindros -26- medisnte el acoplamiento ¢e una po-

145.~  lea en forma de 8 .
" Dicha combinacidn ge escalones esti cispuests psrs
modificar el numero de revoluciones o de fuerza motriz.
Lz pieza -26- estd acoplada en sentido contrgrio a 18'—9-,
V es decir cue el mayor diametxo de uno coxresponoexo al
150-f _ menor del otro y viceversa. Esto se concibe puesto que’
| el menor disco producird un mayor nimero ae revoluciones
Pero menos fuerza y por el contrario el cono de mayor dia-
metro‘producirﬁ menos  velocidad pero mas fﬁerza- Dicha
ejecutién ha de partir del cuerpo -9- que en este c&aso se-
155.- rd el regulador de fuerza y velocidad del eje #274:

Una vez puesto en movimientc el eje -27- obligard a
girar asimismo & su extremo opuesto el cualvprovisté ae
unos resaltes circulares -32- formando un carrete gue aunque

~ van acopledos &l mismo Duede ser -cambizble.
:160.— ' La finglicad de este carrete -32- es embobinar el hi-
lo elaborado en el dismetro que se desee..

,i En el extremo opuesto de la mAguina y unido en el
runto -3- aparece el carrete -1-, tambien &accesorio o cambia-
ble. En este carrete‘esA colocado &l hiRo en bruto o ses

165.- sin elaborar .un extremo del mismo pasa arrollago &l pri-
mer cuerpo -5- situaco en el eje -4~ en el dizmetro que
se desee. Sucesivamente dicho extremo de hilo metalico p=-
saré} pbr el cuerpo -5- del eJe, -4*-, Cuerpq -5- del eJe.
o “4''- A través dé los orificios del cuerpo -8-, cuerpo -5-
170.~ del eje -4*''- y por dltimo 1iré a arroliarse al carrete
' formado por la combinacién -27- -32-. ’
Al ponérse en movimiento el motor y por ls combinacidn
de poleas descritas anteriormente se pone. en movimiento to-
do el conjunto. Como el carrete situado en el “eje -27- gi-
176.- ra en todc momento en direccién contraris a los demds te-
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. nemos que al enrollarse el hilo en el mismo producir§ una

fuerza de tirantez gradusble segin 1z intensidad ael
movimiento b,energia motriz y por medio de esta presién
‘ continua obligard sl hilo metalico a arrollarse sobre si
180.-  mismos. * | " | N
| De esta fbrma y pro dicha presién el carrete -1- gira-
ré y en este giro se ird devanando.
~ El hecho de 1z disposicidn ﬁe los cuerpos cilindricos
_ -5— de diemetros variables es debido a la resistemcia que’
185.~ én su roce produzca el hilo metdlico pPor eso & una mayor
resistencia que seré mayor grosor del'hilo.ccrresponderé
el cilindro de mayor dlsmetro y viceversa.
' Al pasar el hilo por los orificios del cuerpo -8~ ‘es-
_ . te adqulrila ror la presion eJercidd el grosor deseado,pa-
190.- ra 1o cual estén calculadas con tOda exactitud y preci-
sién 1as,med1ads ge los orificios que oscilaxﬁn entre 0'S |
-mm y_OC&.ﬁm-rﬁe dimensidén microstopica puesto cue su gro-
Sor es mucho menor gue €l de un cabello humuna.
‘ ~ En este paso adguiere por la presidn ejercida 1la di-
195. -~ mensidn deseags’ pero que a su vez es uniforme y centinua
| y que a pesar de ia extrema deigadez del hilo y por expe-
rimentos realizados se h& demostrado que es sumemente |
dificil aque el hilo metalico se psrta 1lo gue se traduce
en 1la gran ventaja de roder confeccionarse hilos de lon-
200.-  gitud 1limitada. ‘ : =
Logicamente en el giro del eje -27~- el hilo seria mal %
distribuido arrollzndose en unos Sitios mas oque en otros
y Que Dpzra evitar esto se ha previstoila disposicidn ae
dos palancas e&rticuladas mdviles cuya misién es la colo-

205.- " cgcidén uniforme del hilo en el carrete mediznte un movimien
to de recorridc a lo largo de dicho carrete msniobra aie
® ’ )

e . produce automaticamente aprovechando la fuerza moiriz.
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El soporte -29- 1lleva colocado un dispositive gra-

duédor de ‘instanciss accionado por tornillo para regular a
. 2l0.- voluntad la distancia entre este cuerpo yrel resto gel con~
| ' Junto. , '
Todo el conjunto va recublerto de una envoltura . ex-
. terior -35- y unida a su base por medio de soportes u
. | otro procedimiento cualcuiera. |

o15. - ' UTILIDAD DE ESTA MAQUINA
-an el mfnimo de esfuerzo mecanico por 12 inzeniosa

disposicidn de sus elementos giratorios y combinscidn de
s poleas se adquiere el maximum de fuefza- Con esto se lo--
_ gré una economi: notsble en 'lz fuerze motriz con ghorro de
220. -~ combustible o energie electrica. N '
x ~ No precisa el empleo de adGitamentos o aparatos au-
xiliares. ' |
Su menejo sencillo y cémodo facilita el empleo de per-
| ;sonal no especialista. _ »
- 225.- - Sus gastos de entretenimiento sbn 1nsignificantes-
Su vol;men es reducido' 1o que permite ser acoplado
en cualguier lugars '
Su manejo no afroce ningin peligro tanto péfsonal co-
mo material. o |
230. - Se puede lograr la obtencidn de hilos metalicos has:
ta un grosor de O'O4mm.
El procedimientoc para facilitar 1a.fefrigeracién o]
enffiamient@ del hilo en su pado por los orificios gragua-
‘ dores de dimensidn o diametro es indistinto, pgdiéndo
235+ ger por un chbrro de agua o bien por una corriente de
aire- . ‘
La disposicidn de " sus elementos hace que en caso de
rectura del hilq'pare 1& miguine automaticamente.
El escalonamiento de  unos cuerpos cilindricos cénti-'
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© 240.- nuos. ce diasmetros varibles faciliian el trfiledo evitando-

- se fompimientos 6 quebrgduras en el hilo metalico, logran-_
dose con éllo longitudes ilimitadas, circunstancia muy
apreciada psra el embobinzdo de granées carretes de ni--

_ lo elaborsdo, psra su aplicaciﬁn én lee diverces ramas.
245.- de la indu:tria.

. Descritas suficientemenve 1as partves e cue se . compo
he esta wméquing, su funciommiento y utiliaoad, se h=ce cons
tar expresaménter que.cualcuier modificaciéﬁ Introduciaa

~en el objeto descrito , tanto en su form~”, dimensiones o

- 250.- clase de m=terisl empleado se considerars incluid»s den-‘
ﬁro del presente registro dé Patente de Invencidy, siempre
y cuanéq gue no altere o modifique esencialmehte su fun-
cidn caracteristica. - o
| ' Be declaran de novedad Yy propls invencidn lss si-
255.~ . gulentes ‘ |
KEIVINDICACIONES

- e ma owam em e e e wa e we  mm Em wes me ew
P . - — =~ —

18.- Nueva mfquina trefiladora caracterizadz por el
acoplamiento de dos cerretes devanadores coloc%dos}én e¥~
tremo opuesto y que giran en sentido e 1nveféo pars  faci-

260.- 1itar 1a lsbor de Gevan=do y embobinzdo.
 28.- Nueva méquins‘treriladora, segin ls anterior
reivindicacién ceracterizada por la_combinacién de elemen-
tos compuestos de cuerpos cilinaricos lisos unidos entre
, . 81 y de dimensiones variebles, para facllitar 1a tirantez
265--' necesaria que permite el entrefilado continuo y uniforme
del hilo metslico.

38.- Nueva mAquin~ trefiladora segin lss snteriores rei-
vindicaciones caracterizada porque la fuerza motriz que es

 ;reEog1da en uns rueda- volsnte es distribuics ingeniosa-—

270.- ‘mente en su interior por un juego de ejes de Cuerpos éi4ﬁs
'1in¢ricos con un notable Aaprovefhamiento de fuerza motriz
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y mimero de revoluciones. ‘ | |

‘42.- Nueva méguins trefiladora, segin 1&s anteriores
reiv;ndicaciones caracterizada por el acoplamiento de un
dispoSitivo tensor e polea que permite regular la buend
marcha de la trensmisién. | ' |

58.- Nueva méquina trefiladora, seglin anteriores rei-
vindicaciones caracterizada por el acoplemiento de un.dis-
positivo embobinador automatico que facilita el enrrollado
uniforme del hilo metslico en un carrete medisnte un movi-
miento de receorridc A lo largo del mismo-A A

68.- Nueva miquins trefiladors, segin las anteriores
reivindicaciones.caracterizada por el ascoplcmiento - de una
plezs proviste de orificios en nﬁmero y dimensiones warke
bles, para dér a1l hilo metalico el grosor deseado llegan-

dose 1inclusive & la obtencidn ce un gizmetro ge 0'5 a

- 0'04 mm.

78.- " NUEVA MAQIN; TnEFILALOLA ".

Todo ello tel y como queda representAco en 1= memoris
descriptiva que santecede y représentada a titulo de e jem~
Plo en la adjunte hoja de pleanos y reivindicado en su
nota. ) .

Esta Memoria descriptiva consts de diez hojas

foliagas y mecanogrsfisdas por unz sola de sus caras.
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