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V E N C I Ó N .181062P° r  "UN NUEVO SISTHÍA MECANICO PARA TRABAJAR FILETES DE TORNI­
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MEMORIA DESCRIPTIVA

La p resen te  invención ae r e f i e r e  a  un nuevo a i  eterna mecá­
n ico  para  t r a b a j a r  f i l e t e a  de t o m i l l o ,  con a i  a te n te  en una 

* d isp o sic ió n  en l a s  m áquinas-herram ientas p a ra  t r a b a ja r ,  espe­
cialm ente a f i l a r ,  p ie z a s  de tra b a jo  con can toa de c o r te  h e l i -  

5* c o id a lea  e in c lin a c io n e s  e le g ib le s  a  vo lun tad .
En l a a  d iap o a ic icn ea  conocida# de c a ta  In d o le , su b s is te  

e l  inconvenien te  de que cada vez, a l  desearse  ob tener l a  i n c l i ­
nación de lo s  can tea  de c o r te  que ae qp&ere e fe c tu a r ,  t ie n e  
que m ontarse un engranaje  que s e a  prop io  p a ra  co n ec ta rse  d e l 

10. modo re sp e c tiv o  para  p ro d u c ir (con l a  f in a l id a d  de t r a b a ja r  l a  
p ie z a  de tra b a jo )  l a  re la c ió n  re q u e r id a  e n tre  e l  movimiento de 
avance del sopo rte  de l a  p ie z a  a t r a b a ja r  y l a  v e lo c id ad  de 
ro ta c ió n  de l a  p ie z a  de t ra b a jo .

Asimismo, con e s ta s  d isp o sic io n es  r e s u l ta n  l im ita d a s  l a a  
15. p o s ib il id a d e s  de m odificac ión  e n tre  avance y movimiento g ir a to -



rio #  y  por c o n s ig u ien te , l e  producción^ dé cu a le sq u ie ra  v a rian ­
t e s  de in c lin a c ió n  para lo s  can tos  de c o r te  en l a  p ieza  a  t r a ­
b a ja r .

Con l a  d isp o s ic ió n  en l a s  m áquinas-herram ienta d e s c r i ta  
en e s ta  pa ten te#  se l e g r a  tra b a ja r#  especialm ente a f i la r #  una 
p ieza  de t r a b a je ,  movida e s  e l  sen tido  de ro tación#  a s i  como 
en sen tid o  ax ia l#  l a  cu a l t ie n e  can tos de c o r te  h e lic o id a le s  
de profundidades de a f ila d o  e in c lin a c io n e s#  po testa tivam en te  
e leg ib le s#  con l e  cual se  lo g ra  l a  v a r ia n te  de in c lin a c ió n  
n e c e sa r ia  de l a  p ieza  a t r a b a ja r  p e r e l  movimiento g i r a to r io  
de un órgano de im pu lsión , graduable con re sp e c tó  a  su diám etro 
a c tiv o .

E l órgano de accionam iento oportunamente e s tá  d e sa rro llad o  
como po lea escalonada# que co nsiste#  per lo  menos# de dos 
p ie z a s  p a rc ia le s ,  rad ia lm en te  g raduab les, a  l a  cual puede 
e s ta r  coordinado un engranaje de reducción de p ison es p la n e ta ­
rio s#  con o b je to  de aumentar l a s  v a r ia n te s  de in c lin a c ió n  de lo s  
can tes  de c o r te  en l a  p ie z a  de t r a b a je .

En e l  d ibu jo  que acompaRa a l a  p resen te  memoria# se ind ica# 
a t i t u l e  de ejem plo, un ejemplo de e jecució n  p rá c t ic a  d e l inven­
te ;  represen tando  l a

F ig . 1* una sección  lo n g itu d in a l  a tra v é s  de l soporte  de l a  
p ieza  a  t r a b a ja r ,  de una d isp o sic ió n  p a ra  a f i l a r  f i l e t e s  de 
t o m i l l o # según l a  l in e a  1-1 en l a  F ig . 3*; l a

F ig . 2* una v i s t a ,  desde a rrib a#  de l a  d isp o s ic ió n  ob je to  
de e s ta  p a te n te ; I n

F ig . 34, en e s c a la  más grande# una e lev ac ió n  de fren te#  
v i s ta  en e l  se n tid o  de l a  s a e ta  A; y 1*

F ig . 4 t  una secc ió n  según l a  l in e a  11-11 en l a  Fig* 1*.
En e l  d ibu jo  solam ente se re p re sen tan  l a s  p a r te s  de l a  má-
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quina, de a f i l a r  n e c e sa r ia s  p a ra  l a  comprensión d e l in v en to . 
Riéndose om itido todo lo  dem&s.

ha

En e l  b a s t id o r  de l a  máquina (no d ib u ja d o ). e s tá  d isp u esta  
una mesa 1 , desp lazab le  ho rizo n ta lm en te , sobre l a  cu al e s tá  
d ispu esto  un c a b a l le te  de sopo rte  2 para  l a  p ieza  a  t r a b a ja r .  
Juntamente con e l  mecanismo de accionam iento. En un extreme de 
l a  mesa 1 se h a l la  f i ja d o ,  además, un m ontante-soporte  3 , en 
e l  que van colocados dos r o d i l lo s  de g u ía  4 , sobre l e s  cu a les  
pasa  un cab le  de im pulsión . La m uela se in d ic a  en 6 , estando 
a lo ja d a  en deposición  g i r a to r ia ,  en un brazo in c l in a b le  de l a  
m 'aquina de a f i l a r  (no rep resen tad o  en e l  d ib u jo ) , en a r t i c u l a ­
c ión  graduable de l modo u su a l.

La p ieza  de t r a b a jo ,  p ro v is ta  de can to s  de c o r te  h e lic o id a ­
l e s ,  v a  f i j a d a ,  de l modo conocido, en un m andril 8 . e l  c u a l, 
per medio de una tu e rc a  con ro d a ja  queda mantenido en e l  t a l a ­
dre cónico de l manguito 9 , en p o sic ió n  inm ovilizada con re sp ec to  
a  'e s t e ,  m ien tras  que dicho manguito se  encuen tra  en  suspensión 
g i r a to r ia  en e l  b a s t id o r  de sopo rte  2 de l a  p ieza  de t ra b a jo .
En e l  extreme que m ira  a l  accionam iento d e l sopo rte  de l a  
p ie z a  a t r a b a ja r ,  va d isp u esto  un a n i l l e  de c e n t r a r  10 . y en 
e l  extreme s a l ie n te  de l m an dril 8 , va a to rn i l la d o  un e a sq u illo  
de sopo rte  11, un extremo d e l cual e s tá  d e sa rro lla d o  como man­
g u ito  e x te n s ib le , con hendiduras lo n g itu d in a le s , estando f i ja d o  
m ediante e l  t o r n i l l o  cónico 18 en e l  manguito 9 . En e l  e a sq u illo  
de sopo rte  11 e s tá  f i j a d a  una chaveta 1 3 ,que en ca ja  en una ranu­
r a  lo n g i tu d in a l  de l a  v a r i l l a  14, s itu a d a  axialm ente con e l  
m andril 8 , de modo que a l  dar v u e lta s  e s ta  v a r i l l a ,  p o r medio 
de l botón g i r a to r io  15, f i ja d o  en su extremo e x te r io r ,  es  movido 
sim ultáneam ente e l  sopo rte  de l a  p ieza  a t r a b a j a r . En e l  caequi­
l l o  de so p o rte  11 e s tá  a lo jad o  además, un d isco  16, sobre e l
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cu a l e s tá  f i la d a  .m ediante t o m i l lo  com cabeza redonda 1? . un 
a^o graduado 18 . En e l  d isco  16 e s tá  a le la d o , en un e le  transa- 
v e r s a l .  una pa lan ca  de dos brazos 19. cuyo extremo in t e r io r  
en ca la  con una cabeza en una cavidad, de l a  v a r i l l a  14. m ien tras
que su  extremo e x te r io r  e s t á  en engrane con e l  p la to  d iv is o r  20. 
e l  cual por su p a r te  va filam en te  a to rn i l la d o  a  una p ie z a  i n t e r ­
media 54. E l p la to  d iv is o r  p re se n ta  huecos en su c irc u n fe re n c ia  
i n t e r io r ,  en lo s  cu a les  en ca la  e l  extremo e x te r io r  de l a  pa lanca  
19 . P ara  l a  conducción de l a  v a r i l l a  14 va in se r ta d o  en e l  
extremo e x te r io r  d e l e a s q u il le  de sop o rte  11. que va filam en te  
a to rn i l la d o  a  l a  p ie z a  de c e n tra r  10. un manguito de gu ia  22. 
y en  e l  ta la d ro  de l c a e q u illo  de sopo rte  11 e s tá  s itu ad o  un 
m uelle h e l ic o id a l  21 que ro dea  l a  v a r i l l a  14. En e l  extremo 
e x te r io r  de l e a s q u il le  de sopo rte  11 va su p erp u esta , además, 
una p ie z a  de g u ia  23. dotada de hend iduras o r ie n ta d a s  r a d ia l ­
m ente. a l  eubo de l a  cual va f i j a d o ,  m ediante t o m i l lo s  de 
cabeza c i l in d r ic a ,  un d isco  24. y en e l  re fe r id o  d isco  quedan 
a lo ja d a s  l a s  ruedas dentadas 25 y  26. que e s tá n  un idas m ediante 
c la v i ja  t ra n s v e rs a l  p a ra  g i r a r  juntam ente.

Al lado  de l a  p ie z a  de gu ia  23 queda colocada una po lea 
escalonada, compuesta de s e is  sectores#  En e l  lad o  i n t e r io r  de 
cada une de lo s  s e c to re s  de po lea  27 va f i ja d o ,  en una cavidad 
y m ediante t o r n i l l o  c e n tra l  d i r e c to ,  un dado 28, e l  cual es 
guiado rad ia lm en te  en l a  hendidura r a d i a l  co rrespond ien te  a 
l a  p ie z a  de gu ia  25, engranando por medio de d ie n te s  en su 
flan eo  f r e n ta l  en e l  e s tr ia d o  e s p i r a l  de un d isco  reg u lad o r 29, 
que e s tá  a lo jado  en e l  cubo de l a  p ie z a  de gu ia  23. E n tre  l a  
p ieza  in te rm ed ia  54 y e l  d isco  reg u lad o r 29 e s tá n  d isp u esta s  
l a s  ru ed as dentadas 30 y 31, de un engranaje  de reducción  de 
p iso n es  p la n e ta r io s ,  con e l  cual engranan lo s  piSones p ia f e ta -
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Bloc 25 y  26. La corona dentada de l a  ru ed a  51 e a tá  un ida f i j a ­
mente p e r t o m i l l o s  con l a  p ie z a  in te rm ed ia  54# de modo qne 
e s to s  dos órganos# juntam ente con e l  p la to  d iv is o r  20$ forman un 
conjun to , m ien tras  que l a  corona dentada 50 e s tá  unida fijam en te  

5* m ediante t o r n i l lo s  52 a  un d isco  24. En e l  sopo rte  de l a  p iez a
de trabajo#  en su jec ió n  graduable en sen tid o  h o rizo n ta l#  va  
f i ja d o  un tope 53 que en ca ja  con su c irc u n fe re n c ia  e x te r io r  en 
una ran u ra  lo n g itu d in a l  d e l cuerpo de l a  corona de l a  ru ed a  50. 
Las p ie z a s  25# 29# 30# 34 y 10 que e s tá n  s itu a d a s  una e s tre c h á ­

is*  mente a l  lado de l a  otra# forman un con jun te  ce rrad o , de manera
que e l  polvo y suciedad  no pueden p e n e tra r  en e l  i n t e r io r  de l 
engrana je .

Las p ie z a s  29 y 10 e s tá n  e s t r ia d a s  o p icad as  en su  c irc u n ­
fe re n c ia , p a ra  poder m an ejarlas  b ien , a l  e fe c tu a r  l a  graduación. 

15. La im pulsión de l a  po lea  escalonada 27# d iv id id a  en sectores#
se e fec tú a  m ediante e l  cab le  5.

EL funcionam iento de l a  d isp o s ic ió n  d e sc rita #  t ie n e  lu g a r  de 
l a  manera s ig u ie n te :

Por un movimiento de avance de l a  mesa 1$ juntam ente con e l  
20. sopo rte  de l a  p ie z a  a  t r a b a ja r  2# en  e l  sen tid o  de l a  f le c h a ,

l a  po lea escalonada 27 es  p u esta  en ro ta c ió n  por e l  cab le  5, 
mantenido e s ta c io n a r io . Cuando l a  pa lanca de dos brazos# a lo ja d a  
en l a  po lea  16# en ca ja  en e l  p la to  d iv is o r  20 - t a l  como se 
Ín d ic a  en e l  d ib u jo - , l a  po lea  escalonada 27 queda unida a tra v é s  

25. de l a s  demás p ie z a s  d e l engranaje# con e l  m andril 8 de l a  p iez a
de tra b a jo  7# de modo que con e l  g iro  de l a  p rim era  gira# as im is­
mo# l a  p iez a  a t r a b a ja r  7 con re sp ec to  a l a  muela 6.

A f in  de lo g ra r  l a  in c l in a c ió n  deseada p a ra  e l  canto de 
c o r te  a t r a b a ja r ,  se m odifica l a  re la c ió n  e n tre  e l  movimiento 
de avance d e l sopo rte  2 de l a  p ieza  de tra b a jo  y l a  ve lo cidad30
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de ro ta c ió n  de e s ta  p ie z a  de tra b a jó  T, p e r a ja s te  de l a  pe lea  
escalonada 27$ girando a  mane e l  d isco  de graduación 22, siendo
desplazados l e s  dados 28. a consecuencia de su engrane con e l  
e s tr ia d o  e s p i r a l  de l d isco  reg u lad o r, en sen tid o  r a d i a l ,  por lo  
cu al se produce igualm ente e l  desplazam iento re sp e c tiv o  de lo s  
se c to re s  de l a  p e le a  escalonada. Bebido a l  e s tr ia d o  e s p ir a l  
quedan le e  dados su je tad o s  sim ultáneam ente en cu a lq u ie r p o sic ió n  
graduada que se haya a ju s tad o .

Por medio d e l engranaje  de reducción  de piñones p la n e ta r io s , 
r e s u l ta  p o s ib le  lo g ra r  un número más grande de v a r ia n te s  de 
in c lin a c ió n  p a ra  lo s  can tos  de c o rte  de l a  p iez a  a  t r a b a ja r ,  
p e r dism inución de l a  ve locidad  de ro ta c ió n  de l a  misma. A e s te  
f i n ,  se s u e l ta  e l  t o m i l lo  52 qué une l a  corona dentada 30 con
e l  d isco  24 y e l  d isco  reg u lad o r 29, Inm ovilizando l a  corona 
dentada 50 m ediante e l  tápe 35, según e s tá  rep resen tad o  e& 2a 
F ig . 1 . El movimiento g i r a to r io  des l a  p o lea  esca lonada 27 es 
tran sm itid o  seguidamente p e r e l  piñón p la n e ta r io  25, que marcha 
girando por l a  corona dentada 30, y e l  piñón p la n e ta r io  26 que 
da v u e lta s  juntam ente con é s ta ,  a l a  corona dentada 31, l a  cual 
tran sm ite  e l  movimiento sobre l a  p ieza  in te rm ed ia  34 con p la to  
d iv is o r  20, y l a  pa lanca  de dos b razos 19 que e s tá  en engrane 
con e s te  p la to ,  a s i  como l a  v a r i l l a  14 y e l  d isco  16, y u l t e ­
rio rm ente a l a  p ie z a  de t ra b a jo  7.

P ara  l a  graduación re sp ec to  de l a  p ie z a  de tra b a jo  7, se saca  
l a  v a r i l l a  14 m ediante e l  botón g i r a to r io  15, en sen tido  c o n tra ­
r i o  e l  e fec to  d e l m uelle 21, por cuya operación  queda desembra­
gado e l  extremo e x te r io r  de l a  pa lanca de dos brazos 19 de l p la ­
to  d iv is o r  20. La graduación puede v e r i f ic a r s e  m ediante l a  e sca la  
graduada, a l  lado  izq u ie rd o  d e l aro  graduado 18 y l a  marca en
l a  p ieza  in term ed ia  34.



P ara  e l  a ju s te  de p re c is ió á % e  l e  profundidad de a f ila d o  ae 
s u e l ta  e l  t o m i l lo  17* m e d ia n te 'd e s to rn illa d o r . Seguidamente se 
pueda graduar l a  p iez a  de o e n tra r ,  un ida a  l a  p iez a  de t ra b a je  
7* een ra sp eó te  a l  aro  graduado 18 m ediante giro* ajustándose 
l a  marea en l a  p ie z a  de o e n tra r  10 a  l a  d iv is ió n  deseada de l 
aro  graduado 18 dando v u e lta s  a  l a  p iez a  de c e n t ra r .  Después de 
apretado  e l  t o m i l l o  17* e l  so p o rte  de l a  p ieza  de tra b a jo  y e l  
mecanismo de im pulsión , vuelven a  form ar un conjunto* podiendo 
te n e r  lu g a r  seguidam ente, d e l modo usual* l a  operación  de a f i l a r  

Como e s  n a tu ra l*  queda sobreentend ido que l a  p ro tecc ió n  
que se recaba p a ra  l a  invención no queda l im ita d a  a l a  forma 
de e jecu c ión  in d ic ad a  en l a  descripción*  pues l a  p ro tec c ió n  se 
ex tiende a ted as  a q u e lla s  form as eq u iv a len tes  de e jecució n  basa­
das en  l a  so lu c ió n  lo g rad a  por e l  in v en to .

y  0 T A

Hecha l a  d e sc rip c ió n  d e l p resen te  invento* se hace co n sta r 
que e s ta  s o l ic i tu d  se acoge a  lo s  derechos de p r io r id a d  de l a  
p a te n te  NO. 21759, depo sitada  en SUIZA en fech a  5 de A b ril 
de 1947* y se  d e c la ran  como nuevas y de p ro p ia  Invención* l a s  
s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s :

I d . -  Un nuevo sis tem a mecánico p a ra  t r a b a ja r  f i l e t e s  de 
to m il lo *  que en lo  re fe re n te  a  l a  d isp o s ic ió n  en l a s  máquinas- 
herram ien ta p a ra  tra b a ja r#  especialm ente a f i l a r , una p ieza  de 
t ra b a jo  eon can tos  de c o r te  h e lic o id a le s ,  de p rofundides de 
a f ila d o  e in c lin a c io n e s  e le g ib le s  a  d isc re c ió n , movida ta n to  en 
e l  sen tid o  de ro ta c ió n  como asimismo en  se n tid o  r a d i a l ,  a l  ig u s l



qae a x ia l ,  se c a ra c te r iz a  porgas en e l^ so p o rte  de l a  p ie z a  a  
t r a b a ja r  e s tá  alogado un árgano de im pulsión graduable con 
re sp e c te  a l  diám etro a c tiv o , por cuyo movimiento g i r a to r io  se 
lo g ra  l a  v a r ia n te  de in c l in a c ió n  n e c e s a r ia , y que e s tá  p re v is to  
un mecanismo de a ju s te  de p re c is ió n  para  l a  re g u la c ió n  de l a  
profundidad de a f i la d o .

2 * .-  Un nuevo sis tem a mecánico según l a  re iv in d ic a c ió n  1* 
c a ra c te riz a d o  porque e l  órgano de im pulsión  es d e sa rro lla d o  
como po lea  escalonada, que c o n s is te  de , por lo  menos, dos 
se c to re s  graduab les rad ia lm en te  y que, p a ra  aumentar l a s  v a rian ­
te s  de in c lin a c ió n  de l a  p o lea  esca lonada, va coordinado un 
engranaje  de reducción  de piñones p la n e ta r io s .

3S*- Un nuevo sistem a mecánico según l a s  re iv in d ic a c io n e s  
1* y 2*, c a ra c te riz a d o  porque con l a  p ie z a  de tra b a jo  e s t á  
unido un a n i l lo  de cen tra*  que, con ob je to  del a ju s te  de p re ­
c is ió n  de l a  profundidad de a f ila d o  con re sp ec to  a un aro 
graduado de l a  d isp o sic ió n  o mecanismo de im pulsión , es  g i r a to ­
r i o ,  pudiende f i j a r s e  a ju stad o  a  l a  p o s ic ió n  deseada.

4 * .-  Un nuevo sis tem a mecánico p a ra  t r a b a ja r  f i l e t e s  de 
t o m i l l o .

Según se describe  y r e iv in d ic a  en l a  p resen te  memoria 
d e s c r ip t iv a ,  que co nsta  de ocho pág inas, e s c r i t a s  y  fo l ia d a s  
per una so la  e a ra , acompañadas de dos lám inas de d ib u jo s .

Madrid, a  22 de Diciembre de 1947*
EDOpARD DUBIED & C ié . S o c iá tá  Anonyme.
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