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MEMORIS DESCRIPTIVA

‘! . PARA SOLICITAR PATENTE DE INVENCION EN ESPANA .

POH: YSIETEMA CONMUTADOR ELEGTRYCO PARA SIR

- UTILIZADO CON NUEVO SELECTOR MULTIPLE®

A NOMBRE DE STANDARD ELECTRICA, S.A;,- TOMICILIADA EN

M/DRID, CALLE DE RAMIREZ DE PRADO W, 7

I S . A R I T S e T B e e

IM presente invento se refiers a un sistema commmr~
tador en el cual con ayuda de une o més conmutadores de cone-
xién miltiple se pusdexm formar y establecer simulténeamente

varias ponezxioned a trovés de cada conmutadore

5 B fin ea proveoar un mitcdn mieve ¥y escondémico pard

econtrolar astos sonmitndoreg.

Tal sistena puasda, por ojemplo, aplicarse a unz con—
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tral toloféniea automdtica o similar,
¢

Do acuerdo oon la caraccteristica prineipal del,
, - p .
invento, un mecanisme comfn, por cjomplo, un caTrTe provis—
to para todos los commutodores individuales de que se com—
pone un conmutador miltiple, pucde por la excitacién da un
oloctroimin, ofcotuar una acoidén sclqotora y/o buacadorg'
gimultdnoamente para cualquior mimoito do outos conmutado—

reg individunlos bajo ol control de un rcgistrador do con-

trol para ondn unc de dichos conmutadoreos individualcse

Do acucrdo eon osta caractoristion del invonto,
oontoctos fijos do un conmutndor miltiplo que coopora con
miombros dc contacto mévilcs on ol mocanismo comin, go co—
ncotan oldetricarcnto cada uno con ol conduotqr @o pruoba'
de una salida corrcppondionto cormin a todog los conrmitado-

ros individualce,

Potonoinley carnatoristicas, prescnios on los
contactos £ijom, cada uno de cuyos potoncial?s caractori-
za wna csalida doterninada o srupe de salidas, puede ser
oxtendida oléctricanenta a todos aquellos circultos cormu~
tadores individuales y registradores do control que contro-
lan los mismog para los cuales el mecanismo cormin efectis
una accién geloctora y/o gcadora cada vez que los miem-

brog de contacts méviles correspondientes entran en contac—

to con unc de los coniactes fijoo.

Do acuerdo con ol invente para cada nmecanismo
cornin, se ha provistc un golo rolé do prueba, baje cuye con-
trel ce vuedo noper [in o1 novimiento selector y/b busoador,

abriendo el circuits del eleciro do energfia en que esté co-
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nectado eldctricanents eots relé con todos los conmutadores
individuales y con los registradores de contrel que contro-

lan estos conrmmtadores.

Tan pronte coro unc o nds do los :egistradoros
bajo el control de log cunlcs funciona el conmutodor rmilti-
ple, ec o son guninigtrades con un potencial caracteristico
a través de los contactos fijos y responds ¢ rospondon &
este potencial, do acuerdo con otra caraciteristioca del in-
vonte, sc clerra un circuito docde este o eptes registrado-

rog en que o8 accioncdeo estec rolé de prueba.

Si mids de wno de ectos registrodores de contrel
regsponde simulténeamento al antcs monoiqnado yotenoial c—
ractoristico de acuerdo con este invento; tieno lugnr una

.
doble pruchba, porque se conectan rnedios on los regigtrodo-
reg de control, a travde de los circuitos dol conmu?ador
individunl en cuestibén y uno do los contactos fijos, que
coopora con cl recanigno comin y agocinde oléctricamnente con
lns malidas tomndos por el rdsmo, a un petenoial de prusba
do corrienta continua ascciade con ol nismo, ostando este

potencigl individualmente presenie para cado salida,

Fl registrador de control quc ternina con éxito
esta prucba de corriente continua, causa de acuerde con otrn
caracteristica de este invento, que en el circuito corrmuta-
dor individual en ocuestién s accione un clectreindn que

prepara el conmutador parna otra extensidn.

La excitacidn do estc cloetroindn, de aouordo

v

con este invento, causa el accionaniento de un segundo electro

de enorgia del mecanismo cormin, con lo quse devendiendo on la
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: posicidn aeccionnda adoptada por esto mecanisno ¥y tam?ién
65. . on ol conmutador individual preparado nientros tante, uno
de los brazos do contacto on cste corrmtador dltinanente
nencionado, es llovado o la posicidén de funcilonanionte y ro-

tonido on la nisnn,

Dospuds de reoitencr ¢l brazo do contacto on oucs-
70 $i6n por cl nicnbroe de rotencidn do aocucrde con este inveon-
to so abren contactos y csl todns las conoxionas eléotricas
ontre ol comrmitador individual bajo consideracidén y ol ne-
conisno oomin y el circuito concotado con ol nisme, ol reld
do pruebo libera y el neecnisme comdn estd dispuesto parn en-
75 pezer © continuér ol nmoviniento selecter y/o busccador do los

. conmmtadores individucles.

Fn tonto que pormanczon ostablecida una conexidn
de acuerdo con osto invento, el oloctroimﬁn_del commtodor
individuzl on cucstidén se mantionoe exeitndo; lo que al nis-

80 no tionpo mantiono rotenideo ol brago de contacto por noedio

del nienbro do rotonecidn,

Cuonde se liboerm 1o conexién, se libora ol elec—
troindn nientras que el micnbro de rotencidn y ol brazo de

contaoto son liborados y la conexidn lidora,

85 So desoribiri cste invonto con rofarcncie a los
adjuntos dibujos que nuestran una forna del invento y on los

cuaiocst

La fige T ropresonta uno vista do planta con al-
gunas partes cortadas para nostrar unn forme de conrmtador

90 do tipo rotatorio de acuerdo can este invento.

Lo Tigura 2 os una vista en seceidn vertiocal a
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escala ampliada torada a lo largo de la linea 2.2 de la
fig. 1

Ta fig, 3 es wna vigta parcial de planta toma-

da a lo largo de la lfnea 5-5 en la fig, 2.

La fig, 4 es una seccibén horigzontal parcial gi-
nilar a la fig. 3 nostrando uno de los brazos do contactoe

en su posicibn de Puncionamiento,

La fig. 5 rmuestra gimbélicaments un conrmtador

miltinle del tips que so ha de describir.

Lo fig. 6 ropresonta unn mrite de un registra-
dor de control asi como un selector de grupe en cl esqueoni-

tico en bloque qus se encuentra sobre ol nismoe.

El selector de grupo que s8¢ va a deseribir en el
gignientie paso de commutncidén, sc muostra en la fig. T,
nientras que el soleotor subsiguiente se mucstrs esguendti-

cangnte on la fig, 8,

Se conocen diferentecs tipos do conmtadores mil-
tiples ¥y on log queo el control se efectia de tal modo que
on oada conmutador 8610 se pucde ofeotuar una conexidn do ,
cadn vez. Sin embargo, ol invento tiende o proveer la posi-
bilidad de establecer sirmltfncanento un gran nénero de cow-

nexionag on cads comutador miltiplo.

Un conmitador miltiple sinilar que puede profe—
riblenente ser aplicado ha sido descrito on_ Ia solicitud de
patonto holandosg nﬁmero ?34763 (Kruithof'38) rogigtradn ol

12 do soptiembre do 1947,

Como csto conmmutador se utiliza en la presente
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aplicaoidn parcce convenioento explicar prinero su funoio-

120 nonicnto.

Bsto oxplicacibén sc dard para una sola forma

del invente coro se demuestra on las figse. I, 2, 3 ¥ 4.

v

En el conmmutador quec se rmestra, leos ocontactos
ostédn dispuostos eircularnente alrededor de un earro gira~
125 toric parc efoctuar cuanlguicr grupe de cstos contactos con—
mutadorog. Hociondo roferoncia concretancnte a los arccs do
contooto mlsmos so muostran vari?s grupoes ¢ niveles do con—
ductorog do contacto arquoados 1, quo son ¢ldsticcs o flo-
xibles y so micstran comprondiondo pequofios rosortes do
130 alanbre finanente devenado. Estos conductores de oontancto
ostdn dispucstos (come so ruestra on la fig. 4) do nodo que
rucden ser comprinidos contra varias barras de contacts ver—
ticoles o conductores 2 (que tanbidn pueden scr floxiblos)
digpucstes en pares oléctricananta paralglos y on grupos da
135 cinco quo gorresponden a cnda uno do cinco 9onduotores flo~
xXiblos 1 on cualquier niveY horizontal, Asi! los conductores 1
de un grupo pucde decirse quo cstén dispuostos on planos pa~
releles soparados a une distancin ninina dada do los comduoto—
reg 2 do otro grupo dispucsto on planes parslelos intorenla~
340 dos y cada conductor do un grupe formz un &ngulo o cruza oa-
da conductor dol otro. Codo cruce espacindo de un par de_con~
ductores do ondn clase tienc provisto un brnzo deslizondo
noednicanente 3, hecho preferiblenente dc un naterini aiglan—-
to y provisto con aberturns 4 (figs, 3 y 4) para recibir y
145 Totenor ol conductor flexible I, Hstos brazos deslizantos 3
ostén dispuestos en &ngule recto y preféfiblemente entre los
dos conductoros verticales 2 de cada par, de nodo que cuando .

son presionados haeia afuera desde el contro del conjunto mog
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trado, presionardn el grupc de conductores flexibles 1 con-
tra el grupo correspondiente de pares de conductores verti-
cales 2 para hacer contacto con los mismos como se muestirs

en las figs. 2 vy 4,

El ndmere de oconduoctores en cada grupo, el mimero
do niveles horizontales de conductores, el mimers de colum-
nag verticalee de conductores y el mimero de brazos de oon~
taocte independientss 3 puede ser aumentado o multiplic?dob
desde unc hasta cualquier 1{mite prdctico. Por ejemplo, aa
muestran cinoo oconexiones eléotricas cerradas por el funcio~
namiento de cada brazo 3, cerrando cada una de ?ada conexién
eléotricsuente dos contactos paralelos, esto es, un centacto
en cada conductor del par de condustores 2 ¥y alr?dedor del
aroo del conmutador puedo proveocrse, por ejemple, ochenta
o mis columnas radiales verticales diferentes de pares de
conductor?s 2 como so muestra en la fig., 1 y puede haber
provistos, por ejemplo, cuarcnta ¢ mds nivelos de conducto-

res 1,

En la formo del invente que se mucestra, ios pla~
nos o supcerficies paralelas de conductores 1 Yy 2 que»inclu~A
yon los brazos deslizantes 3, estén montados on cuatro dgcto~
ros arqueados comprendiendo ecada unc varios estantes intey-
medios T entre wna plaea superior 8 y una placa inferior 9,
Bstos estantes y placas cstén preferiblemente hechos do ma~
terial aislante y separados por manguitos 10 y 11 y bordes
qQue so oxtienden radialmente 12 y 13 de los sectores. Mon-
tadas on la parte superior ¢ inferior do cada estante % hay
paredes verticalos arqueadas 14 provistas ocon aberturas a
través de las cuales pasan Y sa deslizan los brazos 3., Los

manguitos I0 y 11 se mantienen Juntos por medio de larges
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tornillos 15 y 16, cuyos cxtremos inforiorcs cstdn rosoadqs
al bastidor o baso inferior 17 del eonjunto toial del con-
mutador y los cxtromos superiores de los tornillos 16 catdin
conecetados o un micmbre 18 separado sobre la ploen superior
€ por manguitos cdicionales 19, parz proveer espacio para

ol onille 20 que contione los pares de contoctos o sogmen~
tos 21 y 22 del meeonismo indicodor de la posicidén del cg-
rre, Entre ¢l centre del bastidor base I7 y el miombre I8
@814 montado un ejs fijo 24 alrododor del cunl gira el con-
Junte dc onrro 25. Los engrancjos 26 Yy 27 estén montados‘en
ol ocarre 25 ol dltimo de los cualos gira la totalidad dol
oonjunto do oarro., El otro cngranaje 26 giro libromento on
el manguito 28 dol carrc 25 y muove un mecanismo de ascionn-
mients de brazo o través do los engranajes 29, 30 y 31, Es-~
tos ongranajes 26 y 2} pueden sor movidos indopendientomente
¥ no ooncurrcontemcnic desde ol eje motriz comin 32 en ol que
estén montadog dos engranajes de ceheaje on forma deslizante
33 y 34 para coopernr con los engrannjoes 26 y 27 respocti-
vemonte, Betos engrannjes 33 y 34 estdn normalmente curva-
dos fuera do engrang por medic de rodillos adocundos 35 y
36 montados respectivancnto en las armadurang 3; v 38 do
clectros de eubrague separndes 39 y 40, Accionande astog
clectros se olevan loz rodillos y los engronajes 33 y 34 en-

gronan bajo su propin tonsidn.

Bn ¢l funcionamiente del commutador se oxcita
primore el electro 40 ¥y el carro porta-~escobillans 25 gira
hasta quo los contoctos dobidamente marcados 21 y 27 son
aleonzodos, En esto instanto se libera el eloctiro 40 ¥ 6]l mow
canismo de contrajoe meednico (véanse las figs., 2 y 4) simi-

lar al dosocriteo on 1a solicitud de patente holadensa mimero
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12484; rogistrads on Holands on 18 do Abril de 1946 ontrn

en funeionamiconto. Esto moocanisno comprendse una placa do
embrogue 41 rotenida gontrs una superficic do endbraguo on

el engronaje 27 por un resorto 42. Lo plooz do ombraguc 41
eatd provista con unn paloncan 43 que tienc un extromo bifur-
cado gug coopera con un posador 44 fijodo an el bastidor
basg if. Esta polonea es mantenida en la posicidn por medio
de un fuorte resorto 45. ?uando el embrague hn gircde en la
direccién de lo floche 46, sc tensions el resortc de mado
que cuando se deticne el cmbraguo, invertird la rotncidn

dol ombrogue, hociondo que el mocanisme del embraguc 47 mon-
tando on la plaea baso 48 del carro 25 cncnjo positivamente
gn uno de los dientes de contrajo 49 dol anillo 50 montado
ostacionnriancnte on ol bastidor base 17 por nedio de los
tornillos 15 y 16, Losc diontes del anillo 5D estén dispuestos
de tal modo con raspectoc a la pogsicidn del mecanismo de ao-
cionanientg on el corro y los oxtromos de los brozos 3, quo
estardn en alinencidn exacta cuando ¢l mecanismo do trinque-~
to 47 ostéd on contaqto con la suporficic 49 de uno do los

dientos del anille 50.

Los ocontactos eldetricos para indicar la posi-
c¢idn radial on que el carre sc ha do detener pucden estar
controlados por contactos dec ospobillag o por un conjunto
de oontacto dol tipo de rodille 51 (como se mucstra) momba—
do ¢n la plooa suporior 52 del oonjunto de carro 25, Los
contactorcs de tipo deo rodilleo 53 y 54 cstén montados sobre
palancas de resorte 55 y cadn rodille pontoa aldectricamenw—
te los paroes do contacto 21 y 22 que estdn montadog en ol
piembro no conductor arqueado 20, Lo ventaja do estoe +ipo

de contacto se describg por completo en la solicitud. de pa-



240

245

250

255

260

265

Ic.

tonto holandosa pondignte mincre 128800 rogistrada ol 15

dc Noviembre do 1946, Cnda uno doc los parcs de caontacto 21
¥ 22 ostdn provistos con terminalos separador 56 montados
fuera dol conjunto del conmutador sobre la placa superior

8 coro se rmwestra en la fig, 2., Terninales similores sope-

rados 57 y 58 o los quoe pueden ostar soldndos los conducto-

ros o hilos so proveon en ocndo extremc do cada hilo deo los

conductores 1 y 2 rospectivanento.

Dospués do que ol carro 25 ha sido centrado, ol
oloctro de onbroguc 39 os excitado durante tienpo suficion-
te parc hacer quo 6l sje 59 dol nmoecaonismo de accionamiento
¥ rotoneidn de brazo on ol cerrc 25 d§ una revolucidn com-

pleta.

Hsto ejo 59 eotd fijado girat?riaments.entre
las ploocas 48 y 52 del necanismo de carro, cuyas placas eg-
tén soparades on sus oxtremos exteriores por postes 60 y 61
y soportes 62 y 63, Montadas on el cje 59 hay dos pares do
lovas 64 y 65 que cooperan con contactoros do leva separados
66 y 67 (wbosa 1o fig. 3) para accionar brazos sonsores y
doprogores 68 y 69 respoctivanonte, Estos brazos estin 0o~
nectodos con nmiombros deslizantes 70 y T que Pien?n‘extenn
siones 72 y 73 que cstdn guiados on ranuras 74, 75, 76 v 77
en las placos superior e inferior 52 y 48 resp@ctivamgnto
dol necanigmoe de earro. Los contanctoros de leva on estos
miembros son montonidos contra las supcrficies deo sug levas
reapoctivas por medie do resortos 78 ¥y 79 anclados al oon
Junto do carro 25 en los pnsadorss 80 y 81 respochivanente.
So proveen bra;?s separados 68 y 69 para cada nivel horizone

tol do brazog 3, mientras que los miembrog deslizantos 70

¥ Tl son comunos o todos los niveles ¥ so extienden la tota-
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lidad de la altura del carro entre las placas 48y 52. Cada
uno de los brazos sensores 68 se coloca en forma deslizante
con relacién al miembro comin 70 por medio de un sujetador
comfn 82 previsto con ranuras a través de las cuales ge pue~
fen deslizar los brazos 68 (véase la fige 6).
Entre cada uno de los brazos sensores y el sujeta~

dor ocomfn B2 hay montados resortes 83 solo lo suficientemente
fuertes para mantener los brazos sensoras en Bu posicién re-
trdctil de modo que sus salientes 84 hacen tope contra unas par
te del sujetador 82 unido al miembro deslizante 70. Cada uno de
los brazos 60 osti provisto ocon una extensién desoentrada 85
que estd bifurcada para encajar en el saliente 86 en el extremo
adyacents de su brazo depresor corrcspondiente 69.

El brazo 69 empuja continuamente su saliente 86

contra 1la extensibn 85 por medio del rssorte 87 montado en el

brazo 69. Bstos resortos &7 meramente mantienen 1los bra-

zo8 69 en su posicién retrictil normal con respecto a los
brazoe 68. Cada uno de los brazos 69 ostin fijados para des—
lizarse en miombros fijos 62 y ontre la columna 61 y el miom-
bro 63 que separan las plzcas superior o inferior 48 y 52 deol
earro 25, Upno do los brazos 65 del carrc 25 es solamento so-

leceionado pars funcionamiento cuando su brazo SenEor co-
rrospondiente 68 se muove on un grado tal que su extensién
86 empuje oste brazo 69 radialmonte hacia fusra de modo que
la proyecoién 38 en ests brazo encajaréd en el trinquete comfn
89 mont=do on el miembro doslizante 71. Entonces sl funcio~
namiento dol miembro 7l por la rotacién de 1a leva 65 empu=
Jewel brazo 69 a través deol tringuete 89 ¥ proysccibn 88 afn
més hacia fuera para empujar uno de los brazos 3 del con—
mutadors En el extremo suporior de cada brazo 69 estd fija-
fa en formz mévil unz palanca 90 mantenids en su posiocién
normal per un resorte 91. Cuando el brazo 69 se proyecta

para acclonar ol brazo 3, 1la palanca 90, a2l retraerss sl
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miembro deslizante 70 bajo la acoidn del resorte 78, se mue-
ve y acciona el anillo dentado de retencidn 92 montado en
forma deslizante en el estante estacionado 7 a través de ra-

305 nures 9) (véase la fig. 3) para retener todos los brazos 3
de.este nivel en sus‘posiciones accionadas y no accionedas.
Egtos anillos dentados 92 tiensn secciones en forma de L
y dientes 94 y 95 cn cada borde de los mismos, Estog juegos
de diente sorresponden en nimero con cada unc de los bra-

310 zos 3 en este nivel y estdin desplazados con respecto uno de
otre. Cada anillo 92 estd bajo el control de un electro separa
de 96 y para ahorrar espacio vertical los electros para anillos .
scparados pucden colocarss entre los seetores del bastidor con
ductor mostrado en la fig. 1 de modo que cada cuarto anillo

315 vertical estard provisto con un clectro en el mismo espacio
entre dos sectares. Los electroé 96 predeterminan el nivel
horizontal apropiade en gque se ha de accionar el brazo 3 de-
seado pucs los contactos 21 y 22 seleccionan la fila vertical
apropilada en gque ha de accionarsc el brazo 3.

320 Cuando uno dc¢ los eslectros 96 se excita, mueve
su armadura 97 que ®ntiene el trinquete 98 aplicado por re-
sorte, gue coopera con la primers muesca 99 cn el anille 92,
para deslicar o girar el anillo 92 a la primera posicidn de
funcionamiento. Este movimiento eoloca los brazos sensores

325 98 en 1linea con una abertura entre dientes adyacentes 94 mn
el anillo 92 y no haciendo tope on uno do los dientes 94
como se muestra en la fig. 3. Bn esta posicidn, se permite
que el brazo 68 proyecte por la rotecidén de la levae 64 ra-
dialmente hacia fuera lo suficiente también para mover €1

330 brazo depresor 69 z través de la extensidn 85 que actda en

el seliente 86,
Entonces 1la operacidn siguiente del miembro

deslizante 71 hard gque el +tringuete 89 enganche en la pwe-
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yeccidn 88 y empuje el brazo 69 mfs hacia fuera para mover
#35 uno de los brazos 3 a posicidn aecionada 5. El 6 xtremo
del brazo 69 tiene tal forma que no encajard en ¢l diento
94 cuando es proyectado pars accionar el brazo 3 como ge
muestra por la varte dn scceidn 100 en la fig., 2. Cuando
uno de los brazos 3 cstd en posicidn accionada 5 mostrada
340 on la flge 7, los conduetores flexibles 1 se presionan con-—
tra los pares verticales de conductorcs 2 para hacer buen
contaeto eléeotrieco entre ellos.
Cuando el brazo 69 sc proyecta para aceionar
el brazeo 3, un extremo de l1la palanca 90 se proyecta entre
345 dos de los dientes 94 dc¢ modo que 2l liberarse o retraer-
s¢ ¢l micmbro T0 cl otro cxtroemo de la palanea 90 encaja-
rd la préyeceidn 101 en el miembro 70 para girar la palan-
on 90 moviendo ¢dn ello el anillo deslizante 98 en la di-
reccidn de la flecha 102 a la segunds posicidn de funcio-
350 namiento o retencidn. En esta posicidn uno de los dientes
95 se desliza hacia atrds dela.te de la proyeccien 103 del
brazo accionado 3 para mantenerlo en posicién accionada y
todos los otros dientes 95 se deslizan detrds de cada una
de las proyecciones 103 en todos los otros brazos 3 en este
355 nivel para evitar que gean accionados. El deslizamiento
o rotacidn del anidlo 92 por la accidn de la palanca 90
moverd el anillo 2 la posicidn en la gque el tringuete 98
caerd en la segunde muesca 104 y mientras el eleotro 90
permanezca excitado el anillo mantendrd todos los brazos
360 3 en este nivel en posieidn retenida.
Asi, cuando se terminz la conexidn y el electro
90 de este nivel se libverdy € resorte 105 que coneota cada
anillo a su estante estacionario 7, retrae el anillo para
liberar los dientes 95 de todas las proyecciones 103, de mo-

365 do que el brazo 3 accionado en esta fila vuelve a su posicidn
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normel por la accién de su resorte 106 correspondiente.

En o ste ¢conmutador hay en principio dos ecla=-
ses de conductores que se cruzan mutuamente por ejemplo
los conductores vertical y horizontal, y los conductoras
de una clase, per ejemplo los conductores horizontales,
pueden ser llevados a pogicidn de contacto oon los con-
dustores cdfrespondientes de la otra clase, por ejemplo
los vertiqéles, y en el mismo plano varios conductores
de una clase puedén ser puestos simultdneamente en contacto
con un mimero igual de conductores de la otra elase con un
medio comin tal como por ejemplo un brazo de contacto.

Sin embargo a fin de mantener los dibujos es-
guemdticos que muestran los principios de funcionamiento
del conmutador, tan sencillos como sea posible, se han aasp-
tado un ndmere de sfmbelos como se indica en la fige 5 en
le gue un conductor de cada clase ha sido representado,
en el entendimiento de que se ahn representado tantos
condustores de una clase como pueden hacer contacto simil-
tdneo con un nimero igusl de conductores de la otra clase
bajo 81 control de un solo brazo de contacto. En este fi-
gura los ndmercs dc referencia 1 indican cinco conductores
flexibles horizont=les cue pueden ser movidos por un bra-
zo contactor simulitdnecamente haciz pares de conductores
verticales 2 estando dichos pares de conductores interco-
nectados eldéctricamente permanentemente. A £fn de indicar
la flexibilidad de los conductores 1, se han mostrado
éstos con un pequefio semicfreulok mientras que cada uno de
log pares de conductores 2 ha sido indieado por una sols
1{neca vertical. Dur:nte ¢l movimiento de un brago de con-
tacto los contactos (a) hasta (e) inclusive se cierren
por ‘lo tanto simultdneamente, Todos los cinco o nductores
1 mostrados estdn situados en el mismo nivel horizontal

del conmutador miltiple.
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Bl extremo de la izgquierda de los conduetores
horizontales 1 eomo se muestra, corresponde con las cn-
tradas dec selectores separsdos o o nmutadores, a2 través de
eada uno de los cuales se puede establecer una conexién,
de modo gue se puede considerar el conmutador miltiple co-
mo que estd compuesto de tantes selectares individuales
o conmutadores como hay niveles horizontales de econducto-
res.le. Los conductores verticales 2 se proveen en comin
para todos los conmutadores individuales y de acuerdo con
la oconcepel én deserita, corresponde con los miltiples de
areo que sc extienden sobre todos los canmutadores indi-
viduales. En oo nsecuencis, oada juego de cinco hilos ver-—
tianles 2 influenciado por el mismo brazo dc contacto co-
rrespondc a una salida del conmutador que se congidore y
proveerd acceso a por ¢jemplo una galida de¢ un sclector
o conmutador en un paso conmutador subsiguiente o a cual-
quier otro circuito que pueda estar conectando & una sa-
1lide de colector.

Les entradas de selector estdn simbdlicamente

indicadas por a & el, mientras que las salidas de selector

1
ge indican simbdlicamente por a, a e, Aungue en un conmu-~
tador miltiple sec pueden por lo tanto provecer un gran ni-
mero de entradas y salidas sdélo se muestra una de cada en
una representacidn simbdlica de este c onmutador. Un elec-
troimin 96 (véase la fig.1) estd a sociado con cada entra-

da y se indica simbSliocamente por H. Estec electro actda
sobre varios contactos por ejemplo Hl e H4 e influencia

en la forma anteriormente descrita un miembro deslizante

en forma de anillo que tiene un doble objetos predetermi~
naer el nivel horizontal en el que tendrd lugar el funcio-

namicnto del conmutador y retener el brazo de contacto

que ha efectdado su accidn de conmutscidh y también todes
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las brazos de contacto restantes en el mismo nivel en su posi-

cidn no accionada, Este miembro en forma dec anillo coopera con

contactos indicados escusméticamente por RI , RI_y RI3 cue aceio*
2

nan solemente en le posicidn rectenida.

Comin a todos los selectores individuales en este
conmutador miltiples, se provee un carre giratorio, gque cstd re-
prescntado en le parte interior de l=z fig. 5. Este cezrro compren-
de micmbros de eontacto gque coopecran con contactos fijos del con-
mutador miltiple y que sirvc para dcterminar la fila vertical en
lc que un brazo dc contzcto que pertencee & uno de los nivelos
ha de ser cmpujado. Para cade posicidn de funcionamiento del ca-
rro, quc corrcspordc con cada fila vertical de brazos dc contac-
to, se proveen dos jucgos de contacto 21 y 22 de los cuelcs solo
se he mostrado un pere. Los micmbros dc contacto mbviles en el
carro cstdn dispucstos como contactos dc rodillo, indicados por
53 y 64 cn la fig. 2, los cuczles junto con los scctores de ali-
mentecidn corrcspondicntes 56, estdn reproscntodos simbbélicamentc
pbr escobillas represcntadas por I y II.

Lo rotacidn dcl carro sc cfectia accionando un
elcetro de fucrza PL (39 oo le fig. 5) micntras que las levas
64 y 65 cn la fig. 6 quc sirven respcctivamentc parz mover los
micmbros scnsorcs 68 y los miembros depresores de brazo dc con-
tacto 69, sc mueven bajo ¢l control de un segundo clectro de
fuerze P, (40 i la £ige 5)e

L- operacibén de conmutacién cn este conmutador
miltiple se describird con referencia a las adjuntas figuras
en las que le fige 5 con su parte inferier muestra los elementos
escnecinlos de un rogistrador de control rcoucrido para controlar

un scloctor de grupo guc sc muestra en le fig. 6, mientres que
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sclcetorces similarcs han sido indicados on la partc suporior
dc la fige 5 y on la fige. 7 para preceder y scguir respoctiva-
mente al sclcetor de la fig. 6.

Por meyor sancillez sc ha considerado suficicn-
te cxplicar cl funcionamicnto decl sclector de grupo rcpresentadp
cn la fige 6 b#jo ¢l control dcl menecionado rogistrador do con
trol,

SELECCION DE TA SALID/ DESEADA;

Sc suponc quc la colocacién de los conmutadores
sc cfcctéa basdndosc cn ¢l prineipio de comparacién multipoten-
¢ial, cn la quc un potencial ceractoristico, que indica une sali-
da doteminada o grupo dc salidas estd proscnte cn cade salida
de sclcetor libre y cstc poteoncizal sc compara cn ¢l registrador
de control con un potencial de referencia desde un grupo d¢ po-
tencizles similercs gutuamente difcrentcse En cste rogistrador
de control un potencisl de referencia se conocte do acucrdo con
la salida o grupo dc sz=lidas quc se ha de seleecionar, con 1o
que cada uno do cstos potenciales sc relaciona con cl valor dec
la cifra scloccionada. Ea Lo formz del invento que sc mucstra,
sc haec uso de potenciales caracteristicos de corricnte alterna
como sc describe por complcto en la patente holandesa nimero
57799 y ostos potcneisles pueden diferenciarse mutuamsnte, por
cjemplo, por su 4ngulo de fasc, sin embargo estd claro quc otros
potenciales caracteristicos pueden iguelmente aplicarse talcs co-
mo los potenciales de corriente sontinua descritos enla solici-~
tud de petente nortcamoricana nimero 485827 (Herbig 5) registra-
da el 6 de mayo de 1943

Se¢ supone gue la cifra de acuerdo con la cual se

ha de efectuar la dolocacidn del sclector ha sido recibide en
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el registrador de control y ha hecho por lo tanto que el mieme
bro de contacto RF «sté conectado a uno de un grupo de poten-
ciales de refercncia g 1 a g de acuerdo con lz cifra marcada,
Tuin proste como ¢l registrador de control esté
dispuesto pere cmpezar la seleceidn, se cierrs cl contacto de
Ycordenzo" de seloceibn! SS cn forio guc no es necesario des-
eribir, con lo que el relé Hpr s uxeita en un circuito a través
de los contactos de reposo Dp%, Dml y contactos de trabajo SS
a tierra. Por cl contacto de trabajo Hp; se cierra un circuito
de funcionamiento para ¢l yelé Ar = través del hilo 2, ¥ con-
tacto de reposo Hy con lo que accione este relé, Este rclé cie-
rra el circuito del electro de fuarza'Pl por el contacto d¢
trabzjo a5 y & través de los contactos de roposo Hy y Ty, cn
consceuencia de lo cual arranca el carro y los miembros de con-
tacto méviles I y II se mjeven a lo largo de los contacto fijos
E y D, Los potenciales caracteristicos mencionados estén coneccta
dos a los hilos en de los sclectorcs individuales en los si-
guicntes pasos de conmutacidn (fige 7). C.mo estos sclectores
son idénticos al rcprescentado en la fige 7 se pusde vor en csta
Gltima fig, quc estos potenciales cstén conectados al hilo e
(qua corresponde 1 hilo ein on ¢l paso siguiente) a través de
une resistoncia de 20 ohmios contacto del jack aislente BJ y
contacto de reposo A3. Estos potenciales estén por lo tanto pre~
scntes en ¢l hilo e, de las salidas libres dcl conmutador que
se¢ considera, cuyos hilos cstén tambiln cncetados a los contac—
tos fijos E del conmutador multiple, sobrc el que s¢ mueve cl
micmbre I, Durantc la rotaecidn del carro, por lo tento todos los
potenciales caractoristicos prescntes cn el contacto E deo las fi-

ferente salidas se conectan 2l devenado primaria del transforma=
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dor PRl dol comparador a través del conmitador preecedcntc por mg
dio dcl miembro de¢ contocto I, contacto de trabajo A2, contacto
de roposc H,, hilo Bl‘

Si el potencial earacteristico esi concretado
gorresponde en todos los rcspectos con el potencial de rofe=
rencia, conectado por ¢l miembro dec contacto al transformador
TR el tubo reetificador SVy queda sin potencial, Iste tubo,
rospondiende a una diferencia de pobencial entre los trans=~
formedores TR1 y TR2, cn cste momento causé la carga del con=
densador Cl qgue no sc carge més para iguelar ¢l potencial de
ambos transformadores dc modo que esto tubo pucde descargar a
través de la resistencia R3. Lsto resuita en un sumento de poten
cied cn E brecha dec control del tubo dc descarge SVZ’ de modo
que estc tubo sc lonize y cicerra un circuito desde el terminal

~-150V, a través dc la rosistenciz R4 ¢l espacio de descarga
del tubo, devenado dcl rclé Wpr, contactos dc trabajo Hp2 a
través del sclector preccdente al hilo dl, contzcto de trabajo
A, contacto dc roposo RI1 y devanados del rclé Tr a tierra,
accionando con ¢llo cste rclée El relé Tr es un rclé de prusba
provisto en comin para todos los conmutadores {hdividusles

con carro, y estc relé abricndo su contacto de reposo Tl detie~
ne el carro cn una posicidn que correspondec con la selida en
que se enconrd el potencial caracteristico doseado., En csta po-
sicidn, los micmbros dc¢ contazeto I y II estén en contacto con
los contactos fijos asociados con los hilos e, ¥ d2 de esta sa-
lida respectivemonte, micntras que los sensores y deprosores

en el carro estén delente de la fila vertical de brazos de con~

tacto que corresponden con esta sdlida.
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PRUEBA DE CCRRIENTE CONTINUA:

El relé Wpr cn el regis.rador de control accio-
na-en serie con el rclcd Tr y cierra & través del contacto de
trabejjo Wpl un ¢ircuito pera los rclés de prueba Dtr y Dpr a
1 del sclector pfctedcnte, contacto de rcpo-
so RI3, contacto de trobajo Ay, miembro de contacto II, contac-
to fijo D de la salidz scleccionade y ~ través del hilo dzal
hilo de entrade dln ocn el selector siguientc. Se demuestre
por la fige 7 quc c¢n la scloccidén normal de este sclector, cste
ostéd concctado con baterfs a2 través del contacto de reposo Ak
y una resistencia de 240 ohmios, Si esta bateria estl prescn-
tc, smbos rclés de pruebs funcionarin con tal de gue solo un
registrador trate dec tomar la salide en consideracidn, on cuyo
caso ticne lugar uma doble prucba cn forma conocida y solo en
un registrador pucden funcionar los relés de prucba.

CONEXTON;

Suponicndo que se efcetia con éxito la prucba

de corricnte continue ¢l funcionamionto de Dpr causs le aber—

turs del circuito dcl rcld Hpr dec modo que cste rclé liberze A

trevés de un contacto de roposo dol relé Dpr se pontea el contae-

to do trabajo do sz dc modo que ¢l circuifjo enteriormentc tra-

zado de Dpr no sc abre por la liberacidén de Hpr. Subsiguicntemen-

te Dpr obre on su contneto de roposo Dph el circuito del rclé
lento Dmr represcntendo que este reld puedc exciterse despuls

del funcionamicnto de Wpr a través del contacto de trabajo Wp2,

Finalmentc Dpr causa lo desconexidn de la ticrra de funcionamien—

to para ¢l relé Ar abriendo el contacto de rcposo Dpj. Como roé

sultado dec &sto, ¢l clectro H, quc hastc ahora estabe cn corto-

circuito por csta ticrra dc funcionamicnto sc cxcita cn scric con

¢l dovznado de : r a través del contacto da trabajo A3 hacia tie=-

|
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rra, quc cn cl sclcctor.prccedente estd consetada al'hilo =

a través dol contncto op ¥ la salida ezp dec oste sclcetor.
Micntras ¢l rclé Ar permanece accionado en este circuito la
oxeiteeidn del cloetro H hoce que los contactos Hl, H3 v Hh

s¢ abran y H2 s¢ cierra, mientras quc 2l mismo ticmpo cl mim-
bro on foma de anillo deslizante es llovado a 1l primera posi-
¢ién de funciontmicnto, con lo que sc predetermine l» fila he-
rizontal cn que habréd de scr cmpujado un bfazo de contacto, El
contoeto de reposo Hy abre cl circuito de funciomnmicnto de hr,
quc no obstantc no ticne influencia postcerior. El contacto de
TCPOSso H3 ébro de nucvo ¢l cireuito dcl éloctro de fucrsza Pl en
el conmutador individual quc y2 he sido abierto en l» parte co-
min por ¢l cuntacto de reposo Pl' El contacto de¢ reposo Hh abre
on el conmutador individuel cl cirtuito a través del cucl se
concetd ¢l potonciel coracteristico de la sazlide scleccionade

al rcgistrador de control que sin cmbargo no tienc cfccto poste—
rior, pucs cl tubo SW2 permancee accionndo indopendicntomente

dc cstc potoneial. Finalmente ¢l cierre del contacto de trabajo
H2 caust la cxcitacibn del clectro de fuerza P2 cn ¢l circuito
desde ticrra a través del contacto de roposo RI,. =1 funcio-
namicnto de cste eloetro de fucrza hacc que giren las lovas

64 y 65 dc la fige 3 y cl avance dc t dos los scnsorcs cn su co-
rro ¢ fin de oxplorar on que nivel ¢s llevado ol micmbro de ani-
1lo deslizante cn la primers posicidn dc funcionamicntol. Solo
vh csta caps puede funcionrr el depresor, hacicndo que sca cm-
pujado el brazo de centrcto correspondicnte, 41 final de cste
movimicnto ol micmbro 90 de la fig, 3 hizo que ¢l miembro de
enillo deslizentc on consideracidén sc deslizasc o la segunda

posicién de funcionemicnto de modo qguc ¢l brazo dc¢ cuntacto om-
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pujado wn ol nivel eorrcspondicnte c¢s rotenide cen la posicién
de funcionamicnto, mientras que todos les ctros brezos de
ccntacto de este nivel son retenidos en su posicidn de no
funcicnemicnto. Enpujando ¢l brazo de contecto, sc corraron
lod contretos (a) a (o) con lo que los hilos aj a ey del con-
mubnder individual on cucstidn son pucstos on contacto con
los hileos a, 2 d, dc 1o selide sclceccionada. .domés,sc conce

2 2

t~ ticrra .l hilo 02 de 1. salida scleccionoda,

3 IBERACION DE I/ PLRTE COMUN:

L1 deslizar ¢l miembro en foma de anillo a la
segunda posicidn dc funcionzmicnto sc abiieran los contoctos
RIl a RIB. .

R12 abrc con cllo ¢l circuito decl cleectro de
fucrza P2, de modo quc termina su opiracidn después de una
revolucidn complcta de las lcvas 64 y 65 dc 1o fig. 3. RI3
abre el circuito a travds dol cual ticne lug: r la prucbz dc co-
rricnte continua, micntras que RIl abre ¢l circuito a través
del cual son cxeitados los rclés Tr y Wpr on seric e¢.n ol tubo
do descarga SV2. Estc tubo sc extinguc miuntros estdn liberando
Tr y Wpr. El cicrre del contacto de rcpose Tl produce la posibi-
lidad de guc ¢l cleetre de fucrza Pl sea aceiuvnzdo de nucvo ;

bajo cl control de uno de los otros sclectores individunles de
estec scetor miltiple, Si csto sucede, ambos micmbros dc con—
tacto I y IT del sclcctor individusl bejo eunsideracibn son
aislados pur lo sbertura dc los contactos postoriores H4 y RI3
respectivemente micntras que el reld de prucba Tr es aislado
del mismo por el hecho de que el contacto de cposo RIl esti

abierto, Lo liberacién de Wpr asi como lz sbertura de RI. causa

1
la libcraeidn de los rclés de prucba deblc Dbr Y Dpr en ¢l re-
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gistrador de wntrol de modo qus sc restablecc cste cirecuito a
1z posicidn inicial,

PRUEBL DE CORRIENTE CONTINU: SIN EXITO:

8i no ticnc éxito la prueba de corriunto continua
por cjomplo con Ja toma simulténee de la salida seleccionada
por una conexidén difercnte lous relés Dbr y Dpr no accionarén des-
puds dcl funcionamicnto de Dtr de modo que se c¢ilerra un cireuito
en el que el ralé lento Dnr pucde eccionar a través del contacto
de trebajo sz y contaete de reposo Dph. Este relé abre cl circui-
to del relé Hpr on su contacto d¢ reposo Dm._L de modo que cs -seric
con ¢l espnrcio de desecarga del tube SV2 sc abre ¢l circuito de
los rclés Wpr y Tr y libera ¥Wpr quo 2 su vez abre cl circuito
de prucbe de corri.ntc conmtinue y el circuito del relé Dmr. Este
rclé libere lentemente y as! rostablece el registrodor de control
a la posicidén inicial, de modo quc comicnza de nucve la colocacidn
del selcetor deseado,

LIBERACION DE l.. CONEXION:

Le libceracidn de le conexidn se indica desconcctand
do le tierra en ¢l hilo ey del sclector precedente. lLos rclés Ar
¥y ¢l clectro H se liberan con lo quc ¢l micmbro ocn forma de snillo
¢s empujado hacia le posicidén de no funcionamicnto en consecucncia
de lo cual ¢l brazo de c ntacto empujado volver a2 normel y los
contactos Mal 2 MeW sc abren y con ello sc abre la conexidn
descrita; B). rclé Ar conceta de nuswo los potenciales de prueba
& los contactos dc reposo A3 y Ah’ de wogo suz desde este momcnto
el sclector queda libre para establecer una nu-va conexidn,

EL prescnte invento no queda en modo alguno limi-
tado a la foma espceial del conmutador miltiple cn la que los

conductores de contacto sc provceyeron en superficies arqueadas,
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Son posiblcs muchas modificacioncs dentro del alcance del inven-
to, dc modo quc la forma descrita no cs en modo alguno limite~
tiva.

Egte invontc corrcsponde a upa solicitud de Poten-
to formuleda cn Holsnda L 13 de Scpticmbre de 1947 séﬁglada

gbn el n? L34.790 y sc acoge, por lo tanto, & los beneficios

- que otorgan los convenios intcrmacionzles vigentess

- m e e m e e = m= NOTAe===-—- - - - =

Los puntos de inveacidn propia y nucva cue sc
presentan para que éean objeto de esta Patwnboc do Vednte afios
son los signicntess

o= Un nistema conmubador para establecer varias
conexiones por medio dc uno o mis conmutadores miltiples, ca~
racterizado en quec un mecanismo camin (errro 25) srovisto para
todos los conmutadorcs indivuales de que sc componc un conmuta=-
dor miltiplc, puedc, por la cxcitacidn de un eloctroimén de fuer-
za (P}), efoctuar unz accidn selectora y¥o buscadora, para cuai-
quier nimerc de c-tos conmutadores individualcs simultdneamente,
bajo el control de un registrador de control para cadé unc de
dichos conmutadorcs individuzles.

2.~ Un sistema conmutador segin el puntc 1 caraz-
torizado en quc contactos fijos (21, 22) de un conmutador milti-
ple, quc cooperan con micmbros de contacto méviles ¢n el meca-
nismo comdin, son cada uno conecyados cléctricamente con cl con~
ductor de prucba de una salide correspondientc comin a todos los
conmutadores individuales.,

_ 3.- Un sistema conmitador scgin el punto 1 y 2

caracterizado cn que potenciales caracteristicos prescntes en los

contactos fijos cada unc de cuyos potcnciales caracterize una sa-
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lida dctermineda o grupe de salidas, sc exticnden cléctricamen-
tc e todos aquellos circuitos de conmutador individvwal y re=
gistradorcs do control quc controlen los mismos, para los cue

695 cl mecemismmocomin ofoctéia une aceidn sclectora y/o busecadora,
cada vez que ol micmbro de contacto mévil correspondicnte cn-
tre cn contacto con uno dc los contactos fijos,

L.~ Un sistcmz conjutador scgin ol punto 1, 2
o0 3, caractoriza ¢n quc para cada mccanismo comin sc ha pre-

700 visto un solo rclé de prucba (Tr), bajo cuyo control cl movi-
miento sclector y/o buscador puede torminar abricndo el ecircui-
to dcl cleetro do fucrza (Pl) y on ol quc cste réle ostd coe
noetado cléctricamcnte con todos los circuitos de conmutador
individual y con los rcgistradorcs do control que controlan cs-

795 ‘ tos conmutadores.,

5.~ Un sistema conmutador scgiin ¢l punto 4 ca—
racterizado c¢n quc ten pronto como uno o més deo los registra-
dores bajo cl control del cual funciona el conmutador miltiple,
gc suministra un potencial ceracteristico o través do contactos

710 fijos y respondc o rcsponden a cste potencial, sc clcrra un cir-
cuito desdc cste registrador o cstos registradores, cn

elgque ¢l rclé de prucba s accionade.
6.~Un sistcma conmutador segin el punto 5, ca-
racterizado -n que si wuno o més de cstos rcgistradores do con~

715 trol rospondc simultdncamentc al potoncial caracteristico an-
tes mencionsdo, sc cfectila una doble prucb., porque sc conectan
medios cn los rogistredores de control, a través do los circuitos
de conmutador individual on cuestién y uno dc los contactos fijos
guc cooperan con ¢l mocanismo comin y asociado cldetricamcnte con

720 las selidas tomedas por ol mismo, 2 un potoneial de prucba do
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corricntc continua asociado con cl mismo, sicndo ostc potencial
individnolmontc prescnte para cada salida.

7.~ Un sisteme conmutador scghn ¢l punto 6 caracteri
zedo cn quc ¢l registredor de control quc termina con bxdto cste
prucba dc corricnte continue heec que eh ol circuitodcl eonmutedor
indivicusl en cucstidn sc accione un clectroimin (H) cuc propara
ol mnmutador pors unc cxtensién postirior.

8.~ Un sistoma conmutadcr scgln cl punto 7 caracte-
rizedo <n quc la excitacidn de éstc clcetroimin causa ¢l funciona=-
mionto de un scgundo clcetro de fucrza (Pz) dol mecanigio comin
con lo quo depondicndo en 1z posicidn accicnada adoptede por cste
mecenismo y tembién un ¢l conmtoedor individual preperado micntras
tanto, uno dc los braz.s du contacto dc oste filtimo conmuteder mon-
cionado cs llevedo a la posicidn accionada y retenido on la mismi.

9.~ Un sistoma conmutador scgin ol puntc 8 ceracteri
zado .n cuc despuds do cuc cl brazo de con scto ch cucstidn ha sido
retenido por ¢l micmbro de rotencidn sc abren contactos y asi toe
das las cenoxiones cléctrices cntre ¢l oo nmutador individuel cn
cnsideracién y 1 meennismo comin y ¢l circuite concctado, cl ro-
14 de prucba libera y ci accanismo comin cstd dispucsto para om-
pezar o continuar cl movimiento sclcctor y/o buscador para los
oLros conmutnodercs individusles.

10~ Un cistems conmutador soghn ¢l punte 7y 8
carrchberizade ¢n quc micntras pormancec ostablecida uns conexidn
sc manticne accionido (1 clectroimén (1) pare ¢l conmutador in-
Gividwal cn cuestidn, lo que 2l mismo tiompo menticnc retenido el
brezo Ao convacto por medio del micmbro do rotencidne.
11,- Up sistema conmutador sogin cl punto 1D carac-

terizado cn gque cuando sc libere la conoxién, sc libera el electro-
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imdn, ricntras quc ol miombro de retencidén y cl brazo de con-
tacto son liberados y la conexidn cs liberada,
12.,~Sistema conmutador cléctrico para scr uti®

lizade con nucvo solector miltiple,

Tal y cumo se ha deserito con la M...oria guc ante-
cede roprosentado cn los dibujos que se acompafian y a los fimes
cspecificados,

Esta Muioria consta de 27 hojas cscritas por

unz. sola cara.

Medrid, 194

SRR \

Secretario Genesal

2

BLECTRICA, §. ]
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