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MEMORIA DESCRIPTIVA

PARA SOLICITAR PATENTE DE INVENCION EN ESPAEA

POR:"CONMUTADOR MULTIPLE PERFECCIONADO"

4 NOMBRE DE STANDARD ELECTRICA, Se.h., DOMICILIEDS EN

. MADRID, CHLLE DE RALMIREZ DE PRADC Ne 7.

El presente invento se refiere a conmutasdores mul-
tiples electricos. Mass particularmentse se refiere a un conmuta—
dor en el gue uno o mas conductorss o un grupo o clase puade‘se;
puesto en contacto con uno o mas conductores oorrespondientes

5 de un grupo o clase diferente.
Un fin del invento es producir un nuevo conmutador

miltiple eficaz y tembién compacto y econdmice que comprende por
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lo menos un elemento conductor deformeble gue puede moverss me-
cénicaments on contacto con cumlquiaere de varios otros elementos
conductores cruzados en sus puntos ds cruoce y produecir un buen
gontacto electrioco ssencislmente silensioso sin desgaste esen—
cizl en las supesrficies de contacto mutuas,

Otro fin del inventobes producir un conmutador mul-
tiple en el que uno o mas de varios contactos pueden cerrarse
¥y retensisc por medio de un miembro movil comun y aer 1ibhradis
por un miembro independiente, Tal tipo de conmutador puede utili-
zarss por ejemplo oomo selector, buscsdor de lines, registrador,
treductor, stc. en una central telefdnica sutomatica.

De acuerdo con el invento este conmutador multiple
oompronde dos clsses de conductores eléetriocos, cuyas clases
estan dispuestes en une o més superfiocies plenas paralelas cur-
vedes que comprenden alternstivamente conductores de une sola
clese ¥y en las que los conductores se extienden en direcciones
tales que entre cade per de superficies esdysocentes se proves un
numero de puntos de cruce espaciados y los puntos de cruce oo-
rraspondientes en pares de superficies sucesivas esteén slinea-
dos y psra ceda grupo de puntos de cruoce alineados se prowas un
miembro comun, por ejemplo, un brezo de contecto, que puede
simulténesmente mover los conductores correspondientes que se eXx-—
tienden en une direccion ceda uno hecia y contra el conductor co-
rrespondiente que extiende en le otra direccion por lo mencs une
de las clases de conductoras gisndo lo suficientemsnte moval
pares permitir pontear el espacio mutuo en un punto de cruce so-
lamente y en el que ademas cade uno de dichos miembros puede
ser movido selectivemente en le condicion de funcionamiento en
la que se cierran los contectos correspondientes.

De scusrdo con otre caracteristice del invento cede
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braze de contacto pusde ser retenido enmt posicidn de funcio=-
namiento.

Mdemes sste conmutador multicanal puede comprsnder
un numero de conmutadores individuales,.las entradas de cads
uno de los cueles estan constituidas por un juego de condue—
tores en una direccidon (por ejemplo horizontal) sctuadas por bre
zos de contazctos comunes on uns hilera & nivel correspondiente
Yy de los cueles los juegos de conductores en le otre dirsccion
(por ejemplo vertical) consitituyen las salides multiplanas de
todos los conmutadores individusles sobre los que se extienden.

Ademas de p cusrdo con el invente pera cede conmuta—~
dor ingividusal se puede proveer un miembro de retencion con
electroimanes que coopersn por le fils o nivel correspondiente
de brezos de contacto del mismo, cuyo miembro puede retenerse
Yy liberzr un brazo de contacto en la posicionds funcionamiento
asi como también los brazos de contacto restante en su posiciodn
de no funcionamiento.

Bn comun pere todos los conmutzdores individueles de
este multiconmutedor se pueds provesr un mecsnismo (por ejemplo
un carro) que puede seleccionar un brazo de contecte deseado en
cade uno de los conmutadores individuales y puede llevarlo a la
posicion de funcionamiento, ~

BEste macenismo comin pueds ocupar cedas una de un
numero de posiciones de funcionsmiento, que corres onden &8l nu-
mero de selidas provistaes en comun psra todos los conmutadores in

dividusles, proveysndose nisubros (por ejsmplo brazos sensoraes

¥y brazos depresores) en este mecenismo, los que en csda posicion
accioneda son situados enfrente de la file de brazos de contacto
que corresponde a ests sslida.

De acuerdo con el invento se puede hacer que el me—
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oanismo comin ceuse le seleccion de un brazo de contacto deseado,
ocupando el primer lugsr una posicidn de funcionamiento que co-
10 rresponds a la fila (por ejemplo vertical) en que esta situado
el brzzo después de lo cwal el nivel que por ejemplo correspon-—
de s un conmutador individual, &l qua pertenece este brazo, es
soleccionado y dichos miembros en el mecenismo comGn son accio-
nados para moverl ¢l brezo de contacto considerado.
15 De acuerdo con una caracteristice del invento el miembro de
retencion dispuesto por ejemplo en forma de anillo o perte de un
&nillo pusde ser llevedo & l& primera posicion de funcionamiers
to con lo que mo gredetormine el nivel de brazos de contacto,
uno de los cuasles tiens que ser llevado & la posicion de fun-
80 cionamiento, mientras que este miembro es llevado a ls segunds
posicidn de funcionamisento por sl miembro esomin (por «jemplo
el cerro) despues de que el brazo de contecto ha sido movide
a la posicion de funcionamisnto con lo gns s ste brazo y todos
los brazos restantes delnivel son retenidos en sus posicicnaes
85 rospeetivas del electroiman.

Por ceda nivel en el mecanismo comin se pueden proveer dos
miembros, siendo un misembro por ejemplo unbrezo sensor y todos
los brazos sonsores son movidos simulténeamente despuas de al-
oanzar la posicion de funcionamiento correspondiente ocon el ni-

90 vol deseado de brazos ds contactok & fin de predeterminer cusl
de los miembros de retencidn he sido llevado & la primera posi-
cion de¢ funcionamiento, con lo que el otro miembro por ejamplo
un brezo depresor perteneciente 2zl m_embro sensar, que sncon—
tré dicho miembro de retencion, es accionedo y lleva sl brazo

95 de contacto deseado & ls posicidn de funcionsmiento.

ddemes de acuerdo ®n el invento se pueden proveer medios,
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por ejemplo levas, en el micmbro comin, que en primer lugar
mueven bodos los brazos scnsores y desplazan substancialmento
aguel brazo depresor que corrcsponde con el brazo scnsor, in-
dicande quc un micmbro dc rotoneidn ha sido lcvado 2 la primora
posici’n deo funcionamicnto despuds do lo cmal cstas lcvas res-
tabloccn todos los brazos scnsorcs y dichos brazos deprosores

a le posicibn dc reposo.

C.oo adwmbro do retoneidn puedc ventajosamente
tcner dos hilcras de dicntc, una de las cuales coopera con los
brazos scnsorcs on ¢l meconismo comin y la otra fila reticne todos
los brezos dc contacto dcl nivels ELl ancho de dicnte de aguclla
fila dc dicnbes que coopera con los brazcs scnsorces y también
1la distancia a lo largo de la cusl se muove cl braéo de rcton-
cién, puede clegirse do bel modo quo después de desplazarsc &
lo largo dc un encho de diuntc comploto © miltiplo dcl misuo,

ol micmbro de rotencidn cstd cn la scgunda posicibn de funcio-
namicnto micntras que la primcra posicidn de funcionamicnto cs al-
canzada después de un desplazamicnio a 1z largo do un ancho do me
dio dientc a miltiple imper dol mismo y en estoe pesicibn ¢l brazo
sensor pucde cfectuar un movimicnto tel qﬁo ¢l brazo doeprosor co-
rrcspondicntc cs actionzco. Do acucrdo con'una‘caractcristica

del invento ¢l miembro de ruteneidn vucde scr llevado a la scgunda
posicibn de funciohamicnto, pucs durantc ol zvance dcl micmbro
deprosor une palancz acopladn con ol {ltino mueve cl ficmbro de
rctencidén a lo largo de 1o distecia rcqucrida;

Do scucrdo con una carccboristica del invento cl
conrmtador comprende un nimerc do contactos fijos ¢ grupos de con-
tzetos wguel 21 ndmero de posicioncs de funaion&nionto del mce

canismo comin miecntras quc os estc mocanismo, gno o mas micmbros



de contacko cooperantes sc han provisto, sobre los cusles sc
pucden cerrer unc o mds cireuitos cléctricos con cuslquicra de
las posicioncs de funcionmmicnto.

Dc aeucr 0 con una caracteristica del invento

130 unz de¢ las clascs 'dc conduetores eléctricos sc pucde disponer cnte
ra o parcislmentc cn forma de resortc hclicoidal,

Similaymcnte los brazos de contacte pucden com-
prendor medios (jper cjemplo cntrantcs o musscas) para desplazer-
dircetamonte on la dircceidn roequerida los conductorcs méviles.

135 Finalmentc dc acucrdo con ¢l invento los brazos
contactores sc pucden disponcr de tal iodo gue no se¢ pucde as-
tablceor conticto clécirieo cntrce los puntos de cruce comunmente
cerrado,

l..s arriba moncionadas y otras caracteristicas

140 y fincs de cste invento y las formas de -onscgulrlas sc harén opa
reioes , ok invento mismo quedard mejor cntendido por reforon-
ciz a la adjunta descripeidn detellada do una forma del misno
dada con roloeidn a los adjuntos dibujes on los que:

L ﬁig, 1 ¢s unes vista do plenta con elgunas par-

145 tes cortadas de¢ une forme de eonmutador de tipo rotatoric de
ceuerdo con oste invento.

Lo fige 2 os unc scecidn vertical a cscala ame
pliads, o io lergo do lo linea 2-2 fig. L.

Lo fige 3 cs una vista latersl do une ¢scudna de

150 un sector dol conmutador a lo largp dg la linca 3-3 de la fige 1.

La fig. 4 cs une viste de planta detallade dol
meznismo mobriz y de centraje del carro porta-escobillas.

1a fig. 5 ¢s une vists csquemética que mucstra

otros deotalles del mecanismo motriz dol carrc porta-escobillas.
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Ic £ige 6 s une vista de plente cn gceeidn to-
made a lo largo de le linca 5-5 do la fige 2e

La fig. 7 es unc visbte percialmonte en seccidn
gimilar a lo fige 5 mostrande uno de los brazos en posicién ac—
cionada.,

Lesfige. 8 a 12 son diagramas csoucm?ticos que ro=
presentan las diferentes posicioncs de funcionsmicnto dcl meca-
nismo de accionamicnto do 1l¢s brazos montado cn ¢l carro porta-
gseobillas ¥y

Los figse 13 a 15 son diagramas csquemibticos de
éiferontos pos cioncs de func ionamivnto dol mocanismo do rcten-
cidn dc lcs brazos.

En los adjuntos dibujos sc mucstra une forma del
multiconmutacor de cste invente adaptade para utilizacion en und
contral telefdnica cutomftica en la que los contactos dcl conmu-
tador cstén dispucstos circulemonte slrcdedor de un carro por-
ta-cscobillas giratorio pare hacer contacto can cualguicr grupo
dc los contactos del conmutadore Heciendo referencia concrcta a
las bancadas dc contactos cn si mismas (figse 1, 2, 3, 65 7)
g mucstran varios grupos o niveles de conductorcs de contacto
arqueados 1, que son clfsticos o flexibles y que sC mucstran
comprendiondo pequefios resortes de alambre finamonte dovanado.
Bstos conductorcs de contacto cstén dispuestos (como sc mucstra
on la fig, 7 de medo quo pucden ser corprimidos contra varias
barras dc centacto verticnles, varillas o conductores 2 (quc tem-
bidn pucden scr flaxiblos) Jispuestos on parcs cléctricamente
peralclos y on grupos de¢ cinco que corrcespunden a cada unc dc los
cinco conductorcs flexibles 1 en cada nivel horizontale Asi, los

conducbores 1 de un grupo pucde decirse quc cstdn dispucstos en
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plancs paralelos scperades @ une digtancia deda minima d¢ los
conductorcs 2 de vtro grupo dispucstos cn plancs paralclos inter-
caladcs y cada ¢ nductor de un grupo ostd cn un Angulc .o cruze
coeda conductor del otro. Eio eada cruce cspaciado de un part do
conductores deo cada clasc ¢ provece un brazo dcslizantc mecéd-
nieamentc 3, hecho preferiblomentc de un moterial aislantc y pro-
vistc con aberturas\h (fize 2, 6 ¥ 7) pare recibir vy retener

con cuonductorcs flexibles 1. Estos brazos deslizantes 3 cstén

di spucstos cn &ngulo rcctc;; ech y preferiblemente entre les dos

¢ nductorcs verticales 8 de cada par, de mode que cuandc son
forzados heeia fucera desde ol centro dal econjunto mostreddo
presionardn ¢l grupe de cenductercs flexibles 1 contra cl gru-

po corrcspundicnte de payes de conductorces verticales 2, para
hacer contacto con los mismes como se muostre cn las figs. 2

y 7.

El nfmero de of nductores cn eoda grupo, ol nime-
ro de niveles de concuctores horizontales, ol nimerc de colwmnas
de conductorcs radiclcs verticales y cl mimcre de brazgs de
contzctos independicntes 3 puede ser aumentado o multiplicado
dasde uno hasta cualguicr limitc prdctico, Por cjemplo, sc muos-
tran cinco conexicnus sléctric;s cerradas por ¢l funcicnamion—
to de cada brazo 3, corrando cada una do las concxionus dos coi-
tactos paralclos eléctricamontc, csto ¢s un contacto cn cade
conductor del per du conductores 2; pudisndo provecrsc alrededor
dcl arco del conmutador por cjemplo sproximadamente ochenta o mis
columnas radislcs vorticzles diferentes de parcs de conductores
2 como sc¢ mucstra en le fig. 1 y verticalmentc sc pueden pro-—
vesr por clemplo cuarenta o mds nivelos de conductores l.

i 24 forma que se muestra los planos paralcles
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b supcrficics de conductores 1 y 2 quc incluyen los brazos
deslizzntcs 3, estén montados on cuatro scctorcs arqueados com-
prondicndo cade uno varios ost. ntes intormedios 7 éntre una
placa supcrior 8 y una inferior 9, Estps estantes y placas estén
preferiblemente hechos de meterisl aislonte y scparados por man-
guitos 10 y il y bordes quc se oxtienden radizlmente 12 y 11 de
los soctores (véase la fig. 3). Mori va e 1o .arte superior o
inforior dc cada ostente 7 hay peredes verticzles arqueadas 14
provistas con abeorturas a trivés de las cusles cncejun y sa des—
lizan los brazos 3, Los wenguitos 10 7 Al se ieeabionen juntos
por largos tornillos 15 y 16 cuyos cxtremos inferiorcs cstin

fijados al bastidor inferior o basc 17 del conjutito del conmuta-

dor y los catremos suporiorcs do los tornillos 16 c.tén conccta-

dos a un m..mbro 18 scpsrados sobrc la placa suporior 8 por man-
guitos adicionzlcs 19, para provecer cspacio para el anillo 20

que conticne los parcs de contactos o scgmentos 21 y 22 del meea-
nismo indicador dc posicidn dcl caro porta-cscobillas. Entru ol
cuntro del bastidor 17 ; el micmbro 18 hay montade un eje fijo 24
alrededor del cual gira un conjunto de carro porta-escobillas 25,
Dus sngrencjes 26 y &7 cstén montados en cl carro 25, el @ltimo
de los cuzles gira el eonjunto total de earrc porta-escobillas,
Bl ¢bev ohredr Jo 26 gira libromente en ol manguito 28 del carro
porta—esgobillas 25 y mueve un mecanismo de accionamicnto de los
brazos a través de los engranajcs 29, 30 y 31. Cumo se verd mis
particulermente cn las figs. 4 y 5 cstos cngranajes 26 y 27 puc—
den moversc indepundientemente ¥ no conjuntamente el cje motrisz
comin 32 en ¢l guc estdn montados dos cngranajes deslizantes 33
¥ 34 que cooperan respectivamente con los cngranzjcs 26 y 27, Es-

tos engranzjes 33 y 34 ostdn normalmonte curvados fuera de encaje



por medios de rodillos adecuados 35.y 36 montados respectivamen—
tec on las armaduras 37 y 38 do zloctroimanes de cmbraguc scpara=
dos 39 y 40, Accionendo cstos glectros so levantan los yodillos
245 . ¥y los cngranajos 33 y 34 son llevedos & cencaje por su propia tcne
sidn.
En ¢l funcicnamiento del conmutador, primcro, se
oxcita el clectro 40 y ¢l carro porta-cscobillas 25 gira hasta
quc s¢ concctan los contzetos adeecuadanmcnte nircados 21 y 22.
250 En cste instente se libers el cleehro 40 y ¢l mecanismo dec con=
trajc mecdnico (véasc les figs, 2 y 4) similar al deserito en
la solicitud de pztonte holandese n? 124847 rcgistrada cn Ho-
landa cl 18 de abril de¢ 1.946, cntrg cn funcionamicnto, Estc me-
canismo, comprcnde una placa de wmbrague 41 rctenida contra una
255 superficic d¢ cmbraguc cn ¢l engrapajc 27 por un resorte 42. La -
placa de cmbraguc B8l csté provistz con una palenca 43 que ticne
un extromo horcuillade quec coopere con un pesador 44 fijado
cn ¢l bastidor base 17. Este prlenca cs mantenida cn ls posicién
mostrada cn la fige 4, por medic de un fuerte resorte 45, Cuando
260 cl embreguc ha girsdo un le dircecidn de 1= fleocha 46, sc tensios
na cl resorte de modo que cuando sc detisnc ¢l cmbraguc invertird
lz rotacidn cel embreguc, haciendo guc ¢l mccanismo de tringuete
47 montado en la place base 48 del carrce porta~cscobillas 45 cn-~
caje con scguridad un.uno de los dientes de centrajec 49 dcl ani-
265 1lo 50 montedo ¢n form fija on ol bastidor basc 17 por los tore
nillos 15 y 16, Los dientes del anillo 50 ostdn dispuestos de mo-
do tal con respecto a la posiciédn del mecanisrc de funcionamicn=
to en ¢l carro porta~cscobillas y los exﬁremos de los breazos 3
que cstarin cn alincoeidn exacta cuando ¢l meconisme de trinque-

270 te 47 csté cn contacto con une cara 49 dc uno de los diuntes del



anille 50,

Los contactos eléctricos para indicar la posicidn
radial en que se ha de tener el carro pueden controlarse por me-
dio de contactos de escobilles o por un eonjunto de contracto de

275 tipo de redillo 51 (segin se muestra) montado en la placa supe=
rior 52 del carro porta-~escobillasg 25. Los contactores de tipo
de rodillo 53 y 54 cstdn montados en palances de resortes de tene
sidn 55 y cada rﬁdillo pontea eléctricamcnte los parcs de con~
tretos 21 y 22 montados en ¢l minmbro arqueado no conductor 20,

280 las ventajas de este tipo de contacto se describen por comple=
to ¢n la solicitud de patente holandesa n? 128800 registrada cn
15 de Novicmbre de 1946. C:da uho de los parcs de contacto 21
y 22 cstén provistos con terminsles scparades 56 montados fuera
del conjunto del conmubador sobre la placa superior 8 como sc mucs=

285 tre en la fig, 2« Torminales scparados similarcs 57 y 58 a los
que se¢ pueden soldar conductorcs o alembres sc proveen cn cada
oxtrumo de cada uno de los conductores 1 y 2 rospectivamente,

Dospués de centrar cn corro porta-escobillas 25,
cl clectro dc cmbrague 39 se excita durante tiempo suficientc pa-

290 ra hacer cue ¢l cje 59 del mecanismo dc accionamiente y reton—
e¢idn del brazo cn cl carro porta-cscobillas 25 48 unc revolucibn
complctas

Este cje 59 cstd sostenido cntre las placas 48
¥y 52 dcl meeznismo del cero porta-escobillas, cuyas placas ostén

295 seporadas ¢n su extremo oxtorior por los postos 60 y 61 y los so-
portes 62 y 63. M ntades on el eje 59 hay dos pares de levas 64
y 65 que cooperan con contactores de levas scparados é6 y 67

" (véasc la fig, 6) pera accionar brazos sensores y deprosores 68

y 69 respectivamentc, Estos brazos cstin conectados con miembros
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deslizantes 70 y 71 que tiencn cxtensiones 72 y 73 que estin
guiades ¢n ranuras 74 y 75 76 y 77 en las place superior ¢ in-
ferior 52 y 48 rospectivamente del mecanismo del carro porta~cs=
cobillas, Los contoctores de leva en ostos miembros se mantic-
ndn contra las superficies de sus levas respectivas por los re- -
sortes 78 y 79 anclados 2l carro porta-escobilles 25 en los pa-
sadores 80 y8l respectivamente, Sv proveen brazos separados 68

y 69 pera cada nivel horizontal de brazos 3 mientres que los
miembros deslizantes 70 y 71 son comunes & todos los niveles y

se axtienden en ls sltura total del cnrrc porta~escobillas cntre
las placas 48 y 52. Cads uno de los brazos scnsorcs 68 estd situa-
do en forme deslizente con relacidén al micmbro comin 70 por medio
de un soportc comin 82 provistoe con ranuras a través de las cua=
les pucden deslicersc los brazos 68. (véase la fig. 6).

Entre cada unc de los brazos sensores y ¢l sopor—
tc comin 82 hay montados resortes 83 solo lo suficientemente
fucrtes pera mantener los brazos sensores en sus posiciones re-
tractiles de modo que sus saliontes 84 hacen tope contra una
parte del soportc 82 unide &l miembro deslizante 70, Cada uno de
los brazoé 68 estd provistc con una extensidn descentrade 85
que se bifurca pera encajar en los salientes 86 en el extremo ad-
yacente de su brazo depresor correspendicnte 69,

El brazo 69 empuja continuamente su saliente 86
contra la oxtensidn 85 por medio del resorte 87 montado cn el bra-
zo 69. Estos resortes 87 meramecnte manticnen los brazos 69 en su
posicidn retrdetil ncmal con respecto 2 los brazos 68, Cada unc
de los brazos 69 estdn fijades para deslizarse en miembros fijos
62 y entre la columma 6l y ¢l miembre 63 que separan las placas

superior ¢ inferior 48 y 52 :del caro porta—-escobillas 25, Uno de
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12.

los brazos 69 del carro porta-escobillas 25 es sclamente selec—
clonado para funcionamiento cuando su brazo sensor correspondien-
te 68 se mueve en un grado tal que su extensidn 65 empuja este
brazo 69 radialmente hacia fuera de modo que la proyeccidn 88

en este brazo encajarid con el trinquete comin 89 montado en el
miembro deslizante 7l. El funcionamiento del micembro 71 por la
rotacidn de la leva 65 empuja ¢l brazo 69 a través del trinque-
te 89 y proyeccidn 88 alin mis hacia fucra para empujar hacia
dentro uno de los brazos 3 del conmutador. Unc descripeidén més
detallada de este funciomsmicnto se dari més adelante con rela~
cidn a2 las figs. 8 a 12, En el extrcmo hacia fuera de cada brazo
€9 esta fijada giratoriamente una palanca 90 mantenida en su po-
sicidn normsl por un resorte 91l. Cuzndo el brazo 69 es proyecta=
do para accionar el brazo 3 lao palanca 90, ©l retraerse cl miom-
bro deslizante 70 bojo la aceidn del resorte 78, sc mueve y ac-
ciona el anillo dentade de retencién 92 mntado en forme desli-
zente en el estante fijo 7 o través de la ranura 92 (véase la
fig, 6) vura retener todos los brézos 3 de este nivel en sus po=-
siciones accionades y no accionadas, Zgtos anillos dentados 92
tieren sceciones en forma de L 7 dientes 94 y 95 cn cada borde

de los mismos, Esos Juegos do dicntes correspondch en nlimero con
cada uno de¢ los brazos 3 en este nivel y ¢stén desplazados uno con
respocto el otro, Csda anillo 92 estd bajo el contrel de un elec~
tro scperado 96 y para shorrar espacio vertical los electros para
anillos separados pradan colocnrse cntpe los sectorcs del basti-
dor conductor mostrado en le fig. 1, de mode gue cada euarto ani-‘
1llo vertical estard provisto con un clectro en el mismo espacio
entre dos sectores., Ius electros 96 predeterminan el nivel hori=-

zontal adecuado en que ha de ser accionado cl brazo 3 quc se desea,
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al seleceionar los contactos 21 y 22 la fila vertical apropiada
én cue ha de ser accionado el brazo 3,

360 C- s 6 cacita uno de los electros 96, mueve su
apmacura 97 transportando el tringuete aplicado por resorte 98,
que coopura con la primere muesca 99 en ¢l anillo 92 (véase
fi-e 13), ;nrn:aeslikar o girar el anillo 92 a la posicidn mos—
trada en las fiés. 10 y L4 Esis movimiento coloca los brazos sen-

365 sores 68 en linca con una «bertura entre dos dientes adyacentes
94 en el anillo 92 v no hecicndo tope con unc de los dientes 94
como se muestra cn las figs. 6, 8 y 9. Eu usia josicibn, se permi-
te cuc 2l brazo 68 proyectc por 1z rotacién de la leva 6L radial~
mente hacia fuerz lo sufici.nte también para mover el brazo de-

370 presor 69 a través do la cxtensidn 85 que actia sobre el salien-
te 26,

Erbw..cos le operacibn siguients dsl micmbro desli-
zente Tl hard cus oi trincuctc 89 enganche o la proyeccion 28 y

empuje el brazo 69 afin mis hacia fucra para mover uno de los brazos

375 3 & posieibn de funcionemicnto 5 cono s¢ musstre en la fige 7. 3i
si.tremo del brazo 69 estd formado do modo . cue no cheajaré en los
dientcs 94 cusido csté proyectado para accionsr <l brazo 3, como
st mucstra por la parte cortada o 100 w: lé fige2e Cueswo uno de
los brazos 3 estd ¢n posicibn accionada 5 mostrada cn lé fige T,

380 los conductorcs flexibles 1 sc presicnsn contra los pares vertice-
l.s d& conductorvs 2 pora hecoer buen contacto cléctrico entre cilos.

Cuanio ;l brazo 69 s¢ proyecta para accionar el
brezo 3 cowo sc mucstra on la figs 11, una de las pelancas 90
s¢ proyecta cntre dos de los dicntes 94 de modo que al liberarse
385 D retracrse el miembro 70 ¢l otro extremo de la palance 90 wmncqe

jeré en la proyeceidn 101 on el miewmbro 70 :wra girar la jpzlanca,
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moviendo con ello cl anillo doslizante 92 on la direceidn de
la flooha 102 a la posiéién mostrada en las figsy 7 y 12, En
egta posicidén uno dec los diontes 95 se deslisa hacia atrds
delante dec la proycceidén 103 del bragzo 3} accionada rara mante-
nerlo en posicibn accionada y todos log otros dientes 95 sc
deslizan detrds de cada unas de las proyeccicones 103 en todos
los otros brazos 3 en cste nivol para evitar su funecionamionto
(véage la fig, 7). El deslizamicnto o giro del anillo 92 por la
aceién de la palanca 90 llevard ol anillo a la posicién mostrada
cn la fig, 15 de modo que cl trinquete 98 caerd dentro de la se-
gunda muesca 104 Yy mientras el clectro 96 permanezea accionado
el anillo mantendrd todos los brazos 3 de este nivel cn posicibn
retenida. Asf cuando sc termins 1a conexidn y se libera el elec-
tro 96 para es:e nivel, el resorte 105 que conecta cada anillo a
su estantec estacionario 7sretrae el anillo para liberar cl dien-
te 95 de todas las proyeceiones 103 de modo que el brazo acciona-
do 3 en este fila vuclve a su posicibn normal bajo la accidn de
Su resorte 106 correspondiente,

Haciendo ahora referenciz concreta a los esquemsie-
ticos de las figs. 8 & 12 de los operaciones del mecanismo mostra-

do en la fig. 6, la fig, 8 ilustre la misma posicién que la mos-

trada en la fig, 64 Ia fig, 9 indica como el bragz sensor 68

evita el funcionamiento del brazo depresor 69 cn aguellos nive-

les que no han sido predeterminados por cl funcionamiento del elec—
tro 96, En los otros niveles el anillo 92 estaré en la posicibn
mostrada en la fig. 6 de modo que el extremo de los brazos 68 des~
canasard contra los dientes 94 y funciommiento de nuevo del miem~
bro deslizante 70 s6ld cntenderd el resorte 83 y no heréd que el

brazoe 85 encaje cn la proyeccidn 86 del brazoc 69, de modo que serd
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movido lo bastante hescia adelente para que éu proyscecidn 88
sea enganehada por ¢l trinquetc 89 montado en el miembro dosli-
zante 714 El tringuete 89 aplicado por medio de resortes que
¢s comin a todos los brazos 69 estf limitedo en su movimicnto ha-
cia fuera por pasadores 109 montados respectivamente en las pla-
cas superior ¢ inferior 52 y 48 dcl carro porta-cscobillas 25.
Sin cmbargo si el anillo 92 he sido movido a
1o posicidn mostrada cn las figse 10 y 11 por la aceidn del
cloctro 96 el brazo 68 serd permitido a extenderse h:ocim fuera
radiclmente mfs en la dirceeidn de 1o flechs 108 de modo que
le extensién 85 encejard con la proycecidn 86 y moveréd el brazo
69 lo suficicntomentc hacia adelznte para ser cogido con cl trin-
quéte 89 que empujard el brazo 69 a la posieidn mostrada en la
figs 11 pera accionar cl brazo 3 y proyectar un extremo do la
palenea 90 en ¢l espacio ontre dos adyaccntes 94 dcl anillo 92,
Duspuls de esta operacidn, la retFaccidn del miembro 70 como se
muestra ¢n le fig, 12, concete el otro oxtremo del miembro 90
para girarlo y deslizosr cl anillo 92 més on direeeidn de la fle—
cha 102 2 su posicién rctenida como sc h- descrito anteriomente,
Después dc 1z rctraccién del miembro 70 y brazo 68, ¢l resorte
79 bajo control de la leve 65 retrac el miembro deslizante 71 y
brazo 69 a le posici6n4inicial de repcso mostrada en la fig, 8,
Ahora el conjunto de caryo porta—escobillaé puede girar = una po-
sicion diferentc pare accionar ot ro conmutador ¢ brazo 3 en algin
otro nive. micntras que cl bfazo conmutador accionado 3 permence
cc acclonedo bajo el control dol clechro g6,
Como se ve por les figs, 6 a 12, los dientes 9/
en los anillos 92 ticnen dos posiciones diferentes, una en que

los oxtremos de los brazos 3 cstén expuestos, quc es la posicidn
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normal o yetenida y la otra como sc mucstra cn las figs, 10 y
1l en la quec los cxtremos dec los brazos cstdn alincados con
los dientes 94 y clrazo scnsor 98 puede scr oxtendido al cs-
pecio entrc dos dicntes adyacontes i,

Auncue ol coamutador descrito es un conmutador
rotatorio gue provee un carro porta~cscobillas 25 rotaborio, es-
td dentro del alcance do este invento ol incluir conmutadores
qué tiencn carros porta-cscobillas gue funcionan a lo largo do
una linca recte o sobre unas superficies plonase.

Agemds, ¢l mceanismo de eentraje concretamente
descrito puede ser rcemplazado por otros tipos conocidos de meca-
nismos de centreje, meednicos o eléctricos o ambos, para asegurar
la alineacién de log brazos depresores Y sensorss oon los brazos
depresores y sensores con los brazos de accionamiento de contac—
to apropiado, T-mbién, se pucde emplear cn vez dol mecanismo del
tipo de rodillo 51, escobillas de friccidn deslizante de tipo co-
nocido. El mecanismo gue actiia sobre el carro porta-eseobillas
para selccelonar y aceionar los brazos deprcsores puedc modifi-
carse para adaptarse a cualquicr requeriricnto descados los
electros 96 junto con sus anillos dcntados accionado 92 pueden
reemplazarse por otros meceanismos meéanicos o eléctricos a fin
de efectuar funcioncs predetcrminadoras y de rctencidn de acuerdo
con le anterior descripcidn,

Auwsrue we Lz deserito los anteriores principios
del invento con relacidn a aparatos determinados, ha de quedar
claramente entecndido que esta deseripeién se hace solamente a
modo de ejempleo y no como limitacidn del zlcance de sste inven—
to.

BEste invento corresponde a une solicitud de Paw-
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tente formulada en Holanda el 12 de Scpbiembre de 1947, sefialada
con el n® 134,763 y sc acoge, por lo tanto, a los beneficios que
ﬁtorgan los convenios internacionales vigentes.
mm e rer v e m e e mm e NOTA o m et e e e ==
los puntos de invencién propia y nucva que se
presentan para que scan objeto de esta Putante de Veinte afios
son los siguicntesy
1l,~ Un conmutador miltiple perfedeionado, de
conexidn, utilizado por c¢jerplo para establecer varias conexiom
nes en una central telefdnica automftica, caracterizado en
que comprende dos clases de coénductores eléctricos, cuyas clases
estén dispuestas en una o mds superficies planas parakelas
o curvadas, que comprenden alternativamente corductores de
una clase solamente y on la que los conductores sc extienddn

en teles direcciones quc entrc cada par dec superficies adya-

econtes se provee un nimero dc puntos de cruce espaciados y el

punto de cruce corréspondionte en parcs de supeiificies sucesivas
est&n alincados ¥y por cada grupo de puntos de cruce alineados
se provee un miembro comin, por ejemplo un brazo de contacto
103, cue puede mover simultdneamentc log conductores correspong
dientes que s¢ cxtienden en una direccidn cada une hacisa y
contra el conductor corrcspondi.nte quc se extiende en la otra
direccién siendo por lo menos una de las clases de conductores
suficientemente mbévil para permitir pontear el espacio mutuo
en un punto de cruce solamente y en el cual ademds cada uno de
dichos miembros puede ser mo%tido selectivemente en la condicidn
de accionado en la gue se cierran los contactos correspondientes,
2+~ Uz conmutaedor miltiple perféccionado seglin

el punto 1 en el que cada brazo de contacto puede ser betenido
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en su posicidn accionzda.
3.~ Un conmutador miltiple perfeccionado segfin

505 los puntos 1 y 2 caracterizado en que comprende un némcro de
conmutadores individuales, las ¢ntradag de cadacuno dc los cuae
les estdn constitufdas por un Jucgo de conductores cs una di-
reccidn (por =jsiplo horizontel) sctuados por brazos de contace
to comfines en una fila o nivel correspondiente y de los cnales

510 los juegos de conductores en la otra direccién (por ejemplo
vertical) constituyen las salidas muiltipladas de todos los com-
mutadores individuales sbre los que se extienden.

Le&Un conmutador mfiltiple perfeccionado seghn
el punto 3 caracterizado en que por cada conmutador individual

515 se provee un miembro con electroimin gue coopera con la fila o
nivel de brazos de contacto correspondientes del mismo cuyo
miembro puede retener y liberar un brazo de contacto cen la po-
sicidn accionada as{ como todos los brazos de contacto restantes
en su posicidn no accionada.

520 5e~Un conmutador miltiple perfeccionado segin
los puntos 3 o 4 caracterizado en gue sc provee un mecanismo co-
mfin pars todos los conmutadores individuales de este conmutador
miltiple cuyovmecanismo buaede secleccionar un brazo de contacto se~
leccionado en cada uno dé los conmutadores individuzles ¥y puede

525 llevarlo a la posicién accionada, A

64~ Un conmutador miltiple perfeccionado segln
el punto 5 oaracteriéado en que éste mecanismno comiin puede ocy-
par cada una de un nimero de posicioncs de funcionamiento, co—
rrespondientes al nlcro de salidas provistas en comfiin para to-

530 dos los conmutadores individueles ¥ en que se provcen miembros

de este mecaniamn are en cada v de las posiciones de funciona-
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miento son situados enfrente de le fila do brazos de contacto que
corresponden con esta salida.

7.-Un conmutador miltiple perfcccionado segin los
‘puntos 5 y 6 curacterizado en que el mocanismo comin (por ejom-
plo ¢l carro porta-cscobillas 25) causa la seleccidén do un bra-
zo de contzcto deseado, ocupando en primer lugar una posicién
de funcionamicnto que corresponde & la fila,(por ejemplo verti-
cal en que cstd situsdo este brazo, después de lo cual el ni-
vel que por cjemplo correspondc a un conmutador inidividual al
que pertencce este brazo, e¢s scleccionado y dichos miembros en
el mecanismo comin son accionados para mover el brzzo de con-
tacto que se considera,

8.~ Un conmutador mltiple perfeccionado segin
los puntos 4 y 7 ceractcrizedo on que ¢l miembro de retencidn
(por ejemple 92 tienc dos posiciones de funcionamiento y es lle-
vado & la primcra posicidn de funcionamiento excitando el elec-
troimén de modo que sc predetermiia ¢l nivel de brazos de contac—
to, uno de los cuales tiene que ser llevado a la posicién dc
funcionamicnto, micentras que este mienbro es llevado a la se~
gunda posicidn de funcionzmiento por cl miembro comin (por cjem@
plo ¢l carro 25) después de que ¢l brazo dec contacto ha sido mo-
vido a la posicidn de funcionamicnto, con 1o que este brazo y
todos los rcstentces Acl) nivel son retcnidos en sus posiciones
respectivas bajo el control del clectroimén.

9~ Un commutador miltinle perfeccionado so=
gln los puntos 4 a 7 inclusive cepactcrizado en que se han pro-
visto dos miembhr s pLor cada nivel en el mecanismo coﬁﬁn, sicndo
un miembro un brazo sensor (por ejemplo 62) y en el que todos

los brazos sensores son movides simultineamente después de al-
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canzar la posicidn de funcionamicnto, correspondicnte con el
nivel dcseado de brazos de contacto, a fin de doterminar qud
brazo de contacto ha sido llcvado a la primere posicidn do
funcionamiento, con lo que ol otro micmbro (por cjcmple ol
brazo depresor 69) guc pertcnence al micmoro Sensor quc cncone
tré dicho miembro de retencidn, cs accionsdo ¥y lleve cl brazo
dc contzcto dcscadova la posicidn de funcionamicnto,

10«~ Un conmutador miltiplc perfeccionado so-
gan el punto 9 caracterizado cn que s¢ han provisto mcdios on
¢l miembro comin (por ejemplo leves 6l y 65) cuyos micmbros pri-
meramentc muevon todos los brazos scnsores y subsiguicntemente
desplazan ¢l brazo depresor que correspondc al brazo sensor,
indi cando que un miembro de retcﬁcién he sido lluvado ala pri-
mera posicidn de funcionamicnto, después de lo cual cstas leovas
restablecen todos los brazos senscres ¥ dicho brazo deprcsor a
la posicidn de reposo.

1l.- Un conmutador miltiplc perfcccionado scghn
el punto 8 car-cterizado cn que cada micmbro de retencidn ticne
dos filas de dicntes, de las cusles una fila coopera con los
brazos senscres en ¢l mecanismo comin y la otra fila recticne to=
dos los brazos de contacto de un nivel,

12,~ Un conmutador miltiplc perfeccionado segln

el punto 11 caracterizado cn quc el ancho de dicnte de aquella

fila de dientes que coopura oon ¢l brazo sensor y tembidén la dis—

tencie & lo largo de la cual es movido cl micmbro de rébencidn
se ha e¢legido de tal modo gue despuds dc haborse movido a lo lay-
go de lz totalidad de un ancho de dient: o miltiplo dol mismo,
el miembro de rotencidn ostd en la segunde posicidén de funcio-

namicnto mientras que le primera posicidn de funcicnamicnto cs
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akeanzada después de un funclonamiecnto a lo largo dc medio an~
cho de dionte o un miltiplo impar del mismo y cn csta posicidn
el brazo scnsor pucde cfcetuer tal movimicnto gque ¢l brazo de-
presor correspendicnte funeiona,

13.- Un conmutador miiltiplc perfeccionado segin
¢l punto 8 caracteriz o cn que el micmbro de rcteneidn cs lle-
vado a la scgunis posicidn do funcionamicnto perque durcnte el
movimiento de avence dul miumbro depresor,une palznca (por
cjomplo la palenca 90) acoplada con ¢l dltimo, rueve cl miocme
bro de retencibn 4 lo large de la distancic roquericda.

1he= Un conmutador miltiplc perfeccionado se-
ghn ol punto 6 ceracterizedo cn que cste conmutador ticnc vo-
rios contactos fijos ¢ grupcs dc contactos (21,22) igual 2l
ndmcro cde posiciones de funcicnamiento del mecanismo comn y
en el que en éstc sc hrn proviste uno o pds niembros de erntoe-
te coopercntes (55, 54) 2 travds de los cunles s¢ pucden ce-
rrar uno o mis circuitos eléetricos en code una de las posi-
ciones dec funcionmmicnt oe

15~ Un conmutador miltiple perfeccionade sc-
gin ¢l punto 1 carccterizado cn que une de las clascs de con-
ductores cléctricos csté dispucsta total o parcialrmente en for—
ma de resorte hélicoidal,

164~ Un conmutador miltiple perfeccionado se—
gln el punto 1 caracterizado en que los brgzos de contacto
comprenden medios (por ejemplo entrantes 4 o muescas) pira
desplazar directamcnte losconductores méviles en las condicio-
nes requeridass

17.~ Un conmutador miltiple perfcccionado de

acuerdo con €l punto 16 carctorizado en gquc los brazos de con-
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tacto cstdn cada uno dispuestos de modo que no se pucde csta=
620 blecer contacto eléetrico cntre los puntos de cruee corrados

en comin.

18,~ Conmutcdor miltiple perfeceionado.

Tzl y como sc ha descrito cn la Memoria que
antecedo, ropresentado en los dibujos que sc acompafian y a
los fines ospecificados,

Este Macoria consta de 23 hojas escritas por

una sola cara,

: Madrid, T

Jcc.
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