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Wste invento se refiere a un indicador de direccidn
¥ al mecanismo de accionamiento del mismo, Mds particularmente tra=
ta de un indicador de direccidn del tipo registrador de tiempo de
lectwra directa que puede montarse en el tablero de instrumentos
de una aeronave u otro vehfculo y que responde a sefiales de radio

direccionales,



2.

Uno de los métodos actuales de transmitir sefales
direcoionales de radio comprende la transmisién de dos tipos dife-
rentes de sefilale® sincronizadas entre si, una de las cuales es

10 una sefial de direcoidn de referencia y que puede ser inpermitente

. y omnidireceional y la otra es we sefial giratoria unidirececional .

contfmun tal comec la transmitida por un radio giratorio. Estas
sefiales se sincronizan de modo que cada vew gque el radio faro de
ddrccecibn giratorio seficla en la direccidn de refereacic (como por

15 ejemplo el norts verdadero) Se transmite la sefial de referencis
omidireccional, Ia frocuencia de rotacidn del radio faro es gene=-
ralmente de aproximndamente un minuto, 4 fin de diferenciar los
dos sefinles, pucden ser de diferente frecuenc:‘m.; modulacién, am-

plitud, longitud o similer,

20 Antorioricemente estas selinles de radio se recibfan
¥ convertian en sefirles audibles, Cucndo un piloto en un avién oia el
tono de sefial de referencia omidireccional, ponfs en merch;tt su
crondmetro y lo parcba cuando ofn el tono diferncie y méximo del
radio fero giratoric, A fin de eliminor los cdlculos, el cronéme=

25 tro pucde ostar calibradd en grados acimt de modo cue el dngulo del
avién con respecto a 1la direceidn de referencin pueda estar indica-
do directamente. Este procedimiento ss inconvenientes para el piloto,
mopdtono y no myy exacto debido al error gue se yueden producir en

la medicidn del tiempo antre las dos sefiales audibles diferentes.

30 Un fin de este invento es proveer un indicador de
direccién automdtico para un vehfculo, sencillo, exacto de lentura

directa, eficaz y antordtico,
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Otro fin es registrar contfnuamente las variaciones

en seflales radiodireccionales intermitentes.

Otro fin es proveer un mecanismo de relojerfa para
un indieador de direccidn aotuado por una seflal de radio omnidi-
receional y que funciona en sincyonismo con la frecuencia de

esta sefinl.

Otro fin es proveer un indicador de direccién de
lectura dirccta basado en la relacidn de tiempo entre dos sefiales
de radio dircecionales diferentes utiliedndose una sefial para po-
ner en marcha un motor,que funcionz en sincronismo con el ciclo

de la segunda sefial,

Otro fin es proveer un medio sencillo y exacto de
embrague que se puede emplear entre ¢l brazo indicador y un motor
de resorte de un indicador de dirceccidn intermitente registrador

de tiempo,.

Otro fin es proveor un mecanismo de leva sencillos,
ezacto, segurc de accidn rdpida que se puede utilimer para alinear
intermitenterente un medio indicador continuo, de acuerdo con came

bios de fass en un mecanismo de relojeris de movimiento continuo,

Otro fin es proveer un mecanismo de relojeria para
indicar auto,dticamente la rclacidn direccional de tiempo entre
una setial de radio ommidireccional de referencia y la sefial mAxi-

ma de un radio faro dircceional giratorio.

Aun otros fines y caracteristicas de este invento

sc hardn aparcntea a lo largo de la siguiente descripeidn,
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Bl indicedor de dircceidn de este invento comprende: un
primer medio que responde o uwna sefinl radio direccional de referencin
intormitente; un scgundo medio que responde a un tipo diferentc de se~
finl radiodirceeionnl tal como lo procedontc de un rodio foaro direceiow
nel girotorio; wn disco indicador; un meccnismo de relojerics un‘ medio

pore poner on moxrchs dicho meecnisimo en respuesta o lo sofial de radio

do reforenciay y un medio gue coopera con el mecanismo de relojeria y
que es actuado por la sefial direccional procedente del radio faro para
indicar directeamente la direccidn en el disco indicador del wehiculo
con respecto a la direecidn de referencia, Il disco indicodor puede com

prondey una cscala acimit gradunda en grados pardiendo de la direecidn

3
4
b
H

de rofarcncia. El neconismo de rolojeris puedo comprendor engranejes,un
embrague, un meconismo de escape y un medioc moior como por ejemplo

un resorte, gque puede ser puesto on funeioanamiento por lo aceién

de un solcnoide controlade por la sedial de refercencin. Este mecanismo
de rclojeria cstd sincronizodo con la frecucncia de lo sefinl de
referenein y la rotacidn del radic foro de modo -ue un indico~

dor en ¢l disco 4 wnn revolucién coda ves que el radio foro

de dircccidn d4 una rovolucidén, Una leve en forme de corasén u ofra

de accibéa similar ¢uec tengo une posicidér de contacto definida, es
giroda por el mecanismo de relojeric y coopers con un contactor de

la leva con lo quo toen intcrmitenderente en el momento en gque la

sciinl direecionnl del radic fero giratorio es recibidn., Fiindo eﬁ

el contactor de lc leve hoy un indicador como por ejemplo una flecha,
Este flocha sclinla continuomente win direceidn en el disco hasta

gue es cambinda por unn sefinl de direccién diferente gue acciona

¢l contactor de la leva en relacidn de fase do tiempo diferente 2l ciclo

regular 4dc rotocién del reloj
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Une. mejor compre¢nsién de este invento y de los fi-
nes y caracteristicas del mismo podrd tenerse por la descripecidn
particular de una forma del mismo dado con referencine.s los ade

juntos dibujos en los cualess

Ia figs 1 es un diagrama de alambrado en blogue
del circuito eleetrdnico para aceionar el indicador de este ine-

vento,

Iz fige 2 es una visto frontel del indicador mos-

trendo su disco indicador ¥ aguje indicadora.

Iz fige. 3 es una vista lateral en seccidn del meco~

nismo del indicador a 1lo largo de la linea 383 ds la fig.2,

La fig. 4 es una vista posterior del mecanismo de

relojerfa a lo largo de la linea 4-4 de la fig. 3;

Ia fig, 5 es unn vista de planta, ocmpliade, del
mecanismo de embragus empleado en el mecanismo de relojeria

mostrado en la fig. 4.

las figs. 6 y 7 son vistas en seccidn similoxres o

la fig. 3 de otras formas del mecanismo del indicador; y

1o fig., B8 es una vista en seccién 2 lo largo de la

linea 0-8 do la fig. 7.

Haciendo referencin a 1la fig. 1 las sefinles de radio,
cuyos impulsos se utilizar en el accioramiento del indicador de
direccién de este invento, son recibidas en la antena 1, pasan

a través del detector 2 y despuds a través del conmitador 3 biem
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al selector de sefial de referendis 4' o al selector de sefial
direcoional mdxima 5. En este tipo de dispositivo, se transmite
une seiial de referencia omidireccional, por ejemplo, una vesz
cade mimito y un radio faro dircecional gira de modo que dé°

una revolucidn completa por mimito, Egtas dos sefiales se difgren=
cian en alguna caracterisiica de modo que puedan ser separadas
en los selsctares 4 y 5. E1 impulso de sefial omnidireccionnl es

transmitido pavs accionar el reléd 6 y para cerrar un interrup-

 tor entre la bateria 7 ¥y el solenoids 8, gue pons en funcions-

miento el mecanismo de relojoric en el indiocador. El impulso

de sefial direccional mfximo se transmite & través dsl selector 5
pare accionar el reld © y cerrar un interruptor entre la bateria
7y el selenoide 10 que aceiona el contact:r de leva y coloca la

aguja indicadora en el disco indicador para indicar la direccidn,

Haciendo referencia a las figs. 2, 3 y 4 del indica-
dor, en las mismas se muestra un cilindro 11 provisto con pesta-
flas 12 para montarlo en el tablero de intromentos de un vehiculo,.
Cerca del extremo anterior del cilindrc 1l hay un disco circular
13 protegido por una cubierta transparente adecuada, tal como
un cristal, separado una distancia adeanada del disco 13. la
parte posterior del cilindro estd cubierta con una placa circular
15, Entre el disco 13 y la placa 15 esti montada una placa sopor-
te intermedia 16, El disco 13 y la placa 16 eétén montados s bre
la placa posterior 15 por medios postes adecuados 17, El mecanis-
mo de relojerfa esid montado entre las placas 15 y 16, los sole-
noides 8 y 10 estdn montados en el especio entre la placa 16 y el
disco 13, El solencide 8 se mucstra en lineas de puntos deirds

de la placa 16 en la fig. 4,
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Haciendo ahora referencia a la fig. 4, la armadura
del selencide 8 catd conectada o la palanca de cigilefinl 18 fijada
140  giratoriamente en el eje 19, Conectadas directanente con la po=
lanes 18 hay un engrannje 20 gue mueve el mecanismo de relojerin
a través de ongrannjes adecuados 21, El resorte motor 23 que mie-
ve el mecanismo de relojerin estd oconectado entre el engranaje 20
¥y unn de las columnng 17 y es puesto en tensidn cuando el solenoci-
145 de 8 es excitado, El mecanismo de osoape 22 estd congtnifdo ds
modo que el eje 24 girc cen sineronismo con la rotacidn del rom
dio faro de sefinl direccional, que en este caso se ha indicado
ser dae unn rowlucidén por mimuto., ILa velocidod del escaps 22
puede ajustarse por medio del tornillo 25 mostrado en el disco 13

150 en la fig. 2,

Montado alrededor del eje 24 hay un mecnismo de embra-
gue 26 que se muestra mfs cleromente en detalle en 1o fige 5.
Bste mecanismo de enbrogue comprende un engranne y manguito 27
gue coopers directomente con el engranaje 20. Montadns sohre el
155 mnguito 27 hay vorias piesas eldsticas o resortes 28 para coope=
roar con la seccién ruleteadn 29 en el interior de la superficie
cilindricas del tombor 3-0 del embrague 26, Lo superficie exterior
cilfndrica del tarbor 30 ticne un engramje exterior parn coope-
roxr con uno de loa engranajes 21, Los resortes 28 encajn solam
160 mente con lo poarte mletenda 29 al girar en una direceidn evitando
as! wn giro de direccidn inversa de los engrancjes 21 cuondo el ene
gromje 20 es sintonizado por el solenoide 8,La sepracidn de los resortes
28 clyecdedor dol menguiio 27 en relacidn don lo separacida oﬁtro dos dge
prodionqs rmilotendns adynocates puede ser inl que cdlo, unc de 188 cuatre

165 plosoe eunrjo e une depresidn en cunlguier momento &-do. Tato perw



8,

mite un ajuste mucho mis exacto y menos desliscante dol meocanis-
mo do embrague 26 que el que podria obiener con solo wna piema

eldstica 28,

El eje 24 se extienfe axialmento a itravés del oiw-
170 lindro 11 y de la placa 16 y disco 13, En el extremo del disco
dcl eje 24 se puede montor un indicador 31 que girs para mos-
trar cuando estd en funcionamiento el mecanismo de relojeris,
El mecanismo estd construido y ajustado de tal modo que el
indicador 31 estard en la posicién cero en el disco, moestrado
175 en la fige 2 cuando se d¢ lo sefial omnidireccional de referen~

cin,.

Circundaudo cl eje 24 entre el disco 13 y la placa
16 hay una leva giratoria deslizoBie axinlmente 32 que comprende un
monguito cilindrico trunecado en el que el extremo truncado 34 es
180 1o, superficie de contacto con la leva. Este manguito es la crmo-
dura del solenoide 10 guc gira con el eje 24 ¥y es empujada hacia
la placa 16 de contacto con su contactor de leva 35 por medio del
resorte 33, Cuando la leva 32 e8 actuada instantdneamente por la
excitacidén del solenocide 10; su superficie 34 coopera con la su-
185 perficie del contactor de leva 35, que es uns pieza de manguito
cilfndrico truncado similar a la leva 32 pero que no estd fijado
para gi‘ra.r con el 6je 24. Bl resorte 36 que frisciona con un sa~-
liente Bel contactor de leva 35 se pusde emplesyr poara evitar
que éste gire con el eje 24 y para mantener su posicién hasta
190 gue és movido por la aceidn del solenoide 10 a contacto con la
leva 32. Montado sobre el contactor de leva 35 hay un indiéador

37 que sefiala las divieiones sobre el disco 13 para indicar cone
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timiamente la direceidn real, El indieador 37 permanece en una
posicidn ajustada hasta que es cambiado por una diferente rela-

cién de fase emtre las sefiales actuantes de los solenoides B ¥y

9

Fl indieador de este invento mide directamente la
relacidn de espacio ticmpo entre una sefial de referencia omnidi-
reccional y una sefial de radio faro direceional y puede estar
calibrado para indicar directamente el dngulo de esta sefinl en-
trante con respecto a 1la direccidn del vehiculo o a la direccidn

de referencia,

El arco del engranaje 20 es de una longitud tal
que cualquiera de los montajes del mecanismo de relojerisa para
poner en tensidn el rescrte 23 por la aceidén del solenoide 8,
hard que el ge 24 e indicador 31 dén una revolucién justa desde
la posicién ceroc o de direccidn de referencia len el disco 13,
a través de 360% a la misma posicién, De este modo, antes de
ser recibida cads sefial de referencia o cuando el interruptor
3 estd abierto, el indicador 31 sefialard a la direccidn cero

o de referencia en el disco 13,

Otras formas del mecanismo para el indicador se

miestran en las figs, 6, 7y 8.

En la fig. 6 el mecanismo para conectar el indics~

dor 37 con el eje 24 comprende dos imanes permanentes 38 y 39.

" El imdn 38 est4 montado fijo en el manguito 40 que circunda el

eje 24 pero estd libre para girar independientemente del mismo,
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Sobre el manguito 40 estd montade fijo también ol indicador 37
¥y un discx:v41. El disco 41 geperalmente estd sujeto entre la
mordnea fija 42 y la mordaza mévil 43 por medio de un resorte
44, La mordaza 43 forma parte de la armsdura del solenoide 10,
De este modo el indicador 37 estd retenido en una posicidén fils
excepto cuando se recibe una sefial direccional y el solenocide
10 es excitado instantdneamente. En este momento; la armedura
43 es.atrafda alejdndose de la mordaza 42 de modo que el imdn
39 puede girar a su posicidn definida de flujo mgnético mdximo
con respecto al imén 38; girando también con ello el indicador

37 para indicar sobre el disco 13 la direccidn de la sefial,

Las figs, 7 y 8 mestran otra forma del mscanismo
acoionado por el solencide 2, qus comprende una leva en form
de corazén 45 y contactor de leva 46, Dste estd montado en form
giratoria en 47 sobre el eje 24 y tiene una palanca de cigfefinl
48 para cooperar con un manguiyo axialmente desligante 49 que
circunda el eje 24, El manguito 49 es empujadc contra la palanca
48 por la horquilla 50, fijada giratoriamente en 51 a parte del
scporte 52 del solenoide 10, Ia horguilla 50 aectin como par'f;e
de la armadura del solenoide 10, Ia leva en forma de corazén
45 (que se mestra mejor en la fiz, 8) estd fijomente montada Sow
bre el manguito 55 gue circunda el eje 24 y que gira independien-
temente sobre el mismo, Nontado también fijamente en el manguito
55 est4 el indicador 37. En contacto con un snliente del monguito
55 hay un resarte 36 para retener ?1 indicadcr 37 y manguito 55
en cunkquier posicién determinada, Cuando se excita instantdnea~

monte el solenoide 10 la armadura 50 empuja el mnguito 49 contra
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la palanea 48 que o su ves empujo el contactor de leva 46 contra la
leva en formn de coramdn 45, Eeto hace que. la leva 45 gire a su

posicién definide y minimn 56 (véase la fig, 8) y de este modo gi~
ra el indieador 37 a la direcoeidn gue corresponde con la direceidn

de 1a sefinl que exeitd el solenoide 10,

Aungue lo anterior deseripcidn estd limitada a wn in-
dicador de direccibn, el prineilio y mecanismo del mismo puede
aplicarse para registrar continua y antomdticamente o para indicar
cualquier cambio en lo recccidn de tiempo fose entre dos series de
impulsos ciclicos sincronizados, Asf, esta descripcidén se hace mera-
menie a modo de cjemplo y no como limitneidn del alcance de este
invento tal como se define en sus fines y en las adjuntas reivine

dicaciones.

BEste invento correspondc o unga solicitud de Patente
formilada en los Estados Unidos del Norte de América el 7 do Agosto
de 1945, setirleda con el N2, 609479 y se acoze, por lo tanto, a los

beneficiss gue otorgan los convenios internacionales vigentes.

Los puntos de invencidn propia y nueva que se presen—
tan para que sean objeto de esta Patente de Veinte Afios, son los si-

guientes:

1.- Mejoras en indicadores gue compren un mecanismo
de escape sincronizado, medios para iniciar el funcionamiento de
dicho mecanismo de escapa actuados intermitentementie por impulsos
de espaciacidn variable para indicar contfnuamente la espaciacién

do tiempo de dichos impulsos con respecto al funcionamiento de di-

cho mecanismo,de escape.
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2, Mejoras en indicadores que éomprenden un mecanismo
de relojeria, medios para poner en marcha dicho mecanismo de sincroni-
zacidn, medios indicadores actuados intermitentemente por impulsos
de espaciacién variable para indicar continuamente la espaciaciéﬁ en
tiempo de dichos impulsos con respecto a dichos medios para poner en

mrcha dicho mecanismo de sincronizacidne.

3.~ Mejoras en indicadores gue comprenden un mecanismo de
relojeria, medics pera poner en marcha dicho mecanismo de sincronizacim,
un primer medio indioador parsa indicar cuanda estd en funcicmamiento
dicho mecanismo y un segundo medio indicsdor actuado intermitentemente
por impulsos de espaciacién variable para indicar conti{mamente la
espaciacidén en tiempo de dichos impulsos con respecto a dicl:o medio

pars poner en marcha dicho mecanismo de sincronizacidn,

4.~ Mejaras en indicadores que comprenden un disco in
dicador, un meocanismo de si_ncroniza.cién; medios para excitar dicho me-
canismo sinoronizado con un tipo de impulso ciclico y que responde al
mismo y medios que _respond.en a un segundo tipo de impulsc ciclico con
10 que el cambio en la relacién de tiempo fase entre dichos dos impul-

sos cfclicos es indicado sobre dicho disco.

5¢~ Mejoras en indicadores para'registra.r directamente
la diferencia y ocambio de fase entre dos impulsos clclicos diferentes
que tienen la misma frecuencia, comprendiendo dichos indicadores un
disco indicador, un mecanismo de sincronizacién puesto en funcionamien-
to com wno de dichos impulsos y accionado en sincronismo con la frecuan-
cis de dichos impulsos y medios actuados por el otro de dichos impule

80s para indicar en dicho disco el canbio de tiempo de fase entre dim=

chos impulsos,
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Bo= Mejoras en indicadores receptores direceionales para
sor utlizados con un radio faro direccional del +ipo que transmite wna
gefial direccional dada giratoriamente en diferentes posiciones angula~
res alrededér de dicho radio faro y una sefial de referencie omnidirec~
cional dada cuendo diche sefial direccional est4 alinesda en une direc-
cidn de referencia predeterminada que comprenden: medics para recibir
y seleccionar separadamente dichs seflal direccienal y dicha sefial de
refereucia, wn medic de sincronizacifn giratorio sincronizado con la
rotacién de dicha sefial direccional, medios gue responden a diche se-
fislde referencin seleccionada para iniciar la rotacidn de dichos medios
de mincronizacidn giratorios, un medio indicador que coopera con dichos
medios de sincronimacidém giratorios y medios cue responden a dicha se-
ﬁal direccional seleccionada que cooperan con dichos medios de sincro-
nizacidn para situar dicho medio indicador en una direceién qu indica

1a posicidn correspondiente a la de la sefial direceional recibida,

Te= Mejoras en indicadores receptores direccionales para
ser utilizados con un radio foro omidireceional del tipo que transmite
una Seilal direccional dada giratoriamente en posiciones angulares di-
ferentes alrededor de dicho radio fare y una sefinl de referencia omnidis
reccional dada cuando diche sefinl direcoional est4 alineads en una di-
reccién de reforencia predetermincda que comprenden: medios pera recibir
y sclecoionor separadamente dicha * sefinl de referencin, un mecanismo de
sincronizacién, medios pars inicinr el funcionsmiento de dicho mecanise
mo, medios actuados intermitentemente por dicha sefial para indicar cone
timeamente la espaciacidn en tiempo de dichns sefiales con respecto al

funcionamiento de dicho meecanismo de sincronizacién,
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B84~ Mejoras en indicedores receptores direccionnles
para ser utilieados con un radio faro omnidireccional del tipo que
transmite unn sefinl direccionsl dndn giratorinmente on posiciones
anguleres diferontes slrededor de dicho radio faro y uno seficl omnie-
direccional de referoncin doda cuando dicha sefinl direeccionnl estd
elineada en une direccidn de referencis predeterminadc que comprene
dent medios para recibir y seleccionar separadomente dichas sefinles
direccionales y dicha sefial de referencia, un mecanismo de sincroniw-
zacién y medios para poner en funcionamiento dicho mecanismo de sincre
nigacidn sincronizado con idcha sefial omnidireccional y en respuesta
a la misma y medios que responden a dicha sefial direccionsl por los
gque el cambio en la relacién de tiempo fase entre las dos sefiales

ge indica en un disco indicador,

9~ Mejoras en indicadores receptores direccionales pare
ser utilizados con un radio faro omnidireccional del tipo que transmi-
te wnseiial direccional dada giratoriamente en diferentes posiciones
angulares alrededoxr de dicho radio faro y um.seﬁal omnidireccicnal
de roferencia dada ocuando dicha sefinl direccionsl estd alineado en
una direccidén de referancia predeterminsda que commrenden: medios
para recibir y seleccionar separadamente dicha sefal direccional y di-
cha sefial de referencia, un mecanismo de sincronizacidn sincronizado
con la rotacidn de aicha. sefial direccional, medios que responden a di-
cha seflal de refercncia seleccionada pare iniciar el funcionamiento de
ddcho mecanismo de sincronizacién, un disco indicador y medios que res-
ponden a dicha sefial direccional seleccionada en cooperacién con dicho
mecanismo de sincronigacibén para indicar en dicho dieco la direccidn

correspondiente o la de la sefial direccional recibigda,
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10,~ Mejoras cn indieadores pare registror directamen-
te la difercncin y cambio de fosc entre dos impulsos cilindricos dife=-
‘rentes recibidos gque tiencn lo misme frecuencia, comprendiendo dichos
355 indicadores: wn disco indicador, un meconismo de sincronizacién de
resorte accionndo en sincronismo con la freocuencic de dichos impulsos,
medios para pdner en tensidn dicho resorte actuados por uno de dichos
impulsos y medios actuados por el otro impulsc para indicar en dicho

disco el cambio de tiempo en fase entre dichos impulsos,

360 11.~ Mejoras en indicadores para registrar directamente
la difersncis y cambio de fase entre dos impulsos cfclices diferentes
recibidos que tienen la misma frecuencia, comprendiendo dichos indica-
doress un disco indicador, un mecenismo de sincronizacién puesto en
funcionamiento por uno de dichos impulsos un mecanismo de leva girado

365 por dicho mecanismo de sinoronigzacibén en sincronismo con la frecuencia
de dichos impulsos, un medio contactor de leva, mediocs actuados por
el otro impulso para poner cn contacto instantdneamente dicho contace
tor de leva y dicha leva ¥y medios indicadores coneetados a dicho contac-

tor de leva para indicar directamente el cambio de tiempo en fease en~

370 tre dichos impulsos,

12,= Mejoras en indicadcres de direccién para registrar
directamente la direccibn de un vehfculo con respecto a una direccidn
de referencia midiendo automdticamente el cambio en la relaciébn de
tiempo fasg‘.‘entre los dos tipos de seflales de radio ciclicas recibidas
375 sincronizadas que tienen la misma frecuencia, siendo uns de las sefizles
una seiisl de Vreferencia omidireceional y la otra una sefial unidirec-
cional, comprediendo dichos indicadores: un disco indicador, un meca-

nismo de sincronizacidén puesto en funcionamiento por una de dic as seflad-
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les y aceionado en sincronismo con la frecuencin de dicias sefiales
380 y mecdios actuados por la otra dc dichas sefinles pe.ra indicar en dicho

disco el ecambio dc tiempo en fasc entre dic as scfiales,

13~ Mejoras en indicadores receptores direccionales

para ser utilizados con un radio faro omnidireccional del tipo ~ue
tranemite una sefial direccional dada giratoriamente en posiciones ane

385 gulares diferentes alrededar de dicho radio y una sefial ommidireccio-
nal de referencia dada cuando dicha gefial direccional estd alineada
cn wna direceidn de referencia predeterminada gue comprenden: medios
para recibir y seleccionar separcdamente dichas sefiales direcciono-
lcs y dichas seflales de refurencia, ’un disco acimit, un mecanismo de

390 relojeria astuado pur resortc, medios para tensar dicho resorte actuo~
dos por dichn sefisl de roforcncia.; una leve, medios pora girar dicha
leva en sincronismo con la rotacidn de diche sefinl direceional un con—
fe.ctor dc leva, medios actundog por dicha sefinl direceional pore poner
cn contecto instontdncamente dicho contactor de leva y dicha leva

395 ¥ medios indicadores concctados o dicho disco para indicar lo direc~

cién de 1o sefinl dirccecional reecibidn,

14.- Mejoras en indicadores para registrar directamente
la diferencis y cambio y fase entre dos impulsos ciclicos diferentes
que tienen la misma frecuencia, comprendiendo dichos indicadores: un
400 disco indicador, un mecanismo de sincronizacién actuado por uno de di-
chos impulsos, una leva girada por dicho mecanismo de sincronizacién
en sincronismo con la freccencia de dichos impulsos y cue compre.ide: un
cilindro truncado, un contactar de leva gue comprende: un cilindro trun-
cado similarmente alineado axialmente con dicha leva, medios aetuados

405 par el otre de dichos impulsos pars poner en contacto las superficies
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truncades de dicho contactor de leva y dicha leva, y medios indicadoa.
res conectados a dicho contactor de leva pera indicar el cambio de

tiempo en fase entre dichos impulsos,

15. - Mejoras en indicadores “ara registrar directo=
mente la diferencia y cambio de fuse entre dos impulsos ciclicos
diferentes que tienen la misma frecuencina que comprendent un disco
indicadar, un mecanismo de sineronimacién aectusdo por uno de dichos
impulsos, un imdn permonente girado por dicho mecanismo de sincroni-
gzacidn en sincronismo con la frecuencia de dichos impulsos, un se-
gurdo imdn permonente similar o1 primero y montado giratoriamente
para cooperar con cl mismo estondo dicho segundo imdn sujeto en pom
sicién fijz;. excepto cuando se recibe dicho otro impulso ¥y entonces
se.permite gue give instantdneamente a la posicién de dicho primer
imdn permanente y un medio indicador conectado al segundo imdn per=
manente para indicar el cambic de tiempo en fase entre dichos impul-

S08.

16.- Mejoras en indicadores para registrar directameas-
te 1la diferencia y cambio y fase entre dos impulsos ciclicos diferen-
{es que tienen la misma frecuencia, comprendiendo dichos indicadores:
un disco indicador, un mecanismo de sincronigacidén actuado pot uno
de dichos impulsos, wuno leva en formn de coragdén, un contactor de
leova girado por dicho mecanismo 4B sincronizocidn en sincronismo con
1a frecuencia de dichos impulsos y mositnde giratoriamente para estar
en contacto y fuern de contacto con dicha levn, medios actuados por el
otro de dichos impulsos para poner en coutacto dicho seg-idor de leva
¥ dicha leva y medios indicedores conectados a dicho contoctor de leva

re indicar el combio de tiempe en fase entre dichos impulsoa,
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17.- Majoras en indicadores pars registrar directa-
mente la diferencia y canmbié de fase entre dos impulsos ciclices
diferentes que tienen la misma frecuencia comprendiendo dichos
indicadore's: wn diseo indicador, un mecanismo de sincronizacién
acotnade por wno de dichos impulsos, una leva cilindrica truncadn
girada por dicho mecanismo de sincronigacidén en sineronismo con
la frecuencia de diches impulscs, un mecanismo de enbrague para
conectar diecha levae con dicho mecanismo de gincronisacién, un cone
tactor de leve que comprende: wn cilindro truncadeo similar alines-
do axialmente con dicha leva.; medios actuados por el otro de dichos
impuleos para ponor en contacto las superficies truncadas de dicho
contactar de leve y dicha leva y medios indicadores conestados a
dicho contaotor de leva para indicor el canmbic de tiempo en fase
entre dichos impulsos, comprendiendo dicho mecanismo de embrague:
un ta.mbor con una suparficie cilindrica ruleteada, varios resortes
de contacto montados en wn monguito ccaxialmente con dicho tembor,
giendo dicho contactor ecapaz do encajar en el ruleteado de dicho tam~
bor parc girar el tambor cucndeo el manguito es girndo en una direcm
cién y que se separa de dicho ruletendo cuondo ¢l mnguito gira en

la dirceeidén opuesta,

18.~ Mejoras en indicadores coracterigado por un mecom
nismo de embrague wnidireccionnl que comprende: un tambor que tiene
wa saperficie cilindrica ruletendsn, verios contactores de resorte
montados en un mnguito coaxinlmente con dicho tambor, siendo dichos
contactores capaces de cneajar en el ruleteado de dicho tarhor para
girarlo cuando &k manguito gira en una dirececidén y para separarse

de dicho-ruleteado cuando gira en la direeoidn opuesta estando dichos
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contaotores separados con respecto & la distancin entre dos depre-
siones adyacentes del ruleteado de dicho tambor de modo que sblo
wio de dichos varios contactores cneajard en una depmresién del .

rulcteado de cada vee,

19,- Mejoras en indicndores coaracterigado por un mee
canismo do levo gque comprende una leva cilindrica truncada girotorie
independientemonte sobre su eje, un contactor de leva cilindrico
truncado similarmente también giratorio independientemente sobre
gu ¢je esbando dichos ojee alineados y medies para poner en contacto
¥ scparnr las superficics truncades de diche leve y diocho contactor
por ol movimiento relakivo a lo large de su eje comin parse hacer

qw sus posiciones de giro dependnn unc de le otra,

204= lMpjoras en indioadores caracterizado por un meca-
nismo de leva que comprende:s un eje; uwna leva de manguito cilfndrico
truncado que circanda dicho eje y fijada para girar con dicho eje pero
mévil axinlmente 2 lo largo del mismo, wm contactor de leva de mangui-
to cilindrico truncado similar gue también circunda dicho eje pero
que estd libre para givar sobre ol mismo, medios para poner en
contacto y separar intermitentemente las superficies truncadas de

dichn leva y dicho contaodor de leva,

2l.~ Nejorss en indicadorcs de direccidn.

WE oW R MR AP Er W R NS W M G M RS WR N M PP R RS S B Ge sk e UU O SW e M AP W s e e



/M6

181Gid
20,
Tal y como se hn descrito en la Memoris regpresentado

cn los dibujos que se acompafian y & los fines especificados,

Esta Memoria consta de veinte hojas eseritas por

ung. sola cara.
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