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SECCION TECNICA
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SUBCLASE__E.

PATENTE DE MODELO DE UTILIDAD
por VEINTE ANos
a favor de la compaﬁia mercantil espafiola " COMERCIAL ADOLFO

ALVAREZ, S.A.", domiciliada en Baroelona, calle consejo de

Clento, némero 409, p O T 3 : ' 3

" PLATAFORMA ELEVADORA DESPLAZABLE *

MEMORTIA DESCRIPTIIVA

E1l presente Modelo de Utilidad tiene por objeto una plata-
forma elevadora que, adn prestandose, desde luego, a . Otras mu-—
chas aplicaciones, ha sido especialmente estudiada en vistas
a su utilizacibén en estaciones de servicio, talleres de&icados '
a la reparacién de automdviles, garsges y establecimientos ané-
logos, para realizar la elevacién y subsiguiente examen o repa—
recién de toda clase ‘de vehfouloss

La plataforms elevadora que se preconiza, segin se verd ;
cleramente a continuacidn, y segin se deduce del enunciadoy dea—

_ i

taca principalmente por su senocillez estructural y porel hecho i:

de constituir un conjunto que ocupa un volumen minimo,y que
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puede ser fécilmente desplazado, en vistas a ser situado deba~- é
jo del vehiculo que en cada caso interese elevar, bomq sl se ;
tratara de un simple cric o gato. El funcionamiento del apara—éf
$0, a peser de su sencillesz, alcanza cotas muy altas de segu- j
ridad, y la plataforma resulta ficilmente adaptable a vehiculosg
cuyas caracterf{sticas y dimensiones pueden variar entre limitesé
relativemente muy amplios, desde las propias de un pequefio uti{%
litario, hasta las de una camioneta o vehiculo similar, i

Por lo demds, la esencialided y principales caracteristi- ;
cas y ventajas de la plataforme elevadora en éueati6n, result&%}
ran mas fédcilmente comprensibles a la vista de los dibujos ad- g
juntos, en los que ~ en forma esquemitica Y desde luego, sin
caragter limitativo de ningune clase - se ha representado un
ejemplo concreto de reslizacién préctica de la misma.

En estos dibujos, las figuras 1 y 2,son_aendas vistas
- lateral alzada y superior en planta, respectivamente — del

conjunto de la plataforma.

Refiriendonos, ptes, & estos dibujos: ) g
El conjunto comprende, en primer lugar, una base 1, que, :

desde luego, podré presentar cualquier forme y estructura que

I

se consideren convenientes, apoyada sobre el pavimento a travésg

[
de un par de ruedas 2, de tipo autoorientable, y de la que
emergen dos brazos horizontales divergentes 3-3', provistos: ﬂ
en sus extremidades de Buedas de apoyo 4, y dotados de longi-

tud suficiente pars garantizar la estabilidad del conjunto en.

cualquier circunstancia. :

Sobre la base 1 referida se halla solidarizado un robusto é
armazén 5, cuya forma y estructura podrén tambien variar entre ;
los més emplios limites. Este armazén soporta el eje 6 sobre "?
el que puede bascular el brazo central 7, que determina los {

movimientos de elevacién de la plataforma, y-loa’ejea*alineaaps;
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o

8-8¢, paralelés a aquel, sobre los que basculan los brazos la~
terales simétricos 9-9', que gufan los indicados movimientos

de elevacidn, garantizando consecuentemente la horizontelidad  :
de la plataforma. En este armazén se halla alojado, ademds, ~ :
un cilfndro hidrdalico 10, que determina los movimientos de _
basculacidn del brazo 7 sobre el eje 6, determinando en défini-é
tiva los movimientos de ascenso y descenso de la plataforma. f
Este oilindro hidrfulico es elimentado con fluido & presidn

por una correspdndienté bomba, que podria, desde luego, sér~'~'3

accionads manualmente, agnque preferentemente lo aeféipor un ‘
electfomotor 11, asimismo alojado en el ermezdn. La parte su-" é
perior de este armazdn puede comportér‘una superfiéie 124 a ?
modo de pequefio pupitre, sobre la que se situardn los brganos
de maniobra del aparato, concretemente los pulsadores 13-13'
mediante los que se determina los movimientos de ascenso y des-g
censo de la plataforma, y puede presentar ventéjosamente unas :
prominencias o empufiladuras laterales 14-14', constituyendo a
modo de un manillar, mediante que podrdn determinarse cbémoda~
mente los desplazamientos del conjunto, hasta situérlo‘conve-' ;
nientemente debajo del vehfculo u otra carge ( por ejemplo, un ;
"palet" o plataforma de carga) que pueda interesar elevar. ﬂ
El brazo 7 que, segin dicho, determina los movimientos de @
ascenso y descenso de la plataforme, gueda antondticanente aae-;
gurado en la posicidn en la que en cada caso sea situado, por :
medio de un par de sectores dentados simétricos 15, convenien- :
temente solidarizados & aquel por una extremidad y dispuestos |
para cooperar con unos correspondientes mecanismos de trinquete?
(no rébresentados'én»loa dibujos).'Eatoé*mecanismoa'pueden, y
como es 1égico, ser anulados cuando interesa determinar gl mo- :
vimiento de descenso de la plataformas .

' La plataforme propiesmente diche comprende bésicamente dos ;
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largueros 16-16', cuyo paralelismo se asegura por medio de un :
nimero adecuado de travesafios 17. Estos largueros se hallan v

articulados a través de correspondientes ejes ideales transver{

:

sales 18-19, respectivamente, & las extremidades del brazo mo- ;

tor 7 y de los brazos estabilizadores 9-9!', calculandose el
conjunto de manera que queda garantizada la horizoutalidadbde é
aguellos, cualquiera que sea la posicidn en giro que adopten ;
estos brazos con respecto a la base de soporte. Los largueros
16=16' son telesc6picoa, presgntando enchufadasAunas cgrrespon—%
dientes prolongeciones 20-20', que permiten regular la longitud;
total entre un‘minimo y un méximo. E1 conjunto cuanta, como es i
l6giqoi con un mecanismo de tipo cualesquieré apropiado ( no i
representado en los dibgjos) que permite blogquearlo con éeguri—?
dad en la posicidn que Qorresponda a la longitud en cadaAqaso |
elegida. Para facilitar los desplazamientos de este conjunto -
telescbpico, puede preverse una verilla transversal extrema 21,
que presenta una zona central 22 convqnientgmente doblada, apta?
para ser utilizada como empufiadura. :
Sobre el armazén formadd por los QOs largueros dichos, se ;
hallan montados dos travesafios extremos 23-24, sobre cuyas ex- 3’
tremidades se hallan montados, a su vez, unos pares de zapatas ?
25-25', 26-26', preferentemente recubiertaa de caucho u otro |
material eléstico y antideslizante gnélogo, dispuestas para
permitir el apoyo por cuatro puntos‘delAvehiculo u otra carga
que se trata de elevar. En una forms preferente y partigularg‘ '
mente ventajosa, aunque no necesaria, de realizacidn, estas za-%
patas se hallardn montadas sobre los indicados travesafios a - .
través de cualquier sistema aprop}ado, que permite regularfen—
tre 1l{mites su’posicién con respecto a los mismos, adaptandose
a las caracteristicas concretas del vghiculo u otra carga que

en cada caso se trate de elevar. Asi, en el ejemplo de realiza—?




cién representedo en los dibujos, a los que se Vviene refiriendo;
la exp}}cacién, las zapatas 25-25' se hallan montadas sobre i
unas cortas gulas inclinades 27, a lo-largb de las que pueden ‘?
deslizar, cuyas gufas son solidarias de unos manguitos 28-28°
5  que, & su vez, pueden deslizar con respecto al travesafio 23,
permitiendo variar entre 1{mites la anchura de la plataforma.
Por su parte, cada una de las zapatas 26-26' se halla montada %
sobre la correspondiente extremidad del travesafio 24, por mediog
de un armazén en forma de paralelogramo articulado, fundamentdqg

10 mente constituido por el par de brazos paralelos 29-29', que

permite tambien regular entre limites la alture a que las mis=- i
mes quedan situadas con respecto al plano de 108 largueros 16- ?
16'. Todos estos elementos méviles pueden, desde luego, como . E
es 18gico, ser bloqueados en la posioién en cada caso elegida, ;
15 por medio de dispositivos adecuados que no se describen ni re- ?
presentan, por su evidente caractef gccesorio, por admitir in- f
finidad de variaciones y por poder ser fécilmente proyectados .
por cualquier téonico en la materias ?
En las condiciones expuestas, se tiene que la plataforma 3
20 elevadora podrd adopter una posiocidn de eltura minima, en la ?
que los brazos 7, 9 y 9%, y los largueros 16-16* guedarén prée—??
tioamgpte rebatidos sobre el plano de la base 1. En esta posi- ;ﬁ
cibn el conjunto podré ser fécilmente’desp;azado, con objeto 4
de situar convenientemente la plataforma bajo el vehfculo que '
25 se trate de elevar, en. ouyo momento, jugando con las posibili- ?
dades de regulacidn de la longitud y, anchura de la plataforma v
y de la altura de las zapates, resultard posible situar éstas
$1times en la posicidn exacta adecuada para garantizar el co-.

rrecto apoyo del vehfoulo de que se trate en cada. caso, adaptan%¢

!
\

30 doge a las dimensiones y demés caracteristicas que en el mismo g

puedam concurrir. Una vez efectuada esta regulacidn, basterd
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poner en funcionamieﬁto'el electromotor que acciona la bomba
que aliments el oilindro hidrdulico 10, para determinar la
basculacién del brazo 7, determinando,‘conéecuentemente, el
movimiento de elevaocidén del conjunto de la plataforma, cuyye
horizontalidad vendrd siempre asegurada por los brazos latera—!

les 9-9', La plgtaforme podra ger situada a una altura, por

e A YR "TT e L T T T - T e 4

ejemplo, préxime a los dos metrosy que permite realizar con
comodidad cualquier ckase de inspeccidn, reparacidn‘n opera- :
cién de entretenimiento gsobre la parte inferior del vehiculo,’;
quedando asegurada y blogueada en la posicién que en cada casoii
se elija por los mecanismos de trinquete ya expuestos. El con—ég

junto presenta estabilidad sufioiente como pars que pueda ser

desplazado sin ningfn riesgo, incluso con la plataforma carga-:
da y situada a la méxima altura. Finalmente, en una forma muy gi
preferente de realizacidén se dotard a la base de apoyo de la"?
plataforma de un sistema de pies de apoyo regulableé, qde'pué-;{
den ser puestos en servicio en sustitucién de las ruedas autm-;;
orientables anteriormente referidas, con objetos de evitar dea%}
plazamientos fortultos del conjunto, dejandolo sblidamente an-%f
clado al pavimento, y tambien con objeto de compensar posibles

irregularidades o defectos'de horizontalidad de la superficna ﬁi
de apoyo. Estos pies podrén, desde luego, pres?nﬁar oualquier'%t
esfructura qQue se conéidere conjgniente, aunque*preferentemen—éé
te adoptarén la estructura que sé ha representado eﬂilos dibu-??
jos, es decir, comprenderédn un taco inferior de apoyo 30, fi-~ :
jado a la extremidad de un tornillo vertifel 31, que atravesa—{i
ré la base 1 y ouya extremidad superior preseita un érgano de :
maniobra 32 de forma'cualesquiera apropiado, a través del que
puedan imprimirse mahualmente al tornillo los movimientos de

giro adecuados hasta situar a los topes a la altura que en ca~§;

da caso resulte necesariad
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Resta ya Unicemente hacer conster de una manere general
y expresa que, como se comprende y es 1légico, y aparte de las ;
que han sido ya concretamente indicadas, en la realizaocidn !
préctica de la plataforma elevadora que ha quedado descrita,
cabrsd introduckr todas aquellas adiciones y modificaciones dei
detalle que no afecten a 1o que constituye la esencialidad deli
registro que se golicitae

N O T A

SE REIVINDICAs

1 - Plataforma elevadore desplazable, caracterizada por ’
comprender ung base que sSe apoya sobre ¢l suelo a través de <§
unas ruedas de tipo autoorientable y de la que emergen un par ?
de brazos horizontales divergentes, dotados de longitud apro-~§
piada para garantizar la estgbilidad del conjunto y provistos E
en sus extremidades de ruedas dévapoyo, hallandose so}idariza—%
do a la expresado base un robusto armazén, de altura.relativa-gz

mente reducidas, que soporte los ejes horizontales y paralelos ig

sobre los que pueden bascular, respectivamente, un.braz5 cen=
tral y dos brazos laterales simétricos que soportan la-plata-uﬁ

forma elevadore propiemente dicha, ocuyos movimientos de ascen- ;.

g0 y descenso son determinados por el brazo central, que es

accionado por un correspondiente cilindro hidréulico soportado !
por el armazdén dicho, y cuya horizontelidad es asegurada por ué
los brazos ldaterales reféridos; en cualquiersg de las posicio~A%f
nes que es susceptible de’ adoptar. S ?

2 - Plataforma elevadors desplazable, segin la reivindicar%

¢ibn precedente, caracterizada porque la plataforma prOpiamen-'

te dicha se halla constltuida por dos largueros de estructura
telescdpica, que se articulen libremente, a travds de corres-
pondientes ejes horizontales paralelos, al brazo centrgl de a

cionamiento y a los brazos laterales estabilizadores, respec—
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tivemente, comportando estos largueros unos travesafios extre-%
mos, a lids que 8se hallen fijedos, a través‘de un sistema que i
permita regular entre limites su separacién y su altura sobre;
el plano de aquellos, sendos péreé_de topes, dotados de estruc
tura apropiada para permitir el apoyo estable del vehfculo u
otra carga que se trate de elevars
3 - Plataforma elevedora desplazeble, caracterizada por-
que el brazo de accionamiento de la plataforme a gque se ha he-
cho referencia en las dos reivindicaciones precedentes, queda
autom&ticamente blogqueado en la posicién de méxima elevaciég
0 en una oualesquiera de una sucesidn de posioionealinterﬁe-
dias, por unos trinquetes soportados por el a:t_'m_az6n que asiep-
ta sobre la base, que cooperan con unos correspondientes seo—l
tores dentados acoplados al expresado brazos |
4 - Plateforma elevadora desplazables
Consta la presente lMemoria Desoriptfva
de ocho hojas mecanografisdas, escritas por
una sola cara, numeradas del 4 al 8, con sus
1lineas numeradas, & su.vez, de cinco en cin-
co y de dibujog anexos.'
Barcelons, 9 9 MAYD 1972
P. As
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