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41 vrssonte invento s8 reilo¥s a sparntos
pars averigusr el puato de impacto (posicidn pravisia dsl
blanco) cusznde se dispera & un blanco movibls, Seguin el
invento, un miambro qus indica 1s 1finsa as vieidn al punto
de impacto, y un mismbro qus indica la itraysctoris del

blonec Aurznte al tismpe dz vnalo del proyeectil, se inter-
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conactan con msdics 48 tracanisidn dsl movimiento para re-
pular las lomgitudes sfoctivas relativas de zmbes mismbros
de mansra gue £1 mismbro cus indlca la 1{nea de visidn ra-
cresenta el campo de lmpucto dsspuds ds clerto intervalo
previsor y de manera 4ue dicho miembro indiczdor de tra-
vacto repressente la trayecetoria d9l blance durante el mis-
mo intsrvalec. Un aparato equipado con dicha disposicidn
pueds comprendsr medics cue reprodncen en ascala redncida
un tridngulo formads por 1z 1fnes da vizidn hasta el punto
de impzcto, por la prasente 1{nea ds vigidn al blanco ¥y
por la traysctoria del blanpco dursnts el tiempo de vualo
del rmroyectil. &n esta clazs preferida de sparatos, 8l
miembro para indicar la 1{nez de visidn al yunto de impac-
to v 8l miembro para indicar la traysctoris del blanco,
estdn, sagén el invsnto, intsrconsctades por medios trans-
pisores del movimiento pEIs controlar las longitndes efsc-
tivas ralativas de los 40w misabros ¥y Qus comprynden un
miembro previsor destinsdo desde una posicidn de crigen

s ser ragulado por sl mismbro indicadcor de la l{nea de vi-
sidn, hasta una posicidn gue depende de lu variacidén de
la longitud efsctiva de eats d1timo mismbro, y por los va-
lorss ballsticos del cafidn y dsl proyectil, estando dlcho
miembro previsor dsstinado, on funcidn ds su regulacidn,
para controlar la regulacidn del miembro indicador adl
trayecto, para hacer gue o1 miembro indicador de la 1{nea
de visidn rerrsssnte 2l campo de impacio despnés de cierto

1intervale previscr, Yy nara sesr ogus el miembro irdlcador

asl trayscto represente la aistancia de recerride del blanco
|

t
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durante diche intervalo. sl llevar el invento a la rric-
tica disparando centra blencos aéreos, 3e Supcne que la
relacidn sntre sl campc de iImgacto y el tiasmpo de vuslc
del proyactil, son independisntes del dngulo elevacional
del blanco.

Bl invenio se dascribird ahora con raferén-
cla @ los dibujos sdjuatos, en los que los mismos RUMeTros
indican partss iguales o corrsspondientes sn todos los
divujos.

Las figuras 1 y 2 scn un diagrama gxylica=-
tivo que ilunstra las teorfas del invento.

Le figura 3 muastra diagraméticémente una
dlsoosicidn pera sveriguer valores del tridngulo sezin se
repressntz en le Iigura 1.

La ficura 4 es una vistz an psrspectiva
diagramitica mds dstallzde ds la disposicidn de la figu-
Téa B

Ia figurs 5‘as una vista en perspectiva
diagramdtica ds uns rsea ipseidn modificada del invente; §

La figurs 6 mueatra disgramdticaments otra
realizacidn modificada del invento.

sn las figoras 1 y 2, el blance se musve
aurants 21 intervalo previsoxr on 1l dirececidn definida
por sl éhgulcQV , desde el punto ¥ (en el momento dée dis-
parar) hasta sl ypunto de impacto X, Simultdneamsnts, el
proyectll se musve deade sl ocafidn, esto e, desde gl puk-
to I (el punto de observacidn) hasta sl punto del impao-

to #x. Supenisndc que la velocidad e dsl blanco 88 cols-
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tante, el trayscto del recorrido ¥Px del blsnco serd direc-
t{amente proporeional 21 intervale previsor t come =@ ve
en la figura &, &1 trayecto de vnelo del proysctil esto
es, el campo de impacto LFx, sin embargo, aumentaré L IO0=
porcionalmente con mds lsntitud gus sl intervale previsor,
y esta proporcidn dscrscisate es funcidn ds las conocidas
condiciocnes balfsticas dsl caiidn y del proyectil., La figu-
ra £ reprasenta las variaclones ds la trayectoria del blan~
co FPx y 8l campo de impacto LPx en funcién del tiempo de
vuelo, esto es, sl intsrvalo previsor t, Si sl éngulocx~
de la figura 1 se cambia, también camviard la posicidn del
punto de imoscto Fx, psTo la relacidn de FFx a LFx se de-
fine por las citadas condiciones balfsticas, ds manera
gue sl puante de impacto Fx ss dssplazard en la figura 1 en
la curva de runtos y trazos, porcue son conocldoes 8l campo
L7 del blancoe y al dungulo X gus define el curso dsl blan-
co, as{ como la velocidad c del blanco,

Pe aqui:

FRFx = ¢, t ¥y LiFx = £ (%)
donde £ (%) denota la fnncidn del tiempo de vnelo como se
ve sn la figura z, dependiendo de las condiciones balis-
ticas del cafién y el uroyectil., asf, en el trifngulo que
ge representa en la figura 1, son conocidos un lade, LW,
y ctre dngulo &, asf{ como las longitudes ds lcs dos otros
ladog en funcidn dsl tiempc de vuelo dsi proyactil, asi
o1 trifngulo se define de mansra qus el nrobl ema dsl tridn-
gulo pueda resolvarse, pOT gjemplo, adaptando o utilizande

.9l tiempo t como le cantidad incégnita, asf, los valores

- F -
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del cempo de impacto LPx y sl dngulo de ataque }’ pueden
computarse y =l propio tiempo se averigna el tismpo ds
vuslo t gue satisface les condicicnss del *ri ingulo,

81 el campro LP es difersnte dsl reprssen-
tado zn la Ligurs 1, otra curva definida por £(1t) indica-
rd lag posicionss dsl vunto de impacto, Indersndientemente
de las variasciones ds 1z &istzncia del alcesnce del blanco
17 o a2l dngulo de la xuta X, la longitud de la trayscho-
ria #®x dsl blanco =s1: siampre definida, a clerta velocdl-
dad Gel blanco, ©or ilas condiciones balfsiicas arri
cionsdas, & szbar, +

resznie invente ss redllzrs 2 un apara-

e
¢l

to por msdic del oual el problema del tridnenle ss rosusl-

ve cwthmwuxc*"*”tm. asi, cuslcuiszr cambic pesible de la

valocidad ¢ vneds introducirse Ge mensra scncllia ea ol

sistema one detorming en cz2ds momento 1z ralacidn ds LF

& PPx. Hste sgaratoc sa rspresonts cisoram’ticsmerte en la

fizura 2, en la ¢us to uscn les mismos si{mbolos dal tridn-

gulo aqus en la Lizurs 1,

Bn la figurs 3, gue representa el tridagn-

Jo. nue leva 4 va cnjste = un vistago 20, qu2 estd menta-
¥ w b

do giratoriasmente &1 un goslizador 63, ssts estd coatra

1s influsnciz ds un resorte de compresicn 60 y es despla-
pravicta sn ouad mémsula 62 qus g std mon-

tada en pivote sa una ohavets 6l. wsts czntro de ia cha=~

veta 61 repressnte ol pusto L. La leva 4 perminecs con
su 1 yifsria ourvada coatrs la ménsula 6z, Por tanto,

cusndc se vuelve el vdstago 20 sse dseplazard transver-

4
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salmsnte hacia 13 chaveta 61l o desdo 2lla. El vistago 20
es acclonaéc por un rescrie (ne raprassntado) ous tiende
a hagerlo volver =n la dirsceidn de lss agujas dsl relej.
4 1la leva 4 va sujsto unn sxtremo de 1s cinta de acero 3

gue encaja en la periferia Qe dicha leva, El otro exiremo

ds 1z cinta 3 va sujeto 2 uns chaveta 25 cuyo centro estd

reprasentade por @l punto ¥x. La chaveta 25 va montada gl-

ES

ratoriamente en una cremsllsrs 1 gue va montada en una

e

rueda dentada 2 &ssglézebls longitudinslments en ella. La
rusda dsntsda £ ve montads glratoriaments en uns chaveta

64 cuyc centre estd razrssentado ?arlﬁl punto #, La rueda
dentuds &, junts con la chavets 64 es desplazable rectili-
neamente hsocia sl centro L de la chaveta 61 y lejos del
mismo. La perifsris ds la leva 4 astd, coa arreglo a las
mencicnadas condlclonss palfsticas, construidas de manera
cue tome und pc%icién angunlary correspondiente al tismpo

de vuelo t del mroyestil cusndo 21 campd de impzcto es

LPx, dependisndo dicho tismo As vuslo de¢ lzsg condicicnes
bal{sticas dsl cafidn y dsl proysctil. Per ua dispositivo
meoinico o eldctrico ssta regulacidn angular puede conver-
tirse sn nns ragulacidn longitudinal de la cremsllera 1,
correspondiente a la irzysctoria (la diztancia FFx) dsl
blznco., La figurs 3 muestrz gue decremsntes igrales fucesi-
vos de lz distzncia LFX corrsspon&srén a mevimientos gira-
tories continuamsnte decreciantes de la leva 4, cuando el
punto E so acerca al punto #x, ssto supons que sl tiempo
de vuslo dsl proysctil disminuye en cregcreidn mucho més

répidzmente ue la distancia de impacto. La relacidn del

-6-
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decremento dependers de 1= forma de 1z werifsria curva de

la leva 4, formz cus se define mor lag condiciones balfs—
ticas del cafidn y del proyasctil.

asf, el aparsto deserito con refersncla
a la figura 3, comprende un mismbro 3 para indicar la 1i{-

-

nea de vigidn al purto de impacto, y un miembro 1 para indi-
cer ls trayscteriz dsl dlanco. Hstcs mismbros reprodnucen
cada une un lado de un trisngule;, ¢nyc tsrcer lade, la
digtanciz =ntrs los ceniros L y 1?, corrasponde a la dis-
tancia entre sl blance y 1 puito de obssrvacidn., Segin

8l irvento, este miembro de lines do visidn 3 estd conec-
tado con un mismbro previsor, la lsva 4, de tal menera

gve el movimisnto angular de dicho miembro previscr en re-
lacidn con una vposicidn de origzen s en cierto gratc, de-
pandiendo de lz forma ds dicho miemvro previsor, diferen~
te a difﬁrentaé lengitudes sfectivas del miembro de linea
ds vigidan 3, esto es, &« diferentes distancias sntres los
centros ¥x y L, # scber, qus en la misma rroporcidn gue el
cembic dsl intervalec previcor en relacidn con el csmbio
del campo de impocto. Pambidn este miembro previsor 4 esta
destinado, segin el invento, 2 regular la longitud efsecti-
va del miembro cue indica al trsyeecto, lz cremallera 1,

en razdn dirscta con su propla regulscidn, ecto es, con

1a vsgulacidn angzular de la leva 4, ahcra, con referencisa

[

la figprs 4 de los dibujos, se describird usa disposi-

o

arsz esta ragulacidn convirtiendo o transmitiendo

o

cidn

Lind

movimisnto.

. . . n ¥
Lz cremelisrae 1 ensrans: con un pifion 5
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cus ve sujeto a un £rbol 6 montado en la rueda helicoidal
2, wata rueda 2 sungranz con an tornilie sin fin 7 desti-
nsdo a ser movide por la yparts (no rapresantada) del apa-
rate de control ds fusgo ¢nue &verigua ls ruta 4sl blanco,
esto es, el dmgulo O . L= chavsta 64 va sujeta 2 vn carro
10 one sa mueve con dsslizamlento sn una gufa 9 dirigida
rectilfneaments hecla el centro LI de lz chaveta 61. 5l
earro 1¢ pueds, por medio ds un tornillo 1li, dssplazarss
on 1a gufa 9 hasis sl punto L ¥y lejos dsl mismo, el cual
estd situado en la tangente a 1a leva & formada mpeor 1la
cinta recta 3. 51 tornille 12 e= impulsadeo por el instru-
mento (no repreasentzdo) del aparato de cortrol de fnage
ygue computa 1z distencis del blanco en sl instante de ob-
gsrvacidn y disparo.

1 drbol & va cujeta una rueda dentada

‘gohaflanads 13 gus sngrans oon otrs de igual clase l4 su-

jeta al 4rbol de um motor a1dctrico 16 qus ve montade en

un soporte 67 desplazable cop relacién a 1z gufa 9. 51

motor 15 estd equirado con un relais 66, ssts rslals, por

medio da tres conductores aldotricos, estd conectado con
docs contactes 16 y 17, as{ como con nn ccntzeto 18 gitva-
do entrs @llcs, Por medio de asts disvositive ds contac-
to, los condunctores y el rolais 66 dsl motor 15 puede
haceerss arrancar, DATsTEs O {nvartirse, Los cont=ctos 16
v 17 van svjetos a un brazé 19 cua 3 su VeZ VA sujste a
vistago 20 y scbresale radizlmente del mismo.

L1 drbel 6 va sujeta otra ruveda dentsda

achoflanada g6 qus engrapa conl otra de igual class £7.

- -
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Un $rbol £8& destinsio & ser movido per lss rusdas denta~
dag 26, 27 se Introduce con deaplazamisnto longituvdinel
en 1a rueda dsuntsda 27. Los 4drboles 6 y 28 van montados
girstorismente sn un poste 68 montado en &l sojorte 67.
.1 Zrbol 26 va sujotec un rodillec A« triccidn éé, el cual,
por dssplazamiento 1@mgituainél del “rbol 28, puelc des-
plazarse radlalmente sobre nn dlswo de friccién 30 para
gacsrlo girar a velccidud variabls. #1 dssplezamisnto lon-
gitudinal de la varilla 28 va controlsdo por al instrumen-
to (no revresentaio) dal aprrato de control de Zusgo ¢ue
computa la velecidzé ¢ del blanco. sl éisco de rriceidm
30 va sujetc & un drbol giraterio 31, qus, por medic de
an pifidn 22 musve una rueda deantada 35. Un brszo 34 que
scsfiane &1 contacto 16 va sujew a la rueds dantzda 33.
Los brazos e contacto 19 y 34 son iieldctricos, Zl £rbol
#1 as{ como el drbol 70 de la rueda 33 van montados gira=-
torismente ¢ 1s ménsula 62,

31 1a distancia sntre los puntes L § Fx
disminuye, ssto es, si el pivote 25 (figura 3) se acerca
a la chaveta 61, 1a lsva & y por tznto tambidn el vdstago
20 y el brazo ds contzeto 19 glran sa la diresceidn de lea
flecha . (figurs 4) con lo cuzl el contacto 16 tocard el
gontacte 1B, i sste moadc el mofor 15 arranca para hacex
girzr el Zybol 6 en t¢l direceldn cue lz cremallera 1 89
desplzza en 2l sentido de 1a 7lecha O con lo cusl el oo~
granaje 26, 27 ¥ sl Srbol 26 hacen cscilar el contzoto 18

an 1z airaccidén de la flecha s, fners de conbacto con el

sontacto 16, de mansrs que 01 moter 16 se para, Hste arrans
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cue y parada del motor 15 se rapite durante ¢l movimiento
de 15 chavseta 20 a intsrvales muy cdrics ¥ & pPagos muy Cor-
tog, de m2asra cue wl trayacto curvo mencicoade del puato
£ SN
7x serd praciicameate cont {nuo,
a los efsctos de adaptaxr sl aparato a di-
sorsdtss velocidades de blanco, sl Zrbol 28 es desplazado

longitudinalmenta por un veloefmetro (noc raprs sautado), de

»ula 1a relaeldn dsl engranzje ds friceidn

o

manera gue g8 Ia
29, 30. Si por sjsmple 2unantza la veloeidad del blanco,

ss ha de retardar 1= as sconexidn dml contacto, ssto es,

1a velocidad girstoria del dlsco 30 de friccidn ss ha de

disminuir de manelra oue 1a oremallera 1 ss dasplace congl-
garablemants antes ds derconactarsa el coatscto. Heto im-
plica nuns auments 1a aberracidén dsl blanco.

L& modificrcidn rerrsssnteda en 12 figura
5 fuuclions fundamentalnente 4o igusl manere cue ls aisypo-
sicidn ds 1% figura 4,

4n ssta reslizueidn, sl mlexbro % gue in-
glea 1la 1linea de visidn 51 puato de impacto PX gonsiste
en un2 varilla wrovista de una cremallera 36 gue engra-
na con una ruszda dsntada 37 sujeta gl vistago 30. a8,
an aste reslizzeidn, el vistago 20 glrsz siemprs €n razdn
airecta del desplessmiento longitudinsl gal miambro 3.
Por tanteo, 12 tranamielén del movimisato €3 eieqtﬁ& 8n
otra yerts dsl sicteme motor entre les varillas 1y 3
gue reprsssntan 108 slamentos de trifngule LF ¥ Tz de
1s figura 1. asi, ea ezia reslizseidn los medios de trans=

- ld
misidn ds movimiento sstdn conectados con el Srbol 6.

- 10 -
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Bntre las ruedss dentelas 19 4 dividiade

B

5 asd

§

&
1Ay,
=
o
]
o
=
=
C
g

an dos Zrbolss 38 y 89, cada uno 4o loa cuzlas lleva sunjsto

gn rodilic ds friceidn 40 y 41 raspectivamente, ios rodi-
1los 40 y 41 hacen contactd con un disco ds Tricoeidsa 4
moptado giratoriamsnte en una correderd 43, La corrsdsra
43 es desplazable en una cufa 44 a lo largo de los sjes
3€ ;} 39, vy estd provista ds un rodille 45 que cabalga en
una leva 46, Hsts leva (lo mismo aue 1s leva 4) sstd cona-
trnida con srraglo s 1z tzbla de tiro real, La leva 46 fox-
ma un extremo ds unz varilla deslizable 47 que e desplaza-
longitudinelments sn uns gufa 48 ¥ estd provista de una
cremallers 49 gns engrana con l@ ruada dentada 37. En otros
rascectos, esta realizecidn es similar a la de 1z Jigura 4.
Quando la varilla 3 por el mcﬁimienta el
pivote 25 se desplazsa longitudinalmente, estc 8s, en la
Qireccidn reyrssentala, y el vdéstago 20 hrce oscilar al
brazo de contacte 19, la verilla 47 se dssplaza longitu-
dinalmente en la direccidn opvrests, con lo cual ¢l dilsce
ge Zriccidn 4% se dssplazard enm la diraceidn repressente-
da, = saber, a uia velocidad varisble en funcidn ds la
sorma de 1a lsva 46. s»3{ Jos contactos 16, 17 son emnuja=
dos & on lad sn un Angulo directaments propercional al
dssplazamisato de la varilla 3, pero la transmisidn de
movimiento entre 12 varillia 1y sl centaétc 1€ se convier-
te sn funcidn de 12 forma de 1a leva 46, Esta leva contiro-
1a sl sazransje de furnoldn 40-42 de tal mansra que al mo-~
vimianto dsl £rbol 39, y por tanto, tambidn el de braze

de contacto 34 se scaleran cuando el vivots 85 se mueve

- 11 -

N



10

15

{8ube

Y
[Tl

on direccidn haciz la mundn destala 37.

4n 8l uso G- La corstruceidn rapresentada
e la figura 4, cuando g1 rTecorrido ¥ ls veloccidad del
plance son invarisbles, @l contacto 18 tliene gus reallzar
movimisentos de oscilzcidn deslguales & valocidad invaria-
ple pars dssconechar gl contscto vy parsr el motor 15 des-
pads de un pericdo de tiempo quse devende de la magnitud del
dasplazamisnto angular del brazo ds contacto 19 cus se de-

fine por la tabla ds tirc, sn el uso de 1ls cuastruccidn

represontada en lu figura 5, 1a oscllacidn del dbrazo de

contacto I4 para degconechtar s1 contacto tisne que efectuar-
ae en cumblo a velocidsd definida por ia tzbla de tirxo,
sumsntendo dicha velocidad g1 ol blanco rerraseriado por
el pivote 25 se agsroa 2l cafidn.

asf, an las Gos cltndas raeslizaclones del
invento sl mismoro 3 Dara indicnr la 1inea ds visidn al
gunto ds impacte 7 el mismbre 1 para indicar 41 trayecto de
racorride dsl ©lznco, rapreaantan oS 1lsdos 4o oun trifngu=
ic, cuyo terper 1adp corrsuponde a ia Jdistsncia entrs sl

a L., &1 mismoro previsor,

O

planeo y sl puato ds obsarvecl

£

esto ss, 1 leva 4 0 sl Gioco as friccidn 42, estd dasti-
nadc o ragulsrse desis una ;aaicién.aa grigan & uia cogi-
cidn dspsndisnts dal &asplazamienxo longitudinal Gsl miem-
pro % y de las condiciones valf{sticas del caiién y del pro-
yectil. Ldemds, dichos mianiros 4 o 4z estdn en dspsnden-

ciz 48 sv yosicién sef regvlads dastinzdos & rogular la

1. cocn lo cunal se rogolversd al gro-

t
[
™

1
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blema asl tridngule,

#n vaz ds lzs dos rsalizacionas menclona-

dus 46 wediss para tranemitir movinmilsntos, 8l aparato pue-

de, segdn el invento, Tunels s1dctricamente, Tal dis-
posicidn €6 resrssenta en la figura 6. bl véstago 80 (iigu-
ras 1 y 6) estd provisto ds ua ndelss magndtico 50 curgado
por resorte cuya‘gss*cién.@ngular puzde, contra la aceidn
del resorte, rsgularss por medio ds corrisntes eldctricas
g bodinzs de imdn 51 insertss sn un circunitc ¢us tiene

one fuente ds corrisnt:s eléctricas 52, an el cirerito se
fnesrts tomblén wa racstato 53, Pars controlar lss ccrrisn~
tss en las bobinas de imdn 51 s dispoms un puente de con-
tacto 54 en une varilla correspondiznts 2 1a varilla 3 de
15 figurs 5, pero oin cramsllera. Sl reostate 53 tiene por
obieto hacer auw el movimiento angula el vistago 20 y 8l
brazo 19 dismiaouyan conforms 18 verills 8 e mueve < velooli-
dad constente 3 la izouisrda segun 9 vVa &1 la figuras 6.

La finslidad del invsatc nc debe restrin-

0q

~irse & las rzslizaclones souf dsserites, asi, el motor im-
pulsor 15, lo misme ¢ue 5] dizsositive de contacto 16-18
pueden onitirss, ¥ ol vietago 20 7 el frbol Bl pusden in-
terconsotarss para formel un =ple arbol. §n tal caso, sl
dpico mendc por medic asl torniile 12, dsl tornillo sin
fin 7, o ds vuo ¥y oLro, snpinistrard 1&3 movinisntcs dsl
gistema gus csrzeterlza gl irvento.

mata solicitud, qus gorregponde a la& preé=

m

entsde en Succia el 8 de Julic de 1940, baic sl ne 25011940,

se acoge a los beneficics dsl artfcule 51 Gel vigsnte Estia-



10

gg prassntan pe

« 2 e g 27
eidn an Hspalle

P

Log uurtes de

)

0T VEIWTS ailos

12, - 1n apsrat

N

-

HOTa

IV an

sy
v w0

O

el

A

C

P 4
cidn cronia y nueva queé

1ps sean chjsto de

i

seta Patents de Invens

5Vl

S

omar 2l punto de

on les sigulentss:

impacto (vosicidn 2=l blanco prevista) cnado S8 dispara @
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1znaco movibla, caract
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impacto, ¥y uld niembro

v gl 108 tronsmise-
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trayectoria Iag s ssntsrd

carsl coatra blances

™

ata

ov

dal Dblencd durante ¢l misnd intervalc.
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duesyn v szcala redusids nn wor is linea

as visidn al ruate ds impuoto, por la pressnts 1{nes de vi-
oidr 21 wlsnco y por 1z treysctoris dsl blsnco duranis el
tismeo de vuelo del nwroysctil, caracter z3do norgue dicho
mismbro para indlcar 1a 14{nes de visidn al runte de impsc~
to, y ol mismdX¢ RpoIra indicer 1 trayecitoria del Dblanco,
estdn interconectzdos por nmedicu tranemisores ds movimiento
parsz controlar las lengiiudss sfectivas relativas de los

dcs miembros, ¥y qus comprenden un mismbro pravisor dssti-
nado dssde uns posicidn de origen & ssr ragulado pox sl
miembro indicazdor ds linea ds visidn a uns poticidn dspen-
disnte de 1& verizcidn de la longitud efectiva de este tlti-
mo mismbro y por los velores pali{stices del cefidn y el pro-
vectil, estando el miwnbro previsor dsstinado, sn funcidn
de sn regulscidn, e centrolar ls regulsc :4n del misembro In-
dicezdor de trazyecto pars hacer one el miembro indicador de
15 1{nes ds vieidn reyrescnte =1 campo de lm cacto despuds
ds clerto imtarvale previser T & hagar ¢ue sl misnbre in-
aicador 4ol trayscto repressnle 1a distencis de reccrrido
del blanco durante &ioho intervalo,

32, - ﬂn.ﬂ arato mera averigusr el rurto
de impactoc segin ce rsivindica en los puntos 12 o 22, ca~
ragtarizado porgue al medlid transmiscor de mcviaionto com-
prende miambIOE ae contacte influides per 1z Falte de con-
fcfmiﬁa& ds regulacidn do dlchos mlemdres, J destinadcs
a acclonsr un meid o moter pare la regulscibn, por 3jem-
plo, del misibro indicacor s trayecto & una pesicién co-

rregpordiente 21 mismo intsrvels previsor cne 1s regula-
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oidén dsl miembre 3 ¢ue indica la 1{nes ds visidn &l ypunto
de impzcto, sisnde conveniontsmonts zléctricos los maedios
de countzoto,

42, = Un asparsto purs averiguar el punto
de impacto ssgin se rsivindics sn cnalgniars de los puntos
l1¢ a 32, caractsrizzdo porcus &1 meldl ¢ transmisor de movi-
miente comprends un engrznaje da velecidsd varisble, des—
tinado a regularse en fuucidn de la proporcidn del miembro

indicador del ftrayecto.

5&, -~ Un zparsto psra sverigusr sl punto
de imypscto segln ss rolvindics en cnzicuiera de los puntos
12 a 4¢, caracterizzdo porcus ¢l medio previsor consiste
en una leva consctada y convenientsments snjeta a un v o
tago giratorio, estando dicho mismbro de 1fres de visidn

daestinace a desanrollsrge de dicha leva,

i

62, = Un ararste —ara averiguar ol punto
de impzacto segpin ss reivindica en €l wpuato 52, ¢aracteri-
z8d0 vorcue sl vdstage de la leva es dssplazable transver-
salmente sn un mismbre 4ds gufa cve va montado giratoriamen-
te en una ciaveta situads eu la tangente a la leva ds diche
miembro indicsndce lz lfnea de visidn al punto ds immacto.

7¢, - Un cpsrsto para averiguar el punto
ds impacto esgin €s reivindics en los yuntos 5¢ y 6¢, ca=-
racterizade porous sl miewbro indlcedcr dsl trayscto es
dsaplazable a lo largo de una 1{nes recta cus interconsc—
ta su pivete y el centro dw rotucidn del miembro de gufa,
gisndo dicho miembro indicsdor de trsyscto tambidn ragu=-

1able angularments scbre su pivoie para indicar el cursc
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del blonco.

£2, = Un apsrato pars averiguar sl punto
ds imnzcto segin se reivindica en cualaquiera de los pun-
tos 1° a 792, caractorizado porcue el medlic transmisor as
movimiento comprends un rsoatzto asccisdo gorn sl miembro
pars indicsr 1ls Iinea de visidyn al tunto ds impacto y estd
consctsée con un cirewito eléctrice gue tiens medios eiec-

wara la ragvlacidn del medio gldéctrico aue

@

tromagnéticos
controla el miembro, ¢us indicz sl trayecte del bvlanco.

98, = Un Aparaid para averigner el punto
ds impacto segdn se reivindics ea cualgnlers ds los puutos
12 5 7¢, caracterizadc porgus el maedic transmiscr ds movi-
miento comprands na engransje necinico cuya velacidn estd
destinsda & sar controlasda por sl miemdre que indieca la
1{nea de visidn al punto de impscto.

102, - Un aperzbto para averigusr el puuto
da impacto gegéﬂ sé reivindics en cuslculera de 168 puntos
10 a 92, caracterizado porquse sl mismbro gue indlea la 14-
nea de visién al puruto de impacta-esté congetado poY un
medio motor cocn un par 4« contactos movibles y porcus el
miembro indicsdor Ge traoyscto estd consctzdo por ctre mlem-
bro moter com ux contacto 4 inmvsrsidén gus coopera con 4i-
cho par &s contactos y se mueve sntrs ellcs, estando el
contacto da reversidn destinsdc a Eer conbrolzde por el
medic motor qus coatrols el miembIo indicador del traysctlo
siendo los traes ccntactes cunsctados con tronsmisores eléa-
tricos por un dlspositive pHia hootr arrancar e invartir

51 movimisente del medio para movelr sl mismbro indicador de



10

trayecto, estando dicho psr de contactos ¢ &l contacto de
inversidn intsrmadic conectudo con su respectivo medio mo-
tor por ¢l medio transmisor de movimiento,.

112, - Un dispositivo para averignar el
punto de impzcto cuando se dispaia a blancos méviles,

P2l y como se ha descrito en la Msmoris
que anteceds, reprasentade en los dibnjos que e acompailan
y con los fines qus se han aspecificado.

#Asts ¥Memoria consta de disciocho hojas es-

oritas por una sola oara,

Maaria, 12 DiC. 1047

P. 4,

DG/’ .
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