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VW-.1 ORIA D3 S 3R IPTIVn 

p ara  s o l i c i t a r

P A 5  S N T 3 D 3 I  E V  E N O 1 0  N

en

3 S P A & A

por V3INT3 años

a nombre de ^.331700 AKTIE80L¿C-ET, 

en n is  trC ma rga  ta n  2 0 , E s to  colm o,

e n t i la d  su e ca , e s t a c le c id a  

S u e c ia , p o r :

"UN DISPOSITIVO PAR& AVERIlUnR EL. PUNTO DE IMPASTO 

CUANDO S3 D'ISPARÁ A B LAÑEOS 1.OVILES".

_ 0 - 0 - 0 - 0 - 0 - 0 - 0 - 0 - 0 - 0 - 0 - 0 - 0 - 0 -

E lv .r e s a n t a  in v en to  se r e l i a r e  a a p a ra to s

para  a v e r ig u a r  e l  punto ¿a  im pacto ( p o s ic ió n  p r e v is ta  d e l 

"blanco) cuando -se d isp a ra  a un b lan co  m o v ib le . Segur: a l

in v e n to , un mio.mbro Que in d ic a  l a  l in e a  

de im p acto , y un miembro que in d ic e  l a  

b lan co  d u rante  a l  tiem po da vu elo  d el p

de v is ió n  a l  punto 

t r a y e c t o r ia  del 

r o y e c t i l ,  se in t a r -
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con ectan  con medios 3a tra n sm isió n  del movimiento p a la  Re­

g u la r  l a s  lo n g itu d e s  a f e c t i v a s  r e l a t i v a s  la  ñilbos miembros 

de manara qua é l  miembro que in d ic a  La l ín e a  de v is ió n  r e ­

p re se n ta  e l campo de im pacto después de c i e r t o  in te rv a lo  

p re v is o r  y de manera que dicho miembro in d icad o r de t r a ­

y ecto  re p re s e n ta  la  t r a y e c t o r i a  d el blanco d u ran te e l  m is­

mo in te r v a lo .  Un ap ara to  equipado con  dicha d isp o s ic ió n  

puede comprender medios que reproducen en e s c a la  red u cid a  

un tr ia n g u lo  formado por l a  l ín e a  da v is ió n  h a s ta  e l punto 

da im pacto , por l a  p re se n te  l ín e a  de v is ió n  a l  b lan co  y 

por la  t r a y e c t o r i a  d el blanco durante e l  tiempo de vuelo  

del p r o y e c t i l ,  án e s ta  c la s e  p r e f e r id a  da a p a r a to s , a l  

miembro p ara  in d ic a r  l a  lín ea , de v is ió n  a l  punto de impac­

to  y e l  miembro p ara  in d ic a r  l a  t r a y e c to r ia  d e l b la n c o , 

e s tá n , según el in v en to , ín te rc o n e c ta d c s  por medios Trans­

m isores d el movimiento p ara  c o n tr o la r  l a s  lo n g itu d e s  e fe c ­

t i v a s  r e l a t i v a s  da lo s  di miembros y que compréndan un

miembro p re v is o r  d estin ado desde una p o s ic ió n  de e r ig e n  

a s e r  regulado por e l  miembro in d icad o r do lo. l ín e a  de v i ­

s ió n , h a sta  una p o s ic ió n  que depende de l a  v a r ia c ió n  da 

l a  lo n g itu d  e f e c t i v a  da e s te  ultim o miembro, y por lo ^  va  

l o r a s  b a l í s t i c o s  d e l cañón y d el p r o y e c t i l ,  estand o dicho  

miembro p re v is o r  d e stin a d o , en fu n ció n  de su re g u la c ió n ,  

p ara  c o n tro la r  l a  re g u la ció n  del miembro in d icad o r dáL 

t r a y e c t o ,  p ara  h a ce r  que s i  m im bro in d ica d o r 1 .  l a  l in e a  

M v l s i á n  re p re se n te  s i  campo as impacto dsspnás da c ie r to  

in te rv a lo  p r e v is o r ,  y p ara  h acer e n . e l  m im bro in d icad o r  

del t r a y e c to  re p re sa n te  l a  d is ta n c ia  de re c o rr id o  d e l blanco



5  CENTIMOS

dudante dicho in te rv a lo *  &1 l le v a n  e l invento a l a  p ra c­

t i c a  disparando co n tra  b lan cos a é r a o s , se supone que l a  

r e la c ió n  e n tre  e l  campo da impacto y a l  tiempo de vuelo  

del p r o y e c t i l ,  son  in d ep en d ien tes del ángulo a le v a c io n a l
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del b la n c o .
<ai invento  se d e s c r ib ir á  ahora con re fe re n ­

c ia  a lo s  d ib u jos a d ju n to s , en lo s  que lo s  mismos números 

in d ican  p a r ta s  ig u a le s  o co rre sp o n d ie n te s  en to d o s lo s

d ib u jo s.
¡Las f ig u ra s  1 y 2 son un diagram a e x p lic a ­

tiv o  que i l u s t r a  l a s  t e o r í a s  d e l in v e n to .

La f ig u ra  3 m uestra diagram áticem ente una 

d isp o s ic ió n  p a ra  a v e rig u a r v a lo r e s  del tr ia n g u lo  según se

re p re s e n ta  en l a  f ig u ra  1 .

La f ig u ra  4 es una v í s t a  en p e rs p e c tiv a

d iag ram ática  más detalla-da de l a  d is p o s ic ió n  da l a  f ig u ­

ra  3 .
La f ig u ra  5 es una v i s t a  en p e rs p e c tiv a  

di ag ra m á tica  de una. r e a l iz a c ió n  m odificada d el in v e n to ; y 

La fig u ra  6 m uestra d lagram áticam ente o t r a

r e a l i z a c i ó n  m odificada d e l in v e n to .

l a s  f ig u ra s  1 y 2 , e l  b lanco se  mueva

durante e l  in te rv a lo  p re v iso r  t  en l a  d ir e c c ió n  d e fin id a  

por e l  ángulo , desde e l  punto F (e n  e l  momento da d is­

p a ra r  ) h a s ta  e l  punto de im pacto F x . Sim ultáneam ente, a l  

p r o y e c t i l  se  mueve desde e l  cañón, e s to  a s ,  desde e l  pun­

to  L ( e l  punto de o b serv ació n ) h a s ta  s i  punto dal impac­

to  F x . Suponiendo que l a  v e lo c id a d  c d e l blanco es con s-
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ta n ta ,  e l t r a y e c to  d el re c o rr id o  FFx d e l b lan co  s e rá  d ir e c ­

tam ente p ro p o rcio n al al in te rv a lo  p re v is o r  t  como se va 

en l a  f ig u ra  2 . jgl tra y e c to  de vuelo d el p r o y e c t i l  e sto  

e s ,  e l  campo de impacto L F x , s in  embargo, aumentará t r o -  

g poroionalm ente con más le n t i tu d  que e l  in te r v a lo  p r e v is o r ,  

y e s ta  p ro p o rció n  d e c re c ie n te  es función  de l a s  conocidas  

co n d icion as b a l í s t i c a s  del canon y del p r o y e c t i l .  La f ig u ­

r a  g re p re s e n ta  l a s  v a r ia c io n e s  de l a  t r a y e c t o r i a  del b lan ­

co FFx y e l  campo de im pacto LFx en fu n ció n  d e l tiempo de 

10  v u e lo , e s to  e s , a l in te r v a lo  p re v is o r  t .  Si e l  ángulo

de l a  f ig u ra  1 sa cambia, tam bién cam biará l a  p o s ic ió n  d el  

punto de impacto F x , pero l a  r e la c ió n  de FFx a L Fx  se  de­

fin e  por l a s  c i ta d a s  co n d icion es b a l í s t i c a s ,  de manera 

que e l p u n to 'd e  impacto Fx se d esp lazará  en l a  f ig u ra  1 en 

15 l a  curva de puntos y t r a z o s ,  porque son conocidos a l  campo

L ? del blanco y e l ángulo &( que d efin e  e l  cu rso  d el b lan ­

co , a s í  como l a  v e lo cid a d  c del b la n c o .

De aq u í:

FFx = c . t  y L Fx = f  ( t )

gO donde f  ( t )  denota l a  fu n ción  d el tiempo da vuelo como se

ve en l a  f ig u ra  K, dependiendo da l a s  con d icion es b a l í s ­

t i c a s  del cañón y er. p r o y e c t i l ,  ^ s í ,  en e l  tr ia n g u lo  que 

se  re p re s e n ta  en l a  f ig u ra  1 ,  son conocidos un lado., L F , 

y o tro  ángulo , a s í  como l a s  lo n g itu d e s  de l e s  dos o tro s  

^5 la d o s  en fu n ció n  del tiempo de vuelo d sl p r o y e c t i l .  &sí

e l  tr iá n g u lo  sa d efin e de manera que e l  problem a del t r i á n ­

gulo p u e d a .re s o lv e rs e , por ejem plo, adaptando o u tiliz a n d o  

e l  tiempo t  como l a  can tid ad  in c ó g n ita . a .s í ,  l o s  v a lo re s
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del campo de im pacto I F x  y e l  ángulo da ataque ^  puedan 

com putarse y a l  propio tiempo s.e av e rig u a  e l  tiempo de 

vuelo t  que s a t i s f a c e  l a s  co n d icion es del t r iá n g u lo .

S i a l  campo LF es d ife re n te  d el re p re se n ­

tado on l a  f ig u ra  1 , o tra  curva d e fin id a  por f ( t )  in d ica ­

r á  l a s  p o sicio n e s  d el punto de im pacto . Independientem ente  

de l a s  v a r ia c io n e s  de l a  d is ta n c ia  d el a lca n c e  del blanco  

LF o d el ángulo de l a  ruta, C \ ,  l a  lo n g itu d  de l a  t r a y e c to ­

r i a  F ?x  d el blanco se rá  siempre d e fin id a , a  c i e r t a  v e l o c i ­

dad d el b ra n co , *oor r a s  o onci o iones baj.í¿^ ^ ic a s  a r r ro a  Ríen— 

clo n a d a s , a s a b e r , por la  fu n ción  B a l í s t i c a  f ( t ) .

31  p re se n te  invento  ss  r e f i e r e  a un ap ara­

to  por medio del cu al al problema d el tr iá n g u lo  se  r e s u e l ­

ve au tcm áticam on te. * a í ,  cu a lq u ie r  cambio p o sib le  de la

3 7

v e lo c id a d  c puede in tr o d u c ir s e  de manera sane i l l a  en e l 

sistem a cus determ ina en ceda momento la  r e í a  cien  de 3*F 

a FFx. E s te  ap arato  sa  re p re s e n ta  diagram áticam ante en l a  

f ig u ra  3 , en la  que se  usan lo s  mismos sím bolos d el t r i a n ­

gulo que en la. f ig u ra  1 .

En l a  f ig u ra  3 ,  que re p re se n ta  s i  tr iá n g u ­

l o ,  una le v a  4 va s u je ta  a un v astag o  2 0 , que e s t á  menta­

do g ira to ria m e n te  e n  un d e sliz a d o r 6 3 . E s te  e s ta  co n tra  

l a  in f lu e n c ia  de un re s o r te  de compresión 60 y es d eap la-  

zabla en una g u ía  p r e v is ta  en una ménsula 62 que a s ta  mon­

tad a en p iv o te  en una ch aveta 6 1 . E s te  ce n tro  de l a  cha­

v e ta  61 re p re se n ta  e l  punto L . L a  le v a  4 permanece con 

su r e r i í e r i a  curvada co n tra  l a  ménsula 6 2 . l o i  t a n t o ,  

cuando se  vu elve e l  v asta g o  20 se  d e sp la z a rá  tr a n s v e r -
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salm anta h a c ia  l a  chaveta 61 o desde e l l a .  E l  v asta g o  20 

es a c c ió n a le  por nn p e s a r te  (no re p resen tad o ) que tien d e  

a h a ce rlo  v o lv e r  en l a  d ir e c c ió n  de l a s  a g u jas  d e l r e l o j .

R. l a  le v a  4 va s u je to  un extrem o de le  c i n t a  de acero  3 

5 que e n c a ja  en l a  p e r i f e r i a  de dich a l a v a .  E l o tro  extremo 

de la  c i n t a  3 va s u je to  e una chaveta 25 cuyo ce n tro  e s tá  

.rep resen tad o  por e l  punto F x . La ch aveta  25 va montada gi** 

ra to riam eu to  en una cre m a lle ra  1 que va montada en  una 

rueda dentada 2* d esp lazab le  lon g itu d in alm en te  e n  e l l a .  La 

10 rueda dentada 2 va montada g ira to r ia m e n te  en una chaveta  

64 cuyo ce n tro  e s tá  rep resen tad o  por e l  punto F . La rueda 

dentada 2 ,  junto con l a  ch aveta  64  es d esp lazad le  r e c t i l í ­

neamente h a c ia  a l  cen tro  L de l a  ch aveta  61 y l e j o s  del 

mismo. La p e r i f e r i a  da l a  le v a  4  a s t a ,  con a r re g lo  a l a s  

15 mencionadas co n d icion es " b a l í s t i c a s ,  co n stru id a s  de manera

que toma una p o s ic ió n  an gu lar co rresp o n d ien te  a l  tiempo 

de vuelo t  del p r o y e c t i l  cuando e l campo de im pacto es  

L F x , dependiendo dicho tiempo do vuelo de l a s  cond icion es  

b a l í s t i c a s  d el cañón y d el p r o y e c t i l .  Per un d is p o s itiv o  

20 m ecánico o e l é c t r i c o  e s ta  re g u la c ió n  an gu lar puede conver­

t i r s e  en uns re g u la c ió n  lo n g itu d in a l de la  c re m a lle ra  1 , 

co rresp o n d ien te  a l a  t r a y e c t o r i a  ( l a  d is ta n c ia  FFx) del 

b la n c o . La figure. 3 m uestra que de crem entos ig u a la s  su c a s i  

vos de l a  d is ta n c ia  L Fx corresp on d erán  a movimientos g i r a -  

25 t o r io s  continuam ente d e c re c ie n te s  de l a  le v a  4 ,  cuando e l  

punto L se a c a re a  a l  punto F x . E sto  supone que e l  tiempo 

de vuelo del p r o y e c t i l  disminuye en p rc p c rc io n  mucho mas 

rápidam ente que l a  d is ta n c ia  de im p acto . La r e la c ió n  n.el
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de cremento dependerá da l a  forma de l a  p e r i f e r i a  curva de 

l a  le v a  4 ,  forma que se d e fin e  yo r l a s  co n d icion es "balís­

t i c a s  d el cañen y del p r o y e c t i l .

-i.s í, e l ap arato  d e s c r ito  con re fe r e n c ia  

S a la  f ig u ra  g , comprende un miembro 3 p ara in d ic a r  l a  l í ­

nea de v is ió n  a l  punto de im p acto , y un miembro 1 p ara  in d i­

c a r  l a  t r a y e c t o r i a  del b la n c o . E s te s  miembros reproducen  

cada uno un lad o  de un trian g u lo *, cuyo t e r c e r  la d o , l a  

d is ta n c ia  e n tre  lo s  ce n tro s  I  y y ,  corresponde a l a  d is -  

10 t a n d a  e n tre  a l  blanco y el punto de O bservación , según 

Al in v e n to , e s te  miembro da l í n e a  de v is ió n  3 e s t a  conec­

tado con un miembro p r e v is o r ,  l a  lev a  4 ,  de t a l  manera 

que e l  movimiento an gu lar de dicho miembro p re v is o r  en re ­

la c ió n  con una p o s ic ió n  de o rig en  es en c i e r t o  g ra d o , de­

i s  pendiendo de l a  forma de dicho miembro p r e v is o r ,  d ife re n ­

te  a d if e r e n te s  lo n g itu d e s  e f e c t iv a s  del. miembro de l ín e a  

de v is ió n  3 ,  e s to  e s ,  a  d if e r e n te s  d is ta n c ia s  e n tr e  l o s  

ce n tro s  px y L ,  a sp b er, que en l a  misma p ro p o rció n  que e l  

cambio del in te r v a lo  p re v is o r  en re la c ió n  con e l  cambio 

20 d a l campo da im p acto . Cambien e s te  miembro p re v is o r  4 e s tá  

destinado , según a l in v e n to , a re g u la r  la  lo n g itu d  e f e c t i ­

va del miembro que in d ica  e l  t r a y e c t o ,  l a  cre m a lle ra  1 , 

en razón d ir e c ta  con su p rop ia  re g u la c ió n , e sto  e s ,  con  

l a  re g u la c ió n  an gu lar de la  le v a  4 .  ^hc-ra, con re fe re n c ia  

gg a l a  f ig u ra  4 de lo s  d ib u jo s , se d e s c r ib ir á  una d isp o s i­

c ió n  p ara  e s ta  re g u la c ió n  co n v irtie n d o  o tran sm itien d o  

m ovim iento.

La cre m a lle ra  1 engrana con un piñón 5
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^ne ve. s u je to  a un árb o l 6 montado en l a  rueda h e l ic o id a l  

2 . E s ta  rueda 2 engrana ccn  un t o r n i l l o  a in  f i n  7 d e s t i ­

nado a se r  movido por l a  p a r te  (no re p re se n ta d a ) d el apa­

ra to  da co n tro l da fuego que av erig u a  la. r u ta  d el "blanco, 

e s to  e s ,  e l  ángulo ^  * La ch aveta  64  va s u je ta  a un ca rro  

10  que se  mueve con d eslizam ien to  an una guía 9 d ir ig id a  

re c tilín e a m e n te  h a c ia  e l  cen tro  L da l a  ch aveta  6 1 . g l  

ca rro  10 pueda, por medio da un t o r n i l l o  1 2 , d e sp la z a rse  

en la  g u ia  9 h a cia  a l  punto h y l e j o s  d el mismo, a l  cual 

e s tá  situ ad o  en l a  tan g en te  a l a  le v a  4 formada por l a  

c in ta  r e c t a  3 .  E l  t o r n i l l o  12 es impulsado por e l  in s tr u ­

mento (no rep resen tad o ) d e l ap arato  de c o n tro l  de fuego, 

que computa l a  d is ta n c ia  d sl b lan co  en e l in s ta n te  de oo-

se rv a c ió n  y d isp aro *
^  á rb o l 6 va s u je ta  una rueda dentada

ach aflan ad a  1 3  que engrana con o tra  de ig u a l c la s e  1 4  su­

j e t a  a l  á rb o l de un motor e l é c t r i c o  15  que va montado en 

un so p o rte  67 desp laB ab le con r e la c ió n  a  l a  guia 9 .  E l  

motor 15 e s tá  equipado con un r e í a i s  6 6 .  E s ta  r a í a i s ,  por 

medio da t r e s  con d u ctores e l é c t r i c o s ,  e s tá  conectado con  

dos c o n ta c to s  16  y 1 7 ,  a s í  como con un co n ta c to  18 s i tú a -  

de e n tre  e l lo s *  P or medio do e s te  d is p o s itiv o  de con tac­

t e ,  i . s  co n d u cto res y .1  x a l a l s  66 del motor 15 p g .d e  

h a ce rse  a r r a n c a r ,  p a ra rs e  o i n v e r t i r s e .  Loo c o n ta c to s  16  

y 17 van s u je to s  a un b rszó  1 9  que a su v ez  va s u je to  a l

v a sta g o  20 y s o b re s a le  rad ialm an te  del mismo.

^1  á rb o l 6 va s u je ta  o t r a  ruada dentada

a c h a fla n a d a  26 que engrana con o tr a  de igu al c la s e  2 7 .
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Un árb o l 28 d estin ad o a ser  movido per l a s  ruadas denta­

das 2 6 , 27 ae in tro d u ce  con desplazam iento lo n g itu d in a l  

en l a  rueda dentada 2 7 . Loa á rb o le s  6 y 28 v an  montados 

g ira to r ia m e n te  en un p o ste  66 .montado en <R so p o rte  6 7 .

6 á rb o l 28 v a  s u je to  un r o d i l lo  3n f r i c c i ó n  2 9 ,  e l  c u a l ,

por desplazam iento lo n g itu d in a l d e l á rb o l 2 8 , puedo des­

p la z a rs e  rad ialm en te  sobre un aieco de f r i c c i ó n  30 p ara  

f a c e r lo  g i r a r  a v e lo c id a d  v a r ia b le .  El desplazam iento lon ­

g itu d in a l de l a  v a r i l l a  28 va co n tro lad o  p or e l  instrum an- 

LO to  (no rep resen tad o) d e l ap a ra to  de c o n tro l de fuego que 

computa l a  v e lo cid a d  c del b la n co . E l d isco  de i r i c c i ó n

30 v a  s u je to  a un á rb o l g i r a t o r i o  3 1 , que, por medie de 

un piñón 32  mueve una rueda dentada 3 3 .  un brazo 34  que 

s o s tie n e  s i  c o n ta c to  18 va su je to  a la  rueda dentada 3 3 .

16 Los b razo s de co n ta cto  19 y 34  son d i e l é c t r i c o s .  E l  á rb o l

31 a s í  como e l  á rb o l 70 de l a  rueda 33 van montados g i r a ­

to riam en te  en l a  ménsula 6 2 .
S i l a  d is ta n c ia  e n tre  lo e  puntos L y a*x

dism inuye, e s to  e s ,  s i  a l p iv o te  25 ( f ig u r a  3) sa  a c e rc a  

30 a l a  ch aveta 6 1 , l a  le v a  4  y por ta n to  también e l  v asta g o  

20 y a l b razo  de co n ta cto  19  g ira n  en l a  d ir e c c ió n  de l a  

f le c h a  ^  ( f ig u r a  4 ) con lo  cual e l  co n ta cto  1 6  to c a r é  e l  

c o n ta c to  1 8 .  De e s te  modo e l  motor 15 a rra n c a  p ara  h acer  

y i r s r  e l á rb o l 6 en t i l  d ire c c ió n  que la  c re m a lle ra  I  sa  

95 d esp laza an e l s e n tid o  da l a  f le ch a  0 con lo  cu al e l en ­

g ra n a je  2 6 ,  27 y e l  árb o l 28 hacen o s c i l a r  e l co n ta cto  18  

en l a  d ire c c ió n  de l a  f le c h a  R , fu era  de c o n ta c to  con e l  

co n ta c t  o 1 6 ,  de manera que Oj. motor lo se  p<*m.

9



10

15

30

25

t
o fü-.

t;na y p a r a la  l o l  M t c r  15 ss  ro p ito  la x a n te  e l  movimiento 

1.  1 .  ch aveta  25 a in te rv a lo s  muy . H t t *  y a pasos <my cor­

t o s ,  lo  manara cus 1  t r a y e c to  curvo moncionaío lo l  punto

—y_ se r4  p rá ctica m e n te  co n tin u o .

a. l o s  e f e c to s  lo  ad ap tar s i  a p a ra to  a l i ­

t e r a t o s  v e l o , l í a l o s  1.  M a n co . M 28 os le s p la s a lo

l .n g i tu lin a lm o n t . por u n v o ló o im o tro  (no r a p r .s e u ta d o ) ,  lo  

minoro sao  so r .g u l a  l a  r o la o lá n  l o l  o n g ra n .jo  1 .  í r i c c i á n

2 9 . SO. Si par sjomplo somanta lo  v . l o c i l a l  l o l  M an co .

so ha da r a t o n a r  l a  le sco n s x ió n  l o l  c o n ta c to , e s to  a s ,  

l a  v e lo c id a d  g i r a t o r i a  1 .1  l i s o "  30 lo  f r i c c i ó n  so  ha lo^  

H .m in u ir  lo  manara ,-uo la  c re m a lle ra  1 so d .s p la c a  c o n s i-  

lorab lom on t. a n ta s  la  d e s c o h a c ta rs c  .1  c o n ta c to , lo to  im- 

p l ic a  que aumenta l a  a b e rra c ió n  dal b la n c o .
La m o lif ic a c ió n  representada. en l a  f ig u ra  

5 fu n ció n , fundam ontrlm ont. do i* M *  mnnors s u . 1.  l i s p o -

a lc ió n  de l a  f ig u ra  4 .
:̂ ¡n e s ta  r e a l i z a c i ó n ,  e l  miembro 3 que in -

^ . a  1,  l i n o ,  1 .  v is iá n  M  punto lo  impnotc Fx c o n sis to

en una v a r i l l a  p ro v is ta  de c r e m -i ie ia
- le- + .-<üs *̂ 7 su la ta  s i  v asta g o  3 0 , & sí, na con una ruana d en tiaa  d/ - u j e ^  ^

r e-iT'p -isíinire en razónen a s ta  r e a l i z a c i ó n ,  e l v a sta g o  20 g ü < .
+ ¿ e l  miembro 3 .a i r e  o ta  d el dasp lazam iem c lo n ^ ^ tu d rn .1  a-

Por ta n to :, l a  tran sm isió n  d el movimiento se e fe o tó a  en

. t , a  y e r ta  d al sistem a motor e n tre  l a s  v a r i l l a s  1 y  3

^ ...... jo s  a lim e n te s  de tr ia n g u lo  LF y FF* ^

1,  f ig u r a  1 .  . . i .  on o rto  r e a l iz a c ió n  l e s  noo-o-

M íslár. 1 .  movimiento está n  c c n o c ta lc s  con M á r t c l  5 .

-  1 0  -



5

10

20

25

E n tre  l a s  ruedes d é n te la s  15  y 26 e l  á rb o l o a s ta  d ivid id o  

en dos á rb o le s  38 y 39 , cada ano de lo a  cu a le s  l l e v a  su je to  

un r o d i l lo  de f r i c c i ó n  40 y 41 re a p e ctiv a m e n te . Los ro d i­

l l o s  40 y 41 hacen  c o n ta c to  con un disco de f r i c c i ó n  42 

montado g ira to ria m e n te  en una co rre d e ra  4 3 . La co rre d e ra  

43 es d esp lazad le  en una g u ia  4 4  a lo  la rg o  de lo s  a je s  

38 y 3 9 ,  y e s tá  p r o v is ta  de un r o d il lo  45 que cabalga en 

una la v a  4 6 . Esta, le v a  ( lo  mismo que la  le v a  4) e s ta  cons­

tru id a  con a rre g lo  a la  t a b l a  de t i r o  r e a l .  La le v a  46 f o r ­

ma un extrem o de una v a r i l l a  R e a liz a b le  47 que se  d esp laza -  

l o n g i tu d  inslm enta en una gu ía 48 y  e s tá  p r o v is ta  de ana 

cre m a lle ra  49 que engrana con la  rueda dentada 3 7 . En o tro s  

r e s p e c to s ,  e s ta  r e a l iz a c ió n  es s im ila r  a l a  da l a  f ig u ra  4 .

Cuando l a  v a r i l l a  3 por e l movimiento del

p iv o te  25 se d esp laza longitudina.lm 6.n te , e s te  a s ,  en La 

d ire c c ió n  rep resen tad a^ y e l  v asta g o  20 hace o s c i l a r  a l  

brazo de co n ta cto  1 9 ,  l a  v e r  i l l a  47 aa d esp laza lo n g itu ­

dinalm ente en l a  d ire c c ió n  o p u e s ta , con lo  cual al d isco  

ge f r i c c i ó n  42 se d e sp la z a rá  en l a  d ir e c c ió n  r e p r e s e n t a  

d a, a s a b e r , a una v e lo c id a d  v a r ia b le  en fu n ció n  da l a  

forma da l a  le v a  4 6 . , .a í  Los c o n ta c to s  1 6 ,  17 son empuja­

dos a un laás en un ángulo d irectam en te  p ro p o rcio n a l a l  

desplazam iento da l a  v a r i l l a  3 ,  p ero  l a  tra n sm isió n  de 

movimiento e n tra  l a  v a r i l l a  1 y e l  co n ta cto  18 se  con vier­

te  en fu n ció n  do l a  forma de l a  le v a  4 6 .  E s ta  le v a  co n tro ­

l a  a l en gran aje  de fu n ción  4 0 -4 2  de t a l  manera que e l  mo­

vim ien to  del árb o l 3 9 , y por ta n to , tam bién e l  de brazo  

da co n ta cto  34  se a c a lo ra n  cuando e l p iv o te  2o se  mueve

1 1
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en d ir e c c ió n  h a cía  l a  rn e fa  U n ta d a  3 7 .
.¿n a l  u&o ¿a la  c o n s t r u c c ió n  re p rese n tad a

en la  l i s u r a  4 ,  cuando a l  re c o rr id o  y l a  v e lo c id a d  del 

blanco son in v a r ia b le s , e l  co n ta cto  18 t ie n e  que r e a l i z a r  

. . v i d e n t e s  de o s c i la c ió n  d esig u ales  a v e lo c id a d  in v a r ia ­

b le  p ara  d esco n e cta r  e l  co n ta cto  y p a ra r  e l  motor 15  d a s-  

^  de un periodo de tiempo que depende de l a  magnitud deL 

lasp lasam ien to  angular del brazo de c o n ta c to  1 9  que se  de­

f i n e  por l a  ta b la  da t i r o ,  nn e l  uso de la  co n s tru c c ió n

. , ---.i i.- - i -Ynra 5 l a  o s c i l a c i ó n  d s l  brazo derepresentada, en l<a f ig u ra  ,

i n t a c t o  3 4  d . s . c n . c t . r  . 1  c n t a o t .  t i . . .  9 ^  " " t " * -

M . n  ocnbio a v . l o . i d a d  a . í i n i ^  r-cr ^  ^ b l a  ^

„ o , . n t a n d .  d icha  v e lo c id a d  a i  . 1  h l . n o .  r a i r . s . n t . d .  por

e l  u iv a te  25 se  a c e rc a  a l  canon.
. s í ,  en l a s  des c i ta d a s  r e a l i z a c i o n e s  d e l

 ̂ - --T.,n n i-d-Picar l a  l ín e a  de v is ió n  a linvento e l  ne-Sinen-j 3 i*--

punto de impacto y a l  miemorc 1 p ara  in-h-ic^r

— - n -i b lan co  re? re a a n ta n  dos lad o s de un tr ia n g u -r e c o r r id o  a.od oranou, ra d i- - .

lo  <rny. t e r c e r  1 " ^  «M tr.tH W ü . "  ^  d is ta n c ia  e n tra  a l

b l ln o o  y  . 1  can to  d . O h o o rv a .i¿n  1 .  . 1  M is .h r .  p r - i s o r .
- n. fy sco ló n  4 2 , e s tá  d a s t i -e s to  a a ,  l a  l e v a  '- ° ^  dd'.'C d- - r n - c r - n  ,

nado a r a v a l a r s .  desda "na r ° ' d . í ¿ n  a .  . r i g e n  a " " "

. i í n  d a g . n d i . n t .  d . l  d . . p l a 3 a n i . n t .  lo n g i t u d in a l  c a l

t , 0  3  y da l a .  co n d ic io n a s  b a l í s t i c a s  d . l  < * 6 ¿ *  ?  ^
, . . w '-rf-c 4  o 42 e s tá n  en depanden-y a c t i l .  además, d ich os m i i c o  4  o ^  e

y y - j ^ .. n A ctin sco s  í- reg*uls.r 1 ^
c í a  de su p o s ic ió n  s s i  r&gu-n. ^
. . s i c i í n  d . l  n i c ^ r c  1 .  e n  1 " - 1  -  r e s o l v e r .  .1  , r o -
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blema d el t r iá n g u lo .

vez 3s i s s  lo s  r e a l iz a c io n a s  menciona.—

das da m edica p ara  t r a n s m itir  m ovim ientos, e l  ap a ra to  pue­

d e , según e l in v e n to , fu i;c lo n ar mas e lé c tr ic a m e n te . Tal d is­

p o s ic ió n  se  re p re s e n ta  en la  f ig u ra  6 . R l vautago 20 (i.^gu- 

r a s  1 y 6 ) e s ta  p ro v is to  da un núcleo m agnético 50 cargado  

por r e s o r t e  cuya p o s ic ió n  angular puede, co n tra  la  a c c ió n  

del r e s o r t e ,  re g u la rs e  por medio de c o r r i e n t e s  e l é c t r i c a s  

en bobinas de imán 51 in s e r ta s  an un c i r c u i t o  cua t ie n e  

una fu en te  de c o r r ie n te s  e l é c t r i c a s  5 2 .  Rn a l  c i r c u i to  se  

in s e r ta  tam bién un r a o s ta to  5 3 .  P ara  c o n tr o la r  l a s  c o rr ie n ­

te s  en l a s  bobinas da imán 51 se  dispone un puente de con­

ta c to  5 4  en una v a r i l l a  co rresp o n d ien te  a l a  v a r i l l a  3 de 

la  f ig u ra  5 ,  pero  s in  c r e m a lle ra . i*l reo sta to - 5 3  t ie n e  por 

o b je to  h acer que e l  movimiento an gu lar d al v a sta g o  20 y *1  

b razo  19  disminuyan conforme l a  v a r i l l a  3 se  mueve ^ v e l o c i ­

dad co n sta n te  a l a  iz q u ie rd a  según s e  v e  -sn la  f ig u ra  6 .

l a  f in a lid a d  del invento  no debe r e s t r i n ­

g i r s e  a la s  r e a l iz a c io n e s  aquí d e s c r i t a s .  * s í ,  e l  motor im­

p u lsor 1 5 ,  lo  mismo que e l  d is p o s itiv o  de co n ta cto  1 5 -1 8  

puedan o m it i r s e ,  y e l vást& go 20 y a l  á rb o l 31 pueden m -  

te r e o n e c ta r s a  p a ra  form ar un so lo  á r b o l . Rn t a l  o aso , el 

único mando.por medio d a l t o r n i l l o  1 2 , del t o r n i l l o  s in

sn m iu ^stru rá  lo s  movimientos d elf i n  7 , o de uno y ^oj-o, ^

sistem a que c a r a c t e r i z a  e l in v e n to .
g a ta  s o l i c i tu d ,  que corresponda a l a  p ie -

sen tad a  en S n e o ia  . 1  8 da ja d ío  3 .  1 9 4 0 ,  t a j o  al 2 5 0 1 /1 9 4 0 ,  

s .  acoge a l o a  ' o - , o f i c i o s  dal a r t í c u l o  a l  d . l  v ig e n t e  3a ta -

13
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tu to  sobre propiedad

D e cre te s  da M o ra to ria  d el 7 de f'

a lo s  d e r iv a 6.es de lo s

sro  y i  3.e ju l io  de 1 9 4 7 .

-  0 -  R C T ^  -  0 -

10

Í .S  y m itos de i M c i ú r  p ro p ia  y nueva que

-4.f, ,1 n e s ta  p a te n te  de in v en ­ga p re se n ta n  p ara  que sean  c o .i^ o  ne e ^ ta  *  v

c.idn 3 -  ds-oaña. vor VEINT3 a n o s , son lo s  s ig u ie n te s :
I . .  -  Un ap a ra to  p ara a v e rig u a r  el punto de

im raoto (n o s ic ié n  d el b lanco p r e v is ta )  cuando se  d isp a ra  a
n n m i ^ r .  . . .  i = -

1 .  l ín e a  1.  . í . i -  ^  ^  ^

. . .  indina l a  t , . y . . t . * H  ^
vualo del p r o y e c t i l ,  se  ín te r  c o n o c e n  , o .  a.e..

. . .+ .  ^ . u n c i ó n  de l a s  lo n g itu d e s  e í e c t r -
r e s  de movimiento '-̂ *

...,- ae lo s  dos miembros de manera que a l  m is e r o

que ind i c  - d icha 1 ínea de

do­ impa oto después de c íe :

ra cud -?1 s i  amor 0 cue ind

l a t r  ay-e c t o rla  d Yi*í *-¡naco

0 ^ Un

'1 .̂cha t r a y e c t o r i a  re p re s e n ta ra

de impacto aj. —
..-, n to  16 cu a comprendo medios que repro- r e iv ín d ic a  en i u ,^o r  ,  ̂ -

1 4  -
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anees, en e s c a la  red u cid a un tr iá n g u lo  formado ñor as l a s a s  

da v is ió n  a l  cunto de im pacto, -por l a  p resu n ta  l in e a  de v i ­

s ió n  a l  blanco y por la  t r a y e c t o r i a  d el blanco d u ran te el 

t ie n to  do vuelo del p r o y e c t i l ,  c a ra c te r iz a d o  porque dicho  

5 miembro para in d ic a r  la  l ín e a  de v is ió n  a l  punto de impac­

t o ,  y e l  miembro p a ra  in d ic a r  l a  t r a y e c t o r i a  d el b la n c o , 

e s tá n  in tero o n eo tad o s por mad ios tra n sm iso re s  de movimiento 

p a ra  c o n tro la r  l a s  lo n g itu d e s  e f e c t iv a s  r e l a t i v a s  de lo s  

dos miembros, y que comprenden un miembro p re v is o r  d e s t i ­

lo  nado desde una p o s ic ió n  da o rig e n  a s e r  regulado por e l

miembro ind icad or da l ín e a  de v is ió n  a una p o s ic ió n  depen­

d ie n te  de la  v a r ia c ió n  de l a  lo n g itu d  e f e c t iv a  de e s te  ó l t i -  

mo miembro y por l o s  v a lo re s  b a l í s t i c o s  del cañón y  e l  pro­

y e c t i l ,  estando e l miembro p ro v is o r  d e stin a d o , en fu n ció n  

1 5  da su re g u la c ió n , a c o n tro la r  l a  re g u la c ió n  del miamoro in ­

d icad or da t r a y e c to  g a ra  h a ce r  aue e l  miembro in d icad or do 

l a  l ín e a  de v is ió n  re p re s e n te  a l  campo de impacto después 

de c i e r t o  in te rv a lo  p re v is o r  y  a h acer que a l  miembro in­

d icad or dol t r a y e c to  re p re se n te  la  d is ta n c ia  de re c o rr id o

HO d el blanco durante dicho in te r v a lo .
3 S, -  *yn. ap arato  p e ra  a v e rig u a r  s i  p u .to

„ ; +„ -o  T ,^ v i'-d ica  en lo s  puntos i s  o 2 ^ , ca­de impacto según ...o
ra o ta r iz a d o  porque e l  medio tran sm iso r de movimiento com­

prende miembros de co n ta cto  in f lu id o s  por í - l t c -  d 

25 fcrm ídad de re g u la c ió n  do d ich os m iañ aros, y de=,.inadc^  

a a cc io n a r  un maído motor p a ra  l a  re g u la c ió n , por ejem­

p lo , del miembro in d icad o r da tr a y e c to  a  una p o s ic ió n  co­

rresp o n d ien te  a l  mismo in te rv a lo  p re v iso r  que l a  re g u la -

_  15
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oión del miembro 3 cu? in d ica  l a  l in e a  da v is ió n , s i  punto 

de im pacto, siendo convenientem ente e l é c t r i c o s  lo s  medios 

de c o n ta c to .

4 3 . -  Un a p a ra to  para a v e rig u a r  e l punto 

5 de impacto según se re iv in d ic a  en cu alq u iera  de lo s  puntos 

13  a g e , c a ra c te r iz a d o  porque e l  medio tran sm iso r de movi­

miento comprende un en gran aje de v e lo cid a d  v a r i a b l e ,  des­

tin ad o  a re g u la rs e  en fu n ción  de l a  p ro p o rció n  d e l miembro 

in d icad o r del t r a y e c t o .

l o  5 3 .  -  Un ap arato  p ara  a v e rig u a r e l punto

de im pacto según se  re iv in d ic a  en cu a lq u ie ra  de lo s  puntos 

i c  a 4 2 , c a ra c te r iz a d o  porque -al medio p re v is o r  c o n s is te  

en una le v a  conectad a y convenientem ente s u je ta  a  un v a s­

tago g i r a t o r i o ,  estando dicho miembro de l ín e a  da v is ió n  

15 d estin ado a d e s e n ro lla rs e  de d ich a l e v a .

6 3 . -  Un ap arato  g a ra  a v e rig u a r  el punto  

de impacto según se re iv in d ic a  en áL punto 5 3 , c a r a c t e r i ­

zado morque e l  v a sta g o  de la  le v a  es d e s p la z a d a  tra n s v e r— 

sslm ente en un miembro de gu ía  que va mentado g ira to rla m e n -  

20 te  en una ch aveta s itu a d a  en la  ta n g e n te  a l a  le v a  de dicho  

miembro indicando la  línea, de v is ió n  a l  punto de im pacto .

7 3 . -  un e n a ra to  p ara  a v e rig u a r  e l  punto 

de impacto según se re iv in d ic a  en lo s  puntos 5 3 y 6 3 , ca­

ra c te r iz a d o  porque e l  miembro in d icad o r d el t r a y e c to  es  

g5 d esp lazad le  a 1c la rg o  da una l ín e a  r e c t a  que in te rc o n a o -

-ta su p iv o te  y e l  ce n tro  da r o ta c ió n  d e l miembro de guía., 

siendo dicho miembro in d ica d o r da t r a y e c to  también regu­

la b le  angularm ente sobre su p iv o te  p ara  in d i car  e l  curso

1 6  -
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del b lan co*

g e . -  un a p a ra to  p ara  a v e rig u a r  e l ponto  

de imr.acto según se r e iv in d ic a  en cu a lq u ie ra  de lo s  pon­

to s  19 a 7 9 , c a ra c te r iz a d o  porque e l  medie tran sm iso r de 

movimiento comprende un reo a ta to  aso cia d o  con e l  miembio 

p ara in d ic a r  l a  l in e a  de v is ió n  a l  punto de im pacto y e s tá  

conectado con un c i r c u i to  e l é c t r i c a  que t ie n e  medios e le c ­

trom ag n ético s p ara l a  re g u la c ió n  del medio e l é c t r i c o  que 

c o n tro la  e l  miembro, que ín d ic a  s i  tra y e c to  d el Cilanco.

9 9 . -  Un ap arato  p a ra  av e rig u a r a l punto 

de impacto según se re iv in d ic a  en cu a lq u ie ra  de lo s  puntos 

19 a ? 9 , c a ra c te r iz a d o  porque e l  medio tran sm iso r de movi­

miento comprendo un en gran aje m ecánico cuya r e la c ió n  e s tá  

d estin ad a  a s e r  co n tro la d a  por e l  miembro que in d ica  la

Línea de v is ió n  a l  punto de im pacto*

1 0 9 . -  Un ap arato  p a ra  a v e rig u a r  e l punto

da impacto según se r e iv in d ic a  en cu a lq u ie ra  de lo s  puntos 

i s  a 9 9 , c a r á c te r  izado porque a l  miembro que in d ica  l a  l í ­

nea de v is ió n  a l  punto de impacto - e s ta  conectad o por un 

medio motor con un p ar da co n ta cto s  m ovióles y porque e l  

miembro in d icad o r de tr a y e c to  e s tá  conectado por o tro  miem­

bro motor con un co n ta cto  de in v e rs ió n  que coopera con d i­

cho par de co n ta cto s  y se mueve e n tre  e l l o s ,  estando e l  

co n ta cto  da re v e rs ió n  d estin a  de a s e r  co n tro lad o  por e l  

medio motor que c o n tro la  e l  miembro in d icad o r del tra y e c to  

siendo lo s  t r a s  co n ta cto s  con ectad os con tra n sm iso re s  e l e c ­

t r i c e s  por un d is p o s itiv o  p ara  h acer a r ra n c a r  e in v e r t i r  

e l  movimiento d el medio p ara  mover e l  miembro indicador de

17  -
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t r a y e c t o ,  estando dicho p ar da c o n ta c to s  c e l  co n ta cto  de 

in v e rs ió n  in term ed io  conectad o con su re s p e c tiv o  medio mo­

to r  por $1 meció tran sm iso r da m ovim iento.

l i e .  -  Un d is p o s itiv o  p ara  a v e rig u a r  e l  

punto de impacto cuando se d isp a ra  a b lan cos m ó v ile s .

T al y como se ha d e s c r i to  en l a  Memoria 

que a n te ce d e , representado en lo s  dibujos que s e  acompañan 

y con lo s  f in e s  que s e  han e s p e c if ic a d o .

R sta  Memoria co n sta  de d ie c io ch o  h o jas  es­

c r i t a s  p o r una s o la  c a r a .
M ad rid , 1 2  -D ¡ C, 1947

3? + -& *
liberto de Hzabura
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