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MMDRIA DESCRIPTIVA 

para solicitar

P A T E N T E  DE I N V E N C I O N

en

E S P)¡A NA 

per VEINTE aaoa

a nombra de SOCIETE TECHNIQCE POUR L'INDUSTRIE NCuVELLE, 8*A. 

"ZBIN* entidad suiza, establecida en Vevey, Sniza par;

^UN MONTAJE PASA EL SERVICIO LOCAL DE DESVIOS CONTROLA­

NDO S ELECTRICAMENTE A DISTANCIA*"

Pera el servicio local de desvíos controlados eléc­
tricamente a distancia se han empleado hasta ahora en general 

conmutadores eiéotrioos que gran atraídos por resortes a una 

posición media y qne según desviación a la deracha o a izqnier*- 

$ da intercalaban la corriente de gnoeacidn en ia condnooión
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 ̂ del m^dc d el desvíe para ia  carrera  a derecha p a izq u ie r­

da* Pero esto  te n ia  e l  inconveniente de que a ra  menester 

mantener e l  ccamutaocr con la  manó en una de la s  p osicion es

exteemas hasta que #1 nssvio había sid o  in ve rtid o  por o^apie-

5 to* E l s o lta r  prematuramente e l  conmutador tie n e  por conse­

cuencia qPe e l  desvio pudiera quedar en una posición  media*

E sta forma de se rv ic io  dependía de que lo s  diversos

conmutadores para ai s e rv ic io  lo c a l tenían que in te rc a la rs e  en 

s e r ie  para que cada conmutador solo re c ib ie r a  tensión cuando 

10 todos lo s  conmutadores situados ante é l  estaban en la  posición 

medís* De e s ta  modo se evitaba que por e l  aooionamiento s i ­

multáneo de dos conmutador se  l a s  conducciones, da colocación de 

dos mandos d is tin to s  pudieran conectarse e n tre  s i ,  lo  cual an 

e l  con tro l normal a d ista n cia  de lo s  d esvies podría en c ia r -  

3-3 t e s  circu n stan cias determinar graves p e lig ro s*

nicamente de manera que en cada caso solo uno de S ilo s  puede 

pasar simultáneamente a la  posición  de trabajos De e ste  mp- 

do es p o sib le  s ih  más conseguir la  p osición  de trab ajo  por 

medios mecánicos o e lé c tr ic o s  nuevamente sobre un contacto 

2$ oscilan te*  Pero también e x is te  l a  p o s ib ilid a d  da l le v a r  c e ­

da juego de contacto a l a  posición  de trabaj#  peoanioa o e lé c­

tricam ente mediante te c la s  u otros medies conocí#) s .

Ahora bien: e l  presente invento e v ita  e s ta s  d i f ic u l­

tadas porque en lugar del d isp o sitiv o  de contacto mecánico 

napias juegos de contactos movibles por soparado para la  in ­

te rca la c ió n  de c ir c u ito s  p o s itiv o s  o n egativo s, estando ea-

20 bes juegos da contacto acoplados en tre  s i  e lé c t r ic a  o meoa-

Lo e se n cia l d el p resen te montaje para e l  s e rv ic io
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lo c a l  de lo s  desvíos controlados eléctricam ente a d istan oia 

es que lo s  juegos de contacto para l a  in te rca la c ió n  lo c a l  

de l a  co rrien te  de colocación an la  d irección  p o s it iv a  o 

n egativa , una ves en l a  posioión da tra b ajo , sa re tía n  en en 

e a te  estado por medio de una bobina magnética m ientras pssa 

o crrie n te  de colocación^

Bn e l  dibjo adjunto se re p re se n ta  un ejemplo de r e a ­

liz a c ió n , mostrando en l a  f ig u ra  1  lo s  c ir c u ito s  de con tro l 

y  en l a  fig u ra  2 lo a  de colocación# En e l  ejemplo e le g id o  

ee supone que existen  dependencias puramente e le ó tr io a s  entre 

lo a  diversos elementos, y  que por tanto lo s  juegos de contacto 

formen p a rte  de r e ía is  cuyas bobinas tienen lo s  números: 10 

y  20 en la  fig u re  1 ,  E stas bobinas se in terca lan  par oentaoto§ 

de te c la s ,  estando dispuestos lo s  contactos 1 y 3 en l a  t e d a  

positiva#  y  lo s  contactos 2 y  4 en le  n egativa . Sisahora 

ee acciona# p er egam-tpio la  te c la  p o s it iv a , e l contacto 1  co­

n ecta  l a  bobina 10 a tensión, m ientras e l  juego de contactos 

de e ste  r e í a i s  pasa a la  posición  de traba# #  De e s te  mo­

do se c ie r r a  e l  contacto 13 de la  fig u ra  2, de manera que 

l e  c o rrie n te  de colocación  pasa por l a  bobina 30 e l  contacto 

13* mi contacto NI del mando, e l  enrollam iento de e sta to r  

81 y  e l  ro to r  R# De e ste  modo e l  r e í a is  30# atrae# de manera 

que pasando por e l  contacto 31 de l a  fig u ra  1  y e l  oastaoto 

cerrado 12 se forma un c ir e u ito  de suje oión automática para 

d i r e ía is  NO* También usa vez que ha so ltad o  la  t e d a  de 

mas# queda e l  r e ía is  10 suspendido m ientras flu y e  corrien te  

de colocación, esto  es, que e l  r e ía is  30 vu elve  a caer y  pees 

S i  contacto 31 interrumpe la  sujeción automatice d el r e ía is

3 -
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L# em u lsió n  recíp roca  entre a l  r e la ie  10 y  e l  

B e la is  20 ee consigue por lo s  contactos 1 1  y  21 rea p sctiva - 

maate, a l  paso que lo e  contactos 4 y  3 de la s  t e d a s  parmi- 

tea  l a  re v e rs ib ilid a d  d e l mandos Los cpmtaetos 14 y  24 estás 

es laoonduooidn de co rrie n te  de colocación é e l  s igu ien te  des- 

y io , para e v i t a r  que se p uede co locar a l propio tiempo mas 

^  un dusvic# Es sin  mas im aginable que la s  dos t e c la s  con 

sus con tactos 1/3 y  3/4 respectivamente# se pueden reemplazar 

p er un meoanismc oscilante#  que oprime mecánicamente i o s  indu­

cidos d e l r e í a is  10 o del r e ía is  20# oon lo  cual se evita# 

mediante o tra  in sta la c ió n  meoanioa que eventuaimente se pue­

de combinar oon s í  mecanismo o sc ila n te , que simultáneamente 

lo s  inducidos d el r e ía is  10 y del r e ía is  20 pueden e s ta r  en l e

ÍS

p osición  atraída#

También cabe imaginar sin más que lo s  juegos de 

contacto se man tangen por l e  bobina de imán 30 no sobre un 

contacto 31 y  ooátaotoa de autosujsolón d el r e la ie  en l e  po­

s ic ió n  a tra íd a , sin o  que e l  d is p o s itiv o  de sujsedán acciona­

do por l a  bobina 30 in flu y e  directam ente de modo m acaneo so­

bre lo s  juegos de contacto 10 y  20# Con lo  cu a l aspea úl­

timos puedan con figu rares bien como p a rte s  de r o lé is  Eásn co ­

mo juegos de contactos movidos en forma puramente meoanioa.

E x iste  también l a  p o s ib ilid a d  en lu gar de l a  bo­

bin a de imán común 30 de disponer en cade r e í a is  10, 20 e tc , 

un enrollam iento agp ecia i por e l  ouaí se  nace pasar 3a c o r r i s ­

t e  de colocación# de manera que e l  juego de oontaotos sea 

sujetado directam ente en forma magnética ana v e s  que ha to-
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i a  p osición  de tra b a jo  hasta que deseparece l a  o o m a n ­

ta  de colocación.

La botina 30 ^stá conectada, según la  fig u ra  2 d i­

rectamente en l a  c o m e n te  de colocación, y  por tanto es tam- 

 ̂ bién p o sib le  poner lo s  enrollam ientos espeoiaüee arrib a  ^

mencionados en e l  r e ía is  directam ente en i  a co rrien te  de co- 

. locación  para conseguir l a  su jeció n . Pero también para sato 

existan  o tra s  p o s ib ilid a d e s  por ejemplo e l  empleo de un 

en l a  conducción de co rrie n te  de colocación, a l  cual se mon- 

10 tan e l  r e í a is  en paraje lo ,  e i  empleo de un transformador que 

actuando como cambiador de co rrie n te , alias n ta  en su lado  a c  

o un derio l a  correspondiente bobina de r e ía is ,  o b ien  e a p o s i-  

b le  en todos lo s  casos hasta ahora mencionados disaponer delan­

te  de i a  bobina un alonante r e c t if ic a d o r  para poder emplear 

1$ un s is te a a  de imanes de co rrien te  continuaés

Esta s o lic itu d  que corresponda a l e  presentada en 

Suiza e l  17 de enero de 1947 con e l  numero 19062, ae acoge 

a lo s  b e n e fic io s  d e l a rticu la r  $1 del v igen te  E statuto de 

Propiedad In d u stria l^

- 0 -  N C T A - 0 -

20 Loe p m to s de invención propia y  nueva que ee p re­

sentan para que ese objeto de es#a Patente de Invención en 

Sspaa^ por VEINTE anos, son lo s  sigu ien tes:

l e . -  Un montaje para e l  s e rv ic io  lo c a l  de desvíos 

controlados eléctricam ente a d is ta n c ia , caracterizad o porque

-  5 *

.



-4

$

10

'4
15

20

25

Í 8 0 9 0 0
lo a  juegas da contacto para l a  in te rca la c ió n  de l a  coorrien- 

t e  de ooiooaoián en l a  d irecc ió n  p o s it iv a  o n e g a t iv a  en a 

vez en p osición  de trabajo  son a lte a r  dos en e ste  eetado p er 

3aedio de una bobina de imán m ientras pase co rrie n te  de oolo^ 

caoldn.

2Ó.- Un montaje par¿, e l  s e r v ic io  lo c a l  de desvie# 

controlados eleotricam ente a d ista n c ia s  según se reivindica 

en e l  punto le ,  caracterizad o porque lo s  juegos de contactos 

son p a rte s  de r e ía is  que se mantienen an p osición  de trab ajo  

pasando por contactos de sujeción autom ática y  por un <^t#o* 

to  accionado por le  bobina de imán*

3*.** Un montaje para e l  s e rv ic io  lo c a l  de desvias 

oontrciados eléctricam ente a d ista n cia , según se  re iv in d ic a  

en a l  punto i s ,  caracterizad o porque lo s  juegos de oentaoto 

san reten id os por acción mecánica en la  p osición  de trabajo  

directam ente por ia  bobina del imán*

4* . -  íñ  montaje para e l  s e rv ic io  ío o a l de desvies
**

controlados eléctricam ente a d ista n cia  según se re iv in d ica  

en e l  punte H ,  caracterizad o  porque en lu gar de la  bobina 

m agnetice^ común en cada r e í a i s  se dispone un enrollam iento 

e sp e c ia l por e l  cu a l pasa l a  co rrien te  de colooacAón*

5**- un montaje para e l  s e rv ic io  lo c a l  de desvíos 

controlados eléctricam ente a d ista n cia  según se re iv in d ic a  

en lo s  puntos is  a 4S, caracterizad o porque la  bobina da 

Imán e s tá  directamente en l a  conducción de co rrie n te  de co­

locació n .

6 a .-  un montaje para e l  se rv io io  lo c a l  de desvies 

controlados eléctricam ente a d ista n cia  según se ra& viadic*

-  6
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an lo e  puntos 13 a 43,  caracterizad o  porque l a  bobina mag-* 

n e tio a  e s tá  en p a ra le lo  oon un shunt an la  conducción da 

co rrien te  da colocación .

7* * - Un montaje para e l  se rv jo io  lo c a l  do desvies 

lo c a l  de d esvíos controlados eléctricam ente a d ista n cia  se­

gún se re iv in d ic a  en io s  puntos 13 a 43, caracterizad o  por­

que la  bobina da imán e sté  conectada con e l  secundario de un 

transformador de funciona como cambiador de c o m e n te .

8 *.*  Un montaje p a r a d  s e r v ía lo  lo c a l  de de a v ío s  

controlados eléctricam ente a di atañóla según se re iv in d ic a  

en lo e  puntos 13 a 73.  caracterizad o porque l a  bobina de imán 

l le v a  in tercalad o antes un elemento r e c t if ic a d o r .

9 a .-  un montaje para e l  s e r v ic io  lo o a l de desvíos 

controlados eísotrinam ente a d istan cia .

da y representado en d  dibujo que se acompaña y  oon l e s  f i ­

nes que se hat egp&cifioaaoy

Bata Memoria o consta do s ie t e  h o jas e s c r ita s  por 

una so la  cara*

Tal y como se  ha d escrito  en la  Memoria que antaoe-
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