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En la  pa te  nte p r i n c i p a l ,  se r e i v i n d i c a * ,  como ca­

r a c t e r e s  píinc ip a le s  de l a  máquina, un brazo a r t i c u l a ­

do, adosado a una pared o a un pié derecho del t a l l e r ,  

en e l  cu a l  está  colocado un motor e l é c t r i c o ,  con su i a -  

5 t e r r u p t o r  colocado -en e l  mismo "brazo, para que e l  ope­

r a r i o  lo tenga a su a lc a n c e ,  s in  desplazarse  de su pues­

to de t r a b a j o .  E l  motor va colocado,  con su eje v e r t i ­

c a l  sobre una pequeña plataforma c i r c u l a r  h o r iz o n ta l  

unida a la segunda parte  d el  b razo.

10 Se comj)r ende que con esta  d is p o s ic ió n ,  l a  h e r r a ­

mienta que es impulsada directamente por e l  giro del  

eje  d el  motor, solo  efec túa  su tra b a jo  en un plano ho­

r iz o n ta l*  E l  c e r t i f i c a d o  de ad ición  que ahora se s o l i ­

c i t a ,  introduce una importante mejora en es ta  máquina,

15 pues la hace apta ¿jara e je c u ta r  t r a b a j o s ,  con teda am­

plitud también de planos v e r t i c a l e s  o in c l in a d o s ,  sin  

l im ita c ió n  alguna, con la agregación a e l l a ,  que no 

pierde nada de su amplitud en la  c la s e  de t ra b a jo s  que 

puede e j e c u t a r ,  s ino que por e l  c o n tra r io  adquiere a l -  

20 guna mayor posibilidad y que admite, también el  poder­

la  u t i l i z a r  como s i e r r a ,  s in  mas que montar en su va­

r i l l a  de t r a b a j o ,  en vez d el  p la to  de l i j a r  o de p u l i r ,  

en las brocas o b a rre n a s ,  e t c . ,  de una s i e r r a  c i r c u l a r  

c o r r i e n t e ,  s irviendo a s í ,  también, c l a r o  es que siem-  

25 pre de 'las dimensiones convenientes ,  además de los  t r a ­

bajos enumerados en la patente p r i n c i p a l ,  se puede l i ­

j a r ,  p u l i r ,  hacer re b a jo s ,  molduras, a f i l a d o  de h i e r r o s ,  

e t c .  e tc*  y todo e l l o ,  en v ir tu d  de la  mejora que se 

describe  a continuación., tanto en e l  sentido horizon—

30 t a l ,  como en e l  sentido v e r t i c a l  o con cuiquiera i n -
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c l i n s c i ó n .

Lo e s e n c ia l  que con sti tuye  e l  objeto de es te  c e r ­

t i f i c a d o  de ad ición  es in tr o d u c ir  entre el  extremo del  

brazo h o r iz o n ta l  y la plataforma que s o s t ie n e  e l  mo­

t o r  e l é c t r i c o  una a r t i c u l a c i ó n  cualquiera  que permi­

ta cambiar fácilm ente  l a  posición' d e l  motor, pudien-  

do és te  f i j a r s e  tanto con su eje v e r t i c a l ,  como con e l  

eje  h o r i z o n t a l ,  o en cualquiera p osición  intermedia.

Para mejor- i n t e l i g e n c i a  de esta  d e scr ip c ió n ,  se 

la acompaña de una hoja de plano en que se muestra un 

ejemplo de como se puede r e a l i z a r  esta mejora.

La figura  representa  una v i s t a  de la  máquina, 

v i s t a  de costado ,  con -la mejora de e s te  c e r t i f i c a d o  

oe adición aplicada a e l l a .

Consiste ésta  en adaptar en e l  extremo l ib re  de 

la segunda parte  d el  brazo un p l a t i l l o  c i r c u l a r  

- 8 -  sobre e l  que puede g i r a r ,  concéntricamente,  otro 

p l a t i l l o  - 9 - ,  a l  que va sólidamente f i ja d a  la p l a t a ­

forma que s o s t ie n e  e l  motor e l é c t r i c o .  Ambos p l a t i l l o s  

forman escuadra con la  plataforma d e l  motor y en su pe 

r i f e  r ía  c i l i n d r i c a  l levan  las graduaciones e índice co 

rrespondie at es,  par a ■ que por medio d el  a p r ie te  del to r  

n i l l o  - 1 0 -  c e n t r a l  que les s irv e  de e j e  o d el  - 1 0 -  ex ­

c é n tr ico  poder f i j a r  los p l a t i l l o s  en la  posición con­

veniente de forma que e l  eje del  motor tome la i n c l i ­

nación que requiera e l  t ra b a jo  a e f e c t u a r  en cada ca­

so 't  puede también en caco n e ce sa r io ,  l l e v a r  la  gradua­

ción c!e los p l a t i l l o s  e l  nonius correspondiente para 

extremar la p re c is ió n  en la in c l i n a c i ó n  requerida,  s i  

a s í  conviene en algún caso .
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Se re iv in d ica n  como-propios y nuevos, para que 

sean objeto de un segundo c e r t i f i c a d o  de a d ic ión  a l a  

patente  ní 177*575 en España, los puntos siguientes*  

' 1 « - M e j o r a s  en e l  objeto de la  patente p r i n c i p a l ,  

c a ra c te r iz a d a s  por l a  adopción de un elemento dispues­

to entre la  extremidad l i b r e  de l a  segunda parte  del  

brazo y la plataforma que s o s t ie n e  e l  motor, que per­

mite el  g iro  de d i c t a  plataforma y por lo tanto del  

motor que sop orta ,  para que es te  pase de tener su e j e -  

v a r t i e á l  a te n e r lo  h o r iz o n ta l  o en cua lquiera • de la s  

posiciones  intermedias entre esos dos l ím ite s*

2*— Mejoras en e l  objeto de la  patente p r i n c i p a l ,  

según 1 ,  c a r a c t e r i z a d a s  por dos p l a t i l l o s  c o n c é n tr i ­

cos  que g ira n  uno sobre o tro  y colocados uno en e l  ex ­

tremo d el  brazo y e l  o tro  sobre la plataforma con la  

que forma escuadra*
3 * - Mejoras en e l  objeto de la patente p r i n c i p a l ,  

c a r a c t e r i z a d a s ,  porque ambos p l a t i l l o s  que tienen un

eje de g iro  común, c o n st i tu id o  por un t o r n i l l o  de pre 

sión para f i j a r  l a  p o s ic ió n  de l o s  p l a t o s ,  están g r a ­

duados, en la p e r i f e r i a  c i l i n d r i c a  de ambos con g r a — 

duaclón en uno e índice  en e l  o t r o ,  que pueden 11 ev&r, 

o no, e l  nonius correspondiente*

4 * -  INá MEJORA EN EL OBJETO DI LA PÍTENTE PRIN­

CIPAL*
Todo conforme se d e s c r ib e  en la memoria que an­

teced e ,  se presenta como ejemplo de e je cu ció n  en e l  

plano unido a e l la  y se re iv in d ic a  en su Nota*

E sta  memoria consta de cinco h ojas ' ' fo l iad as  y
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mecanografiadas por una sola oara y ana hoja de p la­

no»,

Madrid» 10 de Diciembre de 1*047  

Man asi (jóme z  Zor r i l l a  

P .  A .
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