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establecida ea 122 Shaftesbory Avente, Londres, Inglaterra, 

por:

"UNA MáQPItNA PERFEC CICLADA QUE IUEDE USARSE COMO BCMBA, 

CUIIPRESUR O MOTOR".-

33 presente invento tiene por objeto ofrecer una 

mejora en las maquinas de tipo de engranaje (bombas, motores 

o compresores) en las cuales los engranajes comprenden dos 

elementos espirales uno dentro de otro, teniendo al elemento 

exterior una rosca espiral o un dienta más que el interior, 

cada rosca o diente del cual eatá aonstantananta en oontaoto
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*R oada sección traraveraal con el elemento exterior, estac- 

3o les alturas 3e paso, qne pueden ser o no constantes, para 

oada seooiín transversal en la proporción de les números de 

dientes.

Setas máquinas comprenden en general, como es sa­

bido un estator sujeto a la oaja&qna contiene un rotor movi­

do por un mando flex ib le  o un sistema de juntas que permite 

al rotor girar en el estator, estando los ejes del rotor y el 

estator qne son paralelos entre s í ,  en una diracoión qne es 

constante en el espacio.

Según el invento, al estator y el rotor están cada 

onal articulado en nn sólo punte situado en el correspondiente 

eje de dítho estator o rotor, estando separados los dos puntos 

da articulación, de macera qne los ejes del estator y dal rotor 

describen conos con ángulos iguales en sos vártioes.

Así se obtiene mayor sencillez de constmcolón,jac­

to oon ventajosas posibilidades de eqoilibrio y de colocación.

Otras características y ventajas resaltarse de la  

descripción sigclenta.

Eb el dibajo adjunto que demos únicamente por vía
de ejemplo:

La figara 1 maestra nn corte longitodinal de ana 

bomba según el invento, en la onal las articulaciones del rotor 

y del estator están situadas respectivamente en sus extremos 

opaeatés.

La figura 2 es un diagrama destinado a ayudar al 
estudio teórico del invento.
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La figura S maestra un corte longitudinal de oca 

bomba según el invento, en la caal la  articulación del rotor 

está fuera de la  bomba.

La figura 4 ee an corte longitadinal de otra mo-

5 dificación.

Según la  realización de la figura 1, la  máquina 

qne ee de constricción mny sencilla, tiene una caja 1 oon ana 

ooblerta 2, provistas de conexiones S y 4 reypeotivamente, 

destinadas según el sentido de rotación, a la entrada del f la i -  

10 do enviado a bomba fo comprimido y motor) y a la salida del 

finido suministrado fo dilatado). Dentro de dicha caja va 

so jeto an estator 5 de goma o material análogo, so jeto por ono 

de sus extramoa mediante ana brida 6, sujeta por espárragos 7 

y tneroas 8 entre la  oaja 1 y la  oabierta 2. La superficie 

15 interna del estator 6 forma de la  manera conocida un elemento 

interno de engranaje en esp ira l.

Oon este elemento engrana en rotor 9, qae forma nn 

segando elemento de engranaje espiral qoe gira en el elemento 

exterior. Como es sabido el elemento exterior 5, tiene ana 

20 rosca espiral o nn diente más qne el elemento interior 9, oada 

rosoa o diente del ocal está constantemente en oontacto, en 

oada sección transversal con el elemento exterior, las al tarea 

de paso que pneden ser o no constantes, están para oada sección 

transversal en la-proporción dé los números de dientes. T&

25 el ejemplo de la figura 1, el elemento exterior tiene dés dien­

tes y el interior tiene ano.

SI rotar 9 qae penetra en el estator por el extremo 

del mismo opoesto a la  btida de fijación 6 está conectado a an
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vez ec sa extremo fuera del estator por medio de una arande­

la  elástica sementada 10 de oaocho o material análogo, oon 

un árbol 11. Este árbol 11 es un árbol motor en el oaso de 

cna bomba o tía compresor, o en árbol movido en el caso de nn 

motar. El árbol 11 pasa por la cafa 1 a través de ana em­

paquetadura usual 12, y está acoplado de cualquier manera en 

1SÜ oon un árbol motor 14 (por ejemplo el de un motor eléotri 

eo 16) o oon un árbol movido, si la máquina funoiona como 

motor.

Esta máquina funciona de la manera ordinaria;por 

ejemplo, cuando se emplea como bomba, el rotor 9 qae es impal 

aado por el árbol 11, gira en al estator 6 con el coal engra­

na y, según la  dirección de rotación, hace qoe el fluido en­

viado a bomba sea absorbido al través de la conexión E o 4 

y forzado a través de la otra de dichas conexiones.

Durante la rotación del rotor dentro del estator, 

esta puede oscilar sobre el centro A de la brida y el rotor 9 

sobre al centro B de la  arandela 10. Estos dos puntos en 

el ejemplo representado, están situados en los extremos opetes- 

tos del estator y del rotor respectivamente. El movimiento 

relativo del estator y del rotor peaña tener lugar porque en 

las posiciones en que el rotor no puede moverse, el estator 

tiene libertad pera hacerlo, y en las posiciones en que el es­

tator no puede moverse puede hacerlo el rotor.

En el diagrama teórico de la figura 2, qoe está en 

mayor escala y en el cual se han representado,los centros de 

oscilación A y B, si la  máquina comprende, por ejemplo, un ele

manto de engranaje con un diente (rotor 9) que engrana oon nn
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alepanto 3a engranaje de dos di a*, tas fei estatoT S) la  

saooióc tra sve rsa l de todo el engranaje qae pasa por A 

está representada por les dos oircuios de altara 0 y D 

oayos centros son A y E, los diámetros de dichos circuios 

están en la proporción de 2 a 1, siendo la  distancia 

AE igaal a la excentricidad.

Se verá qae cuando el circulo D gira sin deslizar 

se en el circulo 0, . 1  e j .  BE describe un oón. cayo vértice 

y sayo eje es AB. Si otra sección del estator se cor, Aid era 

de igaal manera, se obtendrán los oiremos de al tora de paso 

C y y  cayos centros sen A' y 3  , y se verá qne el eje AA' 

del estator desoribe nn cono cayo vértice es A y cayo eje es 

AB. Estos dos cónos tienen el mismo semiángolo an el vérti 

oo -z - .  Sería posible dibujar otras secciones transversa­

les a un lado o . t r .  de la  brida 6, por ejemplo, la  sección 

O" y B "  y las secoionas transversales se encontrarían 

siempre aá alineación en estos movimientos cónicos.

31 dispositivo descrito permite,pees,manifiesta­
mente qaa el rotor gire correctamente en el estator a pesar 

de la  janta por sólo an extremo asi estator y del rotor,debi­

do al hecho de qae los dos pantos de artioniación están sepa­
rado a .

La flgora 3 maestra ana modificación de ana máqain 

s.gón .1 invente, en 1 .  c a l  . i  centro de oscilación B del r .  

tor 9 está situado fe era de la  bomba y comprende oca junta no, 

versal ordinaria 16 qae conecta el árbol 17 qae es ana prole.- 

gaoión directa del rotor 9,c.n el árbol motor?, movido) ld l 

m árbol 17 del rotor pasa, con cierto jnsgo 18 recto por na
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tobo 19 al onal va giratoriamente aooplado junto a la  jacta 

16 por na peque ¡o manguito 30 de caucho o material análogo.

B1 tubo 19 está montado en oojinetea da antifricoión 31 y 33 

sostenidos ñor una cabeza 23 sujeta por ana brida 24 a la  pa- 

5 red extrema de la caja 1. La hermeticidad de la  oaja al

finido se obtiene alrededor del tubo 19, mediante oca caja de 

empaquetadora habitual 2a'.att. al..^(8^M.'áhs iMh#*%*** Aé&B&waente 

31 manguito 20 ofrece hermeticidad al finido entre 

el árbol 1*7, y el tubo y sostiene además el posible empáje 

10 axial transmitido por el tcbo 19 y los cojinetes de antifrio­

oión 21, 83 al soporte *23 y la  oaja 1. . El manguito 20 per­

mite además pequeños movimientos radiales del árbol 17 que ae 

deben a su movimiento cónico ouyo vórtice es B.

SW hará también referencia a l a  figura 2 para está­

i s  diar esta máquina de la figura 3. las secciones representa­

das en I  e I* son los diagramas de la  correspondiente seocien 

de la  bomba que están situadas debajo de ellas

Se verá que eligiendo adecuadamente lea caracterís­

ticas de esta máquina, puede dar un perfecto eqnilibrio diná- 

20 mico.

La stima-Fr-* de las fuerzas centrifugas a.lioadae r 

al rotor 9 puedan considerarse producidas por una sola masa 

-m- aplioada a un punto -a - situado a una distancia -x - del 

eje AB e igual a:

25 Fr =  ¿nás:.

Siendo-a- la  val coi dad angular del aje del cono. 

Similarmente para el estator 5, la  soma Fe de las 

fuerzas centrífugas aplicadas en -b - situadas a ana distancia
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-y - del eje AB, debido a la  masaM del estator, aera 

Fs=Mu2y.

Las sumas Fs y Fr de las fuerzas centrifr-gas es- 

tan siempre en el mi&no placo, el de los dos ejes 3¡s* y AA* 

y opuestaraenté dirigidas. Para que esté la  máquina equili­

brada, es necesario y suficiente que las dos samas de fuerzas 

estén en alideación entre sí y que;

mn2x = Ma2y
o bien

mx =. My

La valooidad -u- no interviene. El cálcalo,pues, 

maestra, y experiencia confirma, que la máquina de la fi?nra 

6 esta perfectamente equilibrada con un estatotor de oauoho 

y un rotor por ejemplo de sustancia plástica o de ebonita, 

siendq la  única oondioión la  de que se satisfaga la ecuación 

s a t * ^ *  ,mx = My.

La figura 4 muestra otra modificación de la máquina 

del invento ¡6a la  cual el oentro de oscilación B del rotor 

está fuera de le máquina y situado en el centro de un cojine­

te de torniquete 26 que también soporta el empuja axial .

Dicho cojinete 26 consiste, por ejemplo, sencilla­

mente en en oojinete de bolas como una jaula esférica, paro 

podría construirse da cualqaier otro modo. El árbol hueco 

del ejaaplo anterior se elimina, y el árbol 17 del rotor 9 

gipa directamente en una caja de empaquetadura 27. Esta 

última pueda seguir los pequeños movimientos oónicos del ár­

bol, porque está conectada oon la  oaja por un elemento tabula* 

elástico 26, de goma, por ejemplo. Esto permite construir

-
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oaja a. empaquetadora 87 qoe es veotajos, por razón de 

an mny paqaefio diámetro. Por v i .  de ejemplo, también, la  

máquina de la  figura 4 aa representa provista da an estator 

de metal 6 conectado y articulado ooo la  caja i por un collar 

elástico 6 de goma o material análogo, y sujeto al estator 

por ejemplo por medio de remos 89 y tuercas SO, y entre la  

oaja 1 y la  cubierta 2 por los espárragos 7 y las tuercas 8.

Las condiciones de equilibrio son las mismas q¿e 

en el ejemplo de la  figura 3, y el cálcalo maestra que an es- 

tator de acero y un rotor de aoero permiten obtener on eqni. 
lib rio  perfecto.

Como ea natural el i&vapto no at limita en modo 

al gano a las realizaciones representadas y descritas, qaa 

solo se han escogido por via de ejemplo.

R: particular, puede haber ccaiquier número de 

dientes y cualquier tamaño da altaras de pasos.

Esta solicitud qna corresponde a la  presentada en 

Francia, si 17 de diciembre de 1946, ae acoge a los benefi­

cios del artícelo 51 del vigente Estatuto de propiedad Indus­
t r ia l.

-  F 0 T A -

Los pantos de invención propia y nueva que ae pre­

sentan para qae sean objeto de esta Patente da invención en

— 8 —
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España, por VEB'TE años, son loa siguientes:

le . -  Una máqplna perfeccionada qoe poede asar­

se como bomba, oompresor o motor, y qoe es del tipo qne com­

prende dos elementos helicoidales ano dentro de otro, teniea 

do el elemento exterior ana rosca espiral o no diente más 

qoe el elemento interior, cada rosos espiral o diente del 

cnal está constantemente en contacto en cada seooión trans­

versal con el elemento exterior; las al toras da paso, qoe 

pueden ser o no constantes están para cada sección trans­

versal en la  proporción da los ñamaros de dientes, caracte­

rizada dicha máquina porque el estator y el rotor están cada 

onal árticalado en un solo panto sitoado en el correspon­

díante eje de dicho estator o rotor, estando los dos pantos 

de artioolaoión separados, de manera qoe, tanto loa ejes 

del estator oomo loe del rotor describen oónos con igoaiea 

ángulos en sos vértices.

' 2 a U n a  máquina según se reitindioa en el

ponto 19, en la  anal loa pontos de artioolaoión están espa­

ciados en una distanoia máxima de manera qoe el ángolo del 

vértice de oscilación as pequeño.

39.- Una máquina según se reivindica en el 

ponto la en la  ocal las dimensiones y las densidades del es­

tator y del rotor se eligen de manera qoe las somas de las 

fnerzaa oentrifogae qoe se les aplican y qae están en direc­

ciones opuestas son iguales y están en alineación ana con 

otra.

-  9



4s.- Una máquina según se reivindica en el pan­

to 1$, en la  cual la  articalacion del estator oomprende ana 

'brida de goma c material elástico similar de una pieza ooo 

dicho estator y sujeta al ooerpo de la  máquina.

59.- Una máquina según se reivindica en el panto 

19, en ia  ocal la  articulación del estator comprende nn oollar  

eiastioo at jeto al estator, que puede ser elástico o no ser­

lo .

69.- Una máquina segur. se reivindica en el pan­

to 19 en la  cu ai los dos pantos de articulación están respec­

tivamente situados en los extremos opuestos del estator y del 

rotor y están dentro de la  bomba.

7 2 .- Una máquina según se reivindica en el pac­

to 6s, en la  cual el rotor esta conectado por on acoplamiento 

elástico son un árbol montado en una oaja de empaquetadura.

89.- Una máquina según se reivindica en el pac­

to 1 s , en la  ocal la  articulación del rotor está ibera de la  

bomba.

9 °.-  una máquina según se reivindica en el pun­

to 89, en la  onal el eje del rotor pasa longitudinalmente por 

on tobo al cual va conectado elásticamente y dicho tubo gira  

en la  caja de empaquetadora.

109.- Una maquina según se reivindica, en el 

punto 89, en la cual la  articulación del rotor cemprende oo 

cojinete de torniquete.

119.- Una máquina según se raivindloa en el pbc- 

to 109, en la  cual una oaja de empquetadnra rodea directamente 

el árbol del rotor y esta oorectada elásticamente con el caer* 
po de la  máquina.

-  10 -
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t2s.- Una máquina virtaalmente como sa describe 

y representa en loe dibajos anexes.

13e.- Una máqoica perfeccionada qne paede osar­

se como bomba, oompresor o motor.

Tal y como sa ha descrito en la  lleta orla que ante­

ceda representado en el di bajo qaa se acompasa y con loa 

fines qae se han especificado.

Bata Memoria consta de once hojas escritas por 
ana sola oara.

10 Madrid,-  5DIC.1947

Oh/, -  11 -
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