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MEMORIA DESCRIPTIVA
para soliciter 1 807 90
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e n
I S P Ao F 4
por VEIETE afios

& nombre de ROTATIVE MECHANTSMS LIMITED, ertidad briténics,

establecida en 122 Shaftesbury Avenue, Lond res, Inuglaterra,
Doy )
"NA VAQUINA PERFECCICYADA QUE IUTRDR USARST COMO BoMRBA,
COUPRESOR O MOTOR"™ .-~ |

™ presante invento tiene vor objeto ofrecer una
me jora en las méquinas de tipo de engranaje (bombas, motores
o ozmprascies} en las cuales 108 engranajes comprenden dos
slanentos espirales uno dentro de otro, temierndo el elemento
exterior una rosca esyiral o uu diente mée que el interiow,

cada rosca o diente del cual esté monstantenente en contaoto
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en cads secciin trarsversaml con el elemento eitaricr,_gstan-
4o las altoras de paso, que pueder ser o no constantes, para

cada secoidon transversal eu le provorcidn de los pimercs de

4

~dientes.

7 Estas naqrinae comprenden en general, Como €8 Sa.
bidm‘dn esta tor sajéto e la oaja?que contiene vn rotor wmovie
do Eﬂf‘uﬂ mando flexible o un eistema de Juntas que permite
&l rotor girar en el estator, estendo 108 ejes del rotor .y el
estator que sou paralelos entre s{, en una direceidn que es
constante en el BQp&OiO;

Segin el invento, el estator y el Totor estaén cada
oual articledc ep un 86lo punto Bitusds en el correspondierte
oje de dicho estator o rotor, estasdo 8eparados los dos puntos
de articulacidon, de manera que lo8% ejes Jdel estator y del rotor\
describen cono® con &ngulos iguaies en sus vértioasl _

As{ se obtiene mayor sencillez de constracoidn, jun~
%o con ventajosas roeibilidades de equilibric y de cnlocaaiéu:

Ootras ocaracteristicas y ventajss resultaten de la
descripeion siguiante; ‘

Fn el dibnjo msdjunto que demos inicamente por via
de ejemplo: |

La figora 1 muestra un corte longitudinal de ona
bomba seguin el invento, en la oual las artioculacicres del rotor
vy del estator estén situedas r38peotivamente er snsg extremos
opuaatis:‘ ) |

le figura 2 es urn diegraums destirnadc a ayvdar al

#studio teorico del invento.
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La figunra 3 muestre. un corte longitudinael de nna
bomba aegan el iavento, er la cual 1a articulscisn del rotor
esté fuera de la bomba.

1a figore 4 ee un ocorte Iungitadinai de otre mo-

dificecisn,

Segin l1e reslizacidn de 18 figura 1, la maquina

- qua es de construceidn moy sencilla, tiere una oaje 1 oon una

.onblerta 2, provistas de conexiones ¥ y 4 resprectivanente,

dest inadas segin el sentido de rotamcicn, a la entrada del flui-
do enviado a bomba (o comprimido y motor) y & la salida del
fivido suministrado (o dilatado): Dentro de dicha cajas va
sujeto un estator 5 de goma o masterial anélogo, sujeto por uno
de sus extremos mediante upna brida 6, w*ata nor espérragas 7
v tuercas 8 entre 1a caja 1 y la oubierta 2. Ta superficie
interna del estator 5 forma de la manera conococida uvn elemento
interno de engranaje an aSyir51:

Cou este elemento erigrana tn rotor 9,’qua forma un
segundo elemento de engranaje espiral que gira en el elemente
éxterior. Qomo es sebldo el slemento exterior 5, tiene upe
rosca espiral o un dierte ndes que 8l elemdrnto interior 9, cada
rosoa o diente del cual esté constantermerte en oontmoto, en
eada seacion trausversal con el elemeénto exterior, la8 alturas
de paso que puedssn ser o no constantes, estdn pars cada secoidn
transvéreal eun la troporcion d€ los ndmerce de dientea: hir i}
el ojemplo de la figura 1, el elemento exterior tiene dés dien-
tas v el interior tiene uno: |

za retorﬁs'qne pﬂnﬂtr& :7:3 el"aatator»par el extremo

del mismo opnesto a la bzida de fijacion 6 esta corectado a sp




vez eu su extremp fuera del estator por medio de una arauda-A
la eiésticg cementada 10 de oaucho o meterial anfélogo, oon
- . un 8rbol 11; Este drbol 11 es un 8rbol motor en el ceso de
crne bomba o bn comprescr, o an drbol movido en el casg de um
5 motor: El 4rbol 11 pasa ror la caja 1 a través de una em-
raquetadura usual 12, y ests acoplado de cualquier menera en
1Z con un Arbol motor 14 (por ejemplo el de un motor eléotri
c# 16) o ocon un 8rbol moiido, 81 la maquine funoicna como
motor'.
10 Feta médquina funcioha de la manera ordinaris;por
| ejemnlio, cnandso se emplea como bomba, e Totor 9 que es impul
: sado por ei érbol 11, gire en ol estator 6 con el cual engra-~
na y, segun la direcciéu de rotacion; hace que el fiuldo en-
¢ v viedo & bomba sea abscrbidc al través de la conexidn 5 o 4
15 y forzado & travée de 18 stra de dichas ocnaxiones;

Duraste ia rotacion dei rotor dertro del estator,

88%8 puede oscilar scbre el centrp A de 1a brida y el rotor 9

#

gBcbre 61 centro B de la arendela 10, Estos dos puntoas en
8l ejeumpio repressntado, estip situados en 108 extremos opues-

20 %08 del estator y del rotor respectiveamente. Bl moviuniento
relativo del estator y del rotor ruede tener lugar vorque en
leae rosiciones en gque el rotor no ~uede moverse, el estator
tiene libertad néra hacerlb, y en 188 rosiciones en que 61 es-
tator no pueds moverse puede h&cerioc el roﬁor:

25 B el diagrana telrioco de la fipura 2, que esté en
mayor escala y an el cual 8e han rerresentado,los cenﬁros de
oscilacidén A y B, sai 1aAméqnina gomprende, wor ejemplo, un eleg

mento de engranaje con un diente (rotor 9) que engrana con op
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sieiento de eugranaje de dos diates (el estator 5) 1la
saccidn transversal de todo el engranage que pasa por A
e8td representada por les dos circulos de aitura C y D
cuyos centros Bon Ay B, los didmetros de dichos circulos
estén en la proporcidn de 2 a 1, siendo le distanocis
AR igusl a is exoentriaidad;

'8e verd que cuando el circulo D gira sin deslizar
86 én el cironlo C, el eje BE describe un odno euyo vertice
Yy euyo eje ea Ai; 51 otra secciin del estator se corndfdera
de”igugl nerera, se cbtendrdn loé oiréu}os de altura de paso
C' y D' ouyos centros sen A' y ¥, y se verd gne el eje AA'
del estator describe un cdno ouyo vertice es A y ouyo eje es

AB, Estos dos odnos tienern o1 misme semifngule en o1 vérty
ce -z-: Seria roB8ible dibujar otras secoicnes tranaversa-
188 a un lado u otro de 1s& bride 6, ror ejemplo, 1& seccidn
C'' ¥ D' y lae secciones traneverssles se encon trarian
giompre eb &lineacidn en estos movimientos cénioas:

3l disrositive descrito remite,pues,manifiesta-
werte que el rotor gire correciamente en el estator a pesay
de la junta por 85lo un extremes dé& estator y del rotor,debi~
do al hecho de que l1os dos puntos de ﬁrtiauiacién estén sape-
radoa;

La figura 3 muestra une modificacidn d4e una médquina
segin ] invento, en 1a oael el centro de oscilacidn B del »o-
tor 9 estéd situado fuere de 1a bombs y comprenda nra Janta nai
versal ordinarie 16 que corecta el drbol 17 que ee uns prolon-
gRoion directa del rotor 9,con el Arbol motor(o movido) 14.v

El arbol 17 del rotor pasa, ocon cierto Juego 18 recto por un
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tubo 19 al cual va giratorianente &coplede junto a la jJunta
16 por un pequelio manguito 20 de cauncho o materisl analogo.
T tubo 19 estd mortado en oojimétas de antifricoion 21 y 22

goatenidos nor una cabezs 23 sujéts por ung brida £4 & 18 pa~

red extreua de ls caja 1, 1a hermeticidad de le cajs al

fluldo 8e obtiene alrededor del tubo 19, mediante una cuja de

empaquétadura habitual 25 .& or. qm;&aohu $abe ’:?"‘giu aebrdaments.

Bl manguito 20 ofreca hermeticidad al fluido entrs

-e1 4rbol 17, y el tubo y sostiene ademés el posible emruje

axiasl trapsmitido por el tubo 19 ybxoa cojinetes de antifriec.
oidén 21, 22 al soporte 2% y la cajs 1: . El manguito 20 per-
mite ademdés pequerios movimiﬁntoﬂ;rad;ales del ®rbol 17 gue se
dehen & su movimiento cénioo ouyo vertice es B‘

‘ ’ sn hara tembieén referencia 8 la figura Z para estu-
diar esta maqulna de 1a Pigura Z. Tas secciones rerresente-
das’en I e'I‘ son los disgramas de la octreajeﬂdianta gecoidn
de 1a bomba que estdr situades debsjo de ellas

Se verd que eligiendo sdscuadsmente 1as caracteris-
ticas de esta mdquina, puede dar un nerfecto equilibrioc Ainde
mioal

ia sumaprr; de 158 fuerzas centrifugas & liocsdas v

al rotor 9 puedsun oensiderarse prudueidaa por una sola mesa

~m- aplicada a un punto ~a~ Bituado & una distanocia -x- del

eje AB e igual a:
= ﬁnzz;
Siendo-~u~ l& valooidad éngular’del eje del oéno:,
Similarmente para el estator 5, la suma Fs de laas

fuerzes centrifugas aplicadas en ~b. situsdas s una distanocia
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-y~ del eje AB, debido & la mesa M del éatator. sers
8 = Mn2y’.

las sumss W8 y Fr de l8e fuerzas centrifﬁgaa 08~
ta&n siempre en el mismo nlampno, el de lcs doe ejes TWE 3 AA!
¥ opuestamanté'dirigidas;‘ rPara gue egté la maguine eguili-
brada, es necesario y spficiemte‘que las dos aumas de fuerzas
astén en alineaciéﬁ eutre af y qﬁe{

mnzx‘z Hudy
0 bien

mx =,My

La velocidad ~u-~ no interviene ‘ ® ca¢aulo,pues
mneatra, y éxperiencis counfirma, que la maqnina de la f ure
g estd perfectemerte equilibrada con un estatotor de oaucho
¥y un rotor por ejemplo de sustanocie ridéstios o de eborita,

siendo ln dnice oondiclon la de que ss satisfaga la ecuzacidn

{‘as%craa? mx _.ly.

| g La figura 4 muestra otra modificecidin de la miquina
del invento &m iéu}bual el centro de oscilacion B del rotor
estd fuera de is& méquina y situsdo en el centro de un 60jine=
te do torniquete 26 qgue también sororta el empuje axial:

' ‘ Dicho cojinete 26 consiste, ~or ejemplo, 8sencillia~
meate en op cojinete de boles come uns Jeula esférics, pero
vodris constrnirse de coaiquier otro modo; El 4rbol hueco
del ejeuplo anterior se 8limine, y €l drbol 17 del rotor 9
gira directguanto en una caja de empaquetadura 27l Esta
G1tima puede seguir lo® peguefios movimientos odniocos del dr.
bol, porqueroaté corniectada oon lajoaja por un elemerito tubnlar

elédstico 28, de goma, por ejemplo. Eeto rermite construir
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une ocaja de empaquetadnra 27 gue es ventajosa vor razon de
8u mny paequeiio diémetro; Por via de ejemplo, tembién, 1la
méquina do la figure 4 8@ representsa rrovista de un aatitor
de metal 65 conectado y artiocuiado con la caja 1 por un collar
eléstieo 6 de gona o material anflogo, y sujeto &l estator
po¥r ejemplo »or medic de “arnos 29 y tuercas 30, v entre 1‘,
cala 1 y la cuobierts 2 por los espérragos 7 y las tuercas 8.

Las oondiciones de equilibrio son 1as mismas qtie
en el ejemplo de la figura 3, y el caloulo miiestra que un ef
tator ds acero y tin rotor de acero hermiten cbtener an equi-
librio perfecto. | )

~ Como es netural el &Qfﬁgta no 86 limite en mcdo

alguno 8 las realizaciones rerresentadas y desoritas, que
Bolo 8e han escogido por via de ejemplol ‘ |

! particular, puede haber oua;quier nimerc de
diestes y ocualquier tamafioc de altoras de pesos,

Esta solioitud que oorreepsnde 8 le presentsda en
Pravcie, 1’ 17 de dicienbre de 1946, se 8coge & lce ‘herefi-
cios del articulo 51 del vigente Estatuto de Propiedad Indus-

»

trial,

- F 0T & -

Lo® puntos de invencidn pr:pias y pueva que se pre-

sentan para Que sean objeto de esta Patente de Invencidn on
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Espafie, por VEINIE afio8, son lca siguientes:

19;- Uce médqeine perfeccicnada que inade usar.
8e como bomba, ocompresocr o motor, y que es del tipo que come
rrende dos elementos helicoideles uno dentro de otro, tenien

6 do el elemento exterior una rosce espiral o un dianta‘més
que el elemento interior, ceds rceca espiral o diente del
odal estéd constantemente en contecto en cads Becoidn trans.’
versal ocon el elemento exterior; las alturas de paso, que

" pneden ser o no constantes estén para osda seccidn transa

10 versal en la rroporcidn de los nimercs de dientes, caracte-
rizeda dicha maquina porque el estator y el rotor estdn cada
cual erticulads en un 8olo punto situado en el corresron-
diente e)e de dicho estator o rotor, estando los dos puntos
de artionlecidn separados, de meners que, tanto 1os ejes

15 del estator como 108 del rotor describen aconos com igualaes
gngulos en saa.vértiees; ‘

N 'vzel- Uns méquina sepin se reitindica en el
panto 12, en la cual 1os puntos de articulacidn estén espa-
oisdos eu uua distancia méximag de maners que el angulo del

20 vertice de oscilacidén es paqueﬁo;

59;- Una maquina seztin se reivindica en el
punto 12 en la oual las dimensiones y las densidades del es-
tator y del rotor se eligen de menera que las sumas de las
foerzas centrifugae que se les aplican y que estér en direc-

85 ciones opnestas son iguales y estin en aliresciln nne con

o

stra,




49;7 Tna maqulna sezin se reivindica en el pan-
%o 1¢, en la cual la artioalacion del estator comrrende una
‘bride de goma o material eldetico similar de uaa nieza cop
dicho estator y sujeta ai cnerpo de la maquina.

59.- Ura méguine segirn Be reivindica en el nanto
12, en la ousl la artioulacidn del estetor comprende un collar
eléstigo arjeto &1 estator, qué puede ser eléstioo 0 Lo sers

lo.

i

62.- Une méquina segir se reivindica en el pur-
to 12 en 1a onal los doe nuntoe de articulacidn estén recrece
tivamsrte situades erx los extramoa opnestoa -del eatator y del
rotor y estén dentro de 1la bomba.

79.- Una médquina sepin 8e reivindice en el pon-
to 62, en la cual e] rotor ests& conectads ror an acoplamlento
eléstico ®on un srbol montado em une caja de empaquetadara

89:- Una maguina segin se reivindioce er el OG-
to 1¢, en 1a ocual ia articulmcidn del rotor estd fuera de la
bomba; '

99;- Una néquina segin se reivindioa en el pupa
to 8¢, en la cnal ei eje del rotor pass 1ongitudinalmonte por
an tubo al cusl va conectado elédsticamente y dioho $uhbo gira
en ls caja de emraquetadura.

102,~ Ura maAquina segin se reivindica, en el
putto 82, en l& mal la articulaciin del rotor canprende un

4

cojlrnete de torniquets,

4 119 ,- Una nédquine segin se reivindi os en el phn-
to 109, en 13 aaa: tn® oaja de empquetadnra rodea dtreet&mﬁg&
el &rbol del rotor y esta corectads eidsticamente oeﬁfo”

o de la maqnina.
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12¢,. TUna maquina virtuslimente como ®e describs

v represents 8n los dibujos anexos,

13¢,- Una méquine perfeccionada que puede usar-
88 oomo bombl; comprescy o motor:

Talfyvoomo 86 ha descrito eu la Membria qQue ante-
cede representado en el dibujo qul 86 aocompaiia y con loa
fines qne ‘8@ han e8pec{f10ado.

Zate Memoria aonsta de once hoJas egacrites nor

- 5DIC.1947

una 8ole cara,

Medriad,

Ch/, - 11 -
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