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B A T E E T E  DE  I B T E E O I O E

por ve in te  añ os,
para  todo e l  t e r r i to r io  español, sos co lon ias y 

p ro tectorad o , por UN MECANISMO PARA ACCIONAR 

LOS HUSOS DE LAS CONTINUAS DE HILAR, cayo p r i ­

v i le g io  se  s o l i c i t a  a fa v o r  de lo s  señores Don 

TICENTE CAS AJUARA OADBVALL y Don TORAS MAQUEDA 

MAESTRE, de nacionalidad  española* r e s id e n te s  

an S a b a d a ll, e a l le  Leonor de Moneada, nam* 10 

y 12, y onyos inventores son lo s  propios s o l i ­

c it a n te s .

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

La p resen ta  patente tien e  por ob jeto  l a  a p lic a ­

ción de un mecanismo para accionar l o s  husos 

de l a s  continuas de h i l a r  llam adas in d iv id u a le s* 

empleando c in ta s  s in  f in  qua paaden intercam biar 

se  s in  necesidad de desmontar ningún órgano de 

l a  continua n i p a ra r la .
Sabido e s que la s  a c tu a le s  continuas in d iv idua­

le s  estén  formadas por dos tambores o lin te rn a s  

que accionan por separado l o s  husos de un lado
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a otro  de l a  máquina constituyendo en rea lid ad  

dos máquinas independientes s im é tr ica s  con r e s ­

pecto a l  e je  lo a g ita d in a l de l a  misma*

Bichas continuas presentan  entre o tra s  v e n ta ja s , 

l a s  que derivan de poderse accionar a voluntad 

l a  mitad de lo s  husos de cu alqu iera  de sa s  dos 

lad o s izquierdo o derecho,con lo  qae en e s te  

últim o caso a l  consumo de fu e rz a  m otriz e s ,o o -  

mo puede comprenderse, aproximadamente ig u a l 

a l a  mitad d el consomé reqaerido  por ana má­

quina qae tenga ana so la  l in te rn a * Sin embar­

go, a  p e sa r  de la s  grandes v en ta ja s  que pre­

sentan d ich as continúes in d iv id u a le s , su b s is ­

te  tod av ía  un grave inconveniente común a to ­

das l a s  con tin u as, sean és#as in d iv id u a les o 

c o le c t iv a s , y qae co n siste  principalm ente en 

l a  f a l t a  de uniformidad de lo s  árganos de 

tran sm isión  del movimiento de ro tac ión  de lo s  

husos, a s i  como la  d i f ic u lt a d , pérd id a  de 

tiempo y de produceiún que supone e l  cambio 

de dichos árganos de transm isión *

E l sistem a de accionamiento de lo s husos en 

la s  continuas in d iv id u a le s o rd in a r ia s , con­

s i s t e  en un cordón o bramante de algodón, 

que abraza respectivam ente ana l in te rn a  y 

nn huso del mismo lado de l a  máquina p re­

cisán dose para l a  colocación  del cordón 'la  

lon g itu d  n e c e sa r ia  d e l mismo para qae abra­

ce a an tiempo la  l in te rn a .y  la  garganta

*̂2**
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Aal hnso anteándose despeas lo s  dos extremos

l ib r a s  d e l cordón.
gomo puede comprenderse, esta  sistem a de a c ­

cionamiento de lo s  husos¿ tien e e l  inconve­

niente de que a l  anudarse lo s  extremos del 

cordón puede anmentarse o dism innirse l a  

tensión  sobre l a  garganta del huso a l  hacer 

e l  nado más o menos f l o jo ,  lo  que provoca 

nn d is t in to  deslizam iento  de cada hnso y , 

por con sigu ien te , ana f a l t a  de nniformidad 

en l a  to r s ió n , número y por con sigu ien te  

ca lid ad  del h ilado  prodncido, in eln so  den­

tro  de l a  misma hnsada y a  mayor razón en­

tre  cada bobina formada*
E l mecanismo ob jeto  de l a  presente patente 

viene a so lu cion ar de una manera p e rfe c ta

y con un mínimo de p ie z a s , todos lo s  pro­

blemas relacion ados con e l  accionamiento 

¿e lo s  hnsos de l a s  continuas, s a t i s f a c ie n ­

do l a s  más exigentes condiciones táen icas 

en cnanto a sn funcionamiento d ia r io  y du­

rac ió n , y siendo e l  fro to  de l o s  numerosos 

e sta d io s  efectuados per lo s  s u s c r i t o s  y

que ti un llegad o  a f e l i z  termino.

Bara m ejor comprensión, se acompaHa plano^ 

en e l  que, en forma esquem ática, se  g ra fia n  

lo s  nuevos y d iv erso s elementos in tro d u ci­

dos y cuyo conjunto forma e l mecaiismo an­

te s  mencionado
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La f i g u r a  1 , rep resen ta  l a  sección  tra n sv e rsa l 

del mecanismo ap licado  a ana continoa de h i la r  

in d iv id u al o sea  qae t ie n e  accionamiento por 

separado de oada una de 1 ^  dos m itades de l a  

máquina.

La. f  i  gara 8 , es ana v i s t a  de fre n te ; l a  f ig u ­

ra  3 , ana p lan ta  y l a  f ig n r a  4 , represen ta  

ana p ersp ec tiv a  del mecanismo.

En dichas f ig u ra s  puede observarse l a s  dos 

lin te rn a s  m otrices 11 qae accionan lo s  hasoe 

18¿

Las p o lea s  lo c a s  13, s irv en  da g a la  a l a  c in- 

ta  eontinna 14 en e l  ramal en qae é sta  no 

abraza a l a  l in te rn a  11* D ichas po leas 13 

g iran  alred ed or de anos gorrones so l id a r io s  

del soporte 81 qae d e s l iz a  y puede f i j a r s e  

por medio de an to r n il lo  de p resión  sobre 

ana barra 88.

La o in ta  continoa 14 qae p a sa  p or la s  po leas 

lo ca s  13, e s  tensada por sn  parte  in fe r io r  

mediante ana p o lea  15, cayo diámetro es 

ig o a l a la  d is ta n c ia  en tre  lo s  dos e je s  de 

lo s  h asos con secu tivos, más e l  diámetro de 

l a  garganta de ano de e l lo s .

E l e je  de dicha p o lea  ten sara  15, tien e  nna 

a r t ie o la c ié n  16 qae s irv e  p a ra  re g a la r  e l 

ángulo de in c lin ac ió n  que n e c e s ita  l a  c in ­

t a  a  l a  s a l id a  de la  po lea 13, con lo  qae 

se  impide, a l  funcionar e l mecanismo,qae
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(ttcha c in ta  pnedB s a l i r s e  de l a  po lea ten so- 

ra  15+
E l vastago  17 anido a tra v é s  de l a  a r t io a la -  

eián  16 a l  age 23 sobre e l  qae va montada l a  

p o lea  ten sora  15 , s i r v e  para  qae e l d e s l iz a r  

vertioalm ente 17 en an cobo 24 de l a  palan a 

oa 18 , se  paeda a volantad r e g a la r  l a  d is ­

ta n c ia  qae sep ara  e l  ramal de l a  c in ta  con- 

tin ca  14 qae s a le  de l a  p o lea  13 y para qae 

no roce dicho ramal con l a  l in te rn a  11*

E ste  vastago  17 paede f i j a r s e ,  p e e s , en l a  

p o sic ió n  conveniente sobre la  palan ca 18 

por medio de an to r n i l lo  de p resión  o medio

s im ila r .
Para p roearar ana tensión  constante y con 

e llo  mantener an námexo de rev e lac io n es de 

lo s  hasos con stan te , l a  palan ca 18 tien e  

por on extremo an apoyo qae s irv e  de ponto 

de g iro  sobre l a  b arra  19 y por e l  lado 

opeesto e s te  palan ca 18 l le v a  an brazo con 

nn peso regu lab le  80, e l qae da mas o me­

nos ten sión  a la  c in ta  continaa 14 .

La c in ta , a l  s a l i r  de l a  po lea  ten sora 15, 

abraza a  l a  lin te rn a  por an p arte  in te r io r  

h asta  ab razar a lo s  hasos*
Con es te mecanismo de accionam iento, e l  

sen tido  de g iro  no a fe c ta  para nada e l  fan  

eionamiento correcto  d el mismo, conserván­

dose l a  c in ta  en l a s  gargan tas de l a s  p o *-
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l e a s  s in  s a l i r s e  de a l ia s e  

F ara  co locar la  c in ta  cuando la  continua e s té  

funcionando, se llevan  a cabo l a s  s ig u ie n te s  
op o rac io n es:-

Se sacan lo s  ha sos 12 de sos re sp e c tiv a s  ca­

j a s ,  para f a c i l i t a r  e l  paso de la  c in ta  Jun­

to  con e l  brazo d e l  op erario ; d e s p e e , con 

ena p in za que l le v a  un peso , se coge el ex­

tremo de l a  c in ta  oontinna 14 introduciéndola 

con l a  mano h asta  l a  p o le a  15, en oaya g a r­

ganta se in tro d u c irá  anos de lo s  ram ales de 

l a  c in ta  quedando e l otro ramal resbalando 
sobre l a  l in te rn a .

Se introdaoe entonces e l extremo a n te r io r  

de la  c in ta  continua 14 en la s  gargan tas de 

lo s  husos 12 volviendo a co locar e s to s  6 l t i -  
mos en sus re sp e c tiv a s  c a ja s .

Debido . 1  p . . .  que n s v .  l a  p inza, l a  c in ta  

continua 14 q u .á .  colgando por la  p arte  in ­

f e r io r  de l a  lin te rn a ; cogiendo entonces l a  

c in ta  y colocándola en la  po lea  tan sora 15 

y quitando l a  p inza-peso con una mano y so s­

teniendo la  palan ca 18 con l a  o tra , se de­

ja r á  caer después e sta  palanca h asta  que, 

debido a l  pese 20, la  c in ta  se adh iera a

l a  lin te rn a  poniendo lo s  husos 12 en moví- 
miento.

a .  .cp rm .d e  qa. .1  d .  i . a

a l t iv o s  qaa formas e l mecanismo o b je ta  de
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l a  p resen te  paten te , pueda s e r  v a r ia b le  en 

cnanto a sn forma de ejecución y que, por

con sigu ien te , podrán v e r if ic a r se  cuantas 

v ariac io n es de d e ta l la  y ejecución  se e s ­

timen n ecesa ria s ,s iem p re  que e l lo  no s i g -  

n ifiq n e  a lte ra c ió n  alguna en l a  e s e n c ia l i-  

dad, a  cayo f in  se  declaran  de novedad y 

prop ia  invención de P* VIGENTE OASAJUANA 

CADEVALL y D* TÍMáS MA..UEDA MAESTRE, l a s  

s i g a i s o t e s  re iv in d icac io n es qae forman l a  

N O T A  R E I V I N D I C A T O R I A  

1* -  UN MECANISMO PARA ACCIONAR LOS RUSOS 

BE LAS CONTINUAS DE HILAR, caracterizad o  

por ana s e r ia  de po leas lo cas  a u x i l ia r e s  

s ita a d a a  con respecto  a l  e je  de l a  l in t e r ­

na en la  p a rte  opuesta a l a  de lo s  husos 

y qae giran  cada ana de e l l a s  alrededor 

de an e je ,  siendo esta  último p a ra le lo  a l  

e je  de l a  o la s  l in te r n a s , tambores o s i ­

m ilares qae dan e l  movimiento a  lo s  hnsos. 

gs -  Un mecanismo, según l a  a n te r io r  r e i ­

v in d icación , carac terizad o  por ana se r ie  

de soportes d e s liz a n te s  a lo  la rg o  de ana 

b a rra  lo n g itu d in a l sap erio r o s im ila r , f i ­

j a  a l a  bancada de l a  máquina, p a r a le la  a l

o a lo s  e je s  de la s  l in te rn a s ; por se r  so ­

l id a r io  de cada soporte d e sliz a n te  cada 

ano de lo s  e je s  alrededor de lo s  cu ales g i ­

ran l a s  po leas a u x i l ia r e s ;  p o r  poderse f i -
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j a r  sobre l a  b a r ra  lo n g itu d in a l sopar i. or en 

ona posic ión  determ inada lo s  an te r io re s  so * 

po rtes d e s liz a n te s  lo  ooal se consigne me* 

d iente to r n i l lo s  o medios de su je c ió n  sim i­

la r e s *
36 „  un mecanismo, según l a s  a n te r io re s  r e i ­

v in d icac io n es, carac terizad o  por nna serle

de p o leas lo c a s  ten so res s ito a d a s  en posic ión  

in fe r io r  a l a  de Isa  l in te rn a s  y que g iran  

cada nna de e l l a s  sobre on e je  a u x i l ia r  s i -  

toado en on plano perpan dico lar a l  o a l o s  

e je s  de ro tación  de la s  l in te r n a s ,  pero co­

ya posici& n en dicho plano puede v a r ia r se  

a  volontad mediante ana a r t ic o la c ló n  a ju s ta -  

b le ,  oni&n o s im ila r ;  por on v a sta g o , b arra  

o s im ila r  qae l le v a  en so  parte  su p erio r, 

l a  a r tic u la c ió n  a je s  tab le  an te r io r  y p o r l a  

in fe r io r ,  pnede d e s l iz a r  o so l id a r iz a r s e  

con ana palanca que e s t á  a r t ic u la d a  en ono 

de so s  extremos y se apoya sobre nna b arra  

o s im ila r  p a r a le la  a l  o a  lo s  e je s  de la s  

l in te rn a s  y l le v a  on contrapeso regc lab le  

en e l otro extremo qoe es l i b r e .

46 „  Un mecanismo, según la s  a n te r io re s  re í-  

v in d icac io n es, caracterizad o  por reco rrer  

l a  c in ta  s in  f in  que acciona cada p ar de 

hnsoe, un c ir e o ito  cerrado que comprende 

la s  re sp e c tiv a s  gargan tas de lo s  mismos, 

una re c ta  tangente a l a  gargan ta de l a  po-

í -
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l e a  a u x i l ia r  en l a  p arte  superior de é s ta , 

porción de garganta de dicha po lea  au x i­

l i a r ,  para vo lver a s e r  o tr a  r e c ta  que es 

a  la  vez tangente a l a  re p e tid a  po lea au­

x i l i a r  y a  la  p o lea  ten sora  d iscurrien do 

por la  garganta de aata é ltim a y convir­

tién dose en o tr a  re c ta  que es a  l a  vez 

tangente a l a  po lea  ten so ra  y a la  super­

f i c i e  de l a  lin te rn a  correspondiente a l a  

cara  in te m a  de l a  misma para ab razar  en 

p a rte  a  é s t a  y acabar con o tra  r e c ta  que 

se jun ta con la  p arte  que abraza l a s  gar­

gantas de lo s  husos cerrando de t a l  su erte  

e l  c irc u ito  recorrid o  por l a  c in ta  s in  f i n .  

6* - UN MECANISMO PARA ACCIONAR LOS HUSOS

*.9<-

DE LAS CCNTINUAS DE HILAR*

Todo t a l  y conforme queda d e sc r ito  y r e i ­

vindicado en l a  memoria d e sc r ip t iv a  que 

antecede, que con sta de nueve h o jas e s c r i ­

ta s  por una s o la  de sus c a ra s  y un plano 

que l a  i lu s t r a .
Madrid, -  2 D!C. 1947
VIGENTE CAS AJUANA CADEVALL y 

TOMAS MAQUEDA MAESTRE 

p . a .  ¿
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