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Se utiliza desde hace mucko tiempo la
enargfa de los fliidos en movimisnto; en particular, la
de los vientos se ha utilizado come fuerza motriz, por

ejemplo, para la navsgacidn a vela y la alimsntacidn de
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los mecanismos en gne el movimisnto rsctilineo del aire
se transforma en movimiento de rotacidn sobre ua sje.

Zn todo tiempo y hasta hoy, los asromoto-
res de este dltimo génsro se han constituido principal-
mente por sistemas de aletas radlales fijas en una arma=
dura cireunlar sncajada en un 4rvol, o en sl &rbol mismo
del sistemz movible, ¥y gqus Se prssentan &8l sesgo a la
direceidn de los vientos cuandc el plano de la supsrfi-
cia circular en que van sujetas estd e¢n una posicidn sen~
siblemente normal a dicha dirsceidn de los vientoa;

Una parte del ssfusrzo dsl viento sobre
gstas aletas se smplea para prevocar un movimiento de
traslacién de las pelsotas en ssnildo perpsndicular a la
dirsceidn del viento, perdidndose :lo demds desde sl pun-
to de vista de la utilizacidn, porque sl viento acude a
la cara posterior del aparato, zungus su vslaciaad resule
te refucida,

COmé el apsrato .es circular, ssta tradia-
eidn dstzrmina una rotacidn del dArbol a velccidades va-
risbles segdn las velocidades de los vientos y, como re-
sultante, clerta snsrgfa ntilizable,

4 pesar de muchas mejcras lntroducidas
en este gdnero de moitores adreocs, subsisten ciertos in-
convanientes que limitan y hacen muy onerosa su utiliza-
cién para las grandes poisncias exigidas hoy.

Bntre estos 1lnconvenientes, proceds citar
lz velocidad angular en extremo reducida debida a la ve=

locidad limitada ds los vientos utilizables cuando los
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didmetros de los aparatos pusden llegar, ror ejemplc, &
50 ¥ 100 metros y adn mds, rara potzncias gue varf{an en-
tre 1000 y 5000 CV.

& t{tulo de sjemplo, uns runeda de 100 me-
tros de difmetro que‘ae presenta normalmente a un viento
de 10 metros por segundo, giraria sn las condiciones de
construcoidn rrobablemente practicables a veloocidad an-
gular del orden de una vuelts por minuto,

Se ve en seguida cudles pueden ser las
dificultades de conmstruceidn y el precio de un molti-
plicador de vslocidad de tal potencia.que parmite acclo-
nar mdquinas modernas tales como dinsmos, alternagdorss,
fombaa centr{fugas, etc.

Para la instalacidn de grandes apsratos,
otros inconvenientes 0 imrosivilidades proviensn ademis
del hecho de las condicicnes de sujecidn de las alstas
en sl Srbol o en el bagtidor circular destinzdo a soste-
nerlas, gorque los ssfuerzos de torsidn en laz vecindad
de dicho &rbol son enormes, especislmente cuapndo el &rbol
gira a poca velocidad, de msnera que sl precic de coste
de tales instalaciones es prohibitive. Procede tambidm
cbservar que las torres sobre que deben sujetarse los sis-
temas movibles son muy costosas debido a su altura, ¥y es-
torban forzosamente ¢1 paso de log vienics a su alredadnr,
lo cual hace que diaminuya el rendimiento.

4 estos divergos inconvenientes que hasta
ahora han frenado la utilizacidén de la smrgie de los

vientos, se pusaden afisdir, entre otras en cada caso las
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dificultades de ejecucidn de las aletas, y las variacio-
nes de su perfil y de su oriemntacidn en teda su longitud.

El invento tiene por objeto un aparato
pera oaptar y tranamitir la ensrgfe de un fldide en mo-
vipiento, que elimina en gran parte estos inconvenisntes
¥ pressnta ventajas manifiestas sobre log sistemas actual-
mente conocidos, de mamera qus se puede pensar en uns me-
yor utilizacidn de los fldidos.

Con dicho objeto, sl aparatd se compons
de slementos muy semejantes . cada uno de los cuales com~
prende un 4rbol motor sirededor del cual, bajo el empuje
del flgido, une aletz pivota libremente, con prefervncia
horizontalments & la manera de un2 vélvula, estsndo el
drbol de cada uno de estos elementos sostenido por dos
cadenas, cables o correas sin fin, por lo menos; la am-
plitud del desplazamiento angular de l2 aleta ¢ue vivo-
ta con relacidn al plano de los soportes estéd limitada
por un 6rgano de retencidn por traccidn que es solida-
rio ds ella y se apoya en el £rbol de pivotamiento de
la aleta mds proxima &8l borde movible o en dichas cade-
nas, cables, o0 correas sin fin en que van también suje-
tos dichos elemenivs gus pasan sgbre poleas ¢ piliiones
encajados sn los drboles a zrrasirar, de tal manera -
gue 12 resultante del empujs del fluido sobre la aleta
provoca su traslacidn sn el planc de los tiros de las
callenas, cables 0 correas gue la sositienen,

#1 dibujo esquemético anexo representa

a t{tulo de ejemplo, una forms de realizzcidn de este
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aparato,

Las filguras 1 y 2 muestren de perfil tres
aletas respectivamente on reposc en ausencia del fluido
en movimiento e inclinadas bajo el empuje de-.diche flui-
do.

Las figuras 3 y 4 muestran de perfil ale~

© tas inclinadas & jo el empuje del fluido y que se apoyan

por un drgano de retencidn en la alete sizulente ¥y van
sujetas respectivamente a un tiro ascendente ¥y & ofre
descendenxe;

La figura 5 muestra aletas de frenta,

Ia figura & mueatra de perfil algunss ale-
tas dsl tiroc ascendenme;

188 figuras 7 y 8 muestran de perfil en el
Zuncionamiento la posicidn de las alstas sscendentes y
descendentes en sl casc de dos posiclones diferentes del
tiro descendente oon relacidénm al ascendente.

Un aparato de sste génsro comprends:

‘ Cadenza 2 (figura 6), cables 0 correas ten-
didos paralelamente y gue se enrollan en pifiones 3 o po-
leas montadas en Srboles 4 0 que puedsu girar alredsdor
de ello=, ’ |

sletas 5 dispuestas transverszlmsnte, como
los peldafios de unz escala, entre dichas cadenas, cables
0 correas que sostienzn en salientes 6 que se les fijan,
los 4rboles 7 en que van individuslmente montadas pera
pivotar a lz maners de una vdivula,

Bn la posicidn representada (figuras 1 y 5)
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las sletas 5 estdn suspendidas de los £rboles 7 de tal
manera gue, en reposo toman por gravedad una posicidnm
que €6 aproxima a la vertical,

Cunando, en 8l sentido de la flechs 8, el
erpuje del fldido reacciona en direccidn sensiblemente
normal a un pléno constitulde por un conjunto de aletas
5 en la posicidn representada en la figura 2 cada aleta
§ gira alrededor de su &rbol de suspensidn 7, '

' 81 la amplitud de su pivotamiento no fue-
re limitada, estas aletas tomarf{an posicidn préximas a
la horizontal, y se eclipsarfan bajo el smpuje del flui-
do sin producir ningin efecto dtil.

. Pero estas aletas estin provistas en sus
dos caras de medios de enganche consistuntes, por ejsm-
plo en ganches 9, figura 3, que sncajen en galientes
sujetos a las cadenas, cables 0 correas o, mds senci-
llemente, en el Arbol de suspensibn 7 de la sleta veci-~
na, al proplo tiempo que le dejan la libsrtad de pasar
a un lado o & otro del plano que pasa por dichas cade~
nas, cables o0 corrsas. Retenidas por la traceidn de los
ganchos, no ?ueden, bajo ol empuje del fluide, rsbasar
cierta inclinacidn que se puede ragular, haciendo variar,
por medios adecuados, lz distancia 4 de cada gancho 9
con ralacidén a la cara corrsspondiente del limbo de 1sa
aleta correspondisnte B.

Bl conjunto de las sletas 5 estd enton~
ces éometido a una remltante de fuersza gue proveoca su

puesta en movimiento en el santido de la flecha 11 (fi-
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Si el Arbol de suspensidén de la primesra
aleta del conjuntc ss lleva debajo del borde vivotiante
de la dltima aleta, se obtiene un aparato que funcionsa
como una oczadena sin fin que se puede aisponér sobrs pi~
flones 3 0 poleas, Encajando estos pifiones o poleas en
drboles 4 virtualmente horizontales, (figuras 6 y 7) y
siltuades virtualments en el mismo plano verticzl unos
con relasidn a otros, el empuje del fldido en el senti-
do de la flecha 8, provoca un movimiento de rotacidn de
velocldad angular tanto més considerabls cuanto més Te-
ducldo es su digmetro, de mamsra que la velocidad angu-
lar puede llegar fdcilmente a variocs csntenares ds revo-
luciones gor minuto incluso para aparatos de gran poten~
cia en los 1limites de velocidad ds los visnmtos o de las
corrisntes 1{guidas,

a congecuancis del movimisnto que ss les
imprime, cada una de las zlstas § que constituye el con-
Junto se desyrlaza en el sentido de la flecha 11, hasta
los pifionses supsriores, gira sobre ellos y voelve a be-
Jar hacla los vifiones interiores. Bn este momento el
fldido en movimiento, cuya velocidad no ha sido nsutra-
lizeda totalmsente sn las sletas ascendentss 5§ dsl con-
Junto, ¥y qus tisne aun cisrta ensrgia, reacciona contra
las alstas 5a {figura 7) ds la partefiescendente y las
obliga a tomar una posicidén que forma con el plans de
desplazamiento de los &£rboles 4 sobre los cuales pive-
tan, un éngnlo«xf (figura 4) gue 1o puedsn reb&sar por-
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tos a los gue limitaban su desplazamisnto durante las su-
bidas,

®n esta posicidn las aletas 5§ (figura 4)
reocliben un emruje cuya resuliante, comunicada a las ca-
denas 2, determina un movimiento de traslacidn descenden-
te en el sentido de la flecha 12, de mansra qus estas ca-
denas vienen a girar sobre pifiones inferiores para vol-
ver a subir en segulda en el sentido de la flecha 11, re-
cuperzndo la posicidn rspresaentada en la figura 3,

De asto resulta gue los dos tiros ascen~
dente - y descendente de la transmisidén reciben impulsos
¢ue ss conjugan y se suman, de manera que sl apsrato as{
constituldo (figuras 7y 8) gira siempre en &l mismo sen-
tide utilizendo al mdximo la ensrgfs del f1dido en movi-
miento gue lo atraviesa,

En este aparzto, y eventualmente después
de determinacidn por sl chleulo, se pueden hacer tariar
los #ngules de incidencis de las venas del fldido sobre
las sletas ascendentes y dsscendentes, para msjor diri-
girlas, as{ es, pves, posible obtener el mejor rendimien~-
to del aparatc y cisrta regulscidn de las velocidades de
rotacidn, a vesar de las variaciones casi instantdneas
de 1a velocldad del Fldido wtilizado.,

Con este fin, basta construir dispositi-
vos de enganche de las aletas provictos ds topes elds-
ticos para resistir a las rdfagas y ¢n los cunsles se

ruede haocer varlar indepsndientemsntie la distancla ds

-8-
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los ganchos a las dos caras de las aletas;

La determinacidn ds las curvas de vsnas
fliidas mas favorables para el rendimiento psrmite dar a
las aletas el mejor perfil de trsvés como en los planos
de aviones y atenuar lo mds pogible los efectos de torbe-
1lino, ' |

Bste apsrate motor puede emplearse especial-

mente para el arrestre de gensradorzs elsotrlicas, Como

gira siempre en el mismo sentido con vientos gue soplan

en sentido contrario,'se ve que es poaible y prdctico cons-
trulr instalaciones fijas orientadas segin los vientos do-
minantss y en las cuales se puade sacrifiocar cierta pro-
ducoidn de kilovatios hora a lz simplificacidén de su ins-
talacidn a fin dé rgducir el prseelo de coste del kilova-
tio hora aprodwcido, ¥n el caso de instélaoiones fijas,

los aparatos individualmente © agrupados, pueden ponerse

en gl punto de mayor estrangnlacion de una canalizacidn

que gufa sl fldido en desplazamiento a la manera de un
tubo de Venturi,
Naturalmsnte, todos los yprocedimientos c0=

nocidos de orientacidn de los ameromotores, por timdn, por

‘desaparicidn o por servomoitores ypusdsen utilizarse en aeste

4

aparzto,

Bs evidents que tedas las alstas y todas
las cadenas de un mismo aparato pueden ssr iddnticas cual-
cviera que sea su superfilcle, y por tanito su potencia mo-
triz porgue solo sl numero de las aletas y el de las cade~

nas varian proporcicnalmente 2 sus dimensionss en longi-

-9-
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tud y en anchura;

Varios sparatos, iddnticos 0 no, pueden
reunirse, 1o cual constituye un grupo motor cuya insta-
lacidn es mAs scondmica que la de un aparate dnice de
la misma superficie;

La formz ractangular ds cada apzr2t0 ele~
mantal facilita este acoplamiento gue permits obtenex
supserficies considsrables ds captacidn de esta energia
rultiplicando el numaro de dichos aparatos elementales
¥ eventualmente el de los “rboles arrastirados por las
oadsnas, cables o0 correas,

51 el aparato srriba dsscrito se rafiere
mds especialmente a un aparatec aeromotor, no dsja de
subsistir, por lo menos salvando las formaz de sjecuoidn,
el hecho de gqus ¢l mismo principio es adaptable a apara-
tos motores hidrsulicos anclades o sujetos para ser zo-
clonzados por =1 candal de un arroyoc o0 rio, una corriente
margéna 6 las mareas,

Zsta solicitud, ¢qus corresponis a la pre-
ssntada en Francia sl 12 de dlciembre de 1946, bajo &l
ne P.V., 28016, se zcoge a los vensficlos dal articulo

51 4sl vigente Zstatuto sobre Propiedad Industrial,

- 10 =
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Los puntos de invencidn propia y nueva
¢gus Sa& presentsn ypara gus sean objsto de esta Petente
de Invencidn en Espafia, por VRINTE a=fios, son los si-
gulsntes:

12, ~ Un aparato para captar y transmi-
tir la ensrgfa de un fldyido en movimiento, caractsriza-
do por estar compuesto de elementos todss sens jantes
que comprenden cada uno un £rbol motor alrsdedor del

cual, bajo ol empuje 48l fldido una slets pivota libre-

-mente con preferencia horizontalmente 2 menera de val-

vala, estando sl £rbol de cada uno de sstos elementos
sogtenido por 1o menos por dos cadenas, cables o correas
ein fin; la amplitud del desplazamiento angular de la
aleta que pivota con relacidén al planoc de los soportes
es limitada por un drgano de retencidn por la traccidn
que es solidario de ellz y ss apoya oun el Arbol ds pi-
votamiento de la alsta mds préxima al vorde movible, o
en dichas cadenas, cables o correas sin fin en qus tam~
bién van sujetos los citados elementos que pasan sobre
poleas o piﬁonés encajados en los Jrboles a arrastrar,
de manera gus 1s resultante del empuje de fliido sobre
la aleta provoca su traslacidn sn el planc de los ti-
ros de las cadsnaz, cables © cOrress qus 1z sosilensn.
22, = Un aparato sagin sa reivindica en

el punto 12, carzcterizade asdomis por los puntos si-

- 1]l =
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guientes tomados por separado ¢ en ounalguier combinae-
cidn;

a) Los dos tiros de 1a transmisidn son
aproximadamente parslslos entre s{ y virtuzlmente nor-
males 8 la dirvcoion del viento,

b) En cada tiro, el empuje do fliilde en
movimiento coloca los drganos de retencidn por traccidn
contra les frboles yortadores de sletzs y solidarios de
las cadenas, cables o correas en tal posicidn gue todas
las resultamtes actian en sl mismo sentido en todas las
aletas y provoocan el desplazamlento de dichos adrboles
en el mismo ssntido de rotacidén de las poleas o pifiones,

¢) Los Organos de retencidn por traccidén
son ganchos,

32, - Un apsrato sin fin para captar y
tranemitir 1s energfa ds un fldido en movimisnto.

Pal y como s9 ha deserito oan la Memoris
aue anteceds, ropresentado en el dibujo que se acompaiia
¥y con los fines que se han especificadoa,

Bsta Memoria consta de doce hojas escri~
tas por una sola gara.

saaria, € SNQY 1942

P. Ae
Alberto de Eizabur
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