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‘que se mueve y provisto de la ranura en que entra el tetém,

El presente modelo de utilidad se refiere a un - ,}
mecanismo pera el accicnemiento de muffecas andedoras, que
34 luegar al avance alternativo de las piernas de la misma, |
por ei movimiento de balanceo que sobre ellas imprime al
cuerpo de la mufiece; y ouyo meoanilno; por su aenoillez de
montaje, comsiguiente economia y seguro funcionamiento, es
de empleo muy interesante.

Esencielmente el mecanismo que se reivindica esté
constituido por 165 s:@guientek olenentoult

= Una ameadure goporte, formada por uma placa én
la ques a un lado va mdntado un micromotor eléotrio_o; con
las “oorregpéndient‘ea comexiones a la pila alejada én la =~
mufieca; y, al otro, uns transmisién de engrana;lel; desde el
pifin del eje del motor, hasta una rueds dentada., pertadors
de un tetén ezoéntr:l.oo.

- Una pnaoa, paralela a la que soporta el mecanis
mo, montada oseilante sobre un eje inferior perpendiocular
a dicho aopofte; ouya place presenta ung ranurs, enlg que
entra el referido tetén, dando lugar, ouando el motor funoi_F
na, el balanceo del cuerpo de la mufieca que soporta, Esa -
placa, a la que se une el referido cuerpo, puede no existir

e ir este §ltimo montado directamente em el eje sobre el =

- La placa que soporta el meqqéisno lleva un apé_r_;.
dice perpendioulé.r; atravesado por un eje paralelo a la mis)
ma, quke atraviesa oasquillos solidarios de las partes supe-
riores de las piernas de la mufieca; y éstas a su ves tienen|
en su interior pequefias ranuras ciroularea; en las que en-

tran los extremos de un eje fijo en ese apéndice de la a
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| resefiada, con cualquiera de esas modifioaoianes,'no,serén

dura; que limita el movimiente de las plermes.
Para mayor claridad conoretareﬁo- las caracteris-
ticas del meoanismo que se reivindica y su funocionsmiento,
con referencia a las adjuntas figuras, que correspomden uni-
cemente & una forma de ejecuoifn, sin cardcter alguno limita
tivo, que se presenta a t{tulo de ejemplo de realizaoién com
el fin indicado, ya que la forma, dimensicnes y materiales
con 108 cuales se fabrique el mecaniemo y la mufiecs en que
se aplique, serdn en cada caso 1los que se estimen pertinen-
tes, para la aplicaciém conoreta de que se trate, siﬁ'qne
tales variaciones, asi como las que se hagan en detalles de
presentqciénvﬁ erganizacién, ateoﬁén a la esenciglidad rei-
vindicada, por lo gue las mnﬁecas'qae se fabriguen, accions=

das por meoanismos compwendidos dentro de la idea general

sino varisntes, igualmente comprendides y protegidas por es—
te registro. .

La fig, 1 presenta la vista posterior en a;zado
del mecanismo qéo i€ lugar al funoianémiento.de:la mdgecti

La fig. 2 corresponde, de modo andlogo, a su vists
lateral. A \ ' .

Las figs. 3 y 4 muestran vistas por su parte inte-
rior de une pierna de la mufieca, dreapeotiwamente, en movi-
niento avenzado pero fija, y en su movimiento de avance,

La fig., 5 ilustra esquemas en alzado del movimien
to que logre el mecanismo que se reivindica,

Con referencia a dichas figuras y a los ndweros
que sobre ellas designan les ﬁartes y detalles del mbeanisué

representado, que interesan a 10s fines de esta memoria, la
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. 28 en la ramura 5, practicada en la placa 1; solidaria del

permiten su giro., Este estd limitado por el eje 11 (fig; 2),

descripbifm del mismo es como sigues

E1 mecanismo propiamente dicho estd censtituido
por el motor 8 (figs. 1 ¥y 2 ) que, mediante el pifién 7 y el
juego de rueds dentads y pifién 6, mueve 1a rueda dentads 3,

portadora a su vez del tetén 4, que en su movimiento se despla

cuerpo de la mufieca o sustituida por este mismo, el 6qal asd
reoibe un leve movimiento de balanceo. El mecanismo deserito
.va montado en la placa 2, paralela & la placa 1, y el moton
reoibe energfa eléctrica por las conmexicnes 12,

En un apéndice de esa placa 2 va montade, fijo y
golidario, el eje armado 9, portador de los casguilles 10,
solidarios a su fez de les piernas 13 de la muffeca y que

cuyos extremos entran en las renuras 14 (figs, 3 § 4), dis-
puestas al efecto en las piernas 13, 1lo que dd lugar a que
ende le mufieos,

En la fig. 5 se presentan en 15 y 16 las posicio=-
nes de balanceo del ouerpo de la mufieca, montado en la placsa
13 y en 17 y 18 las piernss que avanzen y se fijan en movi-
miento alternativo. _

El mecanismo desorito hace andar a la mufieca de 13
siguiente formas éeta; por intermedio de la placa 1 de que
solidaria, recibe el movimiento de balanceo, por su ranura
5 en la que se desplaza el tetém 4, 1o que dd lugar a que
se levanten altermativemente cada una de las piernas 13, la+
cuales, por su propio peso, adelantan, siempre alternativa-

mente, alguncs milfmétros.
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El oiclo de funcionamiento es el siguientes cuer-
po a la izquierda, piérna derecha levantada y, por proplo
peso adelanta; ouerpo a la deredha; plerna izquierda levan-
tada ¥ adelanta; y comienza otro nueve ciclo,

N 0 T A.-
smEss=ms=sscs=== - :

El presente modelo de utilidad, comprende las si-
guientes relvindicacioness :

1= Mecanismo para el acclonamiento de mufieces
andadoras, ocaracterizado porque el asoporte armadura del me-
canismo, presenta un eje, en el que va montado basculante
el ouerpo de la mufieca, Yy en la parte superior de éste va
dispuesta una ranura, paralela al eje longitudinal de la

| misma, en la que entre un tetén excéntrico, que hace girar

el mecanismo proplamente dichoj ouyo soporte armadura pre-
senta, en su parte inferior, un eje tramnsversal, en el que
van montados casquillos, solidarios de las partes superio-

res internas de las piernas de la mufieca, en cuyos inSerio-

res van dispuestas también pequefins ranuras ciroculares, en las

que se alojan 1los extremos de un eje transversal paralelo
al primero, fijo en un apéndice que prolanga posteriormente
le armadura soporte del mecanismo,

i~ ueoanisno'; segin le reivindicacién amterior,
caracterizado pofque la armadura soporte estd constituidas
por una placa, en la que va montado el micromotor de acciom
namiento, y los ehgranaaes que transmiten el movimiento de
su eje al tetén excéntrico, el cual entra en una ranura de

una place paralels a la primera, que soporta el cuerpo de
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la mufieca y basoula en su parte inferior en un eje, solida-
rio perpendicularmente a la placa portadora del mecanismo,
la cual se prolonga posteriormente em el apéndice en que
van montados los ejes transversales en que respect:l&amente
se mueven las plernas de la mufleca y que limita la anplitud
de esos movimientog,

‘ 3.~ " Mocanismo para ol accionamiento de mufiecas
endadoras ",

Segdn se desoribe y reivihdiqa en la preseante
memoria desoripiiva y consta de cinco hojas foliadas y esor]
tas & mdquina por una sola de sus cargs, y los planos que
se acompafian & la misma. |

Madrid, a

h ‘o. Franolsoe dol Pazs
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