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E l presente modelo de u tilid a d  ae re f ie re  a un -  

mecanismo para e l  accionamiento de muñecas andadoras, que 

dá la aga r  a l  avance a lte rn ativ o  de la s  piernas de l a  misma, 

por e l movimiento de balanoeo que sobre e l l a s  imprime a l  

cuerpo de l a  muñeca; y oayo mecanismo, por su se n c ille z  de 
montaje, consiguiente economía y seguro funcionamiento, es 

de empleo muy in teresan te .

Esencialmente e l  mecanismo que se re iv in d ica  e stá  

constitu ido por lo s  sigu ien tes elementos;

-  Una armadura soporte, formada por una placa dn 

l a  qae; a  un lado va montado un micromotor e lé c tr ic o , con 

l a s  correspondientes conexiones a  l a  p i la  a lo jad a  en l a  -  

muñeca; y, a l  otro , ana transmisión de engranajes, desde e l  

piñón del e je  del motor, hasta  una rueda dentada, portadora 

de un tetón excéntrico.

-  Una placa', p ara le la  a  l a  que soporta e l  mecanis 

mo, montada oscilan te  sobre un e je  in fe r io r  perpendicular

a dicho soporte, cuya p laca presenta una ranura, en3q que 

entra e l  referido  tetón, dando lu gar, cuando e l  motor fuño i )  

na, a l  balanceo del cuerpo de l a  muñeca qae soportan Esa -  

p laca , a  l a  que se une e l  re ferid o  cuerpo, puede no e x is t i r  

e i r  este  ¿ltim o montado directamente en e l e je  sobre e l -  

qae se mueve y provisto  de l a  ranura en que entra e l  tetón.

-  La p laca que soporta e l  mecanismo l le v a  un apén 

dice perpendicular, atravesado por un e je  p ara le lo  a la  mis 

ma, que a tra v ie sa  o aaq aillo s so lid a r io s  de l a s  partes supe­
r io re s  de l a s  piernas de l a  muñeca; y ¿ a ta s  a  su vez tienen 

en su in te r io r  pequeñas ranuras c irc u la re s , en l a s  que en­

tran  lo e  extremos de un e je  f i j o  en ese apéndice de l a  arma
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dará, qae lim ita  e l  movimiento de la a  p iern as.

Para mayor c larid ad  concretaremos la a  c a ra c te r ís­

t ic a s  del mecanismo qae se re iv in d ica  y en fonciomamiente, 

con referenoia a  l a s  ad jontas f ig a r a s ,  qae correapanden úni­

camente a  ana forma de ejeouoión, s in  carácter alguno lim ita  

t iv o , que ae presenta a  t í tu lo  de ejemplo de realizac ión  con 

e l f in  indicado, ya qae l a  forma, dimensiones y m ateriales 

con lo s  cuales ae fabrique e l mecanismo y l a  muReca en que 

se ap lique, aerán en cada caso lo s  que ae estimen pertinen­

te s ,  para l a  ap licación  concreta de qae se t r a te ,  s in  que 

ta le s  variacion es, a s i  como la a  que se hagan en d e ta lle s  de 

presentación a organización, afectan  a  l a  esen cialidad  r e i­

vindicada, por lo  qae l a s  muRecas qae se fabriquen, acciona­

das por meoaniamos oompeendidos dentro de l a  idea general 

resecada, con cualquiera de e sas m odificaciones, no serán 

sino v arian tes, igualmente comprendidas y protegidas por es­

te  r e g is tro .

La f i g .  1 presenta l a  v i s t a  p o sterio r en alzado

i'.

P ' '

} v < -

!' *

del mecanismo que dá lugar a l  funcionamiento de l a  mu#eca.

La f i g .  2 corresponde, de modo análogo, a  su v ista

la t e r a l .
Laa f i g s .  3 y 4 muestran v is t a s  por su parte inte­

r io r  de una pierna de l a  muHeca, ' respectivamente, en movi­

miento avanzado pero f i j a ,  y en su movimiento de avance.

La f i g .  5 i lu s t r a  esquemas en alzado del mov&mien 

to que logra  e l  mecanismo que se re iv in d ica .
Con referen cia  a  dichas fig u ra s  y a  lo s  námeros 

que sobre e l la s  designan l a s  partes y d e ta lle s  del mecanismo 

representado, que interesan  a  lo s  f in e s  de e sta  memoria, l a
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d e scrip tiv a  del mismo ea como sigu e:

E l mecanismo propiamente dicho e s tá  constitu ido 

por e l  motor 8 ( f i g s .  1 y 2 ) que, mediante e l  piñón 7 y e l 

juego de rueda dentada y piñón 6 , mueve l a  rueda dentada 3 , 

portadora a  au vez del tetón 4$ que en au movimiento ae desp 

za en l a  ranura 5, practicada en l a  p laca 1, so l id a r ia  del 

cuerpo de l a  muñeca o su st itu id a  por e ste  mismo, e l  cual a s í  

reoibe un leve movimiento de balanceo. E l mecanismo descrito  

va montado en l a  p laca 2 , p a ra le la  a  l a  p laca 1, y e l  motor 

reoibe energía e lé c tr ic a  por l a s  conexiones 12.

En un apéndice de esa p laca 2 va montado, f i j o  y 

so lid a r io , e l  e je  armado 9, portador de lo s  caeq u in ea  10, 

so lid a r io s  a  su vez de l a s  piernas 13 de l a  muñeca y que 

permiten su g iro . E ste e s tá  lim itado por e l  e je  11 ( i i g .  2 ), 

cuyos extremos entran en l a s  ranuras 14 ( f i g s .  3 y 4 ) ,  d is­

puestas a l  efecto  en l a s  piernas 13, lo  que dá lu gar  a que 

ande l a  múñeos.
En l a  f i g .  5 ae presentan en 15 y 16 l a s  posicio­

nes de balanceo del cuerpo de l a  muñeca, montado en l a  place 

1; y en 17 y 18 l a s  piernas que avanzan y se f i ja n  en movi­

miento a lte rn a tiv o .
El mecanismo d escrito  hace andar a l a  muñeca de 1:. 

sigu ien te forma: á s ta , por intermedio de la  p laca 1 de que 
so l id a r ia , recibe e l  movimiento de balanceo, por su ranura 
5 en l a  que ae desplaza e l  tetón 4, lo  que dá lu gar a que 

se levanten alternativam ente cada una de l a s  p iernas 13# la^ 

cuales, por su propio peso , adelantan, siempre a lte rn a tiv a­

mente, algunos milfmátroa.
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E l c ic lo  de funcionamiento e s  e l  sigu ien te : cuer­

po a  la  izquierda, pierna derecha levantada y, por propio 
peso adelanta; cuerpo a l a  derecha;, pierna izquierda levan­

tada y adelanta, y comienza otro nuevo c ic lo .

N 0 T A .-

E l presente modelo de u tilid a d , comprende l a s  s i ­

guientes reiv ind icaciones:
%** Mecanismo para e l  accionamiento de muñecas 

andaderas, caracterizado porque e l  soporte armadura del me­

canismo, presenta un e je ,  en e l  que va montado basculante 

e l cuerpo de la  muñeca, y en l a  parte superior de éste  va 

d ispuesta una ranura, p ara le la  a l  e je  lon gitudinal de la  
misma, en l a  que entra un tetón excéntrico, que hace g ira r  
e l mecanismo propiamente dicho; cayo soporte armadura pre­

sen ta, en su parte in fe r io r , un e je  tran sv ersa l, en e l  que 

van montados caeq u illo s, so lid a r io s  de l a s  p arte s superio­

res in ternas de l a s  piernas de l a  muñeca, en cuyos in terio ­

res van dispuestas también pequeñas ranuras c ircu la re s , en ])as 

que se alo jan  lo s  extremos de un e je  tran sv ersa l paralelo  

a l primero, f i j o  en un apéndice que prolonga posteriormente 
l a  armadura soporte del mecanismo.

24?- Mecanismo^ segdn l a  reivindicación  an terior, 

caracterizado porque l a  armadura soporte e stá  constitu ida 

por una p laca , en l a  que va montado e l  micromotor de accio­
namiento, y lo s  engranajes que transmiten e l movimiento de 

su e je  a l  tetón excéntrico, e l  cual entra en una ranura de 

una p laca p ara le la  a  l a  primera, que soporta e l  cuerpo de
50
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l a  muñeca y bascóla en so  parte in fe r io r  en un e je ,  so lid a­

r io  perpendicularmente a  l a  p laca portadora del mecanismo, 

l a  cual se prolonga posteriormente en e l  apéndice en que 

van montados lo s  e je s  tran sv ersa le s en que respectivamente 

se mueven l a s  p iernas de l a  muñeca y que lim ita  l a  amplitud 

de esos movimientos.

3 .-  " Mecanismo para e l  accionamiento de muñecas
andadoras

Segdn se describe y reiv in d ica en l a  presante 

memoria d escrip tiva  y consta de cinco hojas fo lia d a s  y escr:. 

ta s  a máquina por una so la  de so s cara s, y lo s  planos que 
se acompañan a  l a  misma.
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