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P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  

por  v e in te  eRos,

para todo el t e r r i t o r io  espaRol, so s co lo n ias 

y protectorado , por orna MAQUINA PARA LA TRANS­

MISION DE FUERZA MECANICA Y SU RECULACION,ca­

yo p r iv i le g io  ee s o l i c i t a  a fav o r de D* PEDRO 

TARRÉS NOSUERA, de n acion alidad  españ ola , r e ­

sid en te  en B arcelon a, Avenida Jo sé  Antonio P r i­

mo de R ivera , ñamé 743 ,  y cayo inventor es 

e l  propio s o l ie i ta n te é

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

La p re sen te  p aten te  tien e  por ob jeto  re g a la r  

y tra n sm itir  l a  fu erza  mecánica e s ta b le c id a  

entre e l  árb o l motor y e l  condecido, evitan­

do en lo s dos antedichos á rb o le s , fu e r te s  

sacudidas causadas por l a s  fu e rz a s  de in er­

c ia  que tien en , como sabemos, mucha impor­

tan c ia  sobre todo en lo s  momentos de v a r ia ­

ción de ve locid ad es o se a  en e l  momento.de 

paro o pu esta  en funcionam iento de una máqui-
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na, pacato  que en este  momento es e l en que 

para  increm entar o distninnir l a s  oportunas 

velocid ad es a lo s  órganos de l a  máquina, es 

n ecesario  absorber o eornanicar ana mayor 

cantidad de energía mecánica.

Sabido es qae lo s  a c tu a le s  medios para ob­

ten er este  re su lta d o , son todos d e fic ie n te s  

y so foncionamiento d e ja  macho qae d esear , 

dada l a  d i f ic u lt a d  qae represen ta  e l poder 

adaptar cada aparato de lo s  actualm ente 

e x is te n te s  a l s s  necesidades p rá c t ic a s  de 

cada caso .

l a  máqaina ob jeto  de l a  presente patente 

viene a  so ln cio n ar de l a  mejor manera el 

problema de l a  transm isión  rac io n a l de l a  

fu erza  mecánica podiendo con gran fa c il id a d  

ad ap tarse  a  cu alqu ier necesidad  y siendo 

e l  fru to  de lo s  lab o r io so s  y numerosos en­

say os y e stu d io s  efectuados por e l  su sc r ito , 

lo s  que han llegado  a  f e l i z  término.

Para m ejor comprensión^ se  acompaña p lan o , 

en e l  que, en foima esquem ática, se  repre­

sen ta  respectivam ente en l a  f i g u r a  1 , e l  

p r in c ip io  mecánieo sobre e l qae se  funda 

e s ta  máqaina y en la  f ig u r a  2 , una de le s  

m ú ltip le s formas de e jecución  que pueda 

adoptar e s ta  ú ltim a.

Como hemos hecho co n star, l a  f ig u r a  1 , re ­

presen ta  un esquema e x p lic a t iv o  de l a  asen-
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é ia  d e l funcionamiento de l a  máquina^ en SI 

cual pueda v ersa  un d isco  11^ sobre e l que 

va calado en su centro un e je  14 que es s o l i ­

d ario  pero puede g ir a r  en e l  in te r io r  de un 

soporta  16 que puede a su vez g ir a r  a lre d e ­

dor d e l e je  22 mediante un s istem a  de ro d i­

l l o s ,  bo las o s im ila re s  17 sobre un soporte 

f i j o  18.

Si^ como puede verse  an l a  f ig u r a  1+ e l  p la ­

to  o d isco  11 e s t á  in clin ado  y una valona 18 

impide e l  deslizam ien to  del eje 14 , se com­

prende que a l  hacer actu ar en 13 una fu erza  

12 , e s t a  fu e rz a  hará g i r a r  e l p la to  o d isco  

11 y un punto 23 d e l  mismo d e sc r ib ir á  l a  t r a ­

y e c to r ia  mareada de puntos siguiendo e l  sen ­

tido  marcado por l a  f le c h a . S i ,  además de 

todo lo  expuesto , e ste  d isco  apoya sobre l a  

su p e r f ic ie  r íg id a  24, a l  a p lic a r se  l a  fu erza  

12 , dieho d isco  e s ta rá  obligado a e fe c tu ar  

un doble movimiento de ro tación  alrededor 

d el eje 14 y de resbalam iento sobre l a  super­

f i c i e  24é

Se comprende,además, que s i  un e je  22 se  hace 

so l id a r io  d e l soporte 16 y sobre e ste  e je  22 

se  e a la  una p o lea  19, e s ta  última^ a l  actu ar 

l a  fu e rza  12 y hacer g ir a r  e l d isco  11 y con­

siguientem ente a l  soporte  16 y po lea  19, e s ta  

áltim a s e r ia  capaz de re tra n sm itir  mediante 

una correa o s im ila r  e l movimiento de ro ta -
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sien  que se le  ha retran sm itido  y que v iene 

indicado en la  f ig u r a  1 , por l a  flech a  S I* 

¿demás, según puede cosprenderse del se n c i­

l lo  examen de l a  f ig u r a , es p o sib le  aeeionar 

e l d isco  mediante una fu erza v e r t ic a l  o peso 

ap licad a  en un punto descentrado del p l a t i ­

l l o  o d isco  1 1 , puesto que según l a s  ley es 

c lá s ic a s  de l a  Mecánica, este peso puede des­

componerse en t r e s  d irecc ion es o se a  en t r e s  

fu e rz a s , una de l a s  cu a le s se ré  precisam ente 

l a  12, o tra  tan gen cia l que tenderá a hacer 

g i r a r  e l d isco  y o tra  que p asará  por e l  pun­

to  de contacto del d isco  y la  su p e r f ic ie  de 

rodadura 24.

C laro e s t á  que un peso por e l mero hecho de 

apoyarse sobre e l  p l a t i l l o ,  no p rovocaría  e l  

g iro  continuo d e l mismo, pero s í  s i  cambio 

dicho peso se  hace g ir a r  alrededor de un e je  

v e r t ic a l  y se apoya a l  mismo tiempo sobre e l  

p l a t i l l o ,  é ste  se veré obligado a g ir a r  a 

l a  misma ve locid ad  que e l  e je  v e r t ic a l  que 

so st ie n e  e l  peso , siem pre, c lero  e s tá , que 

e l  esfuerzo  r e s is te n te  no s e a  su p erio r  a l  

motor*

En l a  f ig u ra  2 , puede verse  una de la s  m ú lti­

p le s  formas de e jecu ción  que puede adoptar 

e s ta  maquina* En e l l a  e l  d isco  42 se ve 

completamente de p e r f i l *  E x is te , además de 

lo s  elementos d e sc r ita s  en l a  f ig u ra  1 , íe je
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45 , soporte 44, e je  46 , p o lea  46 , ) ana 

de l a s  p iezas e sp e c ia le s  que s irv e n  para  

dar una sobreten sión  a l  p la to  42, e v ita r  

ana rodadura oontinna del mismo sobre l a  

sn p e r f ic ie  4 8 , prevocando nn resbalam iento 

simultáneamente combinado con l a  rodadora* 

E sta  p ie z a  e sp e c ia l  e sté  c o n stitu id a  por 

ana palanca ah o rq o illad a  50, sobre oayos 

b razo s 60 y 61 van montadas l a s  extrem i­

dades del e je  45, a l  s a l i r  e ste  último de 

l a  p ie z a  o soporte 44 . Para procurar on 

enlace e lá s t ic o  en tre  l a s  dos p a r te s  50 y 

51 que constituyen  l a  p ieza  e sp e c ia l ,  l a  

p arte  su p erio r  de e s ta  ú ltim a l le v a  on vas­

tago 65 qae se introduce y puede d e s l iz a r  

a lo  la rgo  de ana cavidad lo n g itu d in a l 54 

p ra c t ic a d a  en l a  parte  in fe r io r  50 de l a  

p ie z a  e sp e c ia l*

Un muelle 52 , montado y f i j o  a l a s  

dos valon as 58 y 59 f i j a d a s  r e s p e c t i­

vamente sobre l a s  p a rte s  in fe r io r  y su­

p e r io r  50 y 51 de l a  p ieza  e sp e c ia l  antes 

mencionada*

l a  p a rte  su p erio r 51, se apoya sobre on p la ­

to  o volante loco  55, girando este último 

alrededor del e je  55, por apoyarse e l cubo 

56 sobre ana valon a 5? s o l id a r ia  de 35*

E l peso d e l  cu al hablamos a l  e x p lic a r  l a  

f ig u r a  1 , puede c o n s i s t i r ,  como se ve en



- 6 -

10

15

30

35

í 80615
l a  f ig a r a  2 , M an peso 41 qae es s o l id a r io  

y g i r a  alrededor del e je  40 y  en ana de sos 

extrem idades* En l a  extremidad opaesta en 

qae viene montado e l  peso 41 , e l  e je  40 v ie ­

ne a r tic a lad o  en 39 a an brazo 36 so l id a r io  

a sa vez de an mangaito 37 calado mediante 

an to r n il lo  o s im ila r  35 a l  eje 36 qae, co­

mo paeda verse  en l a  f i g a r a ,  paede s e r  ao c io -  

nado mediante an p ar  de raed es cónicas 34 y 

33, l a s  cu ales van ca lad as respectivam ente 

sobre lo s  e je s  35 y 33, e s te  último horizon­

t a l  y accionado mediante ano cu alq u iera  da 

lo s  medios conocidos.

A s i, p a e s , resam iendo, se  comprende qae a l  

s e r  e l e je  35 e l  e je  motor¿ e s t e  últim o ha­

rá  g i r a r  e l  peso 41 so l id a r io  del mismo en 

eaanto se  r e f ie r a  a sa  ro tac ió n * g r a c ia s  

a  l a  a r t ic a la e ió n  39, e l  peso 41 apoya so ­

bre e l  d isco  42 provocando e l  g iro  d e l  mis­

mo eaando e l  p a r  r e s i s t e n te  ap licado  en 46 

es in fe r io r  a an l im ite  determinado, l im i­

te  qae depende d el peso 41, l a  in c lin ac ió n  

d e l p la to  42 y e l  número de revo lacion es 

del árbol motor 35.

S i  sa da a l brazo 40 ana lo n g itad  t a l  qae 

e l peso 41 no paeda, n i en caso de mante­

n erse  inmóvil e l d isco  42 , ap a rta rse  o 

s a l i r s e  de este  últim o se  conprende qae 

e s ta  máqaina paede s e r v ir  p a ra  re g a la r  y
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tra n sm itir  l a  fu erza  mecánica entre lo s  á r ­

bo les 35 y 48 podiendo fu n cion ar, cuando a s i  

convenga, como embrague de máxima y mínima. 

Al aSad ir  lo s  brazos 50 y 81 unidos median­

te  e l  muelle 52 y hacer ac tu ar  l a  h o rq u illa  

50 sobre e l  age 43, se  Consigue r e g u la r ,se ­

gún convenga en cada caso , e l  grado de r e s ­

balam iento y rodadura del d isco  42.

Se comprende que dada l a  n atu ra leza  de l a  

p resen te  máquina, cu alqu ier in tento  de se ­

p ara r  cu alqu iera  de su s p iezas componentes 

p rovocarla  un funcionamiento d e fic ie n te  o 

nulo de l a  antedicha máqnina.

Teniendo además en cuenta que l a  e jecución  

de l a s  d ife re n te s  p ie z a s  de e s t a  ú ltim a pue­

de se r  v a r ia b le  en cuanto a su forma de e je ­

cución y¿ por co n sigu ien te , que podrán ve*, 

r i f i c a r s e  cuantas v a r ia c io n e s de d e ta l le  y 

e jecución  se  estimen n ecesa ria s ,s iem p re  que 

e l lo  no s ig n ifiq u e  a lte ra c ió n  alguna en su  

e se n c ia lid ad , se  declaran  de novedad y pro*- 

p ia  invención d e l S r* D. PEDRO TAERÉS NO­

GUERA la s  s ig u ie n te s  re iv in d icac io n es que 

forman l a

N O T A  R E I V I N D I C A T O R I A  

1 * -  UNA MAQUINA PARA LA TR&NSMISI ON DE 

PUERZA MECANICA Y SU REGULACION, carac­

te r iz a d a  por un d isc o , p la to  o s im ila r  

so l id a r io  de un e je  perpen dicu lar a l  m is-
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mo en su centro geomótrieo; por ana p la t a ­

forma f i j a  o s im ila r  sobre l a  que se apoya 

en ana p o sic ió n  in c lin ad a  e l  d isco  a n te r io r ; 

p o r un soporte v e r t ic a l  g ir a to r io  en e l qae 

se  introduce e l  e je  so lid a r io  d e l  p la to  y 

a l  qae se  f i j a  dicho e je  para  que pueda g i ­

rar ,p ero  no d e sp lazarse  axialm ente.

2* -  Una máquina, segán l a  re iv in d icac ió n  

a n te r io r , ca rac te r iz ad a  por una palanca 

ah o rq u illad a , cayos dos brazos qae compo­

nen l a  h o rq u illa , son a travesad os o s e  apo­

yan sobre dos puntos del e je  perpen dicu lar 

de l a  an terio r  re iv in d icac ió n , uno de cu­

yos puntos e s tá  situado  entre e l  p la to  y 

e l  soporte  v e r t i c a l  g ir a to r io  y e l  otro 

corresponde a l a  extremidad del e je  perpen­

d ic u la r  a l  p la to , que so b resa le  del sopor­

te  v e r t ic a l  y qae e s t á  opuesta a l  antes 

mencionado d isc o ; por una valona o s im ila r  

perpen dicu lar a l  e je  lo n g itu d in a l de l a  

p a lan ca  ah orqu illada an te r io r  y s o l id a r ia  

a l a  misma; p o r ana cavidad p rac tic ad a  lon ­

gitudinalm ente en e l in te r io r  de d icha pa­

lan ca  ah o rq u illad a ; por una b a rra , p a lan ca  

o s im ila r  qae tien e  en una de su s extrem i­

dades un vastago  d e sliz an te  o s im ila r  s o l i ­

d ario  de l a  misma que se introduoe en l a  

cavidad lo n g itu d in a l de l a  pa lan ca  ahorqui­

l la d a ;  por una valona o s im ila r  perpendicn-
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l a r  a l  e je  lo n g itu d in a l de l a  b a r ra  y so l id a ­

r i a  de l a  misma; por nn mnelle c il in d r ic o  o 

s im ila r , concéntrico con e l  e je  comen de l a  

p a lan ca  ah o rq u illad a  y e l vastago  de l a  ba­

r r a ,  muelle que e s so l id a r io  de l a s  dos va­

lon as an tes mencionadas*

3* -  Una máquina, seg&n la s  an te r io re s r e i ­

v in d icac io n es, c a ra c te r iz a d a  por nn p la to  

qce g i r a  loco  sobre e l  e je  motor v e r t ic a l  

y sobre e l qne s e  apoya l a  extremidad de l a  

b arra  opaesta  a l a  qne l le v a  s o l id a r ia  e l  

vastago  d e s liz a n te  da l a  segunda re iv in d i­

cación*

4 *  -  URa máquina, segán la s  an te r io re s  r e i ­

v in d icac io n es, c a ra c te r iz a d a  por nn e je  mo­

to r  v e r t ic a l  y g ir a to r io  d e l cuál es s o l id a ­

r lo  en cnanto a ro tac ió n , mediante ana pa­

lan ca  a r tie n la d a  o s im ila r , nn peso qne se 

apoya sobre  e l p la to , d isco  o s im ila r  de 

l a  prim era re iv in d icac ió n .

5* -  Una máq nina, aegán la s  an terio re s r e i ­

v in d icac io n es, ca rac te r izad a  por un e je  

condecido v e r t ic a l  so l id a r io  d e l  so p o rte  

g ir a to r io  de l a  segunda reiv in d icación #

83 -  UNA MAQUINA PARA LA TRANSMISION DE 

FUERZA MECANICA Y SU RECULACION*

Todo t a l  y conforme qneda d e sc r ito  y r e i ­

vindicado en l a  p resen te  memoria d e sc r lp -  

t i v a  que consta de diez h o ja s  e s c r i t a s  a
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máqaina por ana so la  de su s c ara s  y on plano

qae la  i l a s t r a *

Madrid̂  2 4 MOV 194?
PEDRO TARRÉ8 NOGUERA

A!
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Escaia vanaba
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