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por "UNA MAQUINA OVILLADORA PERFECCIONADAY, a favor de
Don Juan Llambés Albareda, de nacionalidad espafiola, do-

miciliado en Barcelona.
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. MEMORIA DESCRIPTIVA 1 80 (4 9
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La presente invencidén se refiere a una méquina ovilla-

dora perfeccionada.

La caracteristica de la méquina que se describe consis-

‘te en una original disposicién de mecanismos, conducentes a

L7

5 ~ perfeccionar y simplificar el trabajo, siendo éste de modali-

of

dades nuevas respecto de lo conocido, dando lugar a ovillos

de cualquier tamafio, dentro de la forma esférica caracteristi-

ca, en los cuales la densidad de ovillado varfa potestativae-

mente de una manera automdtica durante la operacién, sin parar
15; la mdquina, quedando el ovillo con el cabo introducido en su

masa automfticamente y teniendo los mecanismos de la méguina

movimientos y disposiciones nuevas, que hacen que dicha méqui-

na, formando un conjunto de gran}frente ¥y numerosas pdas,

sea, sin embargo, muy f4cil de manejar y sin especial aten-

20, cibn por parte del operario.
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En la mdquina de referencia el movimiento sé tona,
preferentemente, de un motor eléectrico acoplado, situado en el
pié de la méquina, o en lugar conveniente, pudiendo igualmente
tdmar el movimiento de un arbolado general del taller.

El 4rbol motor, que estd montado en la mfquina, tiene
sus poleas loca y fija, y, mediante transmisiones adecuadas,
da movimiento a los siguientes ejes:

Eje de pdas, eje de gufas y eje de maniobra automdtica.

El 4rbol motor penetra directamente en una caja de
velocidades que forme un testero de la mdquina, en cuya caja
existen los mecanismos apropiados para variar automdticamente
la densidad de ovillado durante la operacién o trabajo.

El eje de pias toma su movimiento desde la caja de

velocidades, por intermedio de embragues frontales y ruedas

rectas, que llegan a mover un tornillo sin fin, que transmite

su movimiento por una reduccién adecuads a dicho eje de pdas,
el cual, ademds, experimenta las variaciones de velocidad de
rotacifn pare variar la densidad de ovillado, |

El eje de gufas toma su rotacién de una corona cénica
acoplada directamente al drbol motor, que le sirve de eje.
Por lo tanto, este eje de gulas tiene siempre una velocidad
de rotacién constante.

El eje de maniobra automdtica tomavsu movimiento de
una guitarra exterior a la médquina, y en la cual el 4rbol
motor es eje de su primera rueda; este eje de maniobra automd-
tice acciona tres mecanismos, a saber:

8).- Bl variador de velocidad de rotacién del eje de

pdas, para efectos de la densidad de ovillado.

b).- E1l disparo automdtica para la parada de la mé-

quina al terminar el ovillado y cuantas paradas
sean hecesarias.

c).- E1l de movimiento de elevacién del carro de pdas
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para los efectos de ovillado, terminacién ¥y puesta en marcha.

Ademds de ésto, existe el embrague j desembrague a
mano, la inclinacién del carro de pdas a pedal ¥y el embrague
¥ desembrsgue a pedal.

El eje de plias estd situado en todo el frente de la
méquina y acciona numerosas pdas, las cuales tienen sus corres-
pondientes gufa-~hilos. E1 hecho de que este eje tome su movi-
miento de una guitarra permite variar su velocidad de acuerdo
con el hilo a ovillar,

Andlogamente, el mando sutométice, que toma su movi-
miento tembién de una guitarra, puede‘variarse g voluntad su
momento de accionamiento, y en cusnto al mecanismo de ineli-
nacién del carro de plias se puede también variar su funciona-
miento cambilando los excéntricos que sirven de elemento de
mando y van calados en el referido eje de accionamiento automé-
tico.

En el curso de la descripeién se detallan los diver-
sos mecanismos y su funcionamiento.

Para facilitar la explicacibn, se aéompaﬁa a la pre-
sente memoria unasldminas de dibujos, en las cuales se ha re-
presentado un caso de ejecucidn, que se cita a titulo de ejemplo

En el dibujo:

la figura 18 representa, en alzado, la vista lateral
esquemdtica de un testero de -la méquina, mostrando la caja
de velocidades y mecanismos anexos;

la figura 22 (I) es la vista en planta del testero in-
dicado en la figura 12;

le figura 22 (II) manifiesta, en proyeccién horizon-
tal, el acoplamiento del eje de plas respecto de 1a.caja de

velocidades.;
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y disparo automftico, en planta (I) y alzado (II), (III) y (IV)
la figura 42 representa, en alzado, la vista esquemé-

tica del otro testero de la mdquina, mostrando el mecanismo

de basculamiento del carro de pias; y

la figura 5% es la representacién del montaje de la
pda ovilladora, de la cual existen en gran mimero repetidas
en todo lo largo del eje de pvas; en (I) se detallan los ele-
mentos que componen la aguja de que va provista la pia; y

la figura 62 menifiesta, en (I) y (II), respectiva-
mente, en alzado yiperspectiva, el conjunto de la méquina.

Consiste la invencién en una mfquina ovilladora, en
la cual el 4rbol motor -l1- (figuras 12, 28 y 62), consta de
poleas P, 1océ y fija, penetrando el drbol en la caja de
velocidades -2-, en la cual existen los embragues frontales
(magranas) -3- y -4-, uno a cada lado de las ruedas —-5-,
accionados por las horquillas -6- y-7-, de manera gue, cuando
uno estéd embragado, el otro no lo estd4. Las ruedas -5-, res-
pectivamente, mandan su rotacidén al eje paralelo -8-, en el
cual existe el sin fin -9-, que hace mover a la rueda heli-
coidal -10-, calada en el €rbol -ll-, primer eje de la pri-
mera rueda R de la guitarra G, de la cual sale el eje -12-,

o eje de plas, mediante engranaje de cambio de direccién
por pifiones cénicos cc'(figuras 22 (I) y 428 (II).)

En el drbol motor -1-, entre las poleas y la méquina,
existe acoplada a €1 una corona cénica -13-, en la.que. engra-
ne el pifién -l4- en que termina el eje de gufas -15-.

Delante de la corona cénica -13- existe un tambor
-1l6-, cubierto por una cinta o fleje -1l6bis~, gue constituye

el freno de la méquina, como luego se explicari.
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Bl 4rbol mofor ~l~ ge prolonga a la derecha pars cons-
tituir el eje de la primera rueda R' de una guitarra G' (fi-
gura 12), de la cual sale el ejg —17-, que es el eje dél sin
fin -18-, que acciona al -19~, general de la maniobra automé-
tica. :

En el eje -19- va calada directamente la rueda heli-
coidal -20-, de la cual recibe el movimiento, y en el propio
eje -19~-, por la parte frontal (figura 12), estd también
calado un plato -21-, dotado de la ranura circular ~-22-,
con entrada -23-, para disponer en élla, en cualquier punto
de la misma, al tope -24-,

Este tope -24- acciona a las horquillas -6- y -7- de
las magranas -3- y -4-, mediante un sistema de palancas que
se indican a continuacidén.

v Estas palancas constan de una barra deslizable axial-
mente -25-, en la cual estdn caladas las.horquillas citadas;
dicha barra, mediante la palanca oscilante -26-, se une a
unas dobles ufias -27-, situadas, una de 4llas, delante del
plato -21-, y detrds de este plato la otra.

El plato -21~ tiene en su reverso una ranura o tope
iguales a log -22- y -24- citados. Asi, pues, su accibn es
simétrica por un frente y por el otro.

Las citadas ufias reciben en el momento oportuno el
choque con el tope -24-, y por éllo oscila la palanca -26-,
obligando a desplazarse a la regla -25- y, por lo tanto, al
movimiento de las horquillas -6- y -7-, que producen el
embrague de un lado y desembrague del opuesto. Como las rue-
das -5- son de diferente didmetro, la rotacién que se trans-
mite al eje -1l-, y por lo tanto al de pdas -12-, es también

diferente, variando en consecuencia la densidad de devanado,
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gin que por éllo deje de seguir el trabajo de la mfquina,

Como fiador del movimiento axial de la regla -25-
existe una palanca -2Tbis~, accionada por un resorte, la
cual, provista de un diente D, puede montar sobre el diente
fijo D', quedando en la posicién inmbvil deseada.

Bl eje de pias -12- da movimiento a estas pias P,
mediante transmisién adecuada uniforme en todo lo largo de
dicho eje. .

La posicién del tope =-24- y del situado detrds del
plato ~21-, permite hacer que el aumento de densidad del
ovillado sea en el momento oportunc y, por lo tanto, el
mecanismo es éplioable a cualquier didmetro de ovillo.y
cglidad de hilo. |

Las gufas H~-G tienen rotacién rdpida, tomada por
transmisién directa del eje -15-, y su rotacibn siempre es
la misma, cualquiera que sea la Indole del hilovy.dal_ovi—»
llado. .

El mecanismo .de embrague automdtico o a mano, ge
detalla en la figure %2, en (I), (II), (III) y (IV), con
relacibn a la figura 1¢. Estéd basado en la presencia de .
una barra longitudinal a la méquina, la cual es deslizable
axialmente en sus soportes y que permanece solicitada por
un resorte, de manera que tenga tendencia, cuando estd libre,
a trasladarse hacia el teatero de la caja de velocidades.. .
En dichae figuras esta barra se indica en X-X; el resorte
impulsor de la misma en Y y el sentido de la traslacién
cuendo estd libre se manifiesta en la flecha P,

Ta misién de esta barra, en su movimiento de trasla-
cibn axial, consiste en accionasr, mediante el acoplamiento.

-41- y la palanca acodada —-40~, a una barra -42- (figura.38-I)
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¥ figura 18, cuya barra acciona al pasa correas P-C.

Para lograr lo indicado existe sobre la barra XX un
cilindro tope -28- y otro algo separado de €1 -29-, y ambos
fijos a la cipada barra.

El cilindro -28~ sirve para que, ante €1, se interpon-
ga o nb el brazo -37- de una palanca acodada, giratoria en su
ejJe E (figura 32) -II-. La posicién interpuesta segin la fi-
gura %2 (I), indica que la mdquina estd embragada, y cuando =
retira el brazo -37-, queda la m4quina desembragada. Como la
palanca acodada es siempre solicitada por un resorte, tiene
tendencia a entrar delante del tope -28-, gi este ge retira
a mano lo suficiente, cuya operacifén se realiza por interme—
dio de la palanca -31- y el brazo con ojales -30-, cuyos
ojales entran en pivote situado en el casquillo -29-~ y en
otro de la palanca -31-; el movimiento, pues, de dicha palan
ce, por su empufiadura, obliga a trasladarse a la barra XX,
pudiendo colocarse entonces el brazo -3T7- interpuesto.

Este brazo ~37- tiene un apéndice -37big-~ para un
cable ~38~, que va a un balancin 3-9-~, dotadc de tabla lon-
gitudinal por todo el frente de la méquina, por cuya razén,
éata puede ser desembragada por el pie desde cualquier punto.

Bl brazo inferior de la palanca a escuadra -37- rema-
ta en un diente ~34-, el cual experimenta los efectos de un
tope ~35~, dispuesto sobre un plato con ranura -36-, calado
en el 4rbol -19- de los mandos de maniobra automdtica. Este
tope, regulable a voluntad, obliga al desembrague de la miqui-
na en el momento oportuno, sepafando el brazo -3T7- y dejando
gue la barra xx se traslade segin la flecha F. En este momen-

to es casquilid -43- inmovilizado en la barra XX, acciona

" con su tope excéntrico -44- a la chapa de frens -16big-,
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montada en bisagra sobre la méquina y abarcando en parte a

‘la polea de freno ~16-, para la parada del érbol general de

transmisién -1-. E1l tope excéntrico es regulable para variar
la energla de frenado.

Bl traslado brusco del juego de la barra XX, segin
su resorte de impulsién, provoca, conforme se ha explicado,
el juego del pasa correas EC. '

El movimiento de bésculaciéﬁ del carro de pdas CP.
8e logra, merced a que este carro es giratorio alrededor
del eje ~52- (figura 48 (I), (II) y (III). Dicho eje pasa
en Jjuego libre por la bancada gren el lado izquierdo ¥, en
camblo, el lado derecho esté férmgdo por un casquillo -52bis-,
a través del cual pasa el eje -ll- de la rueda helicoidal ~10-
El caaqﬁillo -52bis- estéd f£ijo a la bancada y libre respecto
al carro porta-plias.

Bl lado izquierdo de la bancada lleva el mecanismo
autondtico de basculamiento del carro, constitufdo por un
excéntrico recambiable -45-, en el eje -19- de los mandos de
maniobra automdtica, sobre cuyo excéntrico marcha el rodillo
-46- de le palancae cerrada -47-, giratoria en -48-, y que
lleva acoplado el cable -49-, que pasa parcialmente por la

polea -50-, dispuesta en el eje -52- antes citado, pasando

deapuds el cable a la palanca tensora -51- con contrapeso

regulable. Como elemento complementario de este dispositivo
existe el tirante ajustable -49big-, gque tiene por objeto
mantener el carro levantado aunque esté desarticulado el
rodillo -~46-, para determinados trabajos de la méquinea.

El movimiento del rodillo -46- sobre el excéntrico
ge reproduce en el basculamiento del carro porta-pdas.

Esgte carro, por la parte opuesta, presenta un apéndi-
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ce -53~, al cual se une un cable o similar, gue se indica en
~54~; puede ser varilla rfgida articulada a la palanca de
pedal =55~ para accionamiento con el pie de la basculacién

del carro de pias.

La pia indicada en seccién diametral en la figura 58
y detalle (I), responde en su disposicidén mecédnica al conjun=-
to de fasea a que se somete la operacién del ovillado en su
conclusién, cuyas fases sirven para presentar el ovillo ter-
minado con su cabo introducido dentro, despuds de lo cual
se expulsa para comenzar otro ovillado; estas fases son:
a).~ inclinacién de la pida.
b).~ avance de la aguja para atravesar el ovillo.
¢).~- corte del hilo y retenida del cabo.
d).~ retirada de la aguja.

Todos estos mecanismos estdn indicados en la figura 5%
en la cual, y en su detalle (I), se aprecian en seccién dia-
metral y en despiece el conjunto de los mecanismos de dicha
pda P, as{ como a la aguja de 1z misma.

En la figura se indica en -12~ el eje de pdas, con
las ruedas m y n, por las que se transmite la rotacién de
aquél a cada pla E.

En la pda estd colocado el porta-ovillo -56~, al cual
sigue el casquillo -57- f£ijo, expulsor del ovillo cuando
la pda se retira después del ovillado.

El mando de retirada de la pda estd regido por el
sistema de palancas -58-, que obliga a la éﬁa a introducirse
axiglmente dentro del casquillo -57- antes citado;

El corte del hilo es producido por un sistema de

cuchillas -59-, las cuales estén en contacto de presién une
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con otra, manteniendo este ZOntacto.por el muelle de doble
lémina M, que no solo sirve pars ejercer esta presién, sino
que tambidn tiene la Gtil misidn de congervar retenidec el
cabo cortado gue queda comprendido entre el corte mévil y

5. el muelle M, con lo cual queda siempre cebada la gufa, o
sea que puede continuar el ovillado siguiente sin que el
operario tenga que bascar la punta del hilo cortado. Los
cortes C y C' de ambas cuchillas, tienen la forms adecuada
para cortar ﬁor retirada de una respecto de la otra.

10. La aguja ~60- estd montada en un porta-brocas situa-
do en el extremo de un védstago deslizante en un casquillo 6
placa-gufa oscilante -6l-, fijo a un brazo -62-.

El extremo del véstago'de la aguja es un botén -63-,
‘ que puede maichar por la ranura sector circular -64-, cuyo

15. centro estd mds elevado que el eje de ogcilacién del casqui-
llo -61-; por esta razébén, al hacer caﬁina@élﬁotdn 63,
mediante el juego de palancas adecuado, por dicha ranura
circular, la aguja tendré solamente movimiento rectilfneo
axial de sublda y bajada, indispensable para la operacibn de

20, introducir el cabo del ovillo dentro de éste.

La operacién de ovillar en la méquina descrita cons-
ta, pues, de las fasee sigulentes:
a).- Ovillado del hilo hasta formar el ovillo del tamafio
més conveniente, con posibilidad de variar durante el traba-

25. jo, la densided de pasada de ovillado.

b).- Pinal del ovillado y levantamiento a mano de la aguja
haste hacerla traspasar todo el ovillo, saliendo la punta
por el lado opuesto.

q?.— Avance de la cuchilla para situarse bajo el hilo.

30, d).- Cambio de posicién de la gufa para facilitar la operacién
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e).— Retroceso preparatorio de la cuchilla.

£).- Retirada parcial de la aguja para engenchar el hilo.

g.~ Retroceso total de la cuchilla cortando el hilo ¥ que-
dando retenido el cabo de la gufa.

h)e— Bajada Completa de la aguja arrastrando el csbo del
ovillo para dejarlo introducido en éste.

i);- Retirada de la pda para expulsar el ovillo.

J)e~ Vuelta a la posicidn inicial de la gufa vy pda para co-
menzar el nuevo ovillado.

Las operaciones individuales de la pda que avabamos
de indicar son realizadas accionando a manc los mecanismos
de la misma, pues la parte automftica del funcionamiento de
la méquina se refiere exclusivamente a la operacién de ovi-
llado desde que empieza el arrollamiento hasta que se ha lle-
gado al volumen final entes de cortar el hilo.

La invencién, dentro de su esencialidad, puede ser
llevada a la préctica en otras variaciones, a las cuales al=-
canzaré igualmente la proteccién que se recaba. Podrd, pues,
ser construfda en cualquier forma y tamafio, con el nfimero de
p¥as que sean mée convenientes, para todos los tamafios y
clases de ovillos: pues todo queda comprendido dentro del

espfritu .de las reivindicaciones.
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Hecha la descripcién del presente invento, se declara
como nueves y de propia invencidén, las siguientes reivihdica—
ciones:

le,~ Una méquina ovilladora perfecciona&a, caracteri-
zada esencialmente por comprender una bancada frontal portad&z
del carro de pfas, teniendo esta bancada dos testeros, uno de
los cuales soporta el 4rbol motor del movimiento general, que
1o recibe de un motor eléctrico situado en el pie de la mé-
quina, o de otro medio motriz, llevando este testero una-
caja de velocidades gque acciona al eje de plas, con posibili-
dad de variar la velocidad de rotacién de este eje durante
el trabajo, para variar la densidad de arrollamiento del
hilo, siendo el otro testero portador del dispositivo de
basculamiento del carro de pﬁas, cuyo basculamiento puede
ser autom4tico o a pedal, yendo de uno a otro testero, bajo
el carro de pdas, un eje en el cual estén montados los mandos
pera la maniobra automdtica de la méquina.

2¢ .~ Una méquina gegin la anterior reivindicacién,
en la cual el érbol motor entra en la caja de velocidades,
quedando al exterior las poleas loca y fija, una corona cé-
nica psra el accionamiento del eje de gufas y un extremo de
dicho 4rbol, que es eje de una primera rueda de un tren de
engranajes reductor, que acciona a un eje auxiliar para el
mando del eje longitudinal de los mandos de maniobra automé-
tica.

32,- Una mdquina segfin las anteriores reivindica-
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ciones, en la que, en la caja de velocidades, existe en un
juego de enmbrague frontal (magrana), para poner en marchsa,
alternativamente, a dos fuedas, que en uno u otro caso trans-~
miten el movimiento, més o menos rdpido, al eje de pias, por
intermedio de una guitarra, cuyo primer eje es el que sale de
la cgja de velocidades.

42~ Una méquine segin viene reivindicdndose, en la
que el eje de mandos de la maniobra automdtica recibe el mo-
vimiento de un tren de‘engranajes ¥y lo transmite a unos pla-
tos calados en €1, de log cuales, uno de éllos sirve para
el automatismo de cambio de velocidad del eje de pdas, el
otro sirve para el disparo o desembrague automético de la
méquina y, finalmente, el restante estd situsdo en el testero
opuesto y sirve para el basculamiento del carro de pthas.

58,~ Una mdquina segin las reivindicaciones prece-
dentes, en la que el plato de mando automdtico para la rota-

cibn del eje de plas presenta, en su anversoc y reverso, una

- ranura circular, para colocar en €lla un tope en posicién

adecuads para la finalidad que se desea,

69;- Unea méquina seglin la reivindicacién 52, en la
cual el tope anterior y el posterior del plato obran sobre
sendos brazos, que abarcan las dos caras de dicho plato y
gon causa de oscilacién de una palanca que los soporta, cuya
palanca, a su vez, hace trasladar axialmehte & una barra por-
ta horquillas de los collares de los embragues froﬁtales o]
magranas. '

72.- Una méquina segin la reivindicacién 52, en la
cual el plato pafa el desembrague automdtico estd calado en
el mismo eje que los anteriores de la reivindicacibn 58, y

lieva, anf{logamente, un tetén wvariable de posicién a voluntad,
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el cual acciona sobre un diente de. una palanca a escuadra,
cuyo otro brazo se interpone o né delanté de un cilindro
corredizo, gobre el eje, produciendo asf el embrague o desem-
brague, merced a que dicho cilindro estd tensionado por un
resorte adecuado,

8&,- Una mdquina segdn la reivindicacidén 72, en la
cual el desplazamiento gxial del cilindro con su eje provoca,
mediante un Juego de palancas acodadas, el desplazamiento de
une barra porta-horquille del pasa correas, desembragando
la méquina.

92.- Una mdquina segin las reivindicaciones 72 y 8,
en la que el movimiento de la barra que acciona al pasa
correas acciona también a un cilindro con tetén excéntrico,
que mediante é1 aprieta un fleje freno contra una polea del
érbol ﬁotor, frenando a éste,

109.- Une méquina segdn la reivindicacién 72, en la
cual la palancs en escuadra es acclonada también a mano o
con pedal,

lle.- Una méquina segin viene reivindicdndose, en
la que el mecanismo para la oscilacidn automética del carro

de pias es un plato excéntrico, situado segfin la reivindica-

cién 4%, en cuyo plato apoya el rodillo de una palanca aco-

dada giratoria en uno de sus extremos, llevando el otro un
cable que pasa por una polea calada en el eje de giro del
carro porta-pias.

122 .~ Una méquine segin la reivindicacidén 112, en
la cual el carro porta-puias tiene un apéndice, al cual se
une otro cable, que es accionado por pedal para lograr
igual finalidad que el movimiento automdtico.

132.~ Una médquina segin viene reivindicdndose, en la
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cual el elemwento de ovillado es una pda con su gula conductora
del hilo, en tal-forma dispuesta, que el ejje de la pula puede
tener dos velocidades en el curso del trabajo, mientras que
el eje de las gufas marcha con velocidad constante, pudiendo
las plas, en la basculacién del carro, llegar a una posgicidbn
horizontal para las operaciones complementarias del ovillado.
142 .~ Una méquina segin la reivindicacién 132, en la
que, después del ovillado se efectdan las operaciones conmple—
mentarias, manejando a mano los mecanismo de las pdas, cuyo
mando o maniobra se simultanea para todas las del carro, y

cuyas operaciones complenentarias son las siguientes: intro-

‘duccién del hilo dentro del ovillo, cortando este hilo en el

monento oportunoc; retenida dei cabo suelto paré ovillar de
nuevo y expulsidén del ovillo terminado, & cuyo fin cada plas
tiene los mecanismos conducentes a tal fin,

152,- Una méquina segun la reivindicacidén 142, en la
cual el mecanismo para introduccidn del hilo dentro del ovi-
1lo es una aguja dotada de una escotadura en su cuerpo, cuya
aguja estd montada de manera gque su extremo, recorriendo un
arco excéntrico, proporcione su avance y retroceso para lo-
grar perforar por completo al ovillo formado.

168,~ Una mdquina segun la reivindicacidn 142, en la
que el dispositivo para el corte del hilo estd constituido
por dos cuchillas acopladas con presidn entre si, con los
cortes encontrados y una corrediza sobre la otra, siendo el
conjunto mévil, con movimiento de avamce y retroceso para
situar la cuchilla bajo el hilo de la gufa.

178.- Una mdquina segin la reivindicacidén 162, en
la cual la presién entre ambas cuchillas es lograda por un

muelle de ldmina, que al propio tiempo retiene el cabo
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cortado.

182;- Una mfquina segun la reivindicaciébn 1428, en
la cual el medic expulsor del ovilloc es un mecanismo formado
por un casquillo fijo, que rodea a la pda y queda bajo el ovi-
llo, teniendo la pda propiamente dicha movimiento de retirads
axial mediante mando de palancas adecuadas.

192.~ Una méquina ovilladora perfeccionada.

Segin se describe y reivindica en la presente memoria
descriptiva, que consta de dieciseis hojas, foliadas y escri-
tas a méquina por una sola cara, acompafiadas de l4minas de
aivujos. |

Madrid, a 29 de octubre de 1947.
JUAN LLAMBES ALBAREDA.

p.-a. JAIME 1ZERN
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