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MEMORIA DESCRIPTIVA 

- para s o l ic i t a r

P A T E N T E  D 3  I N V E N C I O N

en

E S P A Ñ A  

per VEINTE ^.os

a nombre da N. V. PHILIPS' GIOEILAWEMFABRIMKEN, entidad ho­

landesa, establecida en Emnasingel Eindhovan, HOLAÍJDA, 

por:

"UN DISPOSITIVO DE ARRASTRE DE UN INDICA- 

DOR DE APARATOS DE T. S. H.*-

=======:

El invento se refiere  a un dispositivo de arrastre  

de un indicador de aparatos de T.S.H. que tiene on botón de 

sintonización de movimiaítto Roble, por ejemplo, un pivotamian- 

to  y una rotación o bien un desliaamiento y una rotación; loa  

doa movimientos desplazan e l d i^ o s itiv o  da sintonía "en e l5
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mismo sentido, p^ro uno (pivotam icnto o deslizam iento) asegu­

ra  una r  gul ación aproximada y a l  o tro  (rotación ) una regula­

ción fin a  del indicador.

En una forma da r e a l iz c ló n  conocida de t a l  dispo­

s i t iv o  da a rra stre  de botón de mando d eslizan te  y  g ira to r io , 

dicho botón está  colocado en un cursor que se d e s liza , por 

ejemplo, sobra una guia h orizon tal y  a i árbol áal botón t ie ­

ne una rueda dentada que por una maniobra determinada se ha­

ce gngraa cr con una crem allera h orizon tal f i j a .  El cursor se 

acopla mcóanicamí^nte por medio da un cordón con un d is p o s it i­

vo de sin ton ización , un condensador de sin ton ía , por ejemplo.

Cuando la  rueda dentada no engrana oon l a  crem alle­

ra e l  botón perm ite desplazar librem ente e l cursor lo  que da 

una regulación aproximada del condensador de sin tón ia . Por 

e l  con trario  cuando l a  ruada dentada engrana con l a  crem alle­

ra , a consecuencia de un lig e r o  desplazamiento h acia  abajo del 

botón e l cursor no puede desplazarse más que por una rotación 

del botón. Cuando la  rueda dentada es lo  bastante pequeña y  

e l  botón de sin ton ía  lo  bastante grande esta  d isposición  ase­

gura una regulación fin a .

Este d isp o sitiv o  tien e un inconveniente: e l paso de 

l a  regulación aproximada a la  fin a  o v iceversa , requiere una 

maniobra e sp e c ia l, lo  oual complica e l  manejo. El invento p er­

m ite obviar e s te  inconveniente: un órgano montado con c ie rto  

rozamiento, pero por l o  demás librem ente deqplaseble, sigue e l

movimiento de regulación  apr ximada del botón (pivotam ieato o 

deslizam iento) y  e l  i^ sto  del d is p o s it iv o  aa r e a liz a  de mane­

r a  qae e l  botón pueda efectu a r, can re la ció n  a l órgano, é l  mo­

vim iento da regulación fin a  (rotación) por @1 cu al a l  di ̂  o s i -
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t iv o  da sintonización  ua arrastrado con re la ció n  a l árgano 

(estando ésta  parado). Con p refe ren cia  e l botón de mando 

va sostenido por e l  árgano mencionado.

En un d isp o sitivo  de botón da mando d eslizan te  y 

$ g ira to r io  e l  botón va su jeto  con e lecto  fr o te , paro por lo  

demás librem ente en un cursor p r in c ip a l que se d e s lis a  a lo  

la rgo  de una guia, a l pase que l a  rotación  del botón despla­

za, con re la ció n  a l  cursor p rin c ip a l un cursor a u x ilia r  aco­

plado con e l  d isp o sitiv o  de sin ton ización .

10 Bh un d isp o sitivo  de botón de mando g ira to r io  y  p i-

votabla ouyo pivotam iento provoca una regulación  aproximada

, y  l a  rotación  una regulación fin a  d e l d isp o sitivo  de sin to­

n ización , e l órgano qu@ sostien e e l botón de mando pueda g i ­

ra r  librem ente y  prácticam ente sin  juego alrededor del e je  a 

a rra stra r , por ejemplo e l árbol de a rra stre  d el dispositivo 

de sin ton ización , y  este  árbol tien e una rueda que acopla con 

una ruada de, menor diámetro f  i j -  a l  árbol d e l botón.

La descripción del dibujo anexo, dado a t i t u lo  de 

ejemplo no lim ita tiv o , hará oonprander bien cómo puede r$ a li-  

20 z&rge el invento, da i  cual f  arman p a rte  por supuesto, le s  par 

t i c  C arid ad es que resaltan  tanto de^texto cerne del dibujo.

Las fig u ra s  1  y  2 representan l e  primera an alzado 

y  la  segunda en p la n ta , un ejemplo di re a liz a c ió n  do un d is­

p o s itiv o  segón e l  invento.

2$ La fig u ra  3 muestra un d ia l qu@ corresponda a l d is­

p o s itiv o  representado en le  fig u ra  1.

Le fig u ra  4  muestra una forma de re a liz a c ió n  l ig e ­

ramente modificada del d isp o sitivo  da la s  fig u ra s  1 y  2 y  la  

fig u ra  $ es un corta  a x ia l de una ta re e ra  forma de r a a liz a -

-  3 -
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ciÓn.

Las fig u ra s  1  y 2 muestran un d isp o sitivo  de arras­

tra  paí'a un indicador de un j a r a t o  da T .S .H ., de Letón da 

mando 1 g ir a to r io  y  á ctlizan t:-, su je te  d¿ man#yó q ^  pu-ada 

g ira r  u/b-e e l  cursor 3 q ^  s,.- d e s liza  coa c ia r t e  rozamien­

to a lo  largo  de una guía com pacta d,; d-;3 v a r i l la s  h o r i­

zontal,.^ p a ra le la s  5 y 7 . Sobr-a al cursor 3 desplaza un 

cursor a u x ilia r  $, a i cual tien e una p a rte  -en forma da crema­

l le r a  (an la. figu ra  e l  borde ínfer-díer 11  de un huac * rectan ­

gu lar 13 practicado .3a la  pared tra se ra  del cure"T a u x ilia r )  

que está  conjugada con una rueda dentada 1$ sostenida por #1 

árbol 17  del botdn de mando 1,. La rotación  3 *1  botón 1 pro­

voca e l des-izam iaato del cursor a u x ilia r  con re lació n  a l cur­
sor p r in c ip a l 3; a í cursor a u x ilia r  tie n a  l a  aguja 10 que re­

corre una e sca la  (no representada ni dibujo) por ejemplo, 

una eeoáLs con lo s  nombres de la s  astacioaes emisoras.

El di p o s i t iv o  tie n e  además (véase fig u ra  2 )dos va­

r i l l a s  1$ y  21 articu la d a s entre s i  que, en la  p o sició n  m^dia 

d¿l cursor 3, astón mu ángulo recto; e sta s  v a r i l la s  vstán i i s -  

puestaa en un pleno p a ra le lo  a l a  é ireccid a  de deslizam iento 

y  por tanto a una r^cta p a ra le la  a la s  varillas 5 y 7, y , para 

red u cir  e l volumen, en un plano h o rizo n ta l próxima a l a  pared 

superior da oaja del aparato da T.S.H. En su extremo l i ­

bre, la  v a r i l la  1$ va a rticu lad a  al cursor a u x ilia r  $, a l  paso 

que a l extremo l ib r e  de la  v a r i l la  21 va articu la d o  an un pun­

to  f i j o  y -actúa, como palanca sobre un condensador corredero 23 

cuya guía 23 as empujada centra un punto sítuadpbatra lo s  au&-

tremos da l a  v a r i l la  2l por un re so rte  no representado an e l  

dibujo.
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Como vn gn eZ dlbajo, e l botón 1 p srm ite que 

se d e s lic e  l ib r e s  sata , p âro sin rotación* e l  cursor p r in c i­

p a l sobre l& s guías 5 y  7* sin  que sea asee se rio  preceder 

a una maniobra p re v ia  para l ib e r ta r  ed eu rsor. El e u r^ r  

a u x ilia r  $ sigua e s te  deslizam iento qua ss  transm ite, con 

c ie r ta  reducción por la s  v a r i l le s  1$ y 2l* s i  condensador 

oorrádero 23 y que prov-)oa una r e g u la d la  aproximada de as­

ta  íSltimo. regulación fin a l se obtiene por la  rctaoldn 

daiyb&tdh 1  rotación  durante lo  cu al, '  ̂ consscuanciade su 

rozamiento sobre le  guía 5 y 7 a l  curso? principal. 3 s& man­

tie n e  en su  s i t i o ,  al p€-sü qug e l c-urar-r cuxÜ.iar $ se des­

p la za  con r^laoián a l cursor prin cip al 3̂  ^1 condensador 

c;rredi*ro entone, - ¿rrestrado con re la ció n  al órgano co­

rredero 3 . El d isp o sitivo  desorito asegura la  gran ventaja 

s ig n ia n te . El paso da l a  regulación aproximada a la  fin a  no 

req u iere  ninguna maniobra esp ecia l n i  aoltar e l  botón 1 ,  de 

manera que la  sintonización  es muy s e n c illa  y muy rápida.

Oh d isp o sitiv o  s e n c illo , qUí,j se puado ^Ladir f é o i l -  

mnnt̂ . a, .m ĉaiLÍsmo da a rra stre  d e scrito , y  que se representa

e.'i la  figura 1 (para f a c i l i t a r  la  compresión d e l dibujo no 

se .ha representado en l a  fig u ra  2) p ermita obtener, un ensan­

cha de bandas espacia? m.cntá afleas. A esta  afecto, la  parte 

supf.r'or dnl cursor principal 3 tiene un estribo 27 cuya par­

to horizontal superior 28 constituya la  gu ía da una aguja auxi­

l i a r  2 9 * E;lta aguja puo&? ds3pl9zar.su a lo  largo de l a  guia 

28 por una palanca 3I cuyo punto apoye 32 se -¿^oaantra en

un e strib o  33 sujeto a la  p arte  in fe r io r  del cursor p rin c ip a l 

3 y qua es arrastrado con re lació n  a?, cursor prinoip& l 3 an

- 5 -



un panto 35 próximo a l p r in g a  par ,31 cursar a u x ilia r  9 * La 

rotación  nal botón du mando 1 da aplaza la  aguja a u x ilia r  a lo  

la rg o  da la  guia 2 8 .

La fig u ra  3 representa d ia l corr asp ondí^ i t  ̂  a l  

3 d isp o sitivo  da l o  f ig u ra  1 . La aguja p r in c ip a l e s tá  conjuga­

da con unu ssoala  prin cipal 37, a l peso que la  aguja a u x ilia r

29  está  conjugada con una o más e sca la s  do bandas ensanchadas 

3 9 - Pera l a  sin ton ización  esa na sanchos le bandas, cuando la  

aguja a u x ilia r  o cuy a su p o s ic ió n  media, lo  aguja p r in c ip a l se 

10  regu la  por .3! iesplezamianto d e l cursor ppgaoipal 3 ,sobre s i mi­

dió de una de .1..3gandan a ensanchar 41  de la  e sca la  p r in o ^ e l 

3 7 * Para f a c i l i t a r  ceta operación, e l estrib o  33  ds l a  f i ­

gura 1 pueda -annr un trin quete e lá s t ic o  que, .en l a  regplaoidn 

fin a  p-metra cu una muesca de un c a r r i l  43  e l  cual cuando a l  

15  conmutador de gamas dd '.m gitudcs do mda ocupa l a  posición

"bandas eusaichadás" .3-3 ^ cu an tra  a l  alcance del trin q u ete  4 3 . 

Entonces la  sintonización  dan tro de la  banda e leg id a  4 1  se ob­

tie n e  por l a  rotación  del botón 1; la  aguja a u x ilia r  29 repro­

duce e l movimiento de la  p rin c ip a l agrandado v a r ia s  saces, dio? 

20 por ejemplo, de man3ro que la  escala  do bandas ensanchadas 39 

correspondiente perm ita leer muy claramente lo s  nombres de la s  

estacion es emisoras.

La fig u ra  4 muastra una forma do re a liza c ió n  del dis­

p o s itiv o  del invento, que corresponda en sus l in c a s  generalas 

2$ a la  rapr.¿sentada por la s  fig u ra s  1 y 2 . Esta forma satd es­

pecialm ente indicada para la u tiliz a c ió n  con un d isp o sitiv o  Aa 

s in to n ía  cuyo mando sa asegura por deslizam iento, por ejemplo, 

de un condensador cerradero 29* SI d esliz^ n i^ ito  del cursor

.  6 -
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a u x ilia r  $ ¡gg transm ite a l guia 2$ del con danssdor de e^nto- 

n ia  por un brazo da palaaoa 45  ligeram ente inclinado con re la ­

ción a la  d irección  da deslizam iento, brazo que se extiende en 

toda la  lon gitud  del trayecto; por uno de sus extremos este

brazo está  articu lado horizcntalm eata en un punto 47  de l a  ca­
ja .  El brazo 45 descanga en un hombro 49  del cursor a u x ilia r  

9 a l  pase que en a l otro extremo, la  guie 25  es encajada contra 

e l  brazo por un reso rte  no representado en e l d ibuje. El bre­

zo 45  actúa como una palanca sobre la  guia 25  porque este  bre­

zo está  ligeram ente in d in ad o  oon re la c ió n  a l a  gu la- 5-7 de 

manara que un desplazamiento h acia  l a  derecha de los cursores

3  y 9 lo  rechaza aán más y hunde a su vez la  guia 2 5 . La f ig u ­

ra  muestra que esta  hundimiento as progresivo conforme e l  botón 

1 se desplaza hacia la  derecha, a s d e c ir, hacia l a  gama de la s  

ondas largas; por tant* h a cia  la s  ondas la rg a s , la curva de sin­

ton ización  (lon gitu d  de onda en función de l a  posición  de la  

aguja) adquiere mayor pendiente, l o  cual favorece e l  rep arto  

reg u lar de lo s  nombres de estaciones emisoras#

La fig u ra  5 represente un d isp o sitivo  de a rra stre  

en e l cu al la  regulación aproximada se obtiene por e l p iv o te  

del botón de mando 51 y l a  fin a  por la  rotación  de su botón.

A este  a fe cto , e l  botón se au jeta  para poder g ir a r  a un órga­

no 53 que tien e la  forma de una caja plana redonda, que g ir a  

librem ente sobre e l árbol de a rra stre  del d isp o s itiv o  de sin­

ton ía  (no representado an al dibujo) y que va sostenido por 

una prolongación 57 da este  árb ol, todo e l lo  de manera que l a  

parad tra se ra  53  do la  o a ja  53 tien e  una p arte  59 en forma de 

manguito que pueda g ira r  libram anta sobra la  prolongación 57*
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Esta tie n e  dentro de la  ca ja  $3 un dobla disco de fr ic c ió n  

60, aooplado con un disco más pequeño 61  sostenido p er a l 

árbol del botón $1 . l a  p a rte  $9  en forma Ae manguito, da 

l a  c a ja  53 Race a l  mi ano tiempo Tuecas da árbol para un d is- 

3 oo da frenado 53 que, por mediación da un disco 67 da mate­

r i a l  conveníante para e l  frenado, por ejemplo f ib r a ,  se apo­

ya en la  parad p o ste rio r  38 de la  ca ja  por un r  eso rte  65 an 

forma de cubeta, su jeto  sobre e l  manguito 59. El d isco  63 

no pueda g ira r  porqua se lo  impide una prolongación 69 an 

PC forma da h o rq u illa  qua coge un diente 73 su jeto  en la  pared 

71  dalóparatp. ^

Cuando se haca p iv o ta r  e l  b o tó n a la  oaja 53 es arras­

trada por a l mismo, lo  mismo que e l disco de fr ic c ió n  60 ( e l  

botan 51 permanece esencialmenta inmóvil con re la ció n  a  l a  

15  oaja 53) a s i como la  prolongación 37 del árbol 55. Esto pro­

voca una regulación aproximada d el d is p o s it iv o  de sin ton iza  

arrastrado por e l  árb o l 55. Cuando se hace g ir a r  e l  botón 

51, l a  c a ja  53 oo para g ra c ia s  a l d isp o s itiv o  de frenado 63- 

69; e l  árbol 55 es arrastrado con re la ció n  a l a  ca ja  53 y  ase- 

20  gura la  regulación  fin a . E ste d isp o sitivo  tie n e  también l a  ven 

t a ja  de que e l paso de l a  regulación aproximada a la  fin a  y  v i ­

ceversa no requiere ninguna maniobra e sp e c ia l n i  s o lta r  e l  bo­

tón de mando.

Esta s o lic itu d  que corresponde e l a  presentada en 

35  B é lg ica  e l  4  de noviembre de I944, con e l  náaaro 354,644 se 

acoge a lo s  b en efic io s  d el a rtic u lo  51 del v igen te Estatuto 

Ley de Propiedad In d u stria l y a lo s  derivados de lo s  Decre­
to s  de Moratoria del 7 da febrero y  4  de ju l io  de 1947.

- 8 -
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- o -  N O T A  -  o -

Los puntos de invención propia y nueva que ae p re ­

sentan para que sean objeto  de esta  P aten te de Invención en 

Espada, por VEINTE años, son lo s  s ig u ie n te s:

i s . -  un d isp o sitivo  de a rra stre  del medio de s in to ­

n ía  de un aparato de T+S.S. que tien e  un botón de ein ton lea- 

oión de movimiento doble, por ejemplo de p iv o te  0 rotación  o 

bién de deslizam iento o rotación , en el cual loe dos movimien­

to s  desplazan e l d isp o sitiv o  de sin ton ía  en e l mismo sentido,

pero uno de e l lo s  (pivotem iente o deslizam iento) asegura una 

regu lación  aproximada, y  e l  o tro  (roteoión una regulación  fin a  

del d isp o s itiv o  de s in to n ía , caracterizad o por a l  hecho de 

que tie n e  un órgano montado oon c ie r to  rozamiento pero por lo  

demás librem ente d e ^ la za b le  que sigue e l movimiento de reg u ­

la c ió n  aproximada del botón ^pivotamiento o deslizam iento); es­

tando por lo  dem?s e l  d isp o sitiv o  dispuesto de manera que e l  

botón pueda efectu a r oon re la c ió n  a l Órgano a l  movimiento de 

regu lación  fin a  jro ta o ió n ) movimiento por e l cual e l  d isp o si­

t iv o  de s in to n ía  a¡s arrastrado con re la c ió n  a l  órgano (perma­

neciendo e ste  AgR ); este  d isp o sitiv o  de a rra stre  pueda p re­

sen tar además l a s  p a rticu la rid a d e s  s ig u ie n te s , tomadas por se­

parado o en la s  d iversas combinaciones p o s ib le s:

a )  . -  El botón de mando va sostenido por a l órgano

b )  E3, botón de mando es g ira to r io  y corredero, p rc-

menoionedo



vocando #1 deslizam iento una regulaoión aproximada y  la  ro­

tación  una regulación fin a  del d isp o sitiv o  de s in to n ía  y  e l  

botón va su jeto  a un curs r  p r in c ip a l que puede d e s liza rse  

con c ie r to  rozamiento, pero por lo  demás librem ente sobre 

5 upa guia, a l  paso que un cursor a u x ilia r  acoplado oon e l  d is­

p o s itiv o  da sin ton ía  puede d e s liza rs e  oon respecto a l cursor 

a u x il ia r  bajo e l  e fe c to  de la  rotación  d e l botón de mando* 

o ) . -  El cursor a u x ilia r  puede d e s liza rse  sobre e l  

cursor p r in c ip a l.

10  d ) .-  La aguja va su jeta  a l cursor a u x il ia r .

e ) . -  EL d i^ o s it iv o  de s in to n ía , un condensador 

corredero, por ejemplo, arrastrado por deslizam iento, y  es­

t e  deslizam iento s e  transm ite del d isp o sitiv o  de a rra stre  

a l de sin ton ía  mediante dos v a r i l la s  a rticu la d a s , que, en 

15  l a  p osición  media de lo s  cursores forman en tre s i  un ángulo 

de unos 90^, y  que se encuentran en un plano p a ra le lo  a este  

deslizam iento, estando e l extremo l ib r e  de une articu lad o  en 

s í  cursor a u x ilia r  y  haciendo e l  extremo l ib r e  d el o tro  veces 

de palanca para accionar e l d isp o sitiv o  de s in to n ía .

20  f ) . -  El cursor a u x ilia r  está  conectado, para poder

correr según una d irección  ligeram ente in clin ad a oon relaoión  

a la  d irección  da deslizam iento, con un brazo que se extiende 

en toda la  lon gitu d  de l a  guía, y  un extremo del cu al e stá  a r­

ticu lad o  en un punto f i j o  y  que actúa como p a l ano a sobre a l 

2$ medio de sin to n ía .

g ) . -  El órgano movible l ib r e ,  (cursor p rin c ip a l)  

t ie n e  una aguja a u x ilia r  que l a  regulación fin a  desplaza oon

re la ció n  a l órgano y  que está  conjugada con e s c a la  de bandas

i

- 10 -
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ensanchadas colocadas una aa la  prolongas Ida de l a  o tra  y  prác­

ticam ente p a ra le la s  a l a  tra y e c to r ia  del órgano.

h ) E l  botón de mando e s  g ira to r io  y  p iv o ta b le , pro­

vocando e l  pivotam ianto una regulación  aproximada y  l a  ro ta ­

ción una regulación  fin a  del d isp o sitiv o  de s in to n ía , a l  paso 

que e l  órgano que tie n e  e l botón d e  mando puede g ir a r  1 ibremen- ¡ 

t e  y préotioamante sin  juego alrededor del Arbol a a rra stra r  per 

ejenplo e l Arbol de mando d e l d is p o s it iv o  'de sin ton ía  y  e ste  

Arbol tie n e  una rueda acoplada ocn una rueda de menor diámetro 

s u je ta  en e l  árb ol del botón*

1) . -  E l órgano mencionado e s  sostenido por e l  Ar­

bol a arrastrar*

j ) * -  Para aumentar l a  re s is te n c ia  a l a  rotación  del 
órgano esp ecificad o , un d isp o sitiv o  de frenado va montado en­

t r e  e ste  órgano y e l  bastid or f i j o  d e l  aparato*

2 ü U n  d isp o sitiv o  de a rra stre  de un indicador de 

aparatos de T*S*H*

Tal y  como se ha d escrito  en la  Memoria que ante­

cede, representado en lo s  dibujos que se acompañan y con lo s

fin e s  que se han e sp e c ifica d o .

Entre lín e a s  "5 1 ", v a le .

Esta Memoria consta de once h ojas e s c r ita s  por una

so la  oara*

Oh/

i.
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