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Correspondiente a la solicitud de registro de una patente
de introduccidn que, por diez siios, se solicita para Espa
flay sus Colonias, a favor de la razlm social TALLERES ELE
JABARRY, S.A., residente en 5ilbao, Particular de Alzola,

némero 11,
P © T

" DISPOSIYIVO COWTECOLADCR DE CICLO ™

El invento se refiere a un dispositivd controlador
de ciclo, para miquinas automédticas de lavar y otras mé—
quinas controladas autowdticamente y su priacipal ohjeto
es proporcionsr un controlador gue sea cowpacto, barato -
de fabricar y fécil de reparar. Otros objetos especificos
Yy ventajas se desprenden de lg descriycifn en la que se -
hace refereacha a los adjuatos dibujos, gque ilustran una
realizacifn del invento.

La Fig. 12 es una seccibn vertical parcial de una

cémara mostrando uns forma de realizscidn de un controla—
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La Fig.. 22 es una elevacifn parcial de 1la céﬁara mog
trando el frente cel controlador de ciclo,

La Pig. 32 es una secciln longitudinal vertical, en
mayor escela, del controlador ds ciclo,

La Fig. 42 es una seceidn horizontal parcisl del mig
mo, tomada en la lfnea 4-4 de la Fig, 3.

La Fig. 52 es una vista similar a la fig. 18, pero -
parcialmente en secelbn y'mostrando el controlador de ciclo
en parte desplazado de su posicifn normal.

La Fig. 62 es une seccidp transversal vertical en me
nor escala, tomada en la lfnea 6~6 de la fig. 32,

La Fig. 78 es una seccidn traasversal vertical, en -
menor escala, fomaéa en la linea 7-7 de la fig. 3&,

La Fig. 82 es una seccidn horizontal parcial, tomadas
en la lfnea 8-8 de la fig. 32.

La Fig. 92 es uns seccidn transversal vertical, toma
da en la lfnea 9-9 de la Fig. 3%, |

La Fig. 108 es una seccifn vertical transversal, to-
mada en la 1fnea 10-10 de la Fig. 38,

La Fig. 112 es una seccidn vertical parcial, tomada -
en la 1{nea 11-11 de la fig. 32,

La Fig. 122 es un& seccibn vertical parcial, en mayor
escals, tomads en la linea 12-12 de la fig. 32,

La Fig. 132 es une perspectiva de uno Ce ios dientes
que actusn los coatactos.

La Fig. 142 es una seccidn vertical parclal de una -

cluara, wostrazdo una wolificacidn de un coatrolador Je ci-

clo montado en ella.

La Fig. 152 es unpa seccidn verticsl longitudiaal, a
wayor sscala, de¢ controlafor de ciclo Ce la Tig. 142,

La Fig. 162 es una seceibn vertical parciel, tomada
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en la 1fines 1(-16 cde la Fig. 152,

La "ig. 178 es una secciln vertical parcial, tomada
en la 1linea 17-17 de la fig. 152,

Lz rig. 188 es una seccibn vertical parcial, wostrando
la parte froatal de otra wodificacibn del control de ciclo,

La Fig. 192 es una seccila vertical fragmeanteria, to
mada en la 1{nes 19-19 de la Iig. 18g,

La Fig. 202 es una seccidn verticel parcial, tomada
en la 1fnea 20-20 de la Fig. 182, y

La Fig. 212 es una seccibn vertical transversa, toma—
da en la 1lfnea 21-21 de la Fig. 182,

Estos dibujos y la descripciban que sigue, son para —
aclarar v para ilustrar el inveato y ao para liwitar las —
reivindicacioness

Un coutrolador ¢e ciclo, construfdo segin el iuvento,

comprende un &rbol de direccidn y mecanismos de control, que

estd preferentemente sujeto en un mlojamiento o soporte des-—
montable comin. Cuando el mecauismo de coatrol estd provisto
de un &rbol de cuadrante conectado con €1 y que se prolonga

desée el uismo a través de la pared de la cdmara que contie-
ae la wmfquina automitica a controlar, el soporte comin al &x
tol de direcciénly mecanismo de control, puede ser desmonta

ble a través de la pared de la cfumsars.

En el caso de un controlador eléctrico de ciclo, el
mecanismo eléctrico de control puede conteanerse en un aloja—
miento gue tenga una serie ¢e contactos moantados en uno de
sus extremos y conectacCos con el mecanismo de coatrol. BEan -
este caso si se prevee una serie de contactos fijos de regig‘
tro con los auteriores contactos, el controlador puede ser
completamente desconectado o coaxectado, por simple retirada
o] desplazamieuto del alojaniento v sus contactos. Los con——

tactos conectados con el mecanismo eléctrico de control es—
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v,
tén montados en el extremo interno del alojauiento del mecsg

aismo, cusndo el mecanismo es Cesmontable a travds de la pa
red de la clusre que contiene la mfquine automftica. Si los
contactos son Ce forma de dientes, hewbras u otros disposi-
tivos de toma, las tomas de direccidn y direceibn de contag
tos puars el mecaniswc de control, pueden estar asociadag —-
coa &1, de modo que sean conectados y desconectados simultd
neamente coa los contactos, cowo en el dispositivo mostrado
ex los dibujos 15, 16y 17.

Un coatrolsdor de ciclo provisto con un &rbol de cua
drsnte, o con un véistago principal de direccibn, puede ser
dirigido, seglin el invento, mediante un véstago de direceidn,
sustancislmente cruzado con el mando principal o véstego de
escala de direccidm, que tiene un wotor montado en &1, Esta
construceibn es particularmente ventajosa, cuando la fuerza
es transmitids desde el véstago de direccidn al mecanismo de
coatrol por medio de was coaexidn de direcciba Gnics y cuan—
do el mecanismo de control es.mévil er la misma direceibn -
por giro manual del vistago Ce escala, como por traisuisibn
de fuerzae desde el véstago de direccibn.

Una veatajosa construceidn, segdn el invento, inclu~—
ve un dispositivo tal como una conexiba de direccidn drica
para traasmitir el poder desde el vistago de direccibn sl -
mecanismo de coatrol ¥ mecanismo de fremo, asociado coa el
véstago de direcciba para permitir el giro en cual quier di-
reccibén de una revolucién completa, correspoadiecte a un ci
clo completo de trabajo del mecanismo de coatrol. Tal cons—
truceibn estd ilustrada en las Figs. 188 g 212,

Ea el aparato ilustrado en los dibujos, el coatrola—
dor de ciclo es accesible a través de la pared (30) de una

clmara que aloja una wméquina de lavado autométics w otro —

. dispositivo a coatrolar. Un gancho fije (31) sostiene el -
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cuerpo ded controlador y le gufa.cuando es ggﬁﬁjadﬁ a su gl~
tio a través de la pared (30) de la :émara. Asegurado median
te un pestillo y nuez en el extremo posterior del gancho hsay
una graps (32) para sostener la cubierta de aluminio (33) de
una hembra eléctrica miltiple., Las hembras individuales (34)
~velse Fig. 32~ estén fijas en un par de placas de baquelita
(35) que se extienden & través del frente de la cubisrta (33)
y separadas mediaiste una placa intermedia Ce baquelita (36).
Conectado con una de lass hembras (34), wediaate uns tira me—
télica que se extiende entre el par de placas de baquelita
(35), hay una partersoldada (33) para el arranque de un alam—
bre de plomo. La cubierta (33) esti provista de las lenguas
(38) gue se doblan para sujetar las placas de baquelita (35)
¥ (36) en su sitio,.

El coatrolador de ciclo estd slojado en una cubierta
cili{ndrica de aluminio (39). Introducidos em el extremo opues
to de la cubierta cilfadrica (39) hay un blogue de baguelita
(40) woldeado circulsrumente, gus tiene fijos en 81 contactos
(41) que se extienlea por su cara exterior para alojarse en
las heutras indivi‘usles (34). Un par de postes rectangula-
res (42) forman parte integraste con ia cara izterna ‘el Llo
qué circular de bagquelita (4¢) .7 est& provistos con pares -
Ce tacos (43) -velse fig. 88— gus entran e. retirasa en 1los
Llogues rectangulares de baquelita (44). Los blogues ractan—
gulares {44) tienen ea torno tacos que se introduce:r en hem—
bras de ofros ﬂlOQues rectangulares, y allf hay cuatro blo-
ques rectangulares de cierre que estén woatados sobre wuoc -
de los postes rectangulares {42) y seis blogues rectangulea-
res de cierre woutados sobre el otro poste (42). Cada uno de
los postes y blogques estf provisto con un orificioc central y
un pasador {45) se usa para wair cads uno de los conjuntos ¥y

Para sujetar un plato ceatral de latén (46) a través de los
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dos extremos internos de los dos conjuntos —vefise Pig. 4e—,
Un dedo (47) saliente de contacto de latéa estf asegurado -
en cada uno de los tacos o juntas hembras en los dos conjun
tos ¥ estf provisto de aberturas, a través de las cusles Pa
saa los tacos (43) y pasador {45) —vefise Fig, 98-, Formando
parte integrante de la parte de cada dedo de contacto (47),
que esté sujeto entre C.os blogpes rectangulares, estd soldsa
do un poste que se extiende lateralmente paras conectar con
un cable'que conduce a uno Ce los dientes de contacto (41).

En adicifn al poste rectangular (42), se preves, form
mando parte integrada con la cara interna del‘bloque circular
de bagquelita (40), una hembra de sostén (48) que estd abier-—
ta a un. lado ~vedse Fig. 62—, el véstago principal del con-
trol eléctrico tiene un extremo unids a la hembra de susten~
tacifn (48) y r tenido en ella mediante un broche de melle
(49) y tieae otra parte unida a un Arbol de sustentacibn (50)
fijo en la placa central (46) -vedse Fig. 78—. La parte del
véstago principal, entre le hembra de sostén (48) y el &rbol
de sustentacidn (50) esté encusdrado y pasa & través de hem—
bras cuadradas en tres dientes moldsados en baguelita para -
actuar los contactos. El diente del frente atre y cierra el
contacto ¢e plata {(51) sobre un par ce dedos e contacto (47)i
y cada uno Ce los otros dos Cientes actla dos pares de dedos
de contacto (47) estando un par de ‘edos de contacto dispues
tos en la cara interna y otrc par en la cara externa de cada
uno de los Gos dientes. Cada uno ‘e los dedos de coatacto -
(47) estd provisto de una parte (52) que moata sobre la cara
de un .diente. As{ cada uno de los dientes estd provisto con
dos superficies dentadas, saulares y concéntricas en cala Ca
rs de trabsjoe

rres cortos postes de separscifn en acero (53) estén
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_provistos, con reducidas porciones afilaggs a cada lado, ¥

las partes afiladas de los extremos internos de los postes
estfn provistos de aueces, que aseguran los postes al plato
central de latdén (46), mientras las partes afiladas Ce los
extremos internos estén roscadas dentro de hembras terraja-
das con los extremos internos de los largos postes de sepa-—
racidn (54)‘que sostienen ua plato internc de sustentacibn,
de latbn (55) contra el extremo externo (e los cortos postes
de séparaci5n {53). Por wedio {e tornillos terrajsics en hem
bras, en los éxtremos externos de loc postes largos de sepa—
racibn (54), ona placa Ge sustentacibn, ce acero (56) es sog
tenida coatra los extremos externos ée los postes,

Un gencho de sustentacifn, de acero (57) para el vés~
tago de direcciln, estf atornillado a la cara iaterna de la'
place de sostén (56) externa —veése fig. 42—. Sujeta a la -~
parte inferior del gancho de sustemtacibn (57), estf un nd-
cleo leminado (58) que estfé cerrado, excepto por unas estrecha
abertura. Deatro de esta aﬁertura se extiende una armsdure -
de cobre (59) fija sobre el véstago de direccidn. Una bobina
(60), hecha de 5.000 vueltas de alambre del nfmero 35, envol-
verd en forma Ce pepel una pata del aficleo (58) junto a la -
abertura. Para formar un pole protegido de motor la parte del
nficleo (58), junto a la abertura, que sobresale de la bobina
(60), esté forusdo entre un par de tenedores (61) uno de los
cuales estd rodeado por una placa protectora de cobre (42).

Formado en el Arbol de direccidn hgy un tormillo sin-
fin (63), que coaduce una rueda de baguelita (64) —vefse Fig.
38~ fija en un Arbol secundario (65) que tiene sus extremos -
unidos en las placas de sustentacién, interna y externa(55 ¥
56). Un pinba (66) estf cortado en el extrems interno del &r
Lol secundario (65) para conducir un engranaje (67), que es—

I'd . M
téd apresado sobre un Arbol secundarie que tiene un extremo ~
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unido & una placa intermedia de sustentsasifn (68), de latén,
&sta placa esté soportada por la placa interna de sustenta~
cidn (55) por msdio de un corto poste (69) que tiene hsubras
roscadas en sus extremos para recibir los tomxnillos (70). Cox
tado en el &rbol secundarie, junto al engranaje (87) Lay un
piﬁén secuadario (71) —vefse Fig. 108—, que arrastra un en-~
granaje secundario {72) fijo en un &rbol secundario {(73) —ved
se Fig. 38—, igusluments unido sn las dos placas (55) ¥ (é8).

El &rbol secu:dario, e. el que esté montado el engranaje se—

cundaric {72) se extiende hacia adentro, a través de la pla—

ca interca de sustentacifn (55) y aprisiona en su extremo un
pifidn (74), -vefse Fig. 11—, parsa transmitir la direccién -
al vistago principal del wmecarisiiCe

Para producir un agarre total, un cufio (75) ~vedse -
Fig. l2&— sujeto ea el Zrbol principal, junto al véistago de
sustentacibn (50), est§ unido, del modo usual, coa una bola
(76), wuslle (77) y alojamiento (78). EL alojamiento (78} es
libre para girar ulrededor del eje, excepto cuando estéd unido
a 81 por la bola (76) y una cubierta anular de acero estd -
apretada en la cara interna del alojauiento para reteaer la
bola y muelle. Una parte cel &rbol priancipal sale del meca—
nismorde control a travé€s de sberturss en las placas de sus-
tentacibn (55 y 56) y constituye un &rbol de escala. En el -
extremo sobressliente de este Arbol, un indicador de baqueli
ta (79) -veése Fig., 32— est{ fijo mediante un toruillo (80).
Bl indicad&r , en el extremo del 4rbol, sujeta una cubierta
circular, wmoldeada en baguelita (81) sobre el extremo ante-
rior de la tapa cilfndrica (39), y una escala (82) se inter—
pone entre el indicador {79) y la cubierta (8l), estando ase
gurado & la superficie frontal de la cubierta. Podeando la -

periferia de la cubierta (81) hay un relleno de goma (83),
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para contener la pared (30) de la cimara.

Cadse par de dedos de contacto (47) estd actuado por
lag dos superficies anulares dentadas sobre ia cara de tra-
bajo de un {iente. El dedo de contacto uwds préximo a la cars
de trabajo, esth actuado por la superficie externa saular -
dentada ¥ el mésbalejado de la superficie de trabajo por la
interna de las dos caras anulares Centadas. Cuando los dien
tes giren, cada uno ¢e log dedos de coatacto (47), suelta —
une parte afilada de su superficie dentada, Ce tiempo en -
tiempo. La salida del dedo de coatacto més unido & la super—
ficie cde contacto del Ciente, ocasiona la aperiura de los -
contactos y le salida del Zedo de contactos mfs alejado de
la superiicie de coatacto del diente origina el cisrre le -
los coatactos.

Después Qe que los contactos han sido abviertos y antes
de que los countactos hayan sido cerracdos de nuevo, por la -
salida del dedo de contacto mis alejado de la superficie de
trsbajo, es zatural que el dedo us ¢Outzciu mis externo serd
levantado por la superficie (e contacto del diente. La ele~
vacién de este dedo de contacto se efectua mediaste una suave
subida inclinada (84) -vedse Fig. 132— en la superficie anu-
lar del diente, gue la peta (52) de ese dedo de coantacto, —
monta cuando el Aiente gira. Simulténeamente o después de 1la 7
gubida &e dicho é&edo externo de contacto, se completa lg -
subida del dedo de contacto iterno desde la superficie de
trabajo del diente, mediante una subida suave similar (85)
en la superficie aaxular del diente que opera el dedo intemo
de contacto. Los dos dedos de contacto, siendo as{ elevados
de 1a superficie de contacto del diente, tiene tal posicién
que lz salida del dedo de contacto extremo, segln la pata -
llega a una de las posicliones verticales (86) €n su SUupere

ficie dentada, ocusiona el cierre de los contactos, El gie



265

270

275

280

285

290

295

18021°

guiente movimiento de los Cedos de contacto ean su trabajo es.
la salida del dedo interno de contacto fuera de una de las —
posiciones verticales (87) en su superficie dentada, 10 que
ocasiona la aperturas de los contactos.

El circuito ques suministrg la cbrriaate para la bobins
(60} del polo protegido ¢e motor, es cerrado preferiblemente
por un par de contacﬁos (51) v permanece cerrado por el dien~—
te que actfia ese par de contactos, durante casi la rotacidn
total del diente. Al principio de cads operacidn de la mfqui-
na controlads por el mecanisme, el véstsgo principsel es gira—
do simplewente por medio del indicador (79) lo suficiente pa-
ra cerrar el par de contactos a través de los cuales fluye la-
corriente del polo protegido del motor. El polo protegilo del
motor continua girando el &rbol principal a velocidgd modera—
da por casi una revolucibn completa.

Al fin del trsbajo de la mfquina, €l par de contactos
que coatrola el polo protegido, se abren por su Ciente y el
mecanismo de control se pera. 31 operador puede cerrar Ce -
nuevo el par de contactos por una ligera rotacidn de avance
del &rbol principal y situar el mecanisuo péra un nuevo ciclo
de trabajo.

Debido & l& completa sujecibn de los dientes no pue-
dea girer retrocedicudo, por welio del iundicador (79), sien~-
do bastante pequetio el tausfio de la rucda espiral e baqueli-
ta (64}, el engraruje es irreversible, Es obvie que el retro—
ceso ‘e los disates ocusionurfa dafios al recarismo. Lz firme
sujecibs hace siu cabargo posible al Srbol principal el.gi-
rar hacis sdelasnte = waro, incependlientemente Jel zotor de
polo protepido v el eagranaje asociado. Asf el trabajo del
mecaniswo controlador y de la piquina coatrolada pusde ser
acelerado por el opsiador ea cuslquier moumento. Los < iextes

estén cortaios, naturaluente, de tal modo que los varios pa-
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res de contactos son atiertos o cerrados en el momento ade—
cuado en el ciclo de operacioazes, para abrir y cerrar varios
circuitog empleados en el coatrol de la wéquina automftica.
Los cables conectados por log varios dsdos de contacto se -
omiten en la wayor parte de los dibujos por claridsd,

La Fig. 142 muestra un coutrolsdor de ciclo, en el -

cual el motor conductor del mececismo de control esti montg

do en una disposicibm fija, en lugar de la cubierta mévil -
que eloje el wecanismo de control. La cémara cilfndrica de
aluminio (88) que aloja el motor de direccidn esté construf
da en su extremo fingl, en la wisms forma gue la cubierta -
(33), con la excepcifn de que se prevee una abertura, para
el &rbol que es conducido por el motor de polo protegido, -
en las placas de baquelita (35 y 36). Ademés el alojamiento
(88) difiere de la cubierta (33) en que es consilerablemen—
te mis largo ¥ en que la abertura (89) para le entrada de -
los cables conductores estd colocada en el fondo ea lugar -
de en la parte posterior.

La cubierta de zine (90) dei extremo posterior de la
clmara cilindrica (88) estf provista de un taco periférico
(91) parz recibir un toraillo que asegura la cubierta (90)
& la cmara. Adewfs tiene un saliente interno central (92),
que esté provisto de un hueco, lo bastante profundo para re
cibir girando el extremo (93) del &rbol principal de mando
(94) en la unidsd fijs de direccibn.

La construccifn de la unided de direceibn de la fig.
152, es similar a la de la fig. 32 ® los postes largos espa—
ciales de la fig. 15¢ estén atornillados a ls cubierta poste
rior (90) de la cfusra, de la misuws uanera que 1los postes —
(54) de la fig. 32 cstén atoranillados a la place externa de

sustentacibn (56). E1 brazo de sustentacidn (57) en la Fig.
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152 estf iguelmente atornillado a la cubierta posterior (90)

Yy un sostéa para el &rbol (65) estf previsto en la cubierta
(90) del wmidwo modo gque en la placa externa de sustentacifn
(56) de la Fig. 32.

La restante estructura de la unidad conductors es ls
i gma que la estructura.de la uaidad concductora de la Fig.
3% con las sigulentes excepciones: el véstago secundario (95)
del eugfanaje secundariec (72) no se extiende a través de la
rlaca de sustentacifn (96), sino que tiese wn ;izibm (97) su-
jeto allf, entre el eugranaje (72) v la placa de sostén. Bn
vez de dirigir el alojawiento exterano de su completa sujec—
cién , cowo hace el pifidn (74) de la Fig. 32, el pindn (97)
lleva un eugraza’ e (98), fijo sobre el &rbol principal de -
direccidn (94) de la unidad de dirsceciln,

En el dispositivo de la Fig. 152, el &rbol de la es—
cala gue se extisnde gl exterior desde ei mecaniéno de con-
trol a través de 1la placa ceuntral (46) es muy corto y no es—
t& provisto de sujeccién completa, como el &rbol de escala
de la Fig. 32. Decde lusgo la placa central (46) no lleva -
unidos postes separadores y la estructura del Cispositivo -
desde la placa ceatral (45) hasta el blogque circular de ba-—
quelita (40) es la wisma que en la Fig. 32, con la excepcidn
de que la comstruccibn del extremo posterior cel 4rbol, en -
el cual estén montados los dientes es ligerawente diferenﬁe
ea la Fig. 15%&,

Bste 4rbol terminag en una corta porecidn es cusdrada
(99) que sobresale desde el (iente posterior, sobre él cual
estd fijo un estampado (100) —vefse Fig. 178~ que forma par—
te de una sujeccibn similar a la de la Fig. 122, inclufda en
una bola (101) ¥y €l mueslle (102). Rodeando estas piezas de -

la sujeccidn hey un alojamisato cilfndrico (103), que tiene
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un saliente cilfndrico (104) que sobressle de su cara poste—

rior, el cual estéd unido & la hembra de sostén (105) del blo
que de baquelita (40). Un clip metflico (106), similar al -
clip wetélico (49) de la Fig. 62, es empleado para impedir
al saliente (104) que se salge de la hembra de sostén (105)
—vefse Fig. 168~ a través del 1acdo abierto de &sta. Una cazg
leta de retuncidn (108) estf dispuesta sobre el alojawisnto
cilfndrico (lO})Apara reteaer muslle y vodillo. E1 bloque -
circular e bvaguelita (40) sa le Fig. 158 esté proviéto de
un taladrd ceatral a travls cel cu$1 ¢l extrewmo eacuadrado —
sobreswlicute del 4rtol de waando principal (94) de la unidad
de conéucbién, introduce & una hecbra eucuairaia szn zl sa——
liente {1C4) Cel alojouiento de laz sujeceibn. .sf 1. co.oca—
cibn de la consxzila Je Tiveccibn es simultarnea con lu ‘2 las
conexicaes sléctricas,

Los Gisposltivos ce lus Figs. 142 y 152 , pusden ser,
naturalmenté, wailpulatos el uismo »o0do gue el dispositivo
de la Fig. 3%, ean el coatrol de una wiquina autowftica, Tes-—
puls que el wecauismo de control bu sido colocado er la uni—
dad {ija de dirsceibn, el incicsdor {79) puelde ser girado ma
nualueate la pedueﬁa cantidad necesasria para el éierre cel -
circuito a través Ce la bovina {(60) del uotor de polo prote-
gido. Ademés el trabajo Cel dispositivo puede ser acelerado

en cuslquier moﬁento, por el giro manual del indicador (79)
en el seantido ¢e avance. La sujeccibn pesruzite el avance ma-
nual, ¢el wecanisuo de coatrol, pero iupide el retroceso a
mano del mismo.

La Pig. 182 muestra una mitad desmoatable gue coutieaé
el mecsaismo de control y ua wotor de direceibn que puede -~

ser sustitufdo por la unidad desmontable de las Figs, 12 y

32, Desde la placa central (44) hacia atrfs, ls construcecién
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-390 de la unidad de la Fig. 182 es la wisma mostrada en la Fig.
3¢, Atoranillados ea 1la placa central (46) hay cuatro rostes
de separacibén (109) que soporten una p‘lac'a posterior de sog.
tén (55). Una segundé serie de cuatro postes de separacibn
(110), estf atornillsda & los postes de separacién (109), -

395 del miswo mwodo que los postes separadores (54) estén atorni

| llados & los postes separadores (53) en la Fig. 32. Atorni-
llada a los extremos de los postes (110) hay una placa ex——
terna de soporte (56). Un #&rbol Ce escala (111) estf unido
& los platos sustentadores (55 y 56) y estfin conducido me—

400 diante una bobina especial (112), que tiene su extremo inter
no asegurado al &rbol y su extremo interno asegurado a un re
salte en la placa interaa sustentadora (55). Placas de muslle
(113) estén sujetas por un cuello (114) ~vefise Fig. 208~ £i-
jo en el A&rbol, mediante una pestaia (115) que rodeca el ex—

405 tremo interno del cueilo, y estas placas ejercen presidén ——

| axial sobre ua engraasje de direccibn (116), para saujetarla
contra una vestafia {117) que rodsa el extremo externo del -

cuello (114) con suficiente friccidén para iwmpedir el giro -

del engranaje en ¢l cuello. Asf el eagranaje (115) esti con

410 ducido desde el &rbol de escala mediante una conduccidn de
friccifn. Es enpleado para transmitir la fuerzs a un meca—
nismo de relojerfa, montacdoc sobre las placas de sustentacién
(55) v (56), el cual se omite en la Tig. 188, por claridad.

£l &rbol de escala (111) penetra solo muy poco en la

415 placa interna de sostén (55) ¥y su parte saliente estf escua
drada. Fijo sobre el extremo escuadrado “el Arbol de escala,
hgy una hembra (118) que tiene una pestafia (119) rodeazdo su
cara interna integramente, con 1o cual se forma un ssliente
(120) proyect.do hacia deatro, por el giro de una lenglieta

420 scbre la pestafia. El frbol prizcipal (121) del mecanigﬁo de

control, tiene tanbién un extremo escuadrado que se proyée*
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ta hacie fuers una corta distancia desde el gencho Ge sostén

(50),'en el que estd fijo una heubra (122) que tiene una pes—
tafia (123) -vefse Fig. 192— semianular que se cxtieade late—
ralmeante desde su superficie externa. Remachado sobre la ca-
ra exteraz de la pestafia semianular (123) hay un saliente -
anular de tira de latén (124) que tiene una parte (125) ra-—
diante para formar un refuerzo al salieate (120).

Justaiente fuera del plato externo de sustentacién -
(56), el Arbol de escala (111) esté provisto de una corta -
parte no circular {125) en la que estd colocadoc un disco de -
acerc (127) que tiene un saliente proyectado lateralmente -
(128). La Fig. 212 muestra una vista frontal del disco de -
acerc (127) y de la placa exteraa ce goporte (56) que Cesde
atrfs del volente (129) del mecanisme de relojerfa puede ser
visto. Un tubo de latén (130) rodea el Arbol entre el disco
de acero (127) y el indicador (79) para sostener el disco de
acerc eobrg la parte no circular (126) del &rbol. Montada So
bre la placa exterior de soporte (56), para limitar el wovi-
miento de deslizamiento hay un gaancho (31) que tiene un taco
(132) para su unibo con el (128) sobre el Cisco de scero -
(r27). . | '
El dispositive de las Figs. 188 al 212, se halla en
condiciones de trabagjo cuando el disco de acero (127) se en—
cuentra en la posicibn inCicada en la Fig. 21%. El mecanismo
puede ser dispuesto entonces, giranio el indicador (79) en
el sentido de las waanillas ce un reloj en un 4ngulo de unos
260¢. Cuando sl indicador ha sido girade, en la direccibén -
e las wanillas de un reloj, todo lo lejos que puscde ir, el
taco (128) en el disco e ucero (127) ha golpeado coatra la
cara inferior del resalte (132) su el gancho (131) v lo le-

vanta & la extensidn de su trabajo. Tor el giro ea cl centi
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do del reloj del Arbol e escala, el muclte (112} choca, i
wodo gue comienza a coaducir el 4rbol (e escala en dirsccibn
‘el reloj, tan pronto como €l opzrador ha soltado el indica-
dor (79). Este giro ma ual del &rbol de escale, no mucve el
sje principal (121) del wmecsaismo de control, si su heybra
(122), &ino que el taco (120) presiona la tira salieate de -
latbn (124) hacia dentro, segln el Arbol de escala casi com—
pleta su giro en el sentido de reloj. Después como el resal-
te del taco (128) coatra el taco mbvil (132) hace que el fr—
bol de escala se pare, la tira de latén (124) salta a su pri
mitiva posicidn en relacibn al taco unido (120). .
La lenta rotacibn, en el seantido del reloj, del &rbol
de escala, que se profuce cuando el muelle (112) dirige el
reloj, causa una Xotacibn simultarea, en el séntido del re-
10j, del &rbol principal (121) del mecanismo de control, por
la accibn del taco (120) y la tira salieante Jde latbn (124).
Por movimiento manual del indicador (79) en la direccifn del

reloj, el trabajo del mecanismo controlador, puede ser avan-—

‘zado a cualguiera de sus etapas. Sin embargo la tira de la-

tén (124) y el cuello (122) s8lo puede girar en una direc—-
cién, mediante el taco (120) es imposible al operador dafiar
el mecanigno de control por giro manusl de retrocesc. AfGn -
cuando el &rbol de escala (111) sea girado a mano, el engrae
naje de direccidn (116) permanece engranado con el reloj ¥
ge desliza sobre el cuello (114).

Lae ventajs de un controlador de ciclo desmontable, -
construfdo seglin el invento, es que puede separarse rapida-—
mente de una wAquina automftica para inspeccibn o repara—
cién, o vara ser sustitufdo por un controlador co&sfruido
para poner la miguina bajo otro ciclo de trabsjo. Como el
controlador es usualmente una pieza de mecanismO'ﬁe ConSe—

truccibn mucho mfs delicada, es muy deseable que el coatro—
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lador sea fAcilmente desmontable y separg%le para su repara~

cifn. Cuando son empleados los contactos de tome, dispuestos
gegln el invento, la sincronizacila del coatrolador con la -
méquina automética se efectua ripida y sencillauwente del mo-—
¢o ilustrado en la Fig. 52. Afn cuando el nﬁmero de conexio—
nes eléctricas entre el coatrolador y el mecanismo es grande,
no puedle presentarse confusi6n, estando los contactos dis—
puestog asimetricamente, para inmpedir que sl controlador pue—
da ser montadsc en posicibn errfnea.

Cuando el &rbol principal c¢e cireceldn estd unido a -
un var de soportes espaciados, como ea el dispositivo de la
Fig. 152, es desesble que el Arbol principal se {irija en un
punto entre los soportes en vez de que una parte de la con-——
duccidn sobresalga de uno de los soportes, para Que sea ase—
gurado el méximo espacio-&e log sopsrtes del Arbol, La colo—
caciba del Arbol de direccibén y wotor entre los soportes en
que estd unido el Artol primcipel, hace posible que la uni——
dad ses mas coupacta. |

En un dispositivo cowmo el de la Fig. 3%, en el cuzl -
un &rbol de escala se extisnde al exterior, desde el meca——
nismo de control, es deseable pers el Arbol de escala y el -
motor estar situado a 1o largo del &rbol de escala. E1l motor
20 puede ser bien moatado eacima del &rbol de escala, porque
el &rtol de escala sblo hace, ofdinariamente, waa revolucién
durante el trabajo de la mfguina automftica, mientras que el
wotor hace muchas revokuciones. La colocacién del motor en -
el extremo opuesto de la unidad serfa inconveniente, porque
el motor dificultaris la conexifn de los muchos cables que
unen los contactos con el extremo posterior de la unidad.

Cuandg el mecaniswo de control eg movidble, coa inde-—

pendeacia del motor, por giro menual del Arbol de escala, -
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Y
estf sin duda fuera de la cuestidn, paré’gl motor, sl ser -
montado sobrelel 4rbol de escala. La disposicidn ilustrada
en los dibujos, en la cual el Srbol de escala, en el que el
motor est§ montado, estf contbguo y sustancialmente transver

520 sal al coanductor principal o &:bol de escala, hace la cons—
trucecifa compacta ¥ conveniente. Esta construcecibn es wucho
meaos cara, que un Jispositivo en el cual el wotor esté& mon-
tado sobre ua &rbol bueco que rodee el &rbol principal de di-~-
reccibn o &rbol ce escsala.

525 Cawbios en el aparato ilustrado en los dibujos pueden
efectuarse y varios Gispositivos que incorporen en sustancia
la invencién, pueden csmstruirse para reuair diversos requi-
sitos.

.o T A

530 £ RESUIEN: La patente de introduccibn gue por diez

- afios,se solicita para Zspaila y sus Coloaias, ka de iecaer

gobre las siguieatss reiviadicucioaes:

lg s~ DISICSIIVO CCHTRILADCT TE CICLO, yus se carace

7
e

teriza porgue est:

constitufdo combirsaiasuente por un oloja—
535 wiento, uz wecs:imuo e¢léctrico ¢léctrice de coatrol, con su
motor en ©l alojemicato, una soyie (e conlactos e tods, co-
nectaCos co: el mecsnismo y woatados en el extrewo internc -
Cel wlojamiesto, una serie de coatactos fijos para registro
con los aateriores, una sgerie de disates dispuestos para -
540 abrir y cerrar &ichos coatactos, los cuales estén dispues—
tos ea pares de tal modo formados, que la accidn de los —
dientes abren el circuito en uno ds los contactos y lo —
cierran ea el otro, actusndo por accibfn de una sguja de ai
reccibn, conducida por un wmotor gue arxrastra los cdientes me-
545 diante un dispositivo de direccidén Gnica, que los conecta -

con la aguja de diveccidn, la cuel dispone, as{ wmismo, de -
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un dispositivo exteruno manual paranirarlos con independen—
cia del motor, el cual es deltipo de autoarranque y es aC—=
tuado por uno de los dientes que cierrs el circuito inician

550 do el trsbajo, y haciendo que el mecanismo eléctrico de con
trol trabaje por la accibn de su propio motor y trencmita -
su wmovimiento, poxr medios apropiados, a un véstago, conecta
do con dicho mecanilsme y sustancialmeante cruzado con la aga
ja de direccidn.

555 28— DISPOSITIVC CONTROLADCT DE CICLO, segln reivin—
dicacién anterior, que se carscteriza por constar, en combi
nacifn, de un mecenismo eléctrico de coatrol, un véstago co
nectado con 81 y prolongéndose desde 81, un A&rbol de direc—
cién adyacente al vAstago primeramente citado y sustancial

560 wmente cruzado a &1, un medio de direccién mentado en el &r-
bol de direccidn, medios de transmitir fuerza desde el Ar—
bol de direccidn al mecanismo Ge control, un soportes desS——
montable comfn para el &rbol de direccibn y el mecanismo de
control, unua serie de contactos coaectados con el mecanismo

565 de control, wontados en el extremo opuesto del sdporte de -

la esfera del &rvol, v una serie de coatactos para registros

con los otros coatsasctos.

38:- DISPCSITIVO CONTTCLADCN DE CICLO, ssgin reivin-

dicaciones anteriores, que se caracteriza por coastar, ea -
57¢ combinuecidn, de un aloja@iento, mecanismo de contrel eléctr;ﬂ
co en 81, ua vAstago conectado con el wecaniswo y exteniién—
dose a un extrewo del slojawie.to, un &rbol de direccibn monp

tado en ¢l alojawieuto junto al vistago primaramenée citado,
y sustenciclmente cruzado con el, un medioc de direccibn en -

575 el alojamuiento que incluye ua wiembro de. direccibn montado -
gobre el &rbol de direccifn, medios de transmitir fuerza des

de el &rbol de direccibn al mecanismo de coatrol, una serie
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de contactos conectados con el wmecanismo deg§§§§?01 y monta—
dos al otro extremo del alojamiento, y una serie de coatac—
tos fijos para registro con los contactos conectados con el
mecanismo de control,

48:— DISPOSITIVO CONTROLADCR DE CICLO para una céqui-
a&a autowltica, segln reivindicaciones-anferiores, que se ca=
racteriza por estar alojado en unaAcémara gque couprende, en
combinacibn, un aldjemiento wbdvil a través de la pared de la
clmara, mecanismo de control eléctrico y un motor de direc—
cibfn para 81 en el alojamiento, una serie de contactos de to
ma conectados con el mecanismo de control y montados en el -
extremo interno del alojaxnieato, ¥ una serie de coatactos pa
ra registro con los contactos de toma coaectados con el meca
nismo de ceatrol.

5&:— DISPOSITIVO COYTROLADCH DE CICLO para una méqui—
na automftica, segin reiviadicaciones anteriores, que se ca-
racteriza por estar alojado en una cfmara que comprende, en
combinacidén, un alojamiento gue tieue dispuesto internasente
w1 mecanismo eléctrico de coatrol mbvil a través de la pared
de la clmara, un véstago gue se extiende desde el mecanismo
de control a través de la pared de la cémara, un &rbol de -
direccibn para el wecanismo de control que tiene una umibn
de direccibu coan el vistago primerauente citado, un motor -
en dicho alojamieato que conduce al Arbol de direccidn, una
gerie de contactos conectados con el mecsuismo de control ¥y
nontados en su exXtreio interno y una serie de coatactos fi-
jos paxa registré coa los coantactos conectados con el meca-—
niswo de control.

6&:— DISPOSITIVO CCNIROLADOR DE CICLO para una miqui-
ne autowética, segln reiviadicaciones anteriores, que se ca=~

racteriza por estar alojaleo en une cfuara, que comprende, en
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combinacidn, un slojemiento wdvil & través de la pared de le
cfusra, mecariswo elfectrico de coatrol e: el slojamisnto que
sne un vAstago .ue se extiscle a través de 1a pared ‘s la
clusra, une ssrie ¢ costactos Je dicites cozectifos coa el
dedeanisno de oootiol ¥ woztulos ¢ ¢l zxtremo ilaterio Jsl =—
alojazicato, w coitucte (o ‘ivcecidn mediante el cual 33 'L
rije el wmecanismc Je cuutrol, ecsceiado con 108 contactos de
tieatery una scrie ie coztactos fijos hembras y un contacto
fijo e direccibn para wvegistiv coa los Gisates y contactos
de conexibn,

781~ LISICILYIVO CVTIOLATCT TT GICLO, segfa reivin-
“icaclionss anteriores, que se caracteriza porque combina un
alojauierto, weceniswo eléetrico Ge coatrol ea el alojasien
to, una serie e coatactos cuanectados con el mecsnismo de —
control y wontalos a an lado del slojaumieato, ua coatacto -
ce direccin, wediante el cual es conducido el mecanismo de
control, asociado coa los contactos y una serie de contactos
fijos y un coatacto fijo de direccifn pera registro coa los
otros contactos y el coutacto de direccibn.

88:— LISPOSITIVO CO'TNCLADUR DE CICLO para une wméqui
na automética, segln reivicdicaciones anteriores, que se ca
racteriza por estar alojado en una clrusrs que comprende, en
combinacibn, mecanismo eléctrico de coatrol mdvil a través
de la pared Ce la cfmara, un véstago que se extieande desde
el mecaniswo de control & travds de la pared de la cfuara,
une serie de contactos conectados coa el wecanismo de con——
trol y woatados ez el extremo interro del miswo, un contgc-
to de direccifn, medisate el cual se dirige el mecanismo de
control, asociado con los contactos y uns serie de contac—

tos y un contacto fijo de direccifn purs registro coa los -

otros coatactos y de conexibn del coatacto de Gireccila.

S
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9&:£ DISPOSITIVO CONTROLADOR LE CICLO, segln reivin—

dicaciones aateriores, que se caracterizga por comprender un
alojemieato, una serie de coatactos de admisibn en el aloja
miento, una correspondieczte serie de dientes dispuestos en
el alojawiento para sbrir o cerrar dichos contactos, un &r-
bol dirige dichos dientes que tienen fuera del alojamiento
ur dispositivo para girorios & maco, ¥ un wmotor dentro del
alojamiento que tiegne un dispositivo de direccibn Gnica co-
nectado con el &rbol ¢e direccibn de dientes, con 1o que —
los dientes puedea avenzar indepsacdientemente del wotor y -
son cozlucidos por &1.

102 :~ DI3PC3ITIVO CORTIOLAT (R IE JICLO, segln reivin-—
dicaciones anteriores, que se caracteriza por compreader un
alojamiento, una serie de contactos de admisibn, en el aloja
piento, une serie correspoaliente de dientes eu el zlojamien
to, dispuestos para abrir y cerrer dichos contactos, un fr-—
bol dirige dichos dientes gue tienen fusra del alojamiento —
un dispositivo para girarlos & wano, un motor eléctrico den—
tro del alojamiento, que tlene un dispositive ce direcciba -
énica conectado con el &rbol de direccibn de dientes, coa lo
gue los dientes pueden avanzar inCependientemente del motor
y son coaducidos por €1 y un circuito para ¢icho motor, con~-
trolado por umne de dichos dientes, por el cual avenzando el
&rbol de direcciba de CGientes se cierra el circuito dsl mo-
tor;

11&:— DISPOSITIVO CONTROLADOR TE CICLO, segln reivin-
dicaciones anteriores, gque se caracteriza por comxprender un
alojawieato, una serie de contactos de &dmisiSn en el aloja—
miente, una corresspoanciente serie Jde dientes en el alojamien
to dispuestos para abrir y cerrar dichos contuctos, un £rbol

dirige dichos dientes gue tiene fuera del alojamiento un dig
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positivo pera girarlos & manoc y deuniro :;-motor elféctrico, -

gue tiene un dispositive de direccidn fnieca que le une con -~
el &rbol de direccifn de dientes, con lo gque los dientes -
pueden ser avaazados iladependientemente. del motor y conduci-

675 dos por &1 y un circuito para dicho motor coatrolado por uno
de dichos ¢ientes, con 10 gue avazzando el Arbol de direccién
de dientes cierra -l circuito Jel motor, siendo el wotoxr del
vtipc de autoarrgaque,'de wodo que cusado se cierra el circui
to como se ha descrito inicia el trabsjo <el coatrol,

680 ' 122 :~ DISPCSITIVO CCMITOLADOT TE CICLQ, segin reivin—
dicaciones anteriores, gque se caracteriza por comprsnfer un

-
L

alojamiento, una serie le contactos Ce admisibn en el aloje-

miento, una serﬁe corrssposdieate (s (ientes en el alojamicr

to Jispuestos parsa .Lrivr y cevivar <idhes contactos, un Arbol
685 que dirige dichos Jdizutes, gue tiene fuere del alojawierto -
an dispesitive parae plrarlios manuslieante ¥ wa woetor Jontro -
del slojamiento, que tiszue ua Jlspositive de direcciba Gnica
cousctads con el &rbol de (irsceila e dientes, con lo gue -

estos pueden =avanwar izdsve.diecutenente el wotor ¥ son con-

£

690 ducidos por éste, estando ¢ 1spuestos los coantactos en pares
actuados por log dleates ¥ los dieates de tal modo formados
que los contactos Ce cuda par son ablertos por la acciba de
los dlentes sobre un contacto del per y son cerrados por la
accibn de los dientes sobre el otro contacto cel ;ars

695 13g2:— TISPOSITIVO COVTTOLADOR DE CICLO, segln reivin—
dicaciones anteriores, que se caracteriza por compreader un
alojamieato, una serie de coatactos ds admisidn en el alo-
Jamienato, una serie correspondiente de cientes en el aloja-
miento, dispuestos para sbrir y cerrar dichos contactos, un

700 f£rvol que dirige dichos dieuntes gque tieanen, fuera el gloja~

miento, un digpositivo pars girarlos a manco y un motor uni~
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720

725

do al alojemiento que tisne un dispositivo de direccidn dnica,
gque le une al &rbol de direccién de dientes, con lo que los
dientes puedea avanzar independientemente del motor y ser -
conducidos ror éste. :

142 :— DISPOSITIVO COKTEOLADOR DE CICLO , segfn reivin
dicaciones antériores, que se caracteriza por couprender un
alojamieato, una serie de contactos de adwmisibn, en el aloja—
miento, una serie correspoadiente de dientes en el alojamien-
to, dispuestos para sbrir y cerrar dichos coantactos, un Arbol
gue dirige dichos dientes que tienen fuera del alojauiento -
un dispositivo para girarlos manualmente, un motor eléctrico
unido el alojamiento, que tiene un dispositivo de Gireccidn:
inica que le une con el &rbol de direccibén de dientes, con -
lo que los dieantes pueden ser avanzados independientemente -
del wotor y soa conducidos por éste, y un circuito de dicho
motoxr coatrolado por uno de dichos Ciectes, coa lo jue avan~
zando, el &rbol de direccifn de dientes se cierra el circuito
del wotor, siendo el wmotcr del tipo de autoarrenque de modo
gque cerrando el circuito del wotor couo se ha descrito se -
i.icia el trabajo del control.

1523~ Por ﬁltimo, se reivindica como objeto sobre el
que ha de recaer l= picsente pateate de ictroduccidn que, -
por diez alios, se solicita para Espafla y sus Coloniasg, ———

P ) r
" DISPCSITIVO CCIPROLADCR DE CICLO.

Todo conforme queda expresado en la presente Lemoria
Descriptiva que coasta de veinticuatro hojas escritas a mé-
gquina por una sola cara y planos gque se acompaliane

madrid, 21 de Uctubre de 1,947,

Y. A;
PEDRO FELIU MARA
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