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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

Correspondiente a l a  s o l ic i tu d  de r e g i s t r o  de una p aten te  

de in trod u cci6n  que; por d iez  añ o s; se  s o l i c i t a  p a ra  Espa. 

3.a y su s C o lo n ias; a fa v o r  de l a  razón s o c ia l  TALLERES ELE 

JABARRI; S .A .;  re sid e n te  en B ilb a o , P a r t ic u la r  de A lz ó la ;

p o r

" DISPOSITIVO CONTROLADOR DE CICLO "

E l invento se  r e f i e r e  a un d is p o s it iv o  con tro lador 

de c ic lo ;  p a ra  máquinas au tom áticas de la v a r  y o tra s  má­

quin as con tro lad as automáticamente y su  p r in c ip a l  ob jeto  

e s  proporcion ar un con tro lad or que se a  compacto; b ara to  -  

5 de f a b r ic a r  y f á c i l  de r e p a ra r . O tros o b je to s  e sp e c íf ic o s

y v e n ta ja s  se  desprenden de l a  d e sc r ip c ió n  en l a  que se  -  

hace r e fe re n c ia  a lo s  ad ju n tos d ib u jo s ; que i lu s t r a n  una 

r e a l iz a c ió n  del in ven to*

La F i g .  1& e s una secc ió n  v e r t ic a l  p a r c i a l  de una 

cámara mostrando una forma de r e a l iz a c ió n  de un co n tro la—

6 CBNTMOS

10



?

15

20

25

50

35

dor de c ic lo  montado en e l l a .

La F ig .-2&  e s  una e lev ac ión  p a r c ia l  de l a  cámara mos 

trau do  e l  fre n te  d e l co n tro lad o r de c i c l o .

La F ig .  3- es una sección  lo n g itu d in a l v e r t i c a l *  en 

mayor e sc a la *  del con tro lad or de c i c l o .

La F i g .  es una secc ión  h o r iz o n ta l p a r c ia l  del mis. 

mo* tomada en l a  l ín e a  4—4 de l a  F ig .  3^*

La F i g .  5^ e s  una v i s t a  s im ila r  a l a  f i g .  1&* pero  — 

p arcialm en te  en sección  y  mostrando e l  co n tro lad o r de c ic lo  

en p a rte  desplazado de su p o sic ió n  norm al.

La F ig .  6a e s  una secc ió n  t r a n sv e r sa l  v e r t i c a l  en KK? 

ñ or e s c a la *  tomada en l a  l ín e a  6-6 de l a  f i g .  3-+

La F ig .  ?a es una secc ió n  t r a n s v e r s a l  v e r t i c a l *  en -  

menor e s c a la *  tomada en l a  l ín e a  7-7 de l a  f i g .  3^*

La F i g .  8a es una sección  h o r iz o n ta l p a r c ia l *  tomada 

en l a  l ín e a  8-8 de l a  f i g .  3^*

La F ig .  9- e s  una secc ió n  t r a n s v e r s a l  v e r t i c a l *  torna 

da en l a  l ín e a  9-9 de la  F ig .  3a .

La F ig .  lo a  es una sección  v e r t i c a l  t r a n s v e r s a l ,  t o ­

mada en l a  l ín e a  10—10 de l a  F i g .  3^ *

La F ig .  l i s  e s una sección  v e r t i c a l  p a r c ia l *  tomada -  

en l a  l ín e a  11—11 de l a  f i g -  3^*

La F i g .  12a e s  una secc ión  v e r t i c a l  p a r c ia l *  en mayor 

e sc a la *  tomada en l a  l ín e a  12—12 de l a  f i g .  3 * *

La F ig .  13a e s  una p e r sp e c t iv a  de uno de lo s  d ie n te s  

que actúan  lo s  co n ta c to s .

La F ig .  14a e s  una secc ión  v e r t i c a l  p a r c ia l  de una -  

cámara* mostrando una m od ificación  de un co n tro lad o r ue c i ­

c lo  montado en e l l a .
La F ig .  l^ a  es una sección  v e r t i c a l  lo n g itu d in a l*  a 

mayor e sc a la *  - de con tro lador de c ic lo  ae l a  F ig .  1 4 - .

La F ig .  l6& es una sección  v e r t i c a l  p a r c ia l *  tomada

2 -
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La F ig .  17- e s  una sección  v e r t i c a l  p a r c i a l ,  tonada 

en l a  l ín e a  17**17 de l a  ü g *  1 5 -*

La F ig .  18^ es una secc ión  v e r t i c a l  p a r c ia l ,  mostrando 

l a  p a rte  f r o n ta l  de o tra  m odificación  del co n tro l de c ic lo *  

La F ig .  l$?ár es una secc ió n  v e r t i c a l  frag m en taria , to_ 

mada en l a  l ín e a  19—19 de l a  F ig .  18a *

La F ig .  20a es una secc ió n  v e r t i c a l  p a r c i a l ,  tomada 

en l a  l ín e a  20—20 de l a  F i g . 1 8 a , y

La F ig .  2 ia  e s una sección  v e r t i c a l  t r a n sv e r sa , toma­

da en l a  l ín e a  21-21 de l a  F ig .  18a*

E sto s  d ib u jo s y l a  d e sc r ip c ió n  que s ig u e ,  son p a ra  — 

a c la r a r  y para  i l u s t r a r  e l  invento y no p ara  l im ita r  l a s  — 

re iv in d ic a c io n e s*

Un con tro lador de c i c lo ,  con stru ido  según e l  in ven to , 

comprende un árb o l de d ire cc ió n  y mecanismos de c o n tro l, que 

e s t á  preferentem ente su je to  en un alo jam iento  o so p o rte  des­

montable común. Cuando e l  mecanismo de co n tro l e s t á  p ro v is to  

de un á rb o l de cuadrante conectado con ó l y que se  pro longa 

desde e l  mismo a tra v ó s  de La pared  de ha cámara que c o n tie ­

ne l a  maquina autom ática a c o n tro la r , e l  soporte  común a l á r  

b o l de d ire cc ió n  y mecanismo de c o n tro l, puede se r  desmonta, 

b le  a tr a v ó s  de l a  pared  de l a  cámara*

En e l  caso de un co n tro lad o r e lé c t r ic o  de c i c l o ,  e l  

mecanismo e lé c t r ic o  de co n tro l puede contenerse en un a lo ja ­

miento que ten ga una s e r ie  de con tactos montados en uno de 

su s  extremos y conectados con e l  mecanismo de co n tro l. En — 

e s te  caso  s i  se  preveo una s e r ie  de con tacto s f i j o s  de r e g is  

tro  con lo s  a n te r io re s  c o n ta c to s , e l co n tro lad o r puede se r  

completamente desconectado o con ectado , p o r sim ple r e t ir a d a  

o desplazam iento d el a lo jam ien to  y su s co n tac to s* Los con­

ta c to s  conectados con e l  mecanismo e lé c tr ic o  de co n tro l e s—
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ta n  montados en e l extremo in terno del a lo jam ien to  d e l meca, 

nism o, cuando e l  mecanismo es desmontable a tra v é s  de l a  pa_

red  de l a  cámara que contiene l a  máquina autom ática* S i lo s

con tacto s son de forma de d ie n te s , hembras u o tro s  d isp o s i­

t iv o s  de toma, l a s  tomas de d ire cc ió n  y d irecc ió n  de contac. 

t o s  p ara  e l  mecanismo de c o n tro l, pueden e star , a so c ia d a s  — 

con e l ,  de modo que sean conectados y desconectados sim ulta, 

neamente con lo s  c o n tac to s , como en e l  d is p o s it iv o  mostrado 

en lo s  d ib u jo s 15 ; 1^ y 1 7 .

Un con tro lador de c ic lo  p ro v is to  con un árb o l de cua. 

d ra a te , o con un v á stsg o  p r in c ip a l  de d ire c c ió n , puede s e r  

d ir ig id o ,  según e l in ven to , mediante un v á stag o  de d ire c c ió n , 

su stan cialm en te  cruzado con e l mando p r in c ip a l  o v a stag o  de 

e s c a la  de d ire c c ió n , que t ie n e  un motor montado en é l *  E s ta  

con stru cción  e s p articu larm en te  v e n ta jo sa , cuando l a  fu erza  

e s  tran sm itid a  desde e l  v a stag o  de d ire c c ió n  a l  mecanismo de 

co n tro l por medio de una conexión de d ire cc ió n  ú n ica y cuan­

do e l  mecanismo de co n tro l es m óvil en l a  misma d ire c c ió n  — 

por g iro  manual d el v a stago  de e s c a la ,  como por tran sm isión  

de fu e rz a  desde e l  v astago  de. d ire c c ió n .

Una v e n ta jo sa  co n stru cc ió n , segán e l  in ven to , in c lu ­

ye un d isp o s it iv o  t a l  como una conexión de d irecc ión  ún ica

p a ra  tr a n sm it ir  e l poder desde e l  v astago  de d irecc ión  a l  — 

mecanismo de co n tro l y mecanismo de fre n o , asociado con e l  

v astago  de d irecc ió n  p ara  p e rm it ir  e l  g ir o  en cu a lq u ie r  d i­

recc ió n  de una revo lu ción  com pleta, correspondiente a un c i 

c ío  completo de t r a b a jo  d e l mecanismo de c o n tr o l. T al cons­

tru cc ió n  e s tá  i lu s t r a d a  en l a s  F i g s .  18& a 2 ia .

En e l aparato  i lu s t r a d o  en lo s  d ib u jo s , e l  co n tro la ­

dor de c ic lo  e s  a c c e s ib le  a t r a v é s  de l a  pared  (30) de una 

cámara que a l o j a  una máquina de lavado autom ático u o tro  -  

d isp o s it iv o  a c o n tro la r . Un gancho f i j o  (31) so s t ie n e  e l -
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cuerpo deih con tro lador y l e  guía- cuando es eápú jad c  a su  s i ­

t i o  a  trasvés de l a  pared  ( 30) de l a  cámara. Asegurado median^

t e  un p e s t i l l o  y nuez en e l  extremo p o s te r io r  del gancho hgy 

una grap a (32) para  so ste n e r  l a  c u b ie r ta  de alum inio (33) de 

una hembra e l é c t r i c a  m d lt ip le . L as hembras in d iv id u a le s  (34) 

—veáse  F ig .  3-*** e stán  f i j a s  en un p ar  de p la c a s  de b a q u e líta  

( 35) que se extienden a t r a v é s  d e l fre n te  de l a  c u b ie rta  (33)

y sep arad as m ediante una p la c a  in term edia de b a q u e líta  (36) .  

Conectado con una de l a s  hembras (3 4 ) , m ediante una t i r a  me­

t á l i c a  que se  ex tien d e  en tre  e l  p a r  de p la c a s  de b a q u e líta  

(35)# hay una p a rte  so ld ad a  (33) p a ra  e l  arranque de un alam­

b re  de plomo. La c u b ie rta  (33) e s t á  p r o v is t a  de l a s  lenguas 

( 38) que se  doblan p a ra  s u je t a r  l a s  p la c a s  de b a q u e líta  ( 33) 

y ( 36) en su s i t i o *

E l con tro lad or de c ic lo  e s tá  a lo ja d o  en una c u b ie r ta  

c i l in d r ic a  de aluminio (3 9 ) .  In trodu cid os en e l  extremo opues 

to  de l a  c u b ie r ta  c i l in d r ic a  (39) hay un bloque de b a q u e líta

(40) moldeado c ircu larm en te , que t ie n e  f i j o s  en é l  con tactos

(41) que se  extienden por su cara e x te r io r  para  a lo ja r s e  en 

l a s  hembras in d iv id u a le s  ( 3 4 ) .  Un p ar  de p o s te s  rec tan g u la­

r e s  (42) forman p a rte  in te g ran te  con l a  c ara  in te rn a  J.el blo. 

que c ir c u la r  de b a q u e líta  (40) y e stén  p ro v is to s  con p a re s  -  

f e  ta c o s  (43) -v eáse  f i g .  8&- que en tran  en r e t ir a d a  en lo s  

b loques re c ta n g u la re s  de b a q u e líta  (4 4 ) .  Los b loques rectan ­

g u la re s  (44) tien en  en torno ta c o s  que se introducen en hem­

b ra s  de o tro s  b loques r e c ta n g u la re s , y a l l í  hny cuatro  b lo ­

ques rec ta n g u lare s  de c ie r r e  que están  montados sobre uno -  

de lo s  p o s te s  re c ta n g u la re s  (42) y s e i s  b loqu es rec tan g u la­

r e s  de c ie r r e  montados sobre e l  otro  po ste  (4 2 ) . Cada uno de 

lo s  p o s te s  y b loques e s t á  p ro v is to  con un o r i f i c i o  cen tra l y 

un pasador (4$) se  usa para  unir cada uno de lo s  conjuntos y 

p a ra  s u je t a r  un p la to  c e n tra l  de la té n  (46) a t r a v é s  de lo s
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dos extremos in tern o s de lo s  dos conjuntos —veáse F ig .  4&—, 

Un dedo (47) s a l ie n te  de contacto  de la tón  e s t á  asegurado — 

en cada uno de lo s  ta c o s  o ju n ta s  hembras en lo s  dos conjun 

to s  y e s tá  p ro v is to  de a b e r tu ra s , a tr a v é s  de l a s  cu a le s pa_ 

san lo s  ta co s ( 43) y p asad or (45) —veáse F ig .  9&-* Formando 

p a rte  in te g ran te  de l a  p a r te  de cada dedo de contacto  (4 7 ) , 

que e s t á  su je to  en tre  dos bloqg.es re c ta n g u la re s , e s t á  só id a  

do un p o ste  que se extien de la te ra lm en te  p a ra  co n ectar  con 

un cab le  que conduce a uno de lo s  d ie n te s  de con tacto  (41)+

En ad ic ió n  a l  poste  re c ta n g u la r  (4 2 ) , se p revee , foria 

mando p a rte  in te g ra d a  con l a  Ciara interna, d e l bloque c ir c u la r  

de b a q u e lita  (4 0 ) , una hembra de so stén  (48) que e s t á  ab ie r­

t a  a u n .lado  —veáse F ig .  6&—, e l  v ástago  p r in c ip a l  del con­

t r o l  e lé c t r ic o  t ie n e  un extremo unido a l a  hembra de su sten ­

ta c ió n  (48) y r  ten ido en e l l a  mediante un broche de muelle 

(49) y t ie n e  o tra  p a rte  unida a un á rb o l de su sten tac ió n  (50) 

f i j o  en l a  p la c a  c e n tra l (46) —veáse  F i g .  7^-** La p a r te  del 

v a stag o  p r in c ip a l ,  en tre  l a  hembra de so sté n  (48) y e l  árbo l 

de su sten tac ió n  (50) e s t á  encuadrado y p a sa  a t r a v é s  de hem­

b ra s  cuadradas en t r e s  d ie n te s  moldeados en b aq u elita . p ara  -  

ac tu a r  lo s  co n ta c to s . E l d ien te del fre n te  abre y c ie r r a  e l  

contacto  de p la t a  (51) sobre un p a r  de dedos de con tacto  (47) 

y cada uno de lo s  o tro s  dos d ie n te s  actúa dos p a re s  de dedos 

de con tacto  (47) estando un p a r  de dedos de con tacto  d ispues. 

t o s  en l a  cara  in te rn a  y otro p ar  en l a  cara  extern a de cada 

uno de lo s  dos d ie n te s . Cada uno de lo s  dedos de con tacto  -  

(47) e s t á  p ro v isto  de una p a rte  (52) que monta sobre l a  c a ra  

de u n .d ie n te . A sí cada uno de lo s  d ie n te s  e s t á  p ro v isto  con 

dos s u p e r f ic ie s  d en tad as, an u lare s y co n cén tr icas en cada ca 

ra  de t r a b a jo  +

T res c o rto s  p o s te s  de sep aración  en acero (53) están
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p r o v is t o s ,  con red u c id as porcion es a f i l a d a s  a  cada la d o , y 

l a s  p a r te s  a f i l a d a s  de lo s  extremos in te rn o s  de lo s  p o s te s  

e s tá n  p ro v is to s  de nueces, que aseguran lo s  p o s te s  a l  p la to  

c e n tra l  de la tó n  (4 6 ) , m ien tras l a s  p a r te s  a f i l a d a s  de lo s  

extremos in te rn o s están  ro scad as dentro de hembras t e r r a j a ­

d as con lo s  extrem os in te rn o s de lo s  la r g o s  p o s te s  de sepa­

rac ió n  (54) que so stie n e n  un p la to  in tern o  de su ste n ta c ió n , 

de la tó n  (55) con tra e l  extremo externo de lo s  c o r to s  p o ste s  

de sep arac ión  (5 3 )*  Por medio de t o r n i l l o s  te r r a ja d o s  en hem 

b r a s ,  en lo s  extremos ex tern os de lo a  p o s te s  la r g o s  de sep a­

rac ió n  (5 4 ) , una p la c a  de su ste n ta c ió n , de acero ( 56) e s sos_ 

te n id a  con tra  lo s  extremos extern os de lo s  p o s te s .

Un gancho de su ste n ta c ió n , de acero (57) p a ra  e l  vas­

tago  da d ire c c ió n , e s tá  a to rn illa d o  a l a  cara  in te rn a  de l a  

p la c a  de so sté n  ( 56) ex tern a -v e á se  f i g .  4&—. S u je ta  a  l a  -  

p a rte  in f e r io r  d e l gancho de su sten tac ió n  ( 57) ;  e s t á  un nú­

cleo  laminado ( 58) que e s tá  cerrad o , excepto por una estrech a  

a b e r tu ra . Dentro de e s t a  ab ertu ra  se  ex tien d e una armadura -  

de cobre (59) f i j a  sobre e l  v astago  de d ir e c c ió n . Una bobina 

( 60) ,  hecha de 5*000 v u e lta s  de alambre d e l número 35 ; envol­

v e rá  en forma de p ap e l una p a ta  del núcleo (58) ju n to  a l a  -  

a b e r tu ra . P ara  form ar un po lo  p ro teg id o  de motor la  p a rte  d e l 

núcleo ( 5 8 ) ,  ju n to  a  l a  a b e r tu ra , que so b re sa le  de l a  bobina 

( 60) ,  e s tá  formado en tre  un p a r  de ten ed ores (6 l)  uno de lo s  

cu a le s e s t á  rodeado por una p la c a  p ro te c to ra  de cobre ( 62) .

Formado en e l á rb o l de d irecc ió n  hsy un t o m i l l o  s in ­

f í n  ( 63) ,  que conduce una rueda de b a q u e lita  (64) —v eáse  F ig *  

3&— f i j a  en un á rb o l secundario  ( 65) que t ie n e  sus extremos — 

unidos en l a s  p la c a s  de su ste n ta c ió n , in te rn a  y e x te m a (55 y 

56) .  Un pinón ( 66) e s t á  cortado eu e l  extremo in tern o  d e l á r  

b o l secundario  ( 65) p ara  conducir un en gran aje  ( 67) ,  que es­

t á  apresado sobre un árb o l secundario  que t ie n e  un extremo —

200



.205

210

215

220

225

230

1802 i 0
unido a una p la c a  in term edia de su ste n ta c ió n  ( 68) ,  de la tó n ; 

e s t a  p la c a  e s t á  soportada por l a  p la c a  in te rn a  de su ste n ta ­

ción ( 55) Por medio de un corto  p o ste  ( 69) que tien e  hembras 

ro sc a d a s  en sus extremos p a ra  r e c ib i r  l o s  t o r n i l lo s  (7 0 ) .  Cor 

tado  en e l á rb o l oecun¿dii-ic, ju n to  a l  en gran aje  ( 67) hay un 

piñón ¿ecundario ( 7 1 ) —veáse  F ig .  lo a —, que a r r a s t r a  un en­

gran a je  secundario (72) f i j o  en un árb o l secundario ( 73) -veá. 

se  F ig .  3 * " ;  igualm ente anide en l a s  dos p la c a s  (55) y ( 68) .  

E l á rb o l secu n d ario , en e l  que e s t a  montado e l  engranaje se­

cundario ( 72) se  extiende h ac ia  ad en tro , a tra v é s  de l a  p la ­

ca in te rn a  de su sten tac ió n  ( 55) y a p r is io n a  en su extremo un 

piñón (7 4 ) , -v eáse  F ig .  11&-, p ara  t r a n sm it ir  l a  d ire c c ió n  -  

a l  vastago  p r in c ip a l  d e l mecanismo.

Para p rod u cir un ag arre  t o t a l ,  un cuño ( 75) -v eáse  -  

F ig .  12&— su je to  en e l á rb o l p r in c ip a l ,  ju n to  a l  v ástago  de 

su ste n tac ió n  ( 50) ,  e s t á  unido, del modo u su a l , con una b o la  

(76) ;  muelle (77) y alo jam iento  (7 8 ) . E l a lo jam ien to  ( ? 8  ̂ e s  

l ib r e  p a ra  g i r a r  a lred ed o r  d e l e j e ,  excepto cuando e s tá  unido 

a ó l por l a  b o la  ( 76) y una c u b ie r ta  an u lar  de acero e s t á  -  

ap re tad a  en l a  cara  in te rn a  d e l alo jam iento  p ara  re ten er  l a  

b o la  y m u elle . Una p a r te  d e l á rb o l p r in c ip a l  s a le  del meca­

nismo de con tro l a t r a v ó s  de ab ertu ra s en l a s  p la c a s  de su s­

ten tac ió n  (55 y 56) y co n stitu y e  un árb o l de e s c a la .  En e l  -  

extremo so b re sa lie n te  de e s t e  á rb o l, un in d icad o r de b aq u e li 

t a  (79) -v e á se  F ig .  5-— e s tá  f i j o  mediante un t o m i l l o  (8 0 ) . 

E l in d icad o r  , en e l extremo d el á r b o l ,  s u je t a  una cu b ie rta  

c i r c u la r ,  moldeada en b a q u e lita  (81) sobré e l  extremo an te­

r i o r  de l a  tap a  c i l in d r ic a  ( 39) ;  y una e sc a la  (82) se in te r ­

pone en tre e l  in d icad or ( 79) y l a  c u b ie r ta  (8 1 ) , estan do  ase_ 

gurado a l a  su p e r f ic ie  f r o n ta l  de l a  c u b ie r ta . Bodeando l a  -  

p e r i f e r i a  de l a  c u b ie r ta  (81) hay un re lle n o  de goma ( 83) ;
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p a ra  contener l a  pared  (30) de l a  cám ara.

Cada p ar de dedos de contacto (47) e s t á  actuado por 

l a s  dos s u p e r f ic ie s  an u lare s dentadas sobre l a  cara de t r a — 

b a jo  de un d ie n te . E l dedo de contacto más próximo a l a  cara 

de t r a b a jo ,  e s t á  actuado por l a  su p e r f ic ie  ex tern a anular -  

dentada y e l más a le jad o  de l a  su p e r f ic ie  de t r a b a jo  por l a  

in te rn a  de l a s  dos c a ra s  an u lares d en tad as. Cuando lo s  dien 

t e s  g ire n , cada uno de lo s  dedos de con tacto  (4 7 ) , su e lta  -  

una p arte  a f i l a d a  de su s u p e r f ic ie  dentada, de tiempo en -

tiem po. La s a l id a  del dedo de con tacto  más unido a l a  su p er­

f i c i e  de contacto  d e l d ie n te , ocasion a l a  ap ertu ra  de lo s  -  

co n tacto s y la  s a l id a  del dedo de co n tac to s más a le ja d o  de 

l a  s u p e r f ic ie  de con tacto  d e l d ien te  o r ig in a  e l  c ie r r e  de -  

lo s  c o n ta c to s .

Bespuás de que lo s  co n tac to s han s id o  a b ie r to s  y an tes 

de que lo s  con tactos hayan s id o  cerrad o s de nuevo, por l a  -  

s a l id a  d e l dedo de con tacto  más a le ja d o  de l a  su p e r f ic ie  de 

t r a b a jo ,  e s  n atu ra l que e l  dedo ua cO ttaen ? más externo se rá  

levan tado  p o r l a  s u p e r f ic ie  de contacto  d e l d ie n te . La e le ­

vación  de e s te  dedo de contacto se  e fe c tú a  mediante una suave 

su b id a in c lin a d a  (84) —v eáse  F ig .  13-— en l a  s u p e r f ic ie  anu­

l a r  d e l d ie n te , que l a  p a ta  ( 52) de ese  dedo de co n tac to , — 

monta cuando e l  d ien te  g i r a .  Simultáneamente o después de l a  

su b id a de dicho dedo externo de co n tac to , se  com pleta l a  -  

sub ida d e l dedo de con tacto  in tern o  desde La s u p e r f ic ie  de 

t r a b a jo  d e l d ie n te , mediante una su b ida suave s im ila r  ( 85) 

en l a  s u p e r f ic ie  an u lar d el d ien te  que opera e l  dedo in terno 

de co n tac to * Los dos dedos de co n tac to , siendo a s í  elevados 

de l a  s u p e r f ic ie  de contacto del d ie n te , t ie n e  t a l  p o sic ió n  

que l a  s a l id a  del dedo de contacto extrem o, según l a  p a ta  -  

l l e g a  a un*  de l a s  p o sic io n e s  v e r t ic a le s  (8c) en su  su per­

f i c i e  dentada, ocasiona e l  c ie r re  de lo s  co n tac to s* E l s i —

260
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g u íe n te  movimiento de lo s  dedos de con tacto  en su  tra b a jo  es 

l a  s a l id a  d e l dedo in tern o  de contacto fu e ra  de una de l a s  — 

p o s ic io n e s  v e r t i c a l e s  (87) en su s u p e r f ic ie  den tada; lo  que 

o casion a l a  ap ertu ra  de lo s  c o n ta c to s*

E l c ir c u ito  que su m in istra  l a  c o rr ie n te  p a ra  l a  bobina 

( 60) d e l po lo  proteg ido  de m otor, e s  cerrado p referib lem en te  

por un p a r  de co n tacto s (51) y permanece cerrado por e l  dien­

te  que ac tú a  ese p a r  cLe co n tac to s ; durante c a s i  l a  ro tac ió n  

t o t a l  d e l d ie n te * Al p r in c ip io  de cada operación  de l a  máqui­

na con tro lad a  por e l  mecanismo*; e l  v astago  p r in c ip a l  es g i r a ­

do simplemente por medio d e l in d icad o r (79) lo  su f ic ie n te  pa­

r a  c e r r a r  e l  p ar de co n tac to s  a  t r a v é s  de lo s  cu a le s  f lu y e  l a  

c o rr ie n te  d e l po^o p ro teg id o  d e l m otor* E l p o lo  p ro teg id o  del 

motor continua girando e l  á rb o l p r in c ip a l  a  velocid ad  modera­

da por c a s i  una revo lu ción  com pleta*

Al f in  d e l t r a b a jo  de l a  máquina, e l  p a r  de co n tac ta s 

que c o n tro la  e l  polo  p ro te g id o , se abren por su oliente y e l 

mecanismo de co n tro l se p a ra . 31 operador puede c e r ra r  de -  

nuevo e l  p a r  de con tacto s p o r una l i g e r a  ro ta c ió n  de avance ' 

d e l á rb o l p r in c ip a l  y s i t u a r  e l  mecanismo p ara  un nuevo c ic lo  

de t r a b a jo *

Debido a l a  com pleta su jec ió n  de lo s  d ie n te s  no pue­

den g i r a r  re tro ced ien d o , por medio d e l in d ica d o r  (7 9 ) , sien ­

do b astan te  pequeño e l  tamaño de l a  rueda e s p i r a l  de b aq u e li­

t a  (6 4 ) , e l  engranaje e s  i r r e v e r s ib le *  Es obvio que e l r e tro ­

ceso de lo s  d ie n te s  o c a s io n a r ía  daños a l  mecanismo. La firme 

su jec ió n  hace s in  embargo p o s ib le  a l  á rb o l p r in c ip a l  e l  g i — 

r a r  h ac ia  ad elan te  a mano, independientemente del motor de 

polo proteg id o  y d e l en gran aje a so c ia d o . A sí e l  t r a b a jo  del 

mecanismo con tro lador y de l a  máquina con tro lada  puede ser- 

ace le rad o  por el operador en c u a lq u ie r  momento. Los d ie n te s  

e stán  c o rtad o s, naturalmente, de t a l  modo que lo s  v a r io s  pa—



f

300

303

310

315

320

325

Í 8 0 2 Í 0

r e s  de co n tac to s son a b ie r to s  o cerrados en e l  momento ade­

cuado en e l  c ic lo  de o p erac io n es, para  a b r i r  y c e rra r  v a r io s  

c ir c u i to s  empleados en e l  c o n tro l de l a  máquina au tom ática*

Los cab le s  conectados por lo s  v a r io s  dedos de con tacto  se  —

omiten en l a  mayor p a rte  de lo s d ib u jo s  por c la r id a d .

La F ig .  14& m uestra un con tro lad or de c i c lo ,  en e l -  

cual e l  motor conductor d e l mecanismo de co n tro l e s t á  monta_ 

do en una d isp o s ic ió n  f i j a ,  en lu g a r  de la  c u b ie r ta  móvil -  

que a lo ja  e l  mecanismo de c o n tro l. La cámara c i l in d r ic a  de 

alum inio ( 88) que a lo ja  e l motor de d ire c c ió n  e s tá  con stru í, 

da en su extremo f i n a l ,  en l a  misma forma que la  c u b ie rta  -  

( 33) ;  con l a  excepción de que se prevee una a b e r tu ra , para 

e l  á rb o l que es conducido por e l motor de polo p ro te g id o , — 

en l a s  p la c a s  de b a q u e lita  (35 y 3 ^ ) .  Además e l  a lo jam ien to  

( 88) d i f ie r e  de l a  c u b ie r ta  ( 33) en que e s  considerablem en­

t e  más la rg o  y en que l a  ab ertu ra  ( 89) p a ra  l a  en trad a  de — 

lo s  c ab le s  conductores e s t á  co locada en e l fondo en lu g a r  — 

de en l a  p a rte  p o s t e r io r .

La c u b ie rta  de zin c (9C) del extremo p o s te r io r  de l a  

cámara c i l in d r ic a  ( 88) e s t á  p r o v is ta  de un ta c o .p é r i fá r ic o  

(91) p ara  r e c ib i r  un to r n i l lo  que a segu ra  l a  c u b ie r ta  (90) 

a l a  cámara. Además t ie n e  un s a l ie n te  in tern o  c e n tra l (9 2 ) ; 

que e s t á  p ro v is to  de un hueco, lo  b a stan te  profundo p a ra  re, 

c ib i r  giran do e l  extremo ( 93) d e l ^ rb o l p r in c ip a l  de mando 

(94) en l a  unidad f i j a  de d ir e c c ió n .

La con strucción  de l a  unidad de d ire cc ió n  de la  f i g ,  

153; es s im ila r  a l a  de l a  f i g .  3  ̂ y  l o s  p o s te s  la r g o s  espa­

c i a l e s  de l a  f i g .  13& están  a to r n i lla d o s  a la  c u b ie r ta  poste, 

r i o r  (90) de l a  cámara, de l a  misma manera que lo s  p o s te s  -  

(54) de l a  f i g .  3a e stán  a to r n illa d o s  a l a  p la c a  extern a de 

su ste n ta c ió n  ( 56) .  E l brazo de su sten tac ió n  (57) en l a  F i g .
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15- e s tá  igualm ente a to rn illa d o  a l a  cu b ie rta  p o s te r io r  (% )  

y un so stén  p ara  e l  á rb o l ( 65) e s t á  p r e v is to  en la  c u b ie r ta  

330 (90) del midmo modo que en l a  p la c a  ex te rn a  de su sten tac ió n

de l a  F ig .  33.

La re s ta n te  e s t ru c tu r a  de l a  unidad conductora es la  

misma que la  e s tru c tu ra  de l a  unidad conductora de l a  F ig .

3& con l a s  s ig u ie n te s  excepcion es: e l  v a stag o  secundario  (95) 

335 del engranaje secundario  ( 72) no se  extien de a t r a v é s  de l a

p la c a  de su ste n ta c ié n  ( 96) ,  s in o  que t ie n e  un piñén ( 97) su ­

je t o  a l l í ,  en tre  e l  engranaje (72) y l a  p laca  de so s té n . En 

vez de d i r i g i r  e l  a lo jam ien to  externo de su completa s u je c — 

cién  , como hace e l  piñén (74) de l a  F i g .  3&, e l  piñén (97) 

340 l le v a  un en gran aje  (9 8 ) , f i j o  sobre e l á rb o l p r in c ip a l  de -

d ire c c ié n  (94) de l a  unidad de d ire c c ió n .

En e l  d is p o s it iv o  de l a  F i g .  15a , e l  á rb o l de l a  e s­

c a la  que se ex tien d e a l  e x te r io r  desde e l mecanismo de con­

t r o l  a  t r a v é s  de l a  p la c a  c e n tra l (46) es muy corto  y no e s— 

345 t á  p ro v is to  de su jecc io n  com pleta, como e l  á rb o l de e s c a la

de l a  F ig .  3 - *  Desde luego l a  p la c a  c e n tr a l  (46) no l le v a  — 

unidos p o s te s  sep arad ores y l a  e s t ru c tu ra  d e l d isp o s it iv o  -  

desde l a  p la c a  c e n tra l (46) h a s ta  e !  bloque c ir c u la r  de ba— 

q u e li ta  (40) es l a  misma que en la  F i g .  3^ ; con l a  excepción 

33O de que l a  con stru cción  d e l extremo p o s te r io r  d e l á rb o l, en -

e l  cu al e s tá n  montados lo s  d ie n te s  e s  ligeram ente d ife re n te  

en l a  F i g .  1 5 -*

E ste  árb o l tenm iaa en una co rta  porción  e s cuadrada 

(99) que so b r e sa le  desde e l  d ien te  p o s t e r io r ,  sobre e l  c u a l  

e s t á  f i j o  un estampado (100) —v eása  F i g .  1^5— que forma par­

te  de una su je c c ié n  s im ila r  a l a  de l a  F ig .  125, in c lu id a  en 

una b o la  (101) y e l m uelle (1 0 2 ) . Rodeando e s t a s  p ie z a s  de — 

l a  su je c c ió n  hay un a lo jam ien to  c il in d r ic o  (103) ,  que tien e

355
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un s a l ie n te  c i l in d r ic o  (104) que so b re sa le  de su cara  p o ste ­

rio r^  e l  cu a l e s t á  unido a* l a  hembra de so sté n  (103) del blo. 

que de b a q u e lita  (4 0 )*  Un c l ip  m etá lico  (1 0 6 ), s im ila r  a l  — 

c l ip  m etá lico  (49) de l a  F ig .  6&, es empleado para  im pedir 

a l  s a l ie n te  (104) que se  s a lg a  de l a  hembra de sostén  (105) 

-v eáse  F ig -  l 6s — a tr a v é s  d e l lado a b ie r to  de é s t a *  Una caso, 

l e t a  de re ten ción  (108) e s t a  d isp u e s ta  sobre el a lo jam ien to  

c i l in d r ic o  (103) p a ra  re ten er m uelle y r o d i l lo .  E l bloque — 

c ir c u la r  de. b a q u e lita  (40) en l a  F i g .  13- e s tá  p ro v is to  de 

un ta la d r o  c e n tra l  a t r a v é s  del cu a l e l  extremo encuadrado -  

so b re sa l ie n te  del á rb o l de mando p r in c ip a l  (94) de l a  unidad 

de conducción, in troduce a una hembra encuadrada en e l  sa ­

l ie n t e  (1C4) d e l a lo jam ien to  de l a  su je c c ié n . a s í  1<,, co lo ca­

ción de l a  conexión de d ire c c ió n  es sim ultanea con l a  de l a s

conexiones e lé c t r i c a s *

Los d is p o s it iv o s  de l a s  F i g s .  14& y 15- , pueden s e r ,  

naturalm ente, manipulados c.el mismo nodo que e l  d isp o s it iv o  

de l a  F ig .  3 *? en e l co n tro l de una máquina au tom ática , F e s-

púas que e l  mecanismo de co n tro l lia s id o  colocado en la  uni­

dad f i j a  de d ire cc ió n ,' e l in d icad o r ( 79) puede se r  g irad o  ma, 

nualmente l a  pequeña can tidad  n e c e sa r ia  p a ra  e l  c ie r r e  del —

c ir c u ito  a tr a v é s  de l a  bobina ( 60) d e l motor de polo p ro te­

g id o . Además e l  tr a b a jo  d e l d is p o s it iv o  puede se r  acelerad o  

en cu a lq u ier  momento, por e l  g iro  manual del in d icad o r ( 79) 

en e l  sen tid o  de avan ce. La su jecc ié n  perm ite e l  avance ma­

n u a l, del mecanismo de co n tro l, pero  impide e l  re tro ce so  a

mano d e l mismo*

La F ig .  18a m uestra una m itad  desmontable que contiene 

e l  mecanismo de con tro l y un motor de d irecc ió n  que puede — 

se r  su s t i tu id o  por l a  unidad desmontable de l a s  F ig s *  1& y 

3&* Desde l a  p la c a  c e n tra l (46) h ac ia  a t r á s ,  la  con stru cción
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de l a  unidad de l a  F ig .  18& es l a  misna m ostrada en l a  F ig .  

3^* A to rn illad o s en l a  p la c a  c e n tra l (46) hay cuatro  p o ste s  

de sep arac ió n  (109) que soportan  una p la c a  p o s te r io r  de sos, 

tán  (5 5 )-  Una segunda s e r ie  de cu atro  p o s te s  de separación  

(1 1 0 ), e s t á  a to r n i l la d a  a  lo s  p o ste s  de sep aración  (109)? -  

d e l mismo modo que lo s  p o s te s  sep arad o res (54) e stán  a to m i. 

l i a d o s  a lo s  p o ste s  sep arad o res (53) en l a  F ig .  3^ * A torn i­

l l a d a  a lo s  extremos de lo s  p o ste s  (110) hay una p la c a  ex—  

te m a  de soporte ( 56) .  Un árb o l de e s c a la  ( l l l )  e s t á  unido 

a lo s  p la to s  su sten tad o re s  (55 y 56) y e s tá n  conducido me­

d ian te  una bobina e sp e c ia l  (1 1 2 ), que t ie n e  su extremo inteig 

no asegurado a l  á rb o l y su extremo in tern o  asegurado a un re. 

s a l t e  en l a  p la c a  in te rn a  su sten tad o ra  (5 5 )*  P la c a s  de m uelle 

(113) e s tá n  s u je t a s  por un cu e llo  (114) —veáse F ig .  20-— f i ­

jo  en e l  á rb o l, mediante una p estañ a  (115) que rodea e l ex­

tremo in tern o  d e l c u e llo , y e s t a s  p la c a s  e je rcen  p re sió n  —  

a x ia l  sobre un engranaje de d irecc ió n  ( l i ó ) ,  p ara  s u je ta r la  

contra una p estañ a (11?) que rodea e l  extremo externo del -  

cu e llo  (114) con s u f ic ie n te  f r ic c ió n  p ara  im pedir e l  g iro  -  

d el en gran aje  en e l c u e llo . A sí e l en gran aje  (115) e s t á  con. 

ducido desde e l  árb o l de e s c a la  medisntag una conducción de 

f r i c c ió n .  Es empleado p ara  t r a n sm it ir  l a  fu e rz a  a un meca­

nismo de r e l o je r í a ,  montado sobre l a s  p la c a s  de su sten tac ió n  

(55) y (5 6 ) , e l  cual se .o m ite  en l a  F ig .  18&, por c la r id a d .

E l á rb o l de e s c a la  (111) p en etra  so lo  muy poco en l a  

p la c a  in te rn a  de so stá n  (55) y su p a rte  s a l ie n te  e s tá  escua 

d rad a. F i jo  sobre e l  extremo escuadrado del á rb o l de e s c a la ,  

hay una hembra (118) que t ie n e  una p estañ a  (119) rodeando su 

c a ra  in te rn a  in tegram en te, con lo  cu al se forma un sa l ie n te  

(120) proyect do h a c ia  d en tro , por e l g iro  de una len güeta 

sobre l a  p e s ta ñ a . E l á rb o l p r in c ip a l  (121) del mecanismo de 

c o n tro l, t ie n e  también un extremo escuadrado que s e  proyee*-
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t a  hacia, fu e ra  una corta, d is t a n c ia  desde el gancho de so sté n  

( 50),^ en e l  que e s t a  f i j o  una hembra (122) que t ie n e  una p e s­

tañ a  (123) —veáse  F ig .  19-— sem ianular que se  ex tien d e  l a t e ­

ralm ente desde su s u p e r f ic ie  e x te rn a . Remachado sobre la  ca­

ra  externa de l a  p e stañ a  sem ianular (123) hay un sa l ie n te  — 

an u lar de t i r a  de la tó n  (124) que t ie n e  una p a rte  (125) na** 

d ian te  p a ra  form ar un re fu erzo  a l s a l ie n te  (120) .

Justam ente fu e ra  d el p la to  externo de su ste n tac ió n  -  

( 56) ,  e l á rb o l de e s c a la  ( l l l )  e s t é  p ro v is to  de una c o r ta  — 

p a rte  no c ir c u la r  <,12c) en l a  que e s t é  colocado un d isco  de 

acere  ( 127) que t ie n e  un s a l ie n te  proyectado latera lm en te  -  

(1 2 8 ) . La F ig .  21& m uestra una v i s t a  f r o n ta l  del d isco  Ae -  

acero (127) y  de l a  p la c a  extern a de sop orte  ( 56) que desde 

a t r á s  del vo lan te  (129) d e l mecanismo de r e l o je r í a  puede s e r  

v i s t o .  Un tubo de la tó n  (130) rodea e l  á rb o l entre e l  d isco  

de acero  (127 ) y e l  in d icad o r ( 79) p a ra  so ste n e r  e l  d isco  de 

acero so b ip  l a  p a rte  no c ir c u la r  (126) del á r b o l .  Montada so. 

b re  l a  p la c a  e x te r io r  de so p o rte  ( 56) ,  p a ra  l im it a r  e l  movi­

miento de d eslizam ien to  hay un gancho (3 1 ) que t ie n e  un taco 

(132) p a ra  su  unión con e l  (128) sobre e l  d isc o  de acero  -

(1 2 7 ).
E l d is p o s it iv o  de l a s  F i g s .  18& a l  21&, se  h a l la  en 

con dicion es de tra b a jo  cuando e l  d isco  de acero ( 127) se  en­

cuen tra en l a  p o sic ió n  in d ic a d a  en l a  F ig .  21&. E l mecanismo 

puede s e r  d isp u e sto  en ton ces, girando e l  in d icad o r (79) en 

e l  sen tido  de l a s  m an illa s  de un r e lo j  en un ángulo de unos 

36OS. Cuando e l  in d icad o r ha s id o  g ira d o , en l a  d irecc ió n  -  

de l a s  m an illa s  de un r e l o j ,  todo lo  l e jo s  que puede i r ,  e l 

ta co  (128) en e l  d isco  de acero  (127) ha golpeado contra l a  

c a ra  in fe r io r  d e l r e s a l t e  ( lp 2) en e l gancho ( Ip l)  y lo  le ­

v an ta  a l a  ex ten sión  de su t r a b a jo .  Por e l g iro  en e l s e n t í

450
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do d e l r e lo j  d e l árb o l de e s c a la ,  e l  m uelle (112 ) choca, da 

modo que comienza a conducir e l  árb o l de e s c a la  en d irecc ión  

l e í  r e l o j , tan  pronto como e l  operador ha so lta d o  e l  in d ic a ­

dor (7 9 )*  E ste  g iro  m a u a l d e l árb o l de e s c a la ,  no mueve e l  

e je  p r in c ip a l  ( 12 1 ) d e l mecanismo de c o n tro l, s i  su  hembra 

(122) ,  S ino que e l  taco (120) p re sio n a  l a  t i r a  s a l ie n te  de -  

la tó n  (124) h ac ia  d en tro , segdn e l  á rb o l de e sc a la  c a s i  com­

p le t a  su g ir o  en e l sen tido  de r e l o j .  Despuás como e l  r e s a l ­

t e  d e l taco  (128) con tra  e l taco  móvil (132) hace que e l  á r ­

b o l de e s c a la  se p a re , l a  t i r a  de la tó n  (124) s a l t a  a su  pri_ 

m itiv a  p o s ic ió n  en re la c ió n  a l  taco  unido (120) .

La le n ta  ro ta c ió n , en e l  sen tid o  del r e l o j ,  d e l árb o l 

de e s c a la ,  que se  produce cuando e l  m uelle ( 112 ) d ir ig e  e l  

r e l o j ,  causa una R otación  sim u ltan ea, en e l  sen tid o  del re­

l o j ,  del á rb o l p r in c ip a l  ( 121) d e l mecanismo de c o n tro l, por 

l a  acción d e l taco  (120) y l a  t i r a  s a l ie n te  de la tó n  (1 2 4 ). 

Por movimiento manual d e l in d icad or (79) en la  d irecc ió n  del 

r e l o j ,  e l  tr a b a jo  del mecanismo co n tro lad o r, puede s e r  avan­

zado a cu a lq u ie ra  de su s e ta p a s .  S in  embargo l a  t i r a  de l a ­

tón  (124) y e l  c u e llo  (122) só lo  puede g i r a r  en una d ir e c —  

ciÓn, mediante e l  taco  ( 120) e s  im posible a l  operador dañar 

e l  mecanismo de co n tro l por g iro  manual de r e tr o c e so . Aán -  

cuando e l  á rb o l de e sc a la  ( 1 1 1 ) se a  g irad o  a mano, e l  en gra t 

n a je  de d ire cc ió n  (116 ) permanece engranado con e l  r e lo j  y 

se  d e s l iz a  sobre e l  c u e llo  (1 1 4 ) .

La v e n ta ja  de un co n tro lad o r de c ic lo  desm ontable, -  

constru ido segán e l  in ven to , e s que puede se p a ra rse  ráp id a­

mente de una máquina autom ática p a ra  in sp ecc ió n  o repara;—

ción , o r a ra  se r  su s t itu id o  por un con tro lad or constru ido*
p a ra  poner l a  máquina b a jo  otro  c ic lo  de t r a b a jo .  Como e l  

con tro lador es usualmente una p ie z a  de mecanismo de cons­

tru cc ión  mucho más d e lic a d a , e s  muy deseable que e l  contro—
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lacLor s e a  fácilm en te desmontable y sep arab le  para su rep ara­

c ió n . Cuando son empleados lo s  con tacto s de toma, d isp u e sto s  

gegdn e l  in ven to , l a  s in cro n izac ió n  d el con tro lador con l a  -  

máquina autom ática se e fe c tú a  ráp id a  y sen cillam en te d e l  mo­

do i lu s t r a d o  en l a  F ig .  5 -- Aún cuando e l  número de conexio­

n es e lé c t r i c a s  entre e l  co n tro lad o r y e l  mecanismo e s  grande, 

no puede p re se n ta rse  con fusión , estando lo s  con tacto s dis-— 

p u esto s asim étricam en te, para  im pedir que el con tro lad or pue­

da s e r  montado en p o sic ió n  erró n ea .

Cuando e l  á rb o l p r in c ip a l  c¡.e d ire c c ió n  e s t á  unido a -  

un p a r  de so p o rtes e sp a c ia d o s , como en e l  d isp o s it iv o  de l a  

F i g .  1 5 - ; es d eseab le  que e l  árb o l p r in c ip a l  se d i r i j a  en un 

punto en tre  lo s  so p o rte s en vez (ge que una p a ite  de la  con­

ducción so b re sa lg a  de uno de lo s  so p o r te s , p a ra  que s e a  ase­

gurado e l  máximo esp acio  de lo s  so p o rte s  d e l á r b o l .  La colo­

cación  del á rb o l de d ire c c ió n  y motor entre lo s  so p o rte s  en 

que e s t á  unido e l  á rb o l p r in c ip a l ,  hace p o s ib le  que la  un i— 

dad se a  más com pacta.

En un d isp o s it iv o  como e l  de l a  F i g .  3 * ;  en e l  cual -  

un á rb o l de e s c a la  se  ex tien d e  a l  e x t e r io r ,  desde e l  meca­

nismo de c o n tro l, e s d eseab le  p a ra  e l  á rb o l de e sc a la  y e l  -  

motor e s t a r  s itu ad o  a  lo  la rg o  d e l á rb o l de e s c a la .  E l motor 

no puede s e r  b ien  montado encima del á rb o l de e s c a la ,  porque 

e l  árb o l de e sc a la  só lo  h ace , ord in ariam en te, urna revo lu ción  

durante e l  t r a b a jo  de l a  máquina au tom ática , m ientras que e l  

motor hace muchas re v o lu c io n e s . La co locación  d e l motor en -  

e l  extraño opuesto de la  unidad s e r ia  in con ven ien te , porque 

e l  motor d i f i c u l t a r l a  l a  conexión de lo s  muchos c a b le s  que 

unen lo s  co n tacto s con e l extremo p o s te r io r  de l a  un idad .

Cuando e l  mecanismo de co n tro l e s  m ovible, con in de­

pendencia d el m otor, por g iro  manual del á ib o l  de e s c a la ,  -
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e s t á  s in  dud& fu e ra  cLe l a  c u e stió n , paráf e l  motor, aL s e r  -  

montado sobre e l  árb o l de e s c a la .  La d isp o s ic ió n  ilu stra d a , 

en lo s  d ib u jo s , en la  cual e l  árbo l de e s c a la ,  en e l  que e l  

motor e s tá  montado, e s tá  contiguo y sustancialm en te tran sv e r  

s a l  a l  conductor p r in c ip a l  o árbo l de e s c a la ,  hace la  cons­

tru cc ió n  compacta y conven iente. E s ta  con stru cción  es mucho 

menos c a r a ,  que un d isp o s it iv o  en e l cu a l e l  motor e s t á  mon­

tado sobre un á rb o l hueco que rodee e l  á rb o l p r in c ip a l  de d i ­

rección  o árb o l de e s c a la .

Cambios en e l  aparato  i lu s t r a d o  en lo s  d ib u jo s pueden 

e fe c tu a r se  y v a r io s  d is p o s i t iv o s  que incorporen en su s ta n c ia  

l a  in ven ción , pueden c o n stru ir se  p a ra  re u n ir  d iv e r so s  req u i­

s i t o s .

N O T A

EH RESUhEN: La p aten te  Ae in troducción  que por d iez  

a ñ o s ,se  s o l i c i t a  p a ra  España y su s C o lo n ias, ha de re c a e r  

sobre l a s  s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s :

1& :- l l s r C S l  .IVO CCdTRÜMDCR PE CICLO, que se  carac­

t e r i z a  porque e s t á  co n stitu id o  combinadamente por un a lo ja ­

m iento, un"mecanismo e lé c t r ic o  e le c t r ic e  de co n tro l, con su  

motor* en e l  a lo jam ien to , una s e r ie  de co n tacto s de toma, co­

nectados con e l  mecanismo y montados en e l  extremo in tern o  -  

del a lo jam ien to , una s e r i e  de con tacto s f i j o s  p ara  r e g is t r o  

con lo s  a n te r io r e s ,  una s e r ie  de d ie n te s  d isp u e sto s  para  -  

a b r i r  y c e r ra r  d ichos c o n ta c to s , l o s  c u a le s  e stán  d ispues— 

to s  en p a re s Ae t a l  modo form ados, que l a  acc ión  Ae lo s  —  

d ien te s abren e l  c ir c u i to  en uno de lo s  con tacto s y lo  — 

c ie rra n  en e l  o tro , actuando por acción  de una ag u ja  de di 

re c c ió n , conducida por un motor que a r r a s t r a  lo s  d ie n te s  me­

d ian te  un d isp o s it iv o  de d ire c c ió n  ó n ic a , que lo s  con ecta -  

con l a  ag u ja  de d ire c c ió n , l a  cual d isp on e , a s í  mismo, Ae -
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un d isp o s it iv o  externo manual p ara  g i r a r lo s  con independen­

c ia  d el m otor, e l  cu a l es del t ip o  de autoarranque y e s  ac— 

tuado por uno de lo s  d ie n te s  que c ie r r a  e l  c ir c u i to  in ic ia n  

do e l  t r a b a jo ,  y haciendo que e l mecanismo e lé c tr ic o  de con 

t r o l  t r a b a je  por l a  acc ién  de su propio  motor y tran sm ita  -  

su movimiento; por medios ap ro p iad o s; a un v a sta g o ; conecta 

do con dicho mecanismo y sustancialm ente cruzado con l a  agu 

j a  de d ire c c ió n .

2 a :-  DISPOSITIVO CONTROLADOR DE CICLO; según r e iv in ­

d icac ió n  a n te r io r ,  que se  c a r a c te r iz a  por c o n s ta r , en combjl 

n ación , de un mecanismo e lé c t r ic o  de c o n tr o l, un v ástago  co. 

nectado con é l  y prolongándose desde é l ,  un á rb o l de d irec­

ción  adyacente a l  v astago  primeramente c itad o  y  su sta n c ia l, 

mente cruzado a é l ,  un medio de d ire cc ió n  mentado en e l  á r­

b o l de d ire c c ió n , medios de t r a n sm it ir  fu e rz a  desde e l  á r— 

b o l de d irecc ió n  a l  mecanismo de c o n tro l, un so p o rte s des­

montable común p ara  e l  á rb o l de d ire c c ió n  y e l  mecanismo de 

c o n tro l, una s e r ie  de co n tacto s conectados con e l  mecanismo 

de co n tro l, montados en e l extremo opuesto del soporte  de -  

l a  e s fe r a  d e l á rb o l, y ana s e r ie  de con tacto s p a ra  r e g is t r o s  

con lo s  o tro s  co n tac to s .

DISPOSITIVO CONTROLADOR DE CICLO, según r e iv in ­

d icac io n es a n te r io r e s , que se  c a r a c te r iz a  por c o n sta r , en — 

combinación, de un a lo jam ien to , mecanismo de co n tro l e lé c t r i .  

co en é l ,  un v astago  conectado con e l  mecanismo y extendién­

dose a un extremo del a lo jam ien to , un á rb o l de d irecc ió n  mon. 

tado en e l  a lo jam iento  ju n to  a l  v a stag o  primeramente c ita d o , 

y su stan cialm en te  cruzado con e l ,  un medio de d irecc ió n  en — 

e l  alo jam iento  que in clu ye un miembro d e .d ire c c ié n  montado — 

sobre e l  á rb o l de d ire c c ió n , medios de tr a n sm it ir  fu e rz a  de¡s 

de e l  á rb o l de d irecc ió n  a l  mecanismo de c o n tro l, una s e r ie
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de co n tacto s conectados con e l mecanismo de y monta­

dos a l  o tro  extremo del a lo jam ie n to , y una se r ie  de co rtac—  

to s  f i j o s  p a ra  r e g i s t r o  con lo s  co n tacto s conectados con e l 

mecanismo de c o n tro l.

4 3 :-  DISPOSITIVO CONTROLADOR DE CICLO p ara  una maqui­

na au tom ática , según re iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s ,  que se  ca­

r a c te r iz a  por e s t a r  a lo ja d o  en una cámara que comprende, en 

combinación, un aló jem ien to  móvil a t r a v é s  de l a  pared de l a  

cámara, mecanismo de c o n tro l e lé c tr ic o  y un motor de d ire c ­

ción para  é l  en e l  a lo jam ie n to , una s e r ie  de co n tac to s de to. 

ma conectados con e l  mecanismo de co n tro l y montados en e l  -  

extreme in tern o  d e l a lo jam ien to , y una s e r ie  de con tacto s pa. 

r a  r e g i s t r o  con lo s  con tacto s de toma conectados con e l  meca 

n isno de c o n tro l.

5aD ISP O SIT IV O  CONTROLADOR DE CICLO p ara  una máqui­

na au tom ática , según re iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s ,  que se  ca­

r a c t e r iz a  por e s t a r  a lo jad o  en una cámara que comprende, en 

com binación, un alo jam iento  que t ie n e  d isp u esto  internam ente 

un mecanismo e lé c t r ic o  de con tro l m óvil a t r a v é s  de la  pared  

de l a  cámara, un v astago  que se  extien de desde e l  mecanismo 

de co n tro l a tr a v é s  de l a  pared de la  cám ara, un árb o l de — 

d ire c c ió n  p a ra  e l  mecanismo de co n tro l que t ie n e  una unión 

de d irecc ió n  con e l v astago  primeramente c it a d o , un motor -  

en dicho a lo jam ien to  que conduce a l  á rb o l de d ir e c c ió n , una 

s e r ie  de con tacto s conectados con e l  mecanismo de co n tro l y

montados en su extremo in tern o  y una s e r ie  de con tacto s f i ­

jo s  p ara  r e g i s t r o  coa lo s  con tacto s conectados con e l  meca­

nismo de c o n tro l.

6 3 :-  DISPOSITIVO CONTROLADOR DE CICLO p ara  una máqui­

na au tom ática , según re iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s ,  que se  ca­

r a c te r iz a  por e s t a r  a lo jad o  en una cámara, que comprende, en
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com binación, un alo jam iento  m óvil a tr a v é s  l e  la  pared, de l a  

cámara, mecanismo e lé c tr ic o  de co n tro l en e l  alo jam iento que 

t ie n e  un vastago  ^ue se  ex tien d e  a t r a v é s  de l a  pared  de l a

camara, una s e r ie  e con tacto s de d ien tes
n 0 0 a .. u sm¡0 de con tro l y monté.dos c.. el cxt:
a l  oj anno u to , un conté<, ct 0 ü e d irecc ión  me d

613 r i j e  e l mecanismo de co n tro l, asociado  co:

d i ente;-y una s e r ie  de con tactos f i j o s  hembras y un contacto 

f i j o  de d irecc ió n  p ara  r e g i s t r o  cor lo s  d ie n te s  y co n tacto s 

de conexión.

7 3 :-  LISí'CSITIVO Td?TrOLABOR BE CICLO, según r e iv in ­

d icac io n e s a n te r io r e s ,  que se  c a r a c te r iz a  porque combina un 

a lo jam ien to , mecanismo e lé c t r ic o  de co n tro l en e l  a lo jam ien  

t o ,  una s e r ie  de co n tacto s conectados con e l  mecanismo de -  

co n tro l y montados a un lado del a lo jam ie n to , un con tacto  — 

c.e d ire c c ió n , mediante e l  cu a l es conducido e l  mecanismo de 

c o n tro l, aso c iad o  coa lo s  con tacto s y una s e r i e  de co n tac to s 

f i j o s  y un contacto  f i j o  de d ire cc ió n  p a ra  r e g is t r o  con lo s  

o tro s  co n tacto s y e l  con tacto  de d ire c c ió n *

8 * : -  DISPOSITIVO CONTROLADOR DE CICLO para  una máqui 

na au tom ática, según re iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s ,  que se  ca_ 

r a c te r iz a  por e s t a r  a lo jad o  en una cañara que comprende, en 

combinación, mecanismo e lé c t r ic o  de co n tro l móvil a tra v é s  

de l a  pared de l a  cámara, un v astag o  que se extien de desde 

e l  mecanismo de co n tro l a tr a v é s  de l a  pared  de la  cámara, 

una s e r ie  de co n tacto s conectados con e l  mecanismo de con­

t r o l  y montados en e l  extremo in tern o  d el mismo, un contac­

to  de d ire c c ié n , mediante e l  cu al se  d ir ig e  e l  mecanismo de 

c o n tro l, a sociad o  con lo s  con tacto s y una s e r ie  de contac— 

to s  y un con tacto  f i j o  de d ire c c ié n  p ara  r e g is t r o  con lo s  -  

o tro s con tacto s y de conexién del con tacto  de d ire c c ió n .
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9& :- DISPOSITIVO COWTBO DADOR DE CICLO, según re iv in ­

d icac io n es a n te r io r e s , que se  c a r a c te r iz a  por comprender un 

a lo jam ien to , una se r ie  de co n tac to s de adm isiún en el a lo ja , 

m iento, una correspondiente s e r ie  de d ie n te s  d isp u e sto s .e n  

e l  a lo jam iento  p ara  a b r ir  o c e r ra r  dichos co n tac to s , un á r ­

b o l d ir ig e  d ichos d ie n te s  que tien en  fu era  del a lo jam ien to  

un d isp o s it iv o  para  g i r a r lo s  a mano, y un motor dentro del 

a lo jam ien to  que t ie n e  un d isp o s it iv o  de d irecc ió n  ún ica co­

nectado con e l árbo l de d ire c c ió n  de d ie n te s , con lo  que — 

lo s  d ien te s pueden avanzar independientem ente del motor y — 

son conducidos por ó l .

IO S :-  DISPOSITIVO CONTrOLADOR DE CICLO, según r e iv in ­

d icac io n es a n te r io r e s ,  que se  c a r a c te r iz a  por comprender un 

alojam iento-, una se r ie  de con tacto s de adm isión , en e l  a l o ja  

m iento; una s e r ie  correspon dien te de d ie n te s  en e l  alojamien_ 

t o ,  d isp u e sto s  para a b r ir  y c e r ra r  dichos c o n ta c to s , un ár­

bo l d ir ig e  d ichos d ie n te s  que tien en  fu era  d e l alo jam iento  — 

un d is p o s i t iv o  para  g i r a r lo s  am an o , un motor e lé c tr ic o  den­

tro  del a lo jam ie n to , que tie n e  un d is p o s it iv o  de d ire cc ió n  — 

ú n ica conectado con e l  á rb o l de d ire c c ió n  de d ie n te s , con lo  

que lo s  d ie n te s  pueden avan zar independientem ente d el motor 

y son conducidos por á l  y un c ir c u ito  p a ra  dicho m otor, con­

tro lad o  por uno de dichos d ie n te s ,  por e l c u a l avanzando e l  

á rb o l de d irecc ió n  de d ie n te s  se  c ie r r a  e l  c ir c u ito  del mo­

t o r .

11& :- DISPOSITIVO CONTROLADOR DE CICLO, según re iv in ­

d icac io n es a n te r io r e s ,  que se  c a r a c te r iz a  por comprender un 

a lo jam ie n to , una s e r ie  de co n tac to s de adm isión en e l  a l o j a ­

m iento, una correspon d ien te  se r ie  de d ie n te s  en e l a lo jam ien  

to  d isp u e sto s  p ara  a b r i r  y c e rra r  dichos co n tac to s , un árb o l 

d ir ig e  d ich os d ie n te s  que t ie n e  fu e ra  d e l alo jam ien to  un d is670
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p o s it iv o  p ara  g i r a r lo s  a  mano y ó.entro u á motor e lé c t r i c o ,  -

que t ie n e  un d is p o s it iv o  de d irecc ió n  ún ica que le  une con -  

e l  á rb o l de d ire c c ió n  de d ie n te s ;  con lo  que lo s  d ie n te s  — 

pueden se r  avanzados independientemente d e l  motor y conduci­

dos por e l  y un c ir c u ito  p ara  dicho motor controlado p o r uno 

de dichos d ie n te s , con lo  que avanzando e l  á rb o l de d ire cc ió n  

de d ie n te s  c ie r r a  ol c ir c u ito  d el m otor; siendo el motor d e l

t ip o  de au toarran q u e/ de molo que cuando se  c ie r r a  el c ir c u í  

to  como se ha d e sc r ito  i n i c i a  e l  t r a b a jo  del c o n tro l.

1 2 B :-  DISPOSITIVO COFTRCldDCr. DE CICLO; según re iv in ­

d icac io n es a n te r io r e s ,  que se c a r a c te r iz a  por comprender un 

a lo jam ien to , una s e r ie  de co n tac to s de adm isión en el a l o ja ­

m iento, una s e r ie  correspon d ien te  de . i e n t e s  en e l  a lo jam ian  

to  d isp u e sto s  p ara  ...Ir i r  y c e r ra r  didh<ps co n tac to s, un árb o l 

que d ir ig e  d ichos d ie n te s , que t ie n e  fu e ra  d el alo jam iento  -  

un d isp o s it iv o  para  g i r a r lo s  manualmente y un motor dentro -  

d e l a lo jam ien to , que t ie n e  un d isp o s it iv o  de d irecc ió n  única 

conectado con e l  á rb o l de dirección- de d ie n te s , con lo  que — 

e sto s  pueden avanzar independientemente d el motor y son con­

ducidos por ó s te ,  estando d isp u e sto s  lo s  con tactos en p are s 

actuados por lo s  d ien te s y lo s  d ie n te s  de t a l  modo formados 

que lo s  con tactos de cada p a r  son a b ie r to s  por la  acción  de 

lo s  d ie n te s  sobre un con tacto  d e l p a r  y son  cerrados por l a  

acción  de lo s  d ien tes sobre e l  o tro  contacto  Ael par^

13a : -  DISPOSITIVO CCVTR0IAD0R DE CICLO, según re iv in ­

d icac io n es a n te r io r e s , que se c a r a c te r iz a  por comprender un 

a lo jam ie n to , una s e r ie  de con tacto s de adm isión en e l a lo ­

jam ien to , una s e r ie  correspon dien te de 'd ientes en e l a lo ja ­

m iento, d isp u e sto s  p ara  a b r ir  y c e r ra r  d ichos c o n tac to s , un 

á rb o l que d ir ig e  d ichos d ie n te s  que t ie n e n , fu e ra  d e l a lo ja ­

m iento, un d isp o s it iv o  para g i r a r lo s  a mano y un motor uni—
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do a l  a lo jam ien to  que t ie n e  un d is p o s it iv o  de d irecc ió n  ún ica 

que le  une a l  árb o l de d irecc ió n  de d ien te s?  con lo  que lo s  

d ie n te s  pueden avanzar independientemente del motor y s e r  — 

conducidos por e s t e *

14& :- DISPOSITIVO .CONTROLADOR DE CICLO , según r e iv in  

d icac io n es a n te r io re s?  que se  c a r a c te r iz a  por comprender un 

alo jam ien to? una s e r ie  de con tacto s de adm isión? en e l  a lo ja ­

miento? una s e r ie  correspon d ien te  de d ie n te s  en e l alo jam ien­

t o ,  d isp u e sto s  p ara  a b r i r  y c e r ra r  d ichos co n tac to s?  un árbo l 

que d ir ig e  d ich os d ien te s que tienen  fu e ra  del a lo jam ien to  — 

un d isp o s it iv o  p a ra  g i r a r lo s  manualmente? un motor e lé c t r ic o  

unido a l  a lo jam ien to? que t ie n e  un d isp o s it iv o  de d ire cc ió n  

ún ica que l e  une con e l á rb o l de d ire c c ió n  de d ien te s?  con — 

lo  que lo s  d ie n te s  pueden se r  avanzados independientem ente -  

del motor y son conducidos por é s te ?  y un c ir c u i to  de dicho

motor controlado por uno de dichos d ien te s?  con lo  que avan­

zando? e l  árb o l de d irecc ió n  de d ien te s se  c ie r r a  e l  c ir c u ito  

d e l motor? siendo e l  motor del t ip o  de autoarranque de modo 

que cerrando e l  c ir c u ito  del motor como se  ha d e sc r ito  se — 

in i c i a  e l  t r a b a jo  del c o n tro l.

15a P o r  últim o? se r e iv in d ic a  como o b jeto  sobre e l  

que ha de re c ae r  l a  p resen te  p aten te  de in trod u cción  que? — 

por d iez años? se  s o l i c i t a  p a ra  España y su s Colonias? — —

p o r

" DISPOSITIVO COI-̂ TBO LABOR DE CICLO. "

Todo conforme queda expresado en l a  presen te  Memoria 

D e sc r ip tiv a  que consta de v e in t ic u a tro  h o ja s  e s c r i t a s  a má­

quina por una s o la  c ara  y p lan os que se  acompañan.

Madrid? 21 de Octubre de 1 .9 4 ? .

r .  A,
M D K O  FELUJ MAÑA
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