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MODELO DE _UTT LIDAD

que por veinte afios, para Eepaﬁa, gse golicita a favor de la fir-
ma: PAUL PERD PEDZDINGHAUS, entidad constituida en la Republica -
Federal Alemana, con domicilio en Gevelsberg(Republica Federal -

Alemana), Hablinghauser Strasse, por: "DISPQSITIVO DE SUJECION
DE UN SOI0 HUSILIO PARA MAQUINAS—HERRAMIENTAS“.

Memoria Descrigtiva
El presante modelo se refiexre a w dispositivo de queci6h

de wn solo husillo para méquinas herramientas, con una placa de
base y une mordaza de sujeoi6n, guiada y susceptible de ejecu-

tar un movimiento de vaivén, movible sobre un husillo fileteado
montado en la placa de base, pudiendo ser accionado directamen-
te el husillo fileteado para un movimiento de gradaacidén, apro-
ximada, cooperando en su fileteado en el movimiento de sujecidn
propiemente dicho una tuerca montada axilmente fija en lé placa

de bage y susceptible de ser accionada en rotacién a través de-
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un medio de accionamiento de paro amtomético, ¥y estando previs-
tos medios que, durante el movimiento de qu;ciéh, impiden wuna-
rotaciéh y un movimiento axil del husillo fileteado con respec~
to a la mordaza de sujecidne | . , |

Por la Patente alanaﬁa_hQ. 952.049, se conoce ya un dispo-
$itivo de accionamiento de huéillo de paro automético paras una-
garre de sujeccién constitufda por un apoyo y por una mordaza mé
vil de sujecidn, o dispositivo de sujeciéﬁ répida. En 1, se em-
plea un filete de ajuste de precisién y un fiiete coaxil del mis
mo de pasos contrarios. En este conocido dispoaitivo‘no solo se
necesita hacer dos filetes distintos de paso contrario, sind que
el dlspositivo impone también respetar una considerable lengitud :
que, a menudo, no esté a disposicidén en las méquinas-herremientes. ;

Por consiguiente, el problema de la invenciép es el de crear
un dispositivo de sujecidn de un solo. husillo, regnlable'progre-
sivamente, del tipo descrito en principio, en el cual el husillo
puede ser proviesto de un solo filete y el diépositivo es de poca
longitud. -

Le invencién prevé resolver este problema, en un dispositi-
vo de sujecidn del tipo descrito, haciendo que el husillo £ile-
teado se encuentre alojado con un apéndice en forma de espiga en
wna perforacidn de la mordaza de sujecién, no desplezable axil-
mente, pero montado giratorio, y que pueda ser £i jado contra to-
da rotaéién mediente un tornillo de presidén para el movimiento
de sujecidn. _ _ ' | -

Segin un ulterior perfeccionamiento de 1a invenoidn, el tor
nillo entra en una renura del husillo fileteado, pudiéndose pre~
ver déspero el fondo de la remura. S

Se consigue la pooa longitud’del'diépositivo gsegin la inven
cién haciendo que el husillo, en la mayor parte de su longitud,
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se encuentre dlespuestos qﬁ]eivgdérﬁofauéfreoibe la tuerca de ac
oionamiento de la rotacién, ¥y no, como en el dispbsitiﬁo de ac-
cionamiento de husilloe cpgooido bor 1@ Pétente DI-PS 952.049,52
bresaliento de:dicho cuerpe en la medida de la longitud del re-

corrido de desplazamiento de la mordaza de sujecién, por lo que

tiene que recibir un soporte en su extremo libre. |

Especialmente en el caso de las cizgllas,‘pero también en-
el de otras mdquinas herremientas, los dispositivos de sujeciédn,
son regulados con aproximacién durante cierto tiempo, a diferen-
cia de los tornillos de bemco y otros dispoesitivos de sujecidn -
ya que las piezas para trabajar son elaboradas en gran ndmero,
en series y sucesivamente, por lo que importen de menera decisi
va un cierre y una apertura répidos y féciles de la mordaza. El
tornillo de sujecién con el oual se asegura el husillo filetea~
do contre tode rotacién tiene, por tento, qQé ser aflojado y -
respectivamente apretado sélo cuando se cambia la serie de las -
piezas parac trebajar. De manera sorprendente, resulta en ello
que dicho aflojamiento y apretadura del tornillo de sujecidén pue
den verificarae sin esfuerzo y sin tener que recurrir a'una,he-'
rramiente. Basta el accionamiento a mano del tornillo de suje-
cidén pare ssegura contra teda rotacidén el husillo con respesto a
la mordaza deAbujeciéh; Mientras el aflojamiento y la apretaru-
ra del tornillo de sujecién puedemn ser ejecutados con la mano de
recha,puede regularse con aproximacién el husillo con la izquier
da de modo que las ventajas indicadas del dispositive de suje-
cién segin la invencidén no requieren un accionamiento largo, o
ligado a un esfuerzo, de las partes del dispositivo.

En el dibujo se}fepreseﬁta un ejemplo de ejecucidén de un -
dispositivo de sujecién segin la invencidn, y precisamente mues
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la fig. 1, un alzado lateral del dispositivo con una sec-

cidn vertical de la mordaza de sujecién.

la fig. 24 una seccién vertical del diSpositivo, v

la fig. 3, una seccidn horizontal del dispositivo mismo.

En el cuerpo 1 del dispositivo se encuentra dispuesto ei ci
lindro 2 de agente de presién, en el cual puede moverse hacia -~
arribae y abajo el &mbolo 3. la entrada y la salida del sgente de
presién se verifican por los racores 4, 5. |

Al émbolo estd sujeto, por uno de sus extremos, el véstago-
de émbolo 6, cuya parte inferior estd provista de una ranurae 7 -
en la cual entra la cabeza de un tornillo 8 de limitacién, de mp
do que con este tomillo puede limitarse el recorrido de despla-
zamiento del véastago de émbolo 6.

Del lado opueato al de la renurse del viastago de émbolo 6 es
t4 previsto un sistema de dientes 9, de modo gue el_vastagohde -
émbolo 6 forma una cremallera 10 que engiana en el nileteado ex-
terior 11 de una tuerca 12 provista de rosca interior 13.

Para recibir la tuerca 12, el cdérpo mencionado posee una -
perforacién 14 de la anchura apro#imada de la tuerca 12, de modo
que ésta experimenta una limitacidn de su movimiento axil sobre-
las paredes laterales de dicha perforacién.

La tuerca 12 est4 montada sobre el husillo 15 y, con su rog
ce interior 13, se atornilla sobre el filete 16 del husillo, que,
con uno de sus extremos, sobresale del ocuerpo l, llevando en el
mismo un botén moleteado 17, mientras que en el segundo extremo-
sin filete 15a del husillo que sbbresale del cuerpo 1, puede fi-
jerse la mordeza de sujecién 18. '

Diche mordaza posee una perforacién 19 para recibir el ex-

tremo 15a sin filete del husillo y posee . una prolongacién 20 con
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la cual la mordaza 19 es guiadé sobre la superficie lateral 21 -
del cuerpo 1 del dispositivo, de modo éue la mordaza de sujecién :
puede moverse en la dirbedién de l1la flecha K, perd_no puede'girar.-

Por arriba, puede atofnillarse en la mordaza de aujécién 18
un tornillo de sujecién 22, mediante el cual la mordaze de suje-
cidn estéd asegurada desplazable en sentido 1ohgitudinal y unida-
al husillo 15. El extremo libre del tornillo 22 puede entrar, -
con este fin, en la ranura 23 del extremo delantero sin filete -
158 del husillo 15. “ _ |

El dispositivo segin la invenci&n es accionado de la siguien
te manera: ' -

Para regular la mordaza de sujecidn en la posicién deseada,
ge afloja el tornillo 22{ demodo -que ei husillo 15 puede ser he-
cho girer en la tuerca 12 mediante el botén moleteado 17. E1 hu-
sillo experimenta enfonces un desplazamiento longitudinal en la-
medide requerida por el desplazamiento de la mordaza de sujecidn
18. Une vez que la mordaza de sujecién ha alcanzado la posicidn-
deseada, se atornilla el tomillo 22 de modo que su cabeza se -
aplica firmemente al fondo, ventajosamente dspero, de 1la ranure~
23, gracias a lo cual el husillo_ﬁo puede ya girar. Si ahora se-
mueven el émbolo 3 y el vdstago de émbolo 6 con su cremsllera 10,
la tuerca 12 experimaﬁta una correspondiente rotacidn én uno u ~
otro sentido, por lo cual el hugillo 15, Que ya no puede girar,--
per6 gl desplazarse en sentido longitudinal,'ejecuta un movimien
to en el sentido de la filshha S o en sentido contrario.

~ Parae volver a desplazar la mordaza de sujecién 18, no se ne
cesita sino aflojar el tormnillo 22 y desplazar de manera corres-
pondiente el husillo 16 mediante el bofén'moleteado-lf;'
| REI VINDIC ACTONES o
12,~ Dispositivo de sujecién de un solo husillo para méquinas-he
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rramientas con una place de base y una mordaza de sujeéién guia
da sobre ella con movimiento de vaivén, movible a través de -
husillo fileteado montado en la placa de base, pudiéndose accio
ner directamente el husillo fileteado para un movimiento de re-
gulecién aproximade y cooperando en el movimiento de sujecién -
propiamente dicho una tuerca montada axilmente fija en la placa
base, pero accionable en rotacién a través de un medio de accig
namiento de paro esutomético, estando previaﬁos medios que duran
te el movimiento de sujecién impiden toda rotacién y movimiento
axil del husillo fileteédo con reapeéto a 1a mordaza de sujecidn
caracterizado por el hecho de que el husillo fileteado se encuen
tra alojado, con un apéndice a modo de espige, en una perforacidn
de la mordaza de sujecidén, no desplazable axilmente, perosi gira
torio, pudiendo ser fijado cbntra toda rotacidén mediente un tor
nillo de presidn para el movimiento.de sujecidn.

28 .~ Dispositivo de sujecidn de un solo husillo segin le reiv,1ls,
caracterizado por el hecho de que el_tornillo entra en una ranu-
ra del husillo fileteado. |

38,- Dispositivo de sujecidén de un solo husillo segin las reiv.
18 y 28, caracterizado por el hecho de qﬁe el fondo de la ranursa
es éspero.

48.- "DISPOSITIVO DE SUJECION DE UN SOI0 HUSILIO PARA MAQUINAS-

HERRAMI ENT AS"

Consta la presente memorisa descriptiva'de seis hojas, nume
radas y menanografiadas por una sola de sus caras a las que se-

le acompafia una hoja de planos para su mas fdeil comprensién.




PAUL FERD PEDDINGHAUS

Fig.1

r
R
\
] 3 S
4@@[ ) 6
14 22
12 %

5 == \ )
il l,_fs,T‘ 10
\\\\\\\ 8+ i 123 24 (s

| S | || =
| === 7 /5] o
6 / 1 '
—
9
2] 18
17 e
s
/ 19 F" 3
8 Q.
T 7 150 g
\ Z / a ‘ AR
14— \ - voesa, 5 WY
5 "T Escale variable.
/ K- Roa.gﬂgs«;a D LA TORRE

P B/ y E ' ; N

ST ~;
A . A 2
3 K p 0
b33 ?Z(". ,/»"

-----------------




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



