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D. Moisés Fortié FPuignau, de nacionalidad espaiiola
domiciliado en Barcelons, calle MNadrazo n® 117. splicita
registrar una Patente de Invencién, por 20 afios, para Eg
pafia y sus Colonlas, que se refiere & P"PERFECCIONAMIEN -
70S EN LOS MECANISMOS DE ACCIONAMIENTO DE LAS GRAMOLAS ,
PARA OBTENER EL CANBIC AUTOMATICC DE LOS DISCOS, SIKCRO-
NIZANDOLO CON LOS MOVINIENTOS LEL BRAZO DEL FONO-CAPTOR”

Clase 53, grupo 62 del Nomenclator.-

Son conocidos en nuestro mercado algunos tipos de-
gramolas con cambio autonético de discos, la mayorfia de-
ellos de fabricacidn extrenjera.-

Los diversos modelos, hasta ahora conocidos, edole
cen de defectos, teles como la limitecién del temaflo de-
los discos que se pueden interpretar, o bien, falta de -
sutomaticidad en algunos movimientos del brazo del fono,
o en el paro total del aparato, cuando se hea tocado el -
Gltimo disco.-

Todos estos lnconvenientes de funcionamiento y o -
tros de carfcter constructivo, han sido subsanados, en——
virtud de los perfeccionamiéntos que se han introducido-
en los mecenismos de accionamiento de ias gramolas auto-
niticas, dando lugar a un sistemas, absolutamente nuevo y
de funcionamiento seguro, gue describiremos a continua -
cibn y que Eonstituye el objeto de la presente solicitud

de Patente de Invencidn.-
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En los dibujos adjuntos, que forman parte integran
te de esta memoria, se representa, & titulo de e jemplo ,
une Tealizacién préctica de la idea del invento.-

Dichos dibujos representan:

Fig. 1, una vista en planta del tocadlscos, mostran
do el plato y el brazo del fono-captor, asi como los pul
gadores y mendos de accionamiento.~

Pig. 2, una proyeccién horizontal del tocediscos ,
visto por la parte inferior del tablero, mostraﬁdo todo-
el mecanismo.-

Pig. 3, una vista en perspectiva del conjunto del-
mecanismo.—

Pig. 4, un detslle del sistema de embrague entre -
el motor y pleto porte-discos.-

Laciendo referencia a los citados dibujos pasamos-
s describir les distintas partes del mecanismo, explican
do sus particulesridades ¥y funcionamiento.-

Para meyor claridad de la descripcidn. seguiremos-—
un orden, establecido por la entrada en funcidn de cada-
grupo de 6rganoe méviles, a medida que se realizan las -
distintes operaciones que constiltuyen el ciclo de funcip
namiento del aparato.-

El brganc motriz estd constituido por un pequeio -
motor eléctrico -1- gue hace girar el plato portadiscos-
y que al mismo tiempo acciona el mecenismo gue produce -
1a asutomaticidad de movimientos de los distintos elemen-
tos que integran la gramola.=-

Dieho motor tiene un sistema de embrague con el -
plato portadiscos que permite graduar la velocidad de -
mercha del mismo, con solo inclinar ligeramente la posi-
cién del motor, & fin de que varie el éngulo que forman-

su eje y una llante interiox del pleto, gue constituye -
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la superficie contra la que roza la poles del wmotor.-

En el esquema mostrado en la Fig. 4, se represen-
ta graficemente como se realiza dicho cambio de veloci-
dades.~

£l motor -1- se fija a la pleca -T- que forme la-
tapa ¢ tablero del toca-discos, mediante un sistema de-
suspensién amortiguade y suceptible de oscllar, compueg
to por un bastidor -70-, en forma de U, entre cuyos bra
zos se dispone otra pieza -72’-, de igual forma, qﬁe gse
une & la primera, por dos pernos —69-, que constituyen-
los puntos de apoyo de la suspensidn articulada del mo-
tor -1-, el cual lleva unidog, a cada ledo, sendos men-
guitos -68~, por cuyo interior pasan unas verillas de -
guia -67-, que estén unidas por uno de sus extremos & -
le pieza -72’~ de la suspeneidén articulada y por el o -
tro, 8 un trévesaﬁo -72-, que las sujeta.- Sobre le por
cidn de varilla comprendida entre. los manguitos de guis
-68- y la pieza -72’-, se superponen dos muelles espira
les -71- que ejercen presibn contra la llanta del plato
-P- evitando el deslizamiento de la polea motriz —66-.-

En el centro del travesafic -72-, se ha fijado el-
extremo -73%~ de un tirante -74-, formado por un cordon-
o cable que pasa por una poles de guila ~-75~- y se dirige
@ una polea excéntrica -77-, que se puede hacer girar ,
desde la parte superior de lea placa -T-, mediante un bo
ton de mando -76-.=

En el interior del plato porte-discos -P-, se ha-
dispuesto una llanta -65-, de material glédstico, que -
puede ser de caucho, oorcho,'u otro similar, la cusl -
tiene una seccidn tronco-cdnica o ligeramente cbéncava.-

contra dicha llenta eléstica frota la polea -66-,

del eje -1’- del motor, que es de forma esférica u ova~-
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leda, para que establezca mejor contacto con la llanta ~65-.

Cuando se desea variar ls velocidad de rotacidén del-
plato portadiscos, se modifica el punto de tangencila entre
la polea -66- y la llanta -65-, 1o que se logra haciendo -
subir @ bejar e} motor, segin convenga, actuando gsobre el-
boton de mendo -76-, que 8l girar, en un determinado sentf
do, atree el tiresnte -74-, provocando la inclinacién del -
motor segin un éngulo -X-, al que corresponde una incline-
cifn igual del eje -1’-, indicada por el éngulo -Y- (Fig.-
4), que modifica la posicién de la polea -66- del motor, -
disminuyendo, o aumentando, el radic del punto de roce con
le 1lanta —65-, en relacién & su arbol central -9-, alrede
dor del cual gira.-

Este sistena mecénico de regular la velocidad de la-

marcha del plato porte-discos ofrece ventajas sobre los rg

guladores basados en resistencleas eléctricas intercaladas-
en el circulto de slimentacidén del motor, puesto que permi
te una regulacién micrométrica, sin pérdida de energfa.-

La puestenen marche del motor eléctrico -1~ se reali
za mediante un boton de disparo -2-, unido a una palanca -
%-, que tiene un punto'de apoyo central, que permite él le
vantamiento de su extremo libre -3’-, que dispara el gati-
110 -5- (Fige. 2 y 3).- |

El gatillo -5- deja libre el muelle -T-, que 8l ex -
pansionarse hace avanzar un punzén -8-, cuya cabeza presio
na sobre la pieza -42-, solidaria del arbol de excéntricas
-6-, la cual al desplazarse en sentido axiel, deja libre u
na de las léminas del contacto -4~, gue se clerra permi- -
tiendo el paso 42 1ls corriente al motor etravés de las co-
nexiones =4’-.-

A1 mismo tiempo gue se pone en marcha el motor se -

produce el embrague del eje de excéntricas -6-, con el ar-
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bol vertical -9-, movido, como ya se ha dicho, por el pla
to {P- (Fig. 4).- La pleze -42-, al ser desplazada, por -
el avance del punzén -8-, arrastra al arbol -6- hacia de—
lante, hasta que el pifion tronco-cdénico -10-, previsto en
su extremo, engrana con el paso del tornillo sin fin, que
forms el arbbl vertical=9=-.-

Una vez puesto en marcha el eje de excéntricés -6-,
que es el que provoca la sincronizacidn de todos los movi
mientos del mecanismo, se produce el levantamiento del -~
brazo del fono-captor -13-, en virtud del impulso que re-
eibe el espdrrago -12-, al ser presionado por el perfil -
nds seliente de la excéntrica -ll-, solidaria del referi-
do eje =6-.- Al levantarse el brazo ~1%3~, se clerra el -
contacto —43-, gue estd en paralelo con el contacto =4=-.-

La apertura y cierre de dicho contacto -4%-, se res
liza mediente una espiga aislada que separea las 14minas -
cuando el brazo del fono -13%-, se apoya sobre la misma.-

El desplazamiento del brazo del fono =13~ ensentido
de la flecha -b- (¥ig.1l-), se produce en virtud de un to-
pe saliente -l4-, que gobresale del arbol —-6-, el cual, -
con su giro impulsa una pieza -15-, que es solidaria de 9o
tra -16- unida al brazo del fono.- La unién entre estes -
dos Gltimas piezas es elfstica y se realiza a travéds del-
punto de giro -18- de la pieza ~15-, cuyo desplazamiento-
estd compensado por un muelle -17-.- E1 brazo del fono, -
gue es solidario de la pieza -16-, es arrastrado hasta que
1a aguja llega al borde del disco, segin sea éste de 25 0
30 centimetros de didmetro, pudiéndose establecer previe-
mente dicho didmetro, disponiendo el mando -19- de manera
que enganche en el extiremo de una verilla =-20-, que gira-
sobre un punto de apoyo intermedio -21-, a fin de que su=~
extremo libre -20’-, deje de retener el tornillo de regu-

Jgoidn -22- que limita la posicién del menguito ~2%=, que
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es portador del mencionado tope saliente -l4-,- El manguito
-23— al quedar libre es empujado por un muelle espirsl -24~
que lo hace avanzar sobre el eje —6-, modificdndose de esta
manera, la posicidn del contacto entre el saiientem—l4—, y

la pieza -15-, con 10 que se consigue un mayor desplazaunien
to del brazo del fono, a fin de gue llegue al excéntrico pe
riférico grabado en el disco.- Cuando el disco carece de -

surco excéntrico periférico, se logra el necesario avance

del brazo del fono, para que la aguja establezca contacto -
con el primer surco del disco, mediante un véstago flexible
-25~, unido al manguito -23-, el cusl al pesar frente a la-
lenglieta ~15'—, que es rigidamente solidaria de la pieza -~
16—, 1a‘empuja acabendo de hacer girar al brazo ~l13~.-

Al nmismo tiempo que se inicia el levantamiento del fo
no-captor y su despkzamiento hacia el disco, tiene lugar el
lanzamiento del primer disco, para que ocupe su debida posi
cibén sobre el plato —P-.-

Este operacidn se realiza del siguiente modo:

Sobre el extremo delantero del arbol —6-, que estd uni
do & la placa o tablero -T- mediante dos columnites -C~, se
he montado una sxcéntrica -26-, cuyo perfil determina el re
troceso de un védstago -27~, montado sobre un sopo?te -28- ,
que es giratorio sobre un punto de giro -62-, segin indica-
la trayectoria marceda por la flecha —e- (¥ig. 3).-

El véstago ~27- estéd constantemente impulsado hacia de
lante por la accidn de un muelle -29-, dispuesto cerca de su

extremo delantero.— El extremo posterior -27’- de dicho vés-

‘tago, presenta una pequefia cavidad, en la qué penetra la pun

ta de un tope graduable -30-, montado, en sentido horizontal
gobre un véstago vertical -%1, cuya cabeza estd unida a un -~
muelle tensor -31’-~ gue lo atrae constantemznte para éue re-
cobre la verticalidad.- El védstago =-%1- es solidario de una

pieza bascultante -32~, montada sobre un eje =35-.-
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De la parte inferior de la pieéa basculante -3%2~-, a-
rranca otro védstago -34-, que emerge por encima de la placa
del tablero -T-, el cual constituye el elemento impulsor -
que hace funcionar el lanza discos.-

El lanze discos estd compuesto de dos piezas -35-35’-
unides entre si por un eje de giro -37- & modo de bisagras -
que permite su separacibn, a fin de que unos topes -%6-36’-
previstos en cadz una de ellas, pueden establecer contacto-

con el canto del disco, segin sea este de 25 o 30 centime -

ctrog .-

Los discos estdn superpuestos en columna sobre un eje
inclinado -35-, que se introduce en uns perforacidn axisl -
gue presenta la cabeza del arbol central -9- del plato =P-.
Dicho eje -38- forme un resalte ~%9-, que es donde se apoyen
los.discos almacenados.-

Para impedir la rotacidn del eje porta-discos -38- se

ha previsto un brazo -40-, en cpyo extremo se ha practicado

una perforacidn alargada -41, que lo retiene.~ Dicho brazo-
girve al mismo tiempo paras estebilizar ls columna de discos
superpuestos, ejerciendo presidn sobre los mismos, mediante
unos apoyos -41’-, de canto redondeado, a fin de que no ra-
yen el disco, entre los cuales se ha dispuesto un lastre -
427~, para que dé mayor gravitacidn al brazo.-

Cuando la excéntrica -26- hace retroceder al véstago
-27-, se produce el basculamiento del mecanismo descrito -
que provoca el lanzamiento del disco para gue quede en po-
sicidn de recibir la aguja del fono.-

El brazo del fono, una vez ha realizado los movimien-
t08 necesarios para slevarse y luego desplazarse hasta la -
periferia del disco, baja nuevamente para apoyar la aguja -
en el surco del disco, lo que se consigue gracias al perfil

especial de la excéntrica -1l-, que permite el descenso del
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espérrago -12-, que antes habia leventado el brazo del fo
no.-

Cuando el disco empieza & 'tocar se produce el desem
brague del arbol de excéntricas -6-, 1o que se realiza en
virtud del berfil leteral de la pleza -42-, gue presenta-
una regata -42"—, en la que penetra la casbeza del punzdn-
IS retrocediendo el arbol -6-, en una distancia iguwal a -
la profundidad de dicha regeta.- La pieza -42-, 8l tztro-
ceder el arbol -6- abre el circuito del contacto -4-, con
tinuando el funcionamiento del motor gracias al interrup-
tor -43-, gue permanece cerrado, por esiar desplazado el
brazo del fono-captor.-

Mientras toca el disco, la pieza ~16-, que es soli-
daria del bragzo del fono -13-, va girando, poco & poco, -
siguiendo el movimiento de dicho brazo, cuyo extiemc se &g
cercs paulatinamente haciae el centro del disco.- Dicha -
pieza -16- en su giro arrastrs un tirante articulado -44-
que entra en funciones aproximsdamente a la mitad del dis
co, a cuyo fin se ha previsto, en el extremo del mismo, u
na entalladura alargada -44’-, dentro de la cual se ha fi
jado el tornillo de su unidn articulada con uha palanca -
~49~, gue es asi mismo arrastrada por dicho tirante, en -~
virtud de la friceidn realizada por un tornillo -47-, que
atraviesa ambas pilezas y que hace presién sobre una aran-—
dela =46-, sujeta por un muelle espiral plano -48-.- So -~
bre el mismo tornillo -47-, se ha unido una piezes de tope
-50- gue oscils sobre un perno -5l-, gue es el punto de -
giro de todo el disparo auto=dtico, que solo se produce -
cuando la aguja del fono llega al final del surco grabado
en el disco, desembocando en la regata excéntrica gue pre
senta la zona central del disco, la cual motlva un avanoce
brusco del brazo del fono, que atrae a la palanca -49- en

sentido de la flecha -d- (¥ig. 3), provocando la entrada-
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del extremo -49’- de la misms en un diente -52-, que es
concéntrico conAel arbol -9-, obligando, sl mismo tiem-
po a que la arista con declive del tope =50, levante el
extremo de una varilla ~5%-, que provoca el disparo del
punzén -8-, a2l dejarlo libre del enganche -54-, que Tre-
sulta desconectado por dicha varilla, actuando la expan
eifn del muelle -7-, guedando nuevamente embragado el g
je de excéntricas —-6-, péra gue se pueda realizar prime
ro, la elevacidn del brazo del fono y despuds, su retoxr
no a la posiecidn inicisal, que ze efectuas gracias a un -

gsaliente -16’~, que presenta la pieza -16-, e¢l cusl, al

. final del disco, ha quedado situado frente a otro tope-

‘-55—-, que sobresale del eje —-6-, <e manera que al girsr
este en sentido de leg flecha -f- (¥ig. %), hace gue el-
brazo del fono vuelva a su primitiva posicidn, gue gue-—
da limitsda por un tope =56-.-

Cowo que cl arbol -6- de las excéntricas continug
en movimiento, se repiten las operzciones de avance del
brazo del fono y lanzamiento del disco siguiente, repi-
tiéndose sucesivamente todos los movimientos descritos,
gque se reanuden periddicamente, hasta que ha descendido
el dltimo de los discos almacenados sobre el eje porta-—
discos -%8—.-

Al lenzar el ultimo disco gl brazo -40, que suje-
taba los discos, no desciende, por impedirselo un tope-
57- unido al extremo de una Vérilla -60, que establece-
contacto con la pieza ~16- del brazo del fono.- Dicho -
tope -57-, retiene a unavpieza -58- en forma de T, que-
estd articuladamente unida al véstego -31- y por lo tanm
to oscila con él.-

Cuando gl brazo -1%- del fono avanza,'se produce,

en virtud de la forma periférica de la excéntrica -26-,

el retroceso del vastago -27-, que he impulsado el lan-—
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zamiento del disco y entonces las piezas basculantes -
31-32 oscilan atrafides por el muelle -3%17-, 1svantén¢g
280 se la pieza -58-, que es impulsada por un véstago -59-
que entra en funcionamiento por el peso del brazo -40-
quedando la pieza -58- libre del tope =57-, que se ha-
sltuado frente a la nmisma.-
Al final del surco del Gltimo disco se produce -
285 el movimiento inverso del véstago -27-, con lo cual se
establece la conexidén entre su extremo -27’- y el tope
-%0- de una parte, y entre la pieza -58- y el tope -57-
por otra, obligando a la varilla -60~, gue se apoya sO
bre los puntos 61-61’- & girar, leventando el extremo-
290 60?~, que impide el avence de la pieza -16-, inmovili-:
. zando el brazo ;13- del- fono, si bien el tope ~l4-. -~
que gira con el arbol -6-, presiona contra la pieza -15

gque lo deja escapar en virtud de la elasticidad gque 1le

sunministra el resorte -17-, pudiendc continuar la rotg‘
295 c¢ién del arbol -6-, hasta que se produce el desembra -
gue y para total del mecanismo y del motor de errastre
en virtud de que, sl descender el brgzo -13-, se apoya
sobre el véstago de mccionamiento del interruptor -43-
dejando el motor -l- fuera delcircuito de alimentacién.
300 81 se desea repetir cualgquier disco de los ejecu
tados, se conecte el mando -64- con el extremo de une-—
varilla -65-, que forma una palance de doble brazo, -
que gire sobre un punto de apoyo intermedio -63-.~ El-
extremo libre de dicha varilla estd unido sl soporte —
305 28~ del véstago impulsor -27- y con ella se puede ha -
cer giraer el citado soporte sobre un perno -62-, en -
sentido de la flecha -e-~ (Fig. 3), pare desviar la- —-

coincidencia del extremo -27°’°-, del véstago con el to-
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pe =30-, quedendo libre la excéntrica -26- de su contacto
con el repetido véstago -27-, pudiéndose de esta manera -
repetir el disco indefinidamente.-

Por consiguiente que la forma, dimensiones, disposi
cién y arreglo del conjunto y de cada una de las piezas -
gque integran los mecanismos que dejamos descritog, y cuyo
éerfeccionamiento coristituye el objeto de la presente so-
licitud de patente de invencidn, podrén sufrir todas aque
llas varigciones y modificaciones que se estimen pertinen
tes, con tal de que cumplan la funcién que tienen encomen
dada y no se aparten esencialmente de la idea del invento.

e patente de invencién por :”Perfeccionamientos en
los mecanismos de acclonesmiento de las gramolas para obte
ner el cambio automatico de los discos, slincronizendolo -
con log movimientos del brezo del fono-captor”, cuyo pri-
vilegio de explotacién en Espafla, sus Colonias y Protecto
rado se solicita por un periodo de 20 afios, recaerd sobre

les particularidades gque ese concretan en las sigulentes

REIVINDICACIONES

18,~ "PERFECCIONAMILNTOS EN 1OS MECANISMOS DE ACCIONAMIEN
70 DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CAIBIO AUTOMNATICO DE -
L0S DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO
DEL ﬁONO~CAPTOR”, caracterizado por el hecho de gue el mo
tor eldctrico -l1-, gue pone en marche el plato todadiscos
-P—, se fija a la placa -T-, que forma el tablero del to-
ca-discos, mediante un sistema de suspensidn amortiguasde-
susceptible de oscilar sobre el punto de suspensgidn, com-
puesto por un bastidor -70-, en forme de Y, entre cuyos -
brazes se dispone otra pleza ~72'-, de igual forma, que -
se une 8 la primere por dos pernos, gue constituyen los =~

puntos de giro de dicha suspensidn articulada, habiéndose
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previsto, a ceda lado del motor, unos manguitos -68-, por
340 cuyo interior pasan unas varillas de guia -67-, sobre las
que se monten loe mueiles espirsles ~71l-, que presiona le
polea -66- del motor contra le llants -65- del plato, es~
tando unidas dichas varillas, por uno de sus extremos, a-
la pieza -72’~ de la suspensidn articulede, y por el otro
345 g un travesafio -72- que las sujeta y del cual perte un ti
rante -74-, formedo por un corddn o cable, que pasa por -
ung polea de guia -75-, para conducirlo hacie una excén-
frica -77-y que se puede hacer girsr, desde la parte supe
rior de le pleea fundamental -T-, mediante un boton de -
350 mendo -76-, a fin de atraer dicho tirante, para hacer va-
riar la inclinacidn del motor y‘modificar el punto de tan
gencia entre su polea -66-, que es de forma esférica u o-

valada, y la llante -65-, dispuesta en el interior del pla

to portadiscos, la cual es de material flexlible y tiene -
355 seccibn tronco-cénica o ligeramente cdncava, logréndose ,
en virtud de dicha modificacidn de tangencis, le regule -
cidn de velocidad del plsto porta’-discos.-
22 ,- ?PERFECCIONAKIEETOS EN LOS MEG&NISMOS DE ACCIONANIEN
TO DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CAMBIO AUTQIATICO DE -
360 LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVINMIENTOS LEL BRAZO
DEL FONO-CAPTOR” caramcterizado por el hecho de que la -
puesta en marcha del motor -l- se reasliza medlante un bo-
ton de disparo -2- unido'a una palence -3-, gue tiene un-
punto de mpoyo central que permite el levantamlento de su
365 extremo libre -3’-, el cuasl dispara un gatillo -5~ que re
tiene un muelle 47— gue, 8l expansionarse, hace avanzar -
un punzdn -8-~, que presiona sobre une pieza -42-, solida-
ria del eje de excéntricas -6-, la cual, en su avance, -
suelta una de las‘léminas del contacto -4-, que Se clerrs.
370 permitiendo el paso de la corriente sl motor, que se pone

en parcha, produciéndose, sl mismo tiempo, el embrague de
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dicho eje de excéntricas con el srbol vertical -9-, del -
plato porta-discos, engranando el tornillo sinfin, que- -
constituye dicho arbol, con un pifion tronco-cénico -10- -
previsto en el extremo del eje -6-, sobre el que estén- -
montados todos los elementos que provocan la sincronizg -
cién de los movimientos realizados por el mecanismo.-
3&,- ”PERFECCIONALIENTCS EN LOS MECANISMOS DE ACCIONAMIEN
TO DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CA:BIO AUTOMATICO DE -
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO
DEL FONO-CAPTOR”, caracterizedo por el hecho de que el lg
ventamiento del brazo -13- del fono-captor, se produce en
virtud del impulso que recibe de un espdrrago -12-, que -
es presionado por el perfil mds saliente de una excéntri-
ca ~11-, montada sobre el eje -6-, produciéndose, en el mo
mento de levantarse el brazo -1%-, el cierre de un contac
to -4%-, que estd en paralelo con el contaéto -4~-, de -
puesta en marcha.- ' |

4&.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS DE ACCIONAMIEN
TO DE LAS GRANOLAS PARA OBTENER EL CAMBIO AUTONATICO DE -
10§ DIScos, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIKIENTOS DEL BRAZO
DEL FONO~CAPTOR”, caracterizado por el hecho de gue el -

desplazamiento del brazo -1%-, del fono se produce por la

accifn de un tope saliente -14-, que parte del arbol de -
excéntricas -6-, impulsando dicho tope a una pieza -15- ,
que es solidarie de otra -16-, unida al brazo del fono, -
siendo la unidn entre ambas piezas eldstica, por realizex
se a través de un punto de giro -18- de la pieza -15-, -
cuys oscilacidn esté compensade por un muelle ~17-.-

58.,- ”PERFECCIONALIENTOS EN LOS HECANISKOS DE ACCIONAMIEN
TO DE LAS GRANMOLAS PARA OBYENER EL CAMBIO AUTOMATICO DE -
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS NOVIMIENTOS DEL BRAZO

DEL FONO-CAPTOR”, segin la reivindicacidn anterior, caragc
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terizado por el hecho de gue pera establecer previamente
el arco de desplazamiento del brazo -l1%- del fono, & fin
de gue concuerde con el diametro del disco, segin sea de
25 a 30 centimetros, se coloca un mando -19-, previsto -
en el tablero -T-, en posicidn para gue engasnche con el-
gxtremo de una varilla -20-, gue gira sobre un punto de-
apoyo intermedio ~21l-, para que el otro extremo libre -
20’~ deje de retener un tornillo de regulacidn -22-, que
limita la posicién del manguito -23-, portador del ante-
dicho tope -I4, de menera que al guedar libre el mangui-
t0 -2%~ es empujado por un muelle espiral -24-, que lo -

desplaza sobre el eje -6-, modificando la posicién de

contacto entre el tope o saliente -1l4- y la pieza -15- ,
wnida eldécticamente a la pieza -16- del brazo del fono,-
con lo gue se consigue un mayor desplazamiento del mismo
g fin de que llegue al excéntrico periférico grabado en-
el disco, produciéndose entonces el descenso de la aguja
gracias al perfil de la excéntrica -11-, que dejas bajar—
el véstago -12-, que antes habia levantado al brazo -1%-,
&.- ”PERFECCIONAUIENTCS EN LOS MECANISHOS LE ACCIONALIEN
TO DE LAS GRALIOLAS PARA OBTENLR EL CAMBIO AUTOLATICO DE -
L0S DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS LIOVILILNTOS DEL BRAZO
DEL FONO-CAPTOR”?, segin la anterior reivindicacién, carac
terizado po? el hecho de gue, cuando el disco‘carece de -
surco excéntrico periférico, se logra otro pequefio avance
del brazo del fono, para que la aguja establezce contacto
con el primer surco, mediante un véstago flexitle -25-, u
nido al menguito -2%-, el cual, al pasar frente @ una len
gleta -15’~ rigidamente solidaria de la pieza -16-, l2 en
puja, comﬁletando el giro del brazo -1%-.-
78.- "PERFECCIQNALIIENTOS EN LOS HECANISLOS LE ACCIONAMIEN
70 DE LAS GRAMOLAS TARA OBUENER BEL CAMBIO AUTOMATICO DE -
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LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIKIENTOS IEL BRAZO
DEL FONO-CAFTOR”, caracterizado por el hecho de que el -
lanzamiento del disco, gue tiene luger en el momento de i
nicierse el desplazamiento del brazo del fono, se realiza
en virtud de una excéntrica -26-, montada sobre el eje -
6~, cuyo perfil determina el retroceso de un véstago -27-
montado sobre un soporte giratorio -28-, el cual estd - —
constantemente impulsado hacia delante, por la accidn de-
un muelle -20—, dispuesto en su extremo delentero, presen
tendo, en el extremo questo -27’-, una pequefia cavidad -
en le que penetra la punta de un tope graduable —30—,'mqg
tado horizontalmente sobre un véstago vertical -3%1-, cuya

cabeza estd unida a un muelle tensor -317- que lo atrae -

constantemente para que recobre la verticalidad, siendo
el véstago -31l- solidario de una pieza basculante ;32—, -
oscilatoria sobre un eje de giro ~33%-, partiendo, de la -
parte inferior de‘dicha piezs, basculante, otro véstago -~
34—, que constituye el impulsor que hace avanzar el lanze
discos, que esté formado de dos piezas =35-%5'= unidas, =
modo de bissagra, las cuales pueden separarse para dejar -
acceelbles un par de topes -36-36’~, convenientemente dig
tanciedos, al objeto de que puedan estsblecer contacto -
con el canto de los discos, seglin sean estos de 25 o 30’—
centimetros,.-

88,~ 7"PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS DE ACCTONALIEN
TO0 DE LAS GRALOLAS PARA OBTuRER EL CALBIO AUTOMATICO DE -
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO COK LOS MOVIKIZNTOS DEL BRAZO
DEL TONO~CAPTOR” caracterizado por el hecho de que 105 -
discos a interpretar estén superpueétos, en columna, so -
bre un eje inclinado -38-, gue se introduce en una perfo-
racibn practiceda en la cabezs del arbol central -9-, pre
sentando, dicho eje inclinado, un resalte -39- sobre el -

que se apoya el taladro central de losg discos, impidiéndg
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se la rotacidn del repctido eje mediante un brazo -40-,

en cuyo extremo se ha practicado una perforscién alarga

da -41-, que lo retiene, sirviendo el propiq brazo bara
estabilizar los discos inclinados, ejerciendo presién -
sobre los uismos mediante unos apoyos -41°’- entre los que
se ha dispuesto un legstre -427,.- |

98.- YPLRFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISKOS DE ACCIONAMIEE
TC DE LAS GRAMOLAS FARA OBLENLR EL CAMBIO AUTOMATICC DE -
LOS DISC0S, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVILIENTOS DEL BRAZO
DEL FONO-CAPTOR” caracterizado por el hecho de gue cuando
el disco ya toca se produce =1 desembrague.del arbol de -
excéntricas -6~, que tiene lugar en virtud del perfil la-
teral de le pieza -42-, que presents una regats -42°-, en
la que penetra la cabeza del punzdn impulsor -8-, retroce
diendo el arbol —6-, en una distancisz igual a la profundi
dad de dicha regata, desconecténdose el pifion -10- del -
tornillo sinfin -9-.-

108,.~ PPERFECCIONALIENTOS EN LOS MECANISLOS DE ACCIONANIEN
TO DE LAS GRAIIOLAS PARA OBTENER EL CA:BIC AUTOLATICO DE -
L0S DISCOS, SINCROWIZARDOLO CON LOS HOVINIENTOS DEL BRAZO-
PEL IONO-CAPTOR”, caracterizado por el lhecho de gue el dis
paro automftico que pone nuevamente en rotacidn el eje de-
excéntricas -6-, para reintegrar el brazo del fono & su -
primitiva posicidn, cuando finaliza el disco, se realiza -
mediante un mecanismo compuesto de un tirante articulado -
44~, unido a la bieza -16-, gue lo arrastra en su giro, el
cual atrase lentamente @& una palanca ~49~, en virtud de la-
friceidn realizada por un tornillo -47-, influencisdo por-
un resorte -48- que atraviesa el extremo de dicha palanca-
para unirle g una pileza de tope -50-, que oscila sopre -
perno -5l-, de manera que, cuvando la asguja del fono llega-
a finel del surco del disco y desemboca en la regata excén

trica de la parte central, se produce un svance rdpido de-
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la palanca -49-, provocando le entrads del extremo ~49’-
de la misma en un diente -52-, al mismo tiempo que el tgo
pe =50 ievanta el extremo de una varills -53-, que origi
na el disparo del punzdén impulsor -8-.-

11l2,~ ”PERFECCIONANIENTOS EN LOS NECANISHOS DE ACCIONALIEN
TO DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CANBIO AUTONATICO DE -
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVILIENTOS DEL BRAZO
DEL FONO-CAPTOR”, segin la enterior reivindicacidn, carac-—
terizado por e1>hecho de que el retorno del brazo -1%-, a-
su posicidn inicial seefectua por la conexién que se estg-
blece, al final del giro del disco, entre un saliente —16’-
que presenta la pieza -16-, con otro tope -55-, que sobresg
le del eje —-6-, el cual arrastra al brazo -1%- hasta que 1o
para un tope -56-, previsto sl efecto.-

128, *PERFECCIONANIENTOS EN LOS MECANISMOS DE ACCIONAMIEN-
TO DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENTLR EL CANBIC AUTOMATICO DE -
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVILIENTOS DEL BRAZO
DEL FONO~-CAFTOR” caracterizado por el hecho de que después
de ser lanzado el ultimo disco, el brazo -40-, que los e
sionaba, no desciende, por impedirlo un tope -57-. unido -
al extremo de una varills -69—, el cual retiene a unas pie-
za en T (58), que e¢sté articuladamente unida al véstago 08
cilatorio -31% y que impide la bajada del véstago -59-, -
gue aguanta el repetido brazo —40-.-

1%2,- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS LECANISKCS DE ACCIONALIEN
T0 DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CAMBIO AUTOMATICO DE -
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIXIENTOS DEL BRAZO
DEL FONO-CAFTOR” segin lss reivindicaciones 78 y 128, cg -
racterizado por el heclio de que al final del surco del dl-
timo disco se produce el retroceso del véstago -27-, con -
lo cual se esteblece el contacto entre su extremo -27'- y
el tope -30-, de una perte y entre le pieza -58- y el to-

pe -57-, obligando & la varille -60- a girar, levantando~
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535 su extremo -60’-, que impide el avance dehla pieza -16- -~
inmovilizando el brazo del fono, al mismo tiempo que se -
produce en su descenso, el paro del motor y la descone- -
xién de todo el mecanismo.-

148 .,- ?PERFECCIONAMIENTOS EN 108 MECANISKOS LE ACCIONAMIEN

540 70 DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CALBIO AUTOQMATICO DE -

LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO

DEL FONO-CAFTOR” segin las reivindicaclones precedentes, -

caracterizado por el hecho de gue, si se desea repetir un—

disco, se hace desviar el soporte -28-, del véstago impul-
sor -27-, mediante una varilla ~-55-, que se actuea por un -
mando -64-, a fin de impedir la coincidencia de su extremo

-27’= con el tope -3%0-, quedandc asi libre la excéntrica -

26-; que determine el lanzamiento del disco siguiente.-
158, - ”PEREECCIOE HIENTOS EN LOS MBCANISMOS DE ACCIONAMIEN
550 TO DE LAS GRANOLAS PARA OBTENER ILL CALBIO AUTOMATICO DE -
1,08 DISCOS, SINCRONIZAFDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO
DEL FONO~-CAPTOR” Tal como se ha descrito ¥ demostrado en ~
los dibujos adjuntog.-

Consta de diez y ocho hojes foliadas y mecanografia-

des por una sola cara.-

Barcelona a 3 de Cctubre de 1947.-
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