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X ¡. Moisés Fortiá Puignau, de nacionalidad española 
domiciliado en Barcelona, calle Madrazo n2 117» solicita 
registrar una Patente de Invención, por 20 años, para Es 
paña y sus Colonias, que se refiere a "PERFECCIONAMIEN - 
IOS EN LOS MECANISMOS DE ACCIONAMIENTO DE LAS CHAMOLAS , 
PARA OBTENER EL CAMBIO AUTOMATICO DE LOS DISCOS, SINCRO­
NIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO DEL FONO-CAPTOR” 
Clase 53, grupo 6'2 del Nomenclátor.-

Son conocidos en nuestro mercado algunos tipos de­
gramolas con cambio automático de discos, la mayoría de- 
ellos de fabricación extranjera.-

Los diversos modelos, hasta ahora conocidos, adole 
cen de defectos, tales como la limitación del tamaño dé­
los discos que se pueden interpretar, o bien, falta de — 
automaticidad en algunos movimientos del brazo del fono, 
o en el paro total del aparato, cuando se ha tocado el - 
último disco.-

Todos estos inconvenientes de funcionamiento y o - 
tros de carácter constructivo, han sido subsanados, en 
virtud de los perfeccionamientos que se han introducido- 
en los mecanismos de accionamiento de las gramolas auto­
máticas, dando lugar a un sistema, absolutamente nuevo y 
de funcionamiento seguro, que describiremos a continua 
ción y que constituye el objeto de la presente solicitud 
de Patente de Invención.-



-2- 1 8 0 1 0 6
En los dibujos adjuntos, que forman parte integran 

te de esta memoria, se representa, a titulo de ejemplo , 
20 una realización práctica de la idea del invento.-

Dichos dibujos representan:
Fig. 1, una vista en planta del tocadiscos, mostran 

do el plato y el brazo del fono-captor, asi como los pul 
sadores y mandos de accionamiento.- 

2 5  Fig. 2 , una proyección horizontal del tocadiscos ,
visto por la parte inferior del tablero, mostrando todo- 
el mecanismo.-

Fig. 5, una vista en perspectiva del conjunto del- 
mecanismo.-

30 pig. 4, un detalle del sistema de embrague entre -
el motor y plato porta-discos.-

Haciendo referencia a los citados dibujos pasamos— 
a describir las distintas partes del mecanismo, explican 
do sus particularidades y funcionamiento.- 

35 Para mayor claridad de la descripción, seguiremos—
un orden, establecido por la entrada en función de cada- 
grupo de órganos móviles, a medida que se realizan las — 
distintas operaciones que constituyen el ciclo de funci£ 
namiento del aparato.—

40 El órgano motriz está constituido por un pequeño -
motor eléctrico -1- que hace girar el plato portadiscos- 
y que al mismo tiempo acciona el mecanismo que produce - 
la automatlcidad de movimientos de los distintos elemen­
tos que integran la gramola.-

45 Dicho motor tiene un sistema de embrague con el —
plato portadiscos que permite graduar la velocidad de —
marcha del mismo, con solo inclinar ligeramente la posi-*
ción del motor, a fin de que varié el ángulo que forman- 
su eje y una llanta interior del plato, que constituye -
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la superficie contra la que roza la polea del motor.-
En el esquema mostrado en la i'ig. 4» se represen­

ta gráficamente como se realiza dicho cambio de veloci­
dades.-

El motor -1- se fija a la placa -T- que forma la- 
tapa o tablero del toca-discos, mediante un Bistema de- 
suspensión amortiguada y suceptible de oscilar, compuess 
to por un bastidor -70-, en forma de U, entre cuyos bra 
zos se dispone otra pieza -72’-, de igual forma, que se 
une a la primera, por dos pernos -69-, que constituyan­
los puntos de apoyo de la suspensión articulada del mo­
tor -1-, el cual lleva unidos, a cada lado, sendos man­
guitos -68-, por cuyo interior pasan unas varillas de - 
guia -67-, que están unidas por uno de sus extremos a - 
la pieza -72»- de la suspensión articulada y por el o - 
tro, a un travesaño -72-, que las sujeta.— Sobre la por 
ción de varilla comprendida entre, los manguitos de guia 
-68- y la pieza -72'-, se superponen dos muelles espira 
les -71- que ejercen presión contra la llanta del plato 
-P- evitando el deslizamiento de la polea motriz -66-.- 

En el centro del travesaño -72-, se ha fijado el- 
extremo -73- de un tirante -74-, formado por un cordon- 
o cable que pasa por una polea de guia -75- y se dirige 
a ppw polea excéntrica -77-, que se puede hacer girar , 
desde la parte superior de la placa -T-, mediante un bo 
ton de mando -76-.-

En el interior del plato porta-discos -P-, se ha- 
dispuesto una llanta -65-, de material plástico, que — 
puede ser de caucho, corcho, u otro similar, la cual - 
tiene una sección tronco-cónica o ligeramente cóncava.- 

Contra dicha llanta elástica frota la polea -66-, 
del eje -1’- del motor, que es de forma esférica u ova-
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leda, para que establezca mejor contacto con la llanta -65-.
Cuando se desea variar la velooldad de rotación del— 

plato portadispos, se modifica el punto de tangencia entre 
la polea -66- y la llanta -65-, lo que se logra haciendo - 
subir 0 bajar el motor, según convenga, actuando sobre el- 
boton de mando -76-, que al girar, en un determinado sentí 
do, atrae el tirante -74-, provocando la inclinación del - 
motor según un ángulo —X—, al que corresponde una inclina­
ción igual del eje -1’-, indicada por el ángulo -Y- (Fig.- 
4), que modifica la posición de la polea -66- del motor, - 
disminuyendo, o aumentando, el radie del punto de roce con 
la llanta -65-, en relación a su árbol central -9-, alrede 
dor del. cual gira.-:

Este sistema mecánico de regular la velocidad de la- 
marcha del plato porta-discos ofrece ventajas sobre los re 
guiadores basados en resistencias eléctricas intercaladas— 
en el circuito de alimentación del motor, puesto que permi 
te una regulación micromltrica, sin pérdida de energía.-

La puestanen marcha del motor eléctrico -1- se reali 
za mediante un boton'de disparo -2-, unido a una palanca - 
5-, que tiene un punto de apoyo central, que permite el le 
vantamiento de su extremo libre —3*—» que dispara el gati­
llo -5- O ’igs. 2 y 3).-

E1 gatillo -5- deja libre el muelle -7-, que al ex - 
pansionarse hace avanzar un punzón —8—, cuya cabeza presi_o 
na sobre la pieza —42—, solidaria del árbol de excéntricas 
-6-, la cual al desplazarse en sentido axial, deja libre u 
na de las láminas del contacto —4—, que se cierra permi— — 
tiendo el paso do la corriente al motor através de las co­
nexiones -4’-.-

A1 mismo tiempo que se pone en marcha el motor se - 
produce el embrague del eje de excéntricas —6—, con el ar—
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bol vertical -9-, movido, como ya se ha dicho, por el pía 

115 to £P- (Fig. 4).- la pieza -42-, al ser desplazada, por
el avance del punzón -B-, arrastra al árbol -6- hacia de­
lante, hasta que el piñón tronco-cónico -10-, previsto en 
su extremo, engrana con el paso del tornillo sin fin, que 
forma el árbol vertical-9-.-

120 Una vez puesto en marcha el eje de excéntricas —6—,
que es el que provoca la sincronización de todos los movi 
mientos del mecanismo, se produce el levantamiento del 
brazo del fono-captor -15-, en virtud del impulso que re­
cibe el espárrago -12-, al ser presionado por el perfil - 

125 más saliente de la excéntrica -11-, solidaria del referi­
do eje -6-.- Al levantarse el brazo -13-, se cierra el - 
contacto -43-, que está en paralelo con el contacto -4-.- 

La apertura y cierre de dicho contacto -43-, se rea 
liza mediante una espiga aislada que separa las láminas 
cuando el brazo del fono -13-, se apoya sobre la misma.- 

El desplazamiento del brazo del fono —13— ensentido 
de la flecha -b- (Fig.l-), se produce en virtud de un to­
pe saliente -14-, que sobresale del árbol -6-, el cual, - 
con su giro impulsa una pieza -15-, que es solidaria de o 
tra -16- unida al brazo del fono.- La unión entre estas - 
dos úliimas piezas es elástica y se realiza a través del- 
punto de giro -18- de la pieza -15-, cuyo desplazamiento- 
está compensado por un muelle -17-.- El brazo del fono, - 
que es solidario de la pieza -16-, es arrastrado hasta que 
la aguja llega al borde del disco, según sea éste de 25 o 
30 centímetros de diámetro, pudiéndose establecer previa­
mente dicho diámetro, disponiendo el mando -19- de manera 
que enganche en el extremo de una varilla -20-, que gira- 
sobre un punto de apoyo intermedio -21-, a fin de que su- 
extremo libre -20»-, deje de retener el tornillo de regu­
lación -22- que limita la posición del manguito -23-, que
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es portador del mencionado tope saliente -14-»- El manguito 
-23- al quedar libre es empujado por un muelle espiral -24- 
que lo hace avanzar sobre el eje -6-, modificándose de esta 
manera, la posición del contacto entre el salientem-14-, y 
la pieza -15-, con lo que se consigue un mayor desplazamien 
to del brazo del fono, a fin de que llegue al excéntrico pe 
riférico grabado en el disco.- Cuando el disco carece de - 
surco excéntrico periférico, se logra el necesario avance - 
del brazo del fono, para que la aguja establezca contacto - 
con el primer surco del disco, mediante un vastago flexible 
-25-» unido al manguito -23-» el cual al pasar frente a la- 
lengüeta -15’-, que es rígidamente solidaria de la pieza - 
16-, la empuja acabando de hacer girar al brazo -13-.-

.Al mismo tiempo que se inicia el levantamiento del fo, 
no-captor y su despfezamiento hacia el disco, tiene lugar el 
lanzamiento del primer disco, para que ocupe su debida posi 
cién sobre el plato -P-.-

Eeta operación se realiza del siguiente modo:
Sobre el extremo delantero del árbol -6-, que está uni 

do a la placa o tablero -T- mediante dos columnitas -C-, se 
ha montado una excéntrica -26-, cuyo perfil determina el re 
troceso de un vástago -27-, montado sobre un soporte -28- , 
que es giratorio sobre un punto de giro -62-, según indica- 
la trayectoria marcada por la flecha -e- (J'ig. 3).-

E1 vástago -27- está constantemente impulsado hacia de 
lante por la acción de un muelle -29-, dispuesto cerca de su 
extremo delantero.- El extremo posterior -27’- de dicho vás­
tago, presenta una pequeña cavidad, en la que penetra la pun 
ta de un tope graduable -30-, montado, en sentido horizontal 
sobre un vástago vertical -31* cuya cabeza está unida a un - 
muelle tensor -31’- que lo atrae constantemente para que re­
cobre la verticalidad.- El vástago -31- es solidario de una 
pieza bascultante -32-, montada sobre un eje -33-*-
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De la parte inferior de la pieza basculante -32-, a- 
rranca otro vastago -34-, que emerge por encima de la placa 
del tablero -!-, el cual constituye el elemento impulsor - 
que hace funcionar el lanza discos.-

El lanza discos está compuesto de dos piezas -35-35’- 
unidas entre si por un eje de giro -37- a modo de bisagra - 
que permite su separación, a fin de que unos topes -36-36'- 
previstos en cada una de ellas, pueden establecer contacto- 
con el canto del disco, según sea este de 25 o 30 centime - 
tros.-

Los discos están superpuestos en columna sobre un eje 
inclinado - 33-, que se introduce en una perforación axial - 
que presenta la cabeza del árbol central -9- del plato -P-. 
Dicho eje -38- forma un resalte -39-, qu.e es donde se apoyan 
los.discos almacenados.-

Para impedir la rotación del eje porta-discos -38- se 
ha previsto un brazo -40-, en c$cyo extremo se ha practicado 
una perforación alargada -41, que lo retiene.- Dicho brazo- 
sirve al mismo tiempo para estabilizar la columna de discos 
superpuestos, ejerciendo presión sobre los mismos, mediante 
unos apoyos -41’-, de canto redondeado, a fin de que no ra­
yen el disco, entre los cuales se ha dispuesto un lastre - 
42’’-, para que dé mayor gravitación al brazo.-

Cuando la excéntrica -26- hace retroceder al vastago 
-27-, se produce el basculamiento del mecanismo descrito - 
que provoca el lanzamiento del disco para que quede, en po­
sición de recibir la aguja del fono.-

E1 brazo del fono, una vez ha realizado los movimien­
tos necesarios para elevarse y luego desplazarse hasta la - 
periferia del disco, baja nuevamente para apoyar la aguja - 
en el surco del disco, lo que se consigue gracias al perfil 
especial de la excéntrica -11-, que permite el descenso del
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espárrago -12-, que antes iiabia levantado el brazo del f£ 
no.-

Cuando el disco empieza a 'tocar se produce el desemt 
brague del árbol de excéntricas -6-, lo que se realiza en 
virtud del perfil lateral de la pieza -42-, que presenta- 
una regata -42*-, en la que penetra la cabeza del punzón- 
8- retrocediendo el árbol -6-, en una distancia igual a - 
la profundidad de dicha regata.- La pieza -42-, al xertro- 
ceder el árbol -6- abre el circuito del contacto -4-, con 
tinuando el funcionamiento del motor gracias al interrup­
tor -43-, que permanece cerrado, por estar desplazado el 
brazo del fono-captor

Mientras toca el disco, la pieza -16-, que es soli­
daria del brazo del fono -13-, va girando, poco a poco, - 
siguiendo el movimiento de dicho brazo, cuyo extremo se a, 
cerca paulatinamente hacia el centro del disco.- Licha - 
pieza -16- en su giro arrastra un tirante articulado -44- 
que entra en funciones aproximadamente a la mitad del dis 
co, a cuyo fin se ha previsto, en el extremo del mismo, u 
na entalladura alargada -44’-, dentro de la cual se ha fi 
jado el tornillo de su unión articulada con uha palanca - 
~49~» que es asi mismo arrastrada por dicho tirante, en - 
virtud de la fricción realizada por un tornillo -47-, que 
atraviesa ambas piezas y que hace presión sobre una aran­
dela -46-, sujeta por un muelle espiral plano -48-.- So - 
bre el mismo tornillo -47-, se ha unido una pieza de tope 
-50- que osoila. sobre un perno -51-, que es el punto de - 
giro de todo el disparo automático, que solo se produce - 
cuando la aguja del fono llega al final del surco grabado 
en el disco, desembocando en la regata excéntrica que pre, 
senta la zona central del disco, la cual motiva un ávanoe 
brusco del brazo del fono, que atrae a la palanca -49- en 
sentido de la flecha -d- (Fig. 3), provocando la entrada-
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del extremo -49*- de la misma en un diente -52-, que es 
concéntrico con el árbol - 9-, obligando, al mismo tiem­
po a que la arista con declive del tope -50, levante el 
extremo de una varilla -53-, que provoca el disparo del 
punzón -8-, al dejarlo libre del enganche -54-, que re­
sulta desconectado por dicha varilla, actuando la expan 
sión del muelle -7-, quedando nuevamente erabragado el e. 
je de excéntricas -6-, para que se pueda realizar prime 
ro, la elevación del brazo del fono y después, su retor 
no a la posición inicial, que se efectúa gracias a un - 
saliente -16’-, que presenta la pieza -16-, el cual, al 
final del disco, ha quedado situado frente a otro tope- 
'-55-, que sobresale del eje -6-, de manera que al girar 
este en sentido de la flecha -f- (i'ig. 3), hace que el- 
brazo del fono vuelva a Su primitiva posición, que que­
da limitada por un tope -56-.-

Como que el árbol -6- de las excéntricas continua 
en movimiento, se repiten las operaciones de avance del 
brazo del fono y lanzamiento del disco siguiente, repi­
tiéndose sucesivamente todos los movimientos descritos, 
que se reanudan periódicamente, hasta que ha descendido 
el último de los discos almacenados sobre el eje porta- 
discos -38-.-

A1 lanzar el último disco el brazo -40, que suje­
taba los discos, no desciende, por impedírselo un tope- 
57- unido al extremo de una varilla -60, que establece- 
contacto con la pieza -16- del brazo del fono.- hicho - 
tope -57-, retiene a una pieza -58- en forma de T, que- 
está articuladamente unida al vastago -31- y por lo tan 
to oscila con él.-

Cuando el brazo -13- del fono avanza, se produce, 
en virtud de la forma periférica de la excéntrica -26-, 
el retroceso del vastago -27-, que ha impulsado el lan-
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zamiento del disco y entonces las piezas basculantes - 
31-32 oscilan atraídas por el muelle -31’-» levantando 
se la pieza -58-, que es impulsada por un vastago -59- 
que entra en funcionamiento por el peso del brazo -40- 
quedanda la pieza -58- libre del tope -57-» que se ha- 
situado frente a la misma.-

Al final del surco del último disco se produce - 
el movimiento inverso del vastago -27-, con lo cual se 
establece la conexión entre su extremo -27’- y el tope 
-30- de una parte, y entre la pieza -58- y el tope -57- 
por otra, obligando a la varilla -60-, que se apoya so 
bre los puntos 61-61'- a girar, levantando el extremo- 
60'-, que impide el avance de la pieza -16-, inmovili-*:t
zando el brazo -13- del- fono, si bien el tope -14-• -
que gira con el árbol -6-, presiona contra la pieza -15 
que lo deja escapar en virtud úe la elasticidad que le 
suministra el resorte -17-, pudiendo continuar la rota 
eión del árbol -6-, hasta que se produce el desembra - 
gue y paro total del mecanismo y del motor de arrastre 
en virtud de que, al descender el brazo -13-, se apoya 
sobre el vastago de accionamiento del interruptor -43- 
dejando el motor -1- fuera delcircuito de alimentación.

Si se desea repetir cualquier disco de los ejecu 
tados, se conecta el mando -64- con el extremo de una- 
varilla -65-, que forma una palanca de doble brazo, 
que gira sobre un punto de apoyo intermedio -63-.- El- 
extremo libre de dicha varilla está unido al soporte - 
28- del vastago impulsor -27- y con ella se puede ha - 
cer girar el citado soporte sobre un perno -62-, en -
sentido de la flecha -e- (Fig. 3), para desviar: la---
coincidencia del extremo -27’-, del vastago con el to-
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pe -30-, quedando libre la excéntrica -26- de su contacto 
con el repetido vástago -27-, pudiéndose de esta manera - 
repetir el disco indefinidamente.-

Por consiguiente que la forma, dimensiones, disposi 
cién y arreglo del conjunto y de cada una de las piezas - 
que integran los mecanismos que dejamos descritos, y cuyo 
perfeccionamiento constituye el objeto de la presente so­
licitud de patente de invención, podrán sufrir todas aque 
lias Variaciones y modificaciones que se estimen pertinen 
tes, con tal de que cumplan la función que tienen encomen 
dada y no se aparten esencialmente de la idea del invento.

La patente de invención por :"Perfeccionamientos en 
los mecanismos de accionamiento de las gramolas para obte 
ner el cambio automático de los discos, sincronizándolo - 
con los movimientos del brazo del fono-captor”, cuyo pri­
vilegio de explotación en España, sus Colonias y Protecto 
rado se solicita por un periodo de 20 años, recaerá sobre 
las particularidades que se concretan en las siguientes

R E I V I N D I C A C I O N E S

1&.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS DE ACCIONAMIEN 
TO DE LAS CHAMOLAS PARA OBTENER EL CAMBIO AUTOMATICO DE - 
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO 

330 DEL FONO-CAPTOR”, caracterizado por el hecho de que el mo
tor eléctrico -1-, que pone en marcha el plato tocadiscos 
-P-, se fija a la placa -T-, que forma el tablero del to­
ca-discos, mediante un sistema de suspensión amortiguada- 
susceptible de oscilar sobre el punto de suspensión, com- 

335 puesto por un bastidor -70-, en forma de ti, entre cuyos -
brazas se dispone otra pieza -72’-, de igual forma, que - 
se une a la primera por dos pernos, que constituyen los - 
puntos de giro de dicha suspensión articulada, habiéndose
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previsto, a cada lado del motor, unos manguitos -68-, por 
cuyo interior pasan unas varillas de guia -67-, sobre las 
que se montan los muelles espirales -71-, que presiona la 
polea -66- del motor contra la llanta -65- del plato, es­
tando unidas dichas varillas, por uno de sus extremos, a- 
la pieza -72’- de la suspensión articulada, y por el otro 
a un travesaño -72- que las sujeta y del cual parte un ti 
rante -74-, formado por un cordón o cable, que pasa por - 
una polea de guia -75-, para conducirlo hacia una excén­
trica -77-, que se puede hacer girar, desde la parte supe, 
rior de la placa fundamental -T-, mediante un boton de - 
mando -76-, a fin de atraer dicho tirante, para hacer va­
riar la inclinación del motor y'modificar el punto de tan 
gencia entre su polea -66-, que es de forma esférica u o- 
valada, y la llanta -65-, dispuesta en el interior del pía. 
to portadiscos, la cual es de material flexible y tiene - 
sección tronco-cónica o ligeramente cóncava, lográndose , 
en virtud de dicha modificación de tangencia, la regula - 
ción de velocidad del plato portad-discos.- 
26.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS DE ACClONAMIEN 
IO DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CAMBIO AUTOMATICO DE - 
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO 
DEL PONO-CAPTOR” caracterizado por el hecho de que la - 
puesta en marcha del motor -1- se realiza mediante un bo­
ton de disparo -2- unido a una palanca -3-, que tiene un- 
punto de apoyo central que permite el levantamiento de su 
extremo libre -3'-, el cual dispara un gatillo -5- que re 
tiene un muelle -7- que, al expansionarse, hace avanzar - 
un punzón -8-, que presiona sobre una pieza -42-, solida­
ria del eje de excéntricas -6-, la cual, en su avance, - 
suelta una de las láminas del contacto -4-, que se cierra, 
permitiendo el paso de la corriente al motor, que se pone 
en marcha, produciéndose, al mismo tiempo, el embrague de
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dicho eje de excéntricas con el árbol vertical -9-, del - 
plato porta-discos, engranando el tornillo slnfin, que- -
constituye dicho árbol, con un piñón tronco-cónico -10--
previsto en el extremo del eje -6-, sobre el que están--
montados todos los elementos que provocan la sincroniza, - 
ci<5n de los movimientos realizados por el mecanismo.- 
3».- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS DE ACCIGNAMIKN 
TO DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CAMBIO AUTOMATICO DE - 
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO 
DEL FONO-CAPTOR”, caracterizado por el hecho de que el le 
vantamiento del brazo -13- del fono-captor, se produce en 
virtud del impulso que recibe de un espárrago -12-, que - 
es presionado por el perfil más saliente de una excéntri­
ca -11-, montada sobre el eje -6-, produciéndose, en el mo 
mentó de levantarse el brazo -13-, el cierre de un conta,c 
to -43-, que está en paralelo con el contacto -4-, de 
puesta en marcha.-
4».- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS DE ACCIONAMIEN 
TO DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CAMBIO AUTOMATICO DE - 
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO 
DEL FONO-CAPTOR”, caracterizado por el hecho de que el - 
desplazamiento del brazo -13-, del fono se produce por la 
acción de un tope saliente -14-, que parte del árbol de - 
excéntricas -6-, impulsando dicho tope a una pieza -15- , 
que es solidaria de otra -16-, unida al brazo del fono, - 
siendo la unión entre ambas piezas elástica, por realizar 
se a través de un punto de giro -18- de la pieza -15-, 
cuya oscilación está compensada por un muelle -17-.- 
5».- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS DE ACCIONAMIEN 
TO DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CAMBIO AUTOMATICO DE - 
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO 
DEL FONO-CAPTOR”, según la reivindicación anterior, eara£
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terizado por el hecho de que para establecer previamente 
el arco de desplazamiento del brazo -13- del fono, © fin 
de que concuerde con el diámetro del disco, según sea de 
25 a 30 centímetros, se coloca un mando -19-, previsto - 
en el tablero -I-, en posición para que enganche con el- 
extremo de una varilla -20-, que gira sobre un punto de­
apoyo intermedio -21-, para que el otro extremo libre - 
20’- deje de retener un tornillo de regulación -22-, que 
limita la posición del manguito -23-, portador del ante­
dicho tope -14, de manera que al quedar libre el mangui­
to -23- es empujado por un muelle espiral -24-, que lo - 
desplaza sobre el eje -6-, modificando la posición de - 
contacto entre el tope o saliente -14- y la pieza -15- , 
unida elásticamente a la pieza -16- del brazo del fono,- 
con lo que Se consigue un mayor desplazamiento del mismo 
a fin de que llegue al excéntrico periférico grabado en- 
el disco, produciéndose entonces el descenso de la aguja 
gracias al perfil de la excéntrica -11-, que deja bajar- 
el vastago -12-, que antes habia levantado al brazo -13-.
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430

435

6®.- ”PERFEC CIOEAMIENTOS Eli LOS MECANISMOS LE ACCIONAMIEN 
10 DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CAMBIO AUTOMATICO DE - 
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO
DEL FONO-CAPTOR”, según la anterior reivindicación, carao 
terizado poi* el hecho de que, cuando el disco carece de - 
surco excéntrico periférico, se logra otro pequeño avance 
del brazo del fono, para que la aguja establezca contacto 
con el primer surco, mediante un vastago flexible -25-, u 
nido al manguito -23-, el cual, al pasar frente a una len 
gtleta -15’- rígidamente solidaria de la pieza -16-, la em 
puja, completando el giro del brazo -13-.- 
7®.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS DE ACCIONAMIEN 
TO DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CAMBIO AUTOMATICO DE -
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LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO 
DEL FONO-CAPTOR”, caracterizado' por el hecho de que el - 
lanzamiento del disco, que tiene lugar en el momento de _i 
niciarse el desplazamiento del brazo del fono, se realiza 
en virtud de una excéntrica -26-, montada sobre el eje - 
6-, cuyo perfil determina el retroceso de un vastago -27- 
montado sobre un soporte giratorio -26-, el cual está - - 
constantemente impulsado hacia delante, por la acción de- 
un muelle -29-, dispuesto en su extremo delantero, presen 
tando, en el extremo opuesto -27’-, una pequeña cavidad - 
en la que penetra la punta de un tope graduable -30-, mon 
tado horizontalniente sobre un vastago vertical -31-, cuya 
cabeza esta unida a un muelle tensor -31r~ que lo atrae - 
constantemente para que recobre la verticalidad, siendo - 
el vastago -31- solidario de una pieza basculante -32-, - 
oscilatoria sobre un eje de giro -33-, partiendo, de la - 
parte inferior de dicha pieza, basculante, otro vastago - 
34-, que constituye el impulsor que hace avanzar el lanza 
discos, que esté formado de dos piezas -35-35'- unidas, a 
modo de bisagra, las cuales pueden separarse para dejar - 
accesibles un par de topes -36-36’-, convenientemente dis, 
tanciados, al objeto de que puedan establecer contacto 
con el canto de los discos, según sean estos de 25 o 30 - 
centímetros.-
85.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS DE ACCIONAMIEN 
TO DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CAMBIO AUTOMATICO DE - 
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO 
DEL FONO-CAPTOR” caracterizado por el hecho de que los - 
discos a interpretar están superpuestos, en columna, so - 
bre un eje inclinado -38-, que se introduce en una perfo­
ración practicada en la cabeza del árbol central -9-, pre 
sentando, dicho eje inclinado, un resalte -39- sobre él - 
que se apoya el taladro central de los discos, impidiendo
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se la rotación, del repetido eje mediante un brazo -40-, 
en cuyo extremo se ha practicado una perforación alarga 
da -41-, que lo retiene, sirviendo el propiq brazo para 
estabilizar los discos inclinados, ejerciendo presión - 
sobre los mismos mediante unos apoyos -41’- entre los que 
se ha dispuesto un lastre -42”.-
gs._ «PERFECCIONAMIENTOS en los mecanismos le accionamien 
T0 DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CAMBIO AUTOMATICO DE - 
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO 
DEL PONO-CAPTOR” caracterizado por el hecho de que cuando 
el disco ya toca se produce el desembrague del árbol de - 
excéntricas -6-, que tiene lugar en virtud del perfil la­
teral de la pieza -42-, que presenta una regata -42’-, en 
la que penetra la cabeza del punzón impulsor -8-, retroce, 
diendo el árbol -6-, en una distancia igual a la profundi 
dad dé dicha regata, desconectándose el piñón -10- del - 
tornillo sinfin -9-.-
10».- "PERFECCIONAIIIENTOS EN LOS MECANISMOS DE ACCIONAMIEN 
TO DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CAMBIO AUTOMATICO DE - 
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO- 
BEL PONO-CAPTOR”, caracterizado por el hecho de que el dis 
paro automático que pone nuevamente en rotación el eje de­
excéntricas -6-, para reintegrar el brazo del fono a su - 
primitiva posición, cuando finaliza el disco, se realiza — 
mediante un mecanismo compuesto de un tirante articulado - 
44-, unido a la pieza -16-, que lo arrastra en su giro, el 
cual atrae lentamente a una palanca -49-, en virtud de la- 
fricción realizada por un tornillo -47-, influenciado por- 
un resorte -48- que atraviesa el extremo de dicha palanca- 
para unirla a, una pieza de tope -50-, que oscila sobre un- 
perno -51-, de manera que, cuando la aguja del fono llega- 
a final del surco del disco y desemboca en la regata excén 
trica de la parte central, se produce un avance rápido de-
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la palanca -49-* provocando la entrada del extremo -49'- 
de la misma en un diente -52-, al mismo tiempo que el to 
pe -50 levanta el extremo de una varilla -53-, que origi 
na el disparo del punzón impulsor -8-.-
11&.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS LE ACCIONAMIEL 
TO DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CAMBIO AUTOMATICO LE - 
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO 
DEL PONO-CAPTOR", según la anterior reivindicación, carac­
terizado por el hecho de que el retorno del brazo -13-, a- 
su posición inicial se efectúa por la conexión que se esta­
blece, al final del giro del disco, entre un saliente -16’- 
que presenta la pieza -16-, con otro tope -55-, que sóbrese 
le del eje -6-, el cual arrastra al brazo -13- hasta que lo 
para un tope -56-, previsto al efecto.-
12&.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS DE ACCIONAMIEN­
TO DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CAMBIO AUTOMATICO DE - 
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO 
DEL PONO-CAPTOR” caracterizado por el hecho de que después 
de ser lanzado el último disco, el brazo -40-, que los pare 
sionaba, no desciende, por impedirlo un tope -57-. unido - 
al extremo de una varilla -6g-, el cual retiene a una pie­
za en T (58), que esté articuladamente unida al vastago os, 
cilatorio -319 y que impide la bajada del vastago -59-, -
que aguanta el repetido brazo -40-.-
13&,- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS DE ACCIONAMIEN 
TO DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CAMBIO AUTOMATICO DE - 
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO 
DEL PONO-CAPTOR" según las reivindicaciones 7S y 12&, ca - 
racterizado por el hecho de que al final del surco del úl­
timo disco se produce el retroceso del vastago -27-, con - 
lo cual se establece el contacto entre su extremo - 2 7 y 
el tope -30-, de una parte y entre la pieza -58- y el to­
pe -57-, obligando a la varilla -60- a girar, levantando-
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su extremo -60’-, que impide el avance de la pieza -16- -
inmovilizando el brazo del fono, al mismo tiempo que ee - 
produce en su descenso, el paro del motor y la descone- - 
xión de todo el mecanismo.-
14B.- ”PERFECCIOlí ALIENTOS EN IOS MECANISMOS DE ACCIONAMIEN 
TO DE DAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CAMBIO AUTOMATICO DE — 
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO 
DEL PONO-CAPTOR” según las reivindicaciones precedentes, - 
caracterizado por el hecho de que, si se desea repetir un- 
disco, se hace desviar el soporte -28-, del vastago impul­
sor -27-, mediante una varilla -65-, que se actúa por un - 
mando -64-, a fin de impedir la coincidencia de su extremo 
-27’- con el tope -30-, quedando asi libre la excéntrica - 
26—, que detex’taina el lanzamiento del disco siguiente.— 
15§.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS DE ACCIONAMIEN 
TO DE LAS GRAMOLAS PARA OBTENER EL CA¡LIO AUTOMATICO DE - 
LOS DISCOS, SINCRONIZANDOLO CON LOS MOVIMIENTOS DEL BRAZO 
DEL FONO-CAPTOR” Tal como se ha descrito y demostrado en - 
los dibujos adjuntos.-

Consta de diez y ocho hojas foliadas y mecanografia­
das por una sola cara.-

Barcelona a 3 de Octubre de 1947.-
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