
ME I! O R I  A D E S C R I P T I V A

C o rrespond ien te  a un MODELO DE UTILIDAD por v e in te  años. 

A fa v o r de

INDUSTRIAS V ILA,S.A ., de n a c io n a lid a d  e sp añ o la . 

R esiden te  en R E U S (T arrag on a).-C arre tera  de M o n tb lan ch ,s/n

p o r :  '

"MECANISMO PARA REGULACION AUTOMATICA DE AVANCE DE MÁQUINAS DE 
ARRASTRE".



El mecanismo, o b je to  d e l p re s e n te  in v e n to , se d e s t in a  p r in ­
c ip a lm en te  a  la s  máquinas de a r r a s t r e ,  llam adas " s e ra p e rs " ,  em­
p lea d as  generalm ente p a ra  m ovimiento de t i e r r a s ,  á r id o s ,  ca rbón , 
e t c . ,  que co n s tan  fundam entalm ente de una cuchara o d is p o s i t iv o  

5 . -  s im i l a r ,  movida m ediante un s is te m a  de cab les  y p o le a s .
E s ta s  máquinas ac tú an  b a tie n d o  una s u p e r f ic ie  que es p ro ­

g resivam en te  am pliada m ediante d esp lazam ien tos t r a n s v e r s a le s ,  
a n g u la re s  o lo n g i tu d in a le s  de su  s is te m a  de a r r a s t r e ,  reg u lad o s  
m ediante mando a d i s ta n c ia .

1 0 .-  E l mecanismo a que se  r e f i e r e  e s te  in v en to  t ie n e  p o r f in a ­
l id a d  re g u la r  au tom áticam ente e l  avance de l a  cu c h a ra .

. ; Consta esen c ia lm en te  de un  p a r  de v a r i l l a s  de g u ía  en la s
que e s tá  aco p lad o , a p re s ió n  re g u la d a  por un medio e l á s t i c o ,  un 
tope s i tu a d o  en co rre sp o n d en c ia  con un m ic ro ru p to r , montado f i j o  

1 5 . -  en l a  e s t r u c tu r a .  D ichas v a r i l l a s  se  d esp lazan  lo n g itu d in a lm e n te  
convenientem ente g u ia d a s , s ien d o  d ich o s desp lazam ien to s p ro p o r­
c io n a le s  a lo s  d esp lazam ien to s de l a  cuchara  de a r r a s t r e  por e s ­
t a r  l ig a d o  d icho  movimiento con e l  de una de l a s  p o lea s  d e l s i s ­
tema de movimiento de é s t a .

2 0*.— E l m ic ro ru p to r a c tú a  a t r a v é s  de un  d is p o s i t iv o  tem p o riza-
dor sobre  e l  in v e rs o r  de marcha d e l " s c ra p e r" ,  de forma que una 
vez ac tu ad o  e l  m ic ro rru p to r  por e l  tope no se  i n v ie r t e  e l  movi­
m iento de l a  cuchara  h a s ta  t r a n s c u r r id o  e l  tiem po de re g u la c ió n , 
d u ran te  cuyo tiem po se produce un d e s liz a m ien to  d e l to p e , e l  cu a l 

2 5 .-  se a ju s t a  a s í  au tom áticam ente a  l a  ú ltim a  p o s ic ió n  de máximo d es­
p lazam ien to  de l a  cu c h a ra , l a  c u a l s i r v e  de r e f e r e n c ia  p a ra  e l  
s ig u ie n te  increm ento  de av an ce .

Con e l  f i n  de f a c i l i t a r  l a  m ejor in te r p r e ta c ió n  d e l in v en ­
to ,  en lo s  d ib u jo s a d ju n to s , com plem entarios de l a  p re se n te  ex - 

3 0 .-  p o s ic ió n , se  r e p r e s e n ta  una form a p r á c t ic a  p a ra  su r e a l iz a c ió n



i n d u s t r i a l  que se  in c lu y e  únicam ente con c a r á c te r  meramente i n ­
fo rm ativo  y , por c o n s ig u ie n te , no l im i ta t iv o  d e l in v e n to .

En lo s  c i ta d o s  d ib u jo s :
La f ig u r a  1 - m uestra  una s e c c ió n  lo n g i tu d in a l  de un d isp o -  

3 5 . -  s i t i v o  de re g u la c ió n  r e a l iz a d o  de acuerdo  con e l  in v e n to .
La f ig u r a  23 m uestra  una v i s t a  en p la n ta  del mismo d isp o ­

s i t i v o .
La f ig u r a  3^ m uestra una v i s t a  f r o n ta l  d e l tope d e s l iz a n te .
Como se  m uestra en lo s  c i ta d o s  d ib u jo s , e l  mecanismo se com- 

4 0 .-  pone esen c ia lm en te  de un b a s t id o r  ( l ) ,  formado por un p e r f i l  en 
"U" de chapa p le g a d a , en e l  c u a l e s t á  montado lo n g itu d in a lm e n te  

; ; l a s  v a r i l l a s  (6) convenien tem ente gu iad as en form a s u s c e p t ib le
de desp lazam ien to  lo n g i tu d in a l  por l a s  e scu ad ras  (2 ) , f i j a s  a l  
b a s t id o r .

4 5 ,-  E n tre  ambas v a r i l l a s  (6) e s t á  s i tu a d o  e l  m ic ro rru p to r  (9 ) ,
montado en so p o r te s  f i j o s  a l  b a s t id o r  ( l ) ,  y con su  p u lsa d o r en­
fre n ta d o  a un tope (8 ) ,  c o n s t i tu id o  por dos p la c a s  s i tu a d a s  a 
manera de b r id a s  ap ris io n an d o  la s  dos v a r i l l a s  ( 6 ) .  Ambas p a r te s  
d e l c i ta d o  tope son p re s io n a d a s  e lá s tic a m e n te  m ediante un  m uelle 

5 0 . -  montado coax ialm en te  en un t o r n i l l o  que la s  c ru z a  a tra v é s  de un 
o r i f i c i o .  Las dos c i ta d a s  p a r te s  pueden s e r  sep arad as m ediante 
un mando (7) con e l  f i n  de f a c i l i t a r  su desp lazam ien to  sobre  la s  
v a r i l l a s  m ediante a n u la c ió n  de l a  p re s ió n  d e l m u e lle .

Las dos v a r i l l a s  e s tá n  u n id a s  en uno de sus extrem os me- 
5 5 .-  d ia n te  una p la c a  o yugo (10) en donde e s t á  f i j a d a  una tu e r c a .

Dicha tu e rc a  ro sc a  en una v a r i l l a  ro scad a  (3 ) , montada m ediante 
e l  so p o rte  (4) en form a s u s c e p t ib le  de r o ta c ió n  pero  no de des­
p lazam ien to  a x i a l .  Dicha v a r i l l a  r e c ib e  movimiento r o ta t iv o  a 
t ra v é s  del e je  f l e x ib l e  (5 ) ,  s o l id a r io  a una de l a s  p o lea s  del 

6 0 .-  " s c ra p e r" , siendo  por c o n s ig u ie n te  La v e lo c id ad  de r o ta c ió n  de



d ich a  v a r i l l a  p ro p o rc io n a  a l  d esp lazam ien to  de l a  cuchara movida 
a tra v é s  de d ich a  p o le a .

El m ic ro rru p to r  (9) a c tú a  sob re  un d is p o s i t iv o  cronom étrico  
re g u la b le  que g o b ie rn a  a su vez lo s  c o n ta c to re s  in v e rs o re s  de 
marcha del motor de acc io n am ien to  d e l s is te m a  de a r r a s t r e  de l a  
cu ch a ra .

Antes de i n i c i a r  e l  fu n cio n am ien to  se  a ju s t a  e l  tiem po d e l 
d is p o s i t iv o  cronom étrico  a l  avance deseado de l a  cuchara y se  s i ­
tú a  é s ta  en l a  p o s ic ió n  adecu ada . Asimismo se  s i t ú a  e l  tope (8) 
de form a que p res io n e  a l  m ic ro rru p to r  (9 ) .  Seguidamente se pone 
en marcha e l  motor de a r r a s t r e ,  con lo  cu a l empieza a r e a l i z a r  
e l  t r a b a jo  l a  cuchara d u ran te  e l  tiem po p r e f i j a d o ,  p roduciéndose 
e l  desp lazam ien to  de l a s  v a r i l l a s  y e l  c o n s ig u ie n te  d es lizam ien e  
to  d e l to p e , h a s ta  que, por f i n a l i z a r  e l  tiem po de avance, se 
i n v i e r t e  e l movimiento con lo  que se  se p a ra  e l  tope (8) del mi­
c ro r ru p to r  (9 ) .  Una vez te rm in ad a  l a  c a r r e r a  de lim p iez a  e l  
S sc ra p e r"  re tro c e d e  h a s ta  que e l  tope (8) vuelve a p re s io n a r  e l  
m ic ro r ru p to r , con lo  que se i n i c i a  de nuevo e l  c i c l o .

Por c o n s ig u ie n te , dependiendo d e l tiem po regu lad o  m ediante 
e l  tem p o rizad o r, se  t ie n e n  lo s  su c e s iv o s  d esp lazam ien to  d e l tope 
(8 ) , a ,  b , c , . . . e t c . ,  en lo s  que se  m antiene co n s tan te  l a s  d i f e ­
re n c ia s  o increm entos de avance b -a ,  c -b , e t c .

D e sc r i ta  su f ic ie n te m e n te  l a  n a tu ra le z a  d e l in v en to  a s í  como 
un ejem plo de r e a l i z a c ió n  p r á c t i c a  d e l mismo, so lam ente cabe añ a­
d i r  que en e l  con jun to  y p a r te s  d e s c r i t a s  es p o s ib le  in t ro d u c i r  
cambios de m a te r ia s , form as y d is p o s ic ió n  de sus e lem en tos, siem ­
p re  que t a l e s  a l te r a c io n e s  no supongan v a r ia c ió n  s u s ta n c ia l  en 
e l  mismo.



9 0 .-  1§).-"MECANISMO PARA REGULACION AUTOMATICA DE AVANCE DE MA­
QUINAS DE ARRASTRE" que se c a r a c t e r i z a  porque comprende un  p a r 
de v a r i l l a s  montadas en p o s ic ió n  p a r a le l a  y gu iadas en forma 
s u s c e p tib le  de desp lazam ien to  lo n g i tu d in a l  sobre un b a s t id o r ,  
cuyas v a r i l l a s  se  d esp lazan  d is ta n c ia s  p ro p o rc io n a le s  a  lo s  d es- 

9 5 .-  p lazam ien to s d e l medio de a r r a s t r e ,  cuyo avance se ha de re g u la r  
por e s t a r  l ig a d a  a t r a v é s  de una tra n s m is ió n  adecuada a é s te ,  
soportando  d ich as v a r i l l a s  un tope d e s l iz a n te  que se  a ju s t a  a 
la s  mismas a p re s ió n  re g u la d a , y que e s t á ,  en su  d esp lazam ien to , 
en fre n ta d o  a l  mando de un in t e r r u p to r  e l é c t r i c o ,  de form a que 

ípo^r- m ien tra s  a c tú a  so b re  é s te  perm anece inm óvil por d e s l iz a r s e  la s
c i ta d a s  v a r i l l a s ,  cuyo in te r r u p to r  a c tú a  a tra v é s  de un d is p o s i -  
t iv o  tem porizador x g u lab le  sobre e l  d i s p o s i t iv o  e lé c t r ic o  de 
in v e rs ió n  de marcha d e l medio de a r r a s t r e ,  perm itien do  increm en- 
t a r  d i s ta n c ia s  ig u a le s ,  a p a r t i r  de l a  p o s ic ió n  máxima de avance 

105,.- de l a  o p erac ió n  a n t e r io r ,  e l  desp lazam ien to  d e l medio de a r r a s -  
* t r e  *

, -  - 2 3 ) . -"MECANISMO PARA REGULACION AUTOMATICA DE AVANCE DE MA­
QUINAS DE ARRASTRE" según l a  r e iv in d ic a c ió n  13 , que se  c a r a c te ­
r i z a  porque la s  v a r i l l a s  que so p o rta n  a l  tope d e s l iz a n te  e s tá n  

1 1 0 .-  u n id as por un extrem o m ediante un  yugo en e l  cu a l e s t á  f i j a d a
una tu e rc a  en l a  que r o s c a  una v a r i l l a  ro sc ad a , montada s in  des­
p lazam ien to  a x ia l  en un so p o rte  y u n id a  m ediante un e je  f le x ib le  
a una de l a s  p o lea s  d e l s is te m a  de m ovimiento d e l medio de a r r a s ­
t r e  .

1 1 5 .-  3a).-"MECANISMO PARA REGULACION AUTOMATICA DE AVANCE DE MA­
QUINAS DE ARRASTRE" según l a  r e iv in d ic a c ió n  13, que se  c a r a c te ­
r i z a  porque e l  tope d e s l iz a n te  e s t á  formado por dos p ie z a s  ac ó -



p la á a s  a manera de b r id a s  a l a s  v a r i l l a s  que lo  so p o rta n , cuyas 
p ie z a s  e s tá n  l ig a d a s  e lá s t ic a m e n te , im pulsando una h a c ia  l a  o t r a ,  

1 2 0 .-  m ediante un  m uelle montado coax ia lm en te  en un  t o r n i l l o  p a sa n te , 
comprendiendo además un mando que p e rm ite  se p a ra r  ambas p a r te s  
d e l so p o r te  p a ra  f a c i l i t a r  su desp lazam ien to  en e l  a ju s te  a  su 
p o s ic ió n  i n i c i a l .

4 3 ) . -"MECANISMO PARA REGULACION AUTOMATICA DE AVANCE DE MA- 
1 2 5 .-  QUINAS DE ARRASTRE".

La p re se n te  memoria d e s c r ip t iv a  c o n s ta  de s e i s  h o ja s  f o l i a ­
das y m ecanografiadas por una s o la  c a r a ,  componiendo un  t o t a l  de 
c ie n to  v e in tio c h o  l í n e a s ,  in c lu id a s  l a s  p re se n te s '.
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