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MEORTA DESCRIPTIVA

pera gclicitar Patente de Invencidn en Espafia_por
"Aparato regulador giretorio, determinador de posicién"

g _nombre de Stendard Eléctrica,S.A.,

domiciliada en Madrid, calle de Ramipez de Prado,yz

Esta invencién tiene que ver con aparatos autométicos regu-~
ladores de posicién.y en especial con mecanismos adeptados para sin-
tonizar automaticamenﬁe a predeterminada frecuencia un radiotransmisor
o radiorreceptor.

Ya se han perfeccionado mecanismos automiticcs de sintoni-
zacidén y regulacién de muchos tipos. En general se han empleado para re-
gular todos los posibles ajustes de aparatos que exijan un movimiento
de 360°¢ 5 menos, Veg., los capacitores. Por otra parte, el aparato de
nuestra invencién es capaz de ajustar el eje regulador de un elemento

de circuito a través de cualquier ndmero de grados, ssgln la traza
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ael aparato y las exigenclas que haya que satisfacer. Por ejemplo: sue-
le convenir variar la inductancia de unzarrollamiento de espiras mil-
tiples y de una sola cepa mediznte la rotacién continua de un eje en
~ue se monte un rodillo o una polea ranurada, que haga contacto conti-

nuo con las espiras del arrollamiento s medida que gire. Los capacitores

variables del tipo en aue dos electrodos cilindricos y conecéntricos

se mueven longitudinalmente, el uno respecto al otro, también pueden
ajustarse medianté este aparato, como igualmente las inducséncias qﬁe
empleen sintonizacidén por permeabilidad. A los entendides en la materia
también se les ocurrirén muchas otras aplicaciones de la invencién, mas
la explicaremos seghin dice de la sintonizacibn de circuitos eléctricos.

Cuenta entre sus objetos ¥y varticularidades:

1. Producir un mecanismo que automdticamente cambie las cons-
tantes de un cirecuito eléctrico 2 uno cualquiera de varios valores
predeterninados.

2. Provorcioner un mecanismo que sroduzca una rotacién de
cualquier nimero predeterminado de grados, como al variar de un valor
a otro la sintonizacién de un elemento de circuito eldctricog

3., Proporcionar un mecanismo que autométicamente escoja el sen-
tido que de la rotacién de ﬁn eje produzca con la mayor rapidez el efec-
to deseados y

4+ Proporcionzr un mecanismo que nor un medio muy sencillo pueda
disponerse a una vluralidad de ajusfes predeterminados.

De la descripcidn que sigue se irén desprendiendc otros objetos
y particularidades de la invencién.

De acuerdo con la invencién, hacemos girar dos ejes a diferentes
ragones relativas fijas. En los ejes montamos una pluralidad de pares
de levas, un par para cada ajuste apetecido del aparato a regular. Con
cada par de levas correlacionamos un mecanismo detentor aparte. Para

cualquiera operacidn dada, el mecanismo detentor correlacionado con el
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primer eje del par de ejes queda inactivo hasta que el segundo eje de
ese par haya avanzado a predeterminada posicién. El mecanismo detentor
selectivo correlacionado con el segundo eje funciona entonces para poser
en estado de trabasjo el mecanismo detentor del ‘rimer eje. Durante la
siguiente rotacién del pricer eje, su mecanismo detentor correlacionado
funciona para poner fin a su rotacibn. Los detalles mediante los cuales
se realizan estas operaciones npuede apreciarse en el adjunto dibujo,
del cual:

Las figse 1 y 2 constiiuyen slevaclones de extremo y lateral,
respectivamente, del aparato de nuestra invencion, indicando ellas los
planos desde los cuales se ven cicrtas seccionss ilustrativas dél apa-
rato;

La Figz. 3, vista en seccién del mpar=tc s gén el planc 3=3

de la fig. 2:

)

L

)

Pige 4, vista en seccidén de la Tig. 2 segin el plano 4~4;

Lz

2]
Yz

fige 5, otrg vista en seccién de la Fig. 2, segun el psalno 5%
La Fige6, la planta del apar:zto segun present=do en la Fig. 1
¥y segun el plano 6=b;
La Fig. 7, vista en seccién el aparato segun el plano 7-7 de
l= Fig. 13
La Fig. 8, elevacién lateral segun el nlano 8-8 de 1a Fig.l;
La Fig. 9, elevacion de extremo segfin 2l plano 9-9- del la Fig.2;
La Fig. 10, vista de ciertos elementos de detén del memanismo
regulador en momento escopido de su funcionamiento; y
La Fig. 11, esquema de conexiones que permite aprecior la
conexién entre si de cliertos electroimenes, relevadores, conmutadores,
etc., necesarios para ponsr en prdctica la invencién las diversas figu~
ras del dibujo ensefian la dispociién mecdnica de estos brgancse
Refiriéndonos szl:idibujo, lus referencias 1 y 2 indican los dos

ejes giratorios ya mencionados. El eje 1 es al que se conecta una unioén
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mecédnica, no presentada, para a su vez varlar a predeterminado valor

la constante de un circuito eléctrico. Este eje 1 gira a vklocidad muy
superior az le del eje 2, al cual se conecta por engranaje, conforme lue=-

€0 explicaremos, empledndose la rotacién del eje 2 y los 6rganos en

- 81 montados para regular el movimiento del eje 1, con lo que éste dejaré

de girar después de predeterminado nimero de grados. Ambos ejesdescansan
en places terminales o piezas de la carcasa (3 y 4). Estas piezas de la
carcasa vienen espaciadas entre sl y rigidamente aseguradas la uns a la
otra por unas varillas espaciadosas (5, 6, 7 y 8), presentadas en sec-
cion transversal en la Fig. 4. Las wrillas 7 y 8 se hacen de material
de seccién transversal cuadrada; a fin de facilitar el montar ciertas
piezas en sus costados plenos. Las placas terminales asegfiranse a las

varillas espacisdoras mediante tuercas y tornillos (9, 10, 11 v 12),

como ensefia la Fig. 1, que es una elevaciédn de la placa terminal 4. La

placa 3 se asegura a las varillas del mismo modo. Refirieéndonos barti—
cularmente a la Fig. 7, montamos en el eje 1 una nluralidad de levas
(13), espaciadas ¢.tas a lo largo del eje por unos espacizdores es-—
calonados {14). Nétese que las levas no gravan directamente sobre el eje,
sino sobre el menor didmetro de estos espaciadores escalonados, en que
pueden girar cuando no se encuentren trabadas. A efecto de aflanzar las

levas y espaciadores al eje 1 y formar asi en esencia una estructura so-

. lidaria, aseguramos a uno de los extremos del eje una rueda dentada (15)

con cubo integrante. En el otro extremo dsl eje una tuerca de orejas (16)

le aplica presién & un aro (18) a través del cubo de uns manija (17),

éon lo que las levas y los espacisdores quedan afianzados contra el cu-

bo de la rueda dentada (15). Todos los espaciadores. (14) y la manija (17)

quedan impedidos de girar relativamente al eje 1 por una chaveta (19).
Cada leva tiene una muesca (20) én su periferia o superficie

excéntrica. La situacién de esta muesce relativamente a un radio fijo

del eje determina en parte la méxima rotacién del eje para llegesr a la
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posicién final oredsterminada del elemento sintonizador, como luego

evplicaremos.
En el eje 2 montamos un namero de levas (21) y espaciadores es-
calonados (22) de igual modo que el descrito con referencia al eje 1. A
105 uno de los extremos del eje 2 asegurase un collar {(23) mediante pasador,
al vaso que a su extremo se asegura un collar partido (24) mediante un
tornillo (25). Entre el collar 24 y la leva terminal célécase un aro
eldstico (R6) para producir cierta cantidad de roce enfre las levas 21
¥ los espacladores 22. Este roce debe ser suficiente para impedir efec-
110 tivamente todo movimiento relativo de las levas durante la marcha normal,
pero no tanto que impida el movimiento de ellas al aplicevse nresién su-
ficiente durante el ajuste vreliminar del aparsto. El movimientc longitu-
dinal del eje 2 queda i-pedido éor un cojinete radial v de empuje (27)
colocado entre la nlaca terminal 4 y el cuadrente (28), asegurado éste
115 al extremo del eje vor un tornitlo (29).
llontada en el collar 23 va una rueda dentada (30). Como ensefian
con mayor claridad las Figs. 4 y 5, esta rueda hace juego con un pifién
(31), montado éste, juntamente con la rfleda dentada 32, en un mufién (33).
Este mufién ovuede asegurarse a la placa terminal 3 con dotarlo de resal-
120 to y pasar la porcién reducida del mufibn por un aﬂujero de esta placa,
asegurdndolo mediante una tuerca (34 - ver la Fig. 8). La rueda 32 hace
juego con otro pifién (15), montado en el eje 1. Este enlace por engrana-
je entre los ejes 1 y 2 mantiene contante la velocidad decrotacién re-
lativa entre ellos, siendo tal la velocidad relativa, en la reallzacién
125 125 presentada de la invencién, que el eje 1 da 24 vueltas por cada una del
sje 2.
ER la fig. 3 ensefiamos un motor £35), con engranaje de reducciébdn,
El pifién 36, conectado al eje del motor, impulsa la rueda dsntada 37, la
cual, con el pifiém 38, va montada en un muiibn asegurado al soporte 39, sir-

130 viendo éste para montar el motor en la placa terminal 4. El1 soporte ase-
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glrase a ls carcasa mediante tornilles (40, 41 y 42). El pifién 38 impul-
sa la rueda dentada 43, lgbusl & su vez impulsa el eje 1 mediapte un
mecanismo de embrague resbalador, como pasamos a explicar.

Refiriéndonos a la Fig. 8, en las placas terminales (3 y 4)
descansa un eje (44). Liontados rigidamente en esté eje 44 por tornillos

de presién van una placa de embrague (45) y un collar (46). También monte—

.da en este eje, en forma de noder girar, va la referida rueda dentada

43, Colocado en el mismo eje (44), entre la placa terminal 4 y el cubo
de la rueda 43, va un cojinete de empuje. En el otrc extremo del eje

4 un muelle de compresién (47), montado flojamente en el eje, grava

por un extremo contra el collar 46 y por el otro contra un segundo coji-
nete de empuje (48), gravando &9te a su vez contra la nlaca terminal 3.
La fuerza compresiva ejercida por el muelle 47 puede ajustarse convenien-
temente con asegursr el collar 46 en el punto correcto del eje L4. Entre

la cara de la rueda 43 y la placa de embrague (45) colécase un disco

de rogamiento (49), compuesto de adecuado material, como el corcho. N6~

tese que el muelle 47 forza la placa de embrague (455 contra la rueda
43 mediante el disco de rozamiento, vudiendo asi ser impuisado_por esfg
rueda al eje 44. Durante la mrcha del aparato regulador, el eje 1 se tra-
ba en predeterminada posicién dada y esto a su véz pore fin a la rotacién
del eje 44. Para@ebido al disco de rozamiento (49), la rueda 43 seguird
girando un poco rato, cosa que impidé imponerles caegas excesivas a las
ruedas dentadas y sus ejes, como bien se comprends. El pifién 50 aseglra-
se a uns prolongacién del eje 44 por medio adecuado, cual, por ejemplo,
una clavija ahusada que atraviese el cubo del pifién y el eje. El pifidn
50 a su vez impulsa el eje 1 mediante la rueda dentada 51, la cual puede
montarse en el eje por medio adecﬁado, cual un tornillo de presiéne.
Refiriéndonos a las Figs. 3 y 4, la posicién angular de la
muesca (20) de las levas 13 relativamente a cualquier radio fijo de re-

ferenéia del eje 1 determina el punto en que éste deja de fgirar. El
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paro se produce en realidad al entrar el detén 52 en esa muesca (20)

como resultado de la operacién del mecanrnismo detentor.
En el eje 53 montamos una nluralidad de brazos detentores (54),
que pueden girar en el bajo el dominio de ciertos cerrojos, tops y mue—

165 lles tensores. Cada uno de estos brazos tiene dos orejas espaciadas (52
¥y 55), més una prdlongacién (56) por el lado del eje 53 opuesto a di-
chas orejas. La prolongacién (56) queda =n relacion de trabajo con un

- cerrojo (57), el cuel zira en el eje 52 y cueda bajo el dominio de uno
de una pluralidad de electroimanes (59 o 60). Bl imédn, al excitarse,

170 atrae la armadura €1, que es solidaria del cerrojo (57). Al perder la
exclitacién el electro, el cerrojo normalmente se gueda dando contra una
varilla o tope (62) por efecto de la tensién del muelle 63.

Por ahorrar espacio, los eiectroimanes se dividen en dos grupos
monténdose en el elemento espaciador 7 el grupo que comprende los elec-

175 troimanes 59 y monténdose en el elemento espaciador 8 el que comprende
los electroimanes 60. Cada segunio cerrojo (%odos wan montadosen el eje
58) queda en relacién de trabajo con los elsctroimanes de un solo grupo.
Esta forma de construccion la ensefia claramente la Fig., 2, Refiriendonos
de nuevo a la Fig. 4, los elementos 64 y 65, de Tigura de L, que forman

180 las vips‘magnéticas de retorno privativaé de los electroimanes 59 ¥ 60,
respectivamente, tienen muescas, monténdose los cerrojos (57) de modo
que entren en estas muescas, imvidiendo a$l movimiento longitudinal a lo
largo del eje 58+ Para mayor garantia de que no se produzca tal movi-
miento longitudinal , montamos un peine (66) en el elemento espaciador

185 7, siendo oHligados los cerrojos (57) a moverse en los espacios entre los -
d.entes del peine,

Como mejor ensefian les Figs. 3, 4 y 5, inclGyese un mecanismo pa—i
ra poncer todos los brazos detentores en la posicién de desconexién o
reposo, donde se mantienen wor graver los cerrojos (57) contra dicha

190 prolongacién (56).
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EZste mecanismo comprende una palanca (67), rlgidamente asegu-
rada a la rueda dentada 68, rueda que puede moverse en el eje 53 y que
engrana en un sector dentado (69), montado en el eje 70, eje gue atraw
viesa la carcasa del aparzto y descansa en las placas terminales (3 y 4)
de éste. La palanca, la rueda y el sector dentado owe acabamos de des—
ceribir coldcanse inmediatmente dentro de la carcasa, contiguamente a la
placa terminal 3. Inmediatemente detrés de la placa terminal 4 ?a otro
sector dentado (71}, que engrana en la rueda dentada 72, rigidamente
contactada con la cual va otra palsnca (73). Entre las palancas 67 y 73
va un eje de reposicién (74), que siempre es obligado por el muelle ten-
sor 75 a gravar contra por lo menos uno de los brazos detentores (54).
Una prolongacion 76 de la palanca 73 permite reponer a mano todos los
brgzos detentores, para dejarlos en su posicién de desconexiéne. Para
funcionamiento automdtico, un brazo (77) de la palanca 62 llega a una
posicién en que puede dar con un passdor (78) que arranca de la arma-
dura (79) de un electroimdn de disparo (80).

También montados en forms aislada en la palancas 67 van dos
elementos elésticos de contacto {81 y 82) conectados eléctricamente -
(ver la Fiz. 5), de los cuales el 81 lleva un contacto que se desliza
a lo largo de una tira de contacto (83), estableciendo wontacto eléctri-
co continuoem ella, al paso nue el 82 lleva un contacto nue se desliza
sobre la sumerficie de uns pluralidad de contactos (84, 85, 26 y 87) mon-
tados en el tablero de bornes (88). Los clementos 81 y 82 y los contac-
tos del tablero de bornes (£8) integran el conmutsdor regulador presen-
tado en la Fig. 11, la funcién de cuyo conmutador y su funcionamiento
luego explicaremos.

Refiriéndonos a las Figs. 3 y 4, pasamos z explicar el funcio-
namiento de la oreja 55 del hrazo detentor (54) con la leva cooperadora
{(21). Notese que la leva 21 comprende dos sectores, cada uno de poco

menos de 1809, La supsrficie excéntrica (89) de uno de los sectores es
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de menor radio que la superficie excéntrica (90) dél otro. Entre los !
sectores ﬁay una muesca (91), que es considerablemente més ancha que |
1a muesca {(20) de la leva 13, montada ésta en el eje l. Entre la muesca
91 y la superficie excémtrica 90 hay una superficie inclinada (92), 1la

225 cual sirve para cambiar el sentido de rotacion de la leva en ciertas
condiciones de trabajoe.

Refiriéndonos & la Fig. 3, supongamos que el electro 59 atr#e
su armadurs (61}, desprendiendo con ello de la orolongacion 56 él cerro—
jo (57), permitiéndose asl que el brazo detentor (54) sea tirado ha;

230 cia la derecha-por el muelle tensor 93. El movimiento del brazo de-
tentor (54) césa al hacer contacto la oreja 55 con la superficie ex—
céntrica 89. 21 moverse el brazo detentor (54) se lleva con éed é1 el
eje de reposicién (74). L1 moverss é&ste, actda los elementos elésti-
cos de contacto (81 v 82), de los cuales el segundo (82) entra en re-—

235 poso en el contacto 86. El contacto 86 constriiyese como dos contac-
tos aparte puramente por razones de orden mecénico. El movimiento to-
tal del elemento de contacto 82 ¥ la oreja 55 con respecto a las‘posi—
ciones que ésta puede ocupar en las diversas supsrficies de la leva
21 es tal, que conviene hacer el contacto 86 como lo presentamos. Em-

240 pléase la misma construccién también para el contacto de desconexién
84.e

El cierre de los contactos 82-86 prodfice la excilacien del
motor de impulsieén (35), eupezando las Zevas 13 y 21 a girar ds dere=-
cha s lzguierda, en el sentido de la flacha. Como ya dijimos, la leva

245 13 da 24 vueltas por cada una de la leva 21. Jurante este pericdo la
muesca 20 puede pasar varias wveces por debajo de la oreja 52. Pero
esta oreja no puede entrar en la muesca, puesto que gueda i pedida de
hacerlo por gravar la oreja 55 sobre la superficie excéntrica 89. EL
movimiento de la oreja 55 hacia la.superficie 89 es tal, que la oreja 52

250 casi, pero no nor complete, llega a hacer contacto con la superficie
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de la leva 13. La leva 21 sigue girando hasta que el borde de ataque

de la muesca 91 quede alineado con el borde 92 de la oreja 55. En es=-
te momento la orsja 55 se introduce un poco en la muesca 31, quedando
entonces la oreja 52 directamente sobre ls superficie de la leva 13.
Este estado lo ensefia la Fig. 10. Durante el tiempo que la oreja 55
pasa del borde delantsro al rastreroc de la muesca 91, la leva 13 pue-
de dar una vuelta completa. Pero durante este periodo la muesca 20
volverd a pasar la preja 52, ccasion en que ésta entra en aquélla,
detenlendose el eje 1. 41 entrar la oreja 52 en la muesca 20, ¢l
brezo detentor (54) y el elemento de contacto 82 se mueven més hacia
la derecha, hasta que se interrumpa la unién con el contacto 86. Aqui
termina la accién del apzrato, con la excencién de aue el motor rier-
de velocidad por motivo del disco de rozamiento, cénforme ya expli-
Camnos.

Supongamos hora gue al principio de cualquisr serie de
operaciones la sup rficie excéentrica (90) de la leva 21 ponga fin
al moviaiento de 1la omja 55. En estas condiciones, claro esté‘que
el brazo detentof (54), junto con el elemento de contacto 82, no se
mueve tanto hecia la derecha como en el caso anterior. En ests caso
la -danaca 82 “ace contacto con el contacto 85, provocando que el
motor haga'girar los ejes 1 y 2, juntamente con sus respectivas levas,
de izquimda a derecha. Durante ls rotacién de izqﬁierda a derecha
la oreja 55, despuéé de pasar sobre la superficie excéntrica 90,
baja por la superficie inclinada (92) para venir a entrar en la
muesca 9. En este momento la oreja 52 vuelve a quedar sobre la
superficie de la leva 13, y, durante lz proxima vuelta deregta, la
muesca 20 pasa por debajo de la oreja, deteniéndose el mecanismo
como anteriormente.

Puede werse que pueden presentarse condiciones en que el

funcionamiento del mecanismo empiece en momento en que la muesea 91
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se encuentre en posicién de que la oreja 55 caiga en ella directamente.

BEn lo que dice del sentido de rotacién de las levas, esto es equiva-
lente a2 rotacién de derecha a izquierdas, puesto gue el elemento de
contacto 82 entrard en reposo en el contacto 86. Visto gue la leva

13 no de més de una vuslta mientras la oreja 55 esté en la muesca 91,
se desprende que el sentido de rotacién apetecido se torna eritico en
este punto. 3i el centro de la oreja 55 estd a la izquierda del
centro de la muesca 91 al entrar aquélla en é4ta, las condieiones

son tales aue la oreja 52 entrard en la muesca (20) de la leve 13

en cierto momento de la proxima vuelta de esta uilima leva. Por otro
lado, zi el centro de la orejé 55 estd a la derechn del centro de la
muesca 91, la posicién de la muesca 20 séréd tal que durante su rotacidn
va habré pasado el punto donde enitra en slls dka oreja 52 cuando la
oreja 55 se cncuentra en la muesca 9l. En estas condiciones, el bore
de redondeado de la orej=55 sube por la superficie inelinada (92)
hasta llegar a la superficie 90. Esto empuja el brazo detentor (54)

v el elemento de contacto 82 hacia la izquierda, éonde égte da con

el contacto 85. Con esto se cambia el sentido de rotacién del motor

y de las levas. Las levas giran shora de izquierda a derecha, v la
oreja 55 vuelve sobre su camino por la superficie inclinada (92) y
entra en la muesca 91, y durante su movimiento a través de la muesca,
la oreja 52 entra en la muesca 20, completéndose asl el cicle de
operacioneses

Para centrar la oreja 55 con precisién en la muesca 91, pro-
porcionamos una pluralidad de brazos de cerrojo (94), destimdos a
cooperar uno con cada uno de los brazos detentores (54). Tstos brazos
de cerrojo pueden verse mejor en la Fig. 2, Cada uno de los brazos
de cerrojo es sometido a tensién por muelle (95), que tiende a hacer
que el brazo siga el movimiento de su brazo detentor cooperadore Con-

tra el borde nosterior del brazo detentoytooperador da una oreja (96),
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doblada en &ngulo recto respecto al plano del braro de cerrojo. Esta
oreja detiene el brazo de cerrojo, de suerte de impedir 7que una oreja
centradora (97), que tambien forma parte del brazo de cerrojo, se
acerque a la superficie excéntrica y entorpezca la marcha del mecanis-
315 mo. Se verd que las orejas 55 y 97 quadan colocadas simétricamente en
1linea central. Para esnzciar la oreja 55 con precisién en el centro
de 1s muesca 91, la leva 21 se hace tirar hasta que la oreja 97 pue-
da entrar en la muesca. Esto se hace a mano al ajustar el asparato. Pues—
to que el ancho de la oreja 97 es tal que sed empafeja con la muesca
320 91, puede werse que es facil lograr esta condicién. También es la con-
dicién, por supuesto, er que la oreja 52 entraréd en la muesca 20.

Pasamos shora & explicar la manera de ajustar el apzrsto
regulador para que sintonice automiticamente el inductor de un circui~
to de radiofrecuencia d4 suerte que éste funcione con una cualquiera

325 de una pluralided de frecuencias predeterminadas.

Supbnese que el eje 1 se aconla a un eje dentro de un inductor
de una sola capa y que en este Altimo eje se monta uns polea ranurada
aque haga contacto continuo con las vueltas del inductor a medida que
el eje gire, El1 mecanismo mediante el cual esta poclea ranurada se monta

330 en el eje dentro del inductor as tal, que la pclea también se moveré
longitudinelmente respecto del arrollamicnto. Esto es dg acuerdo con
la practica ya bien conoclda y por consiguiente no lo presentamos.
En la realizacién concreta gque de la invencién presenta el adjunto
dibujo, figuran diez pares de levas reguladorss, mecanismos detento-
335 res, etce Eeto permite sintonizer el circuito de radiofrecuencis
a diez diferentes frecuencias. Conviene sintonizar los circuitos npro-
gresivamente. Por ejemplo: el mecanismo de levas més préximo a la mani-
ja ajustzdora (17) puede emplearse para sintonizar el circuito a la
frecuencia mas baja, el siguiente mecanismo de levas para sintonizarlo

240 a la inmediata superior y asi sucesiveomente hasta llegar al décimo me-
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canismo de levas, que sintonizaré el circuito a la frecuencia mé# alta.
Refiriéndonos a las Figs. 3 y 7, la prolongacién (76) de la pad
lanca 73 es empujada hacia la izqﬁierda, soltdndose asi todos los bra-
zos detentores (54). Se afloja la tuerce de orejas (16) dentro de la
manija (17), con lo que se laxa la fuerza sujetzdora aplicada a las
levas 13« Se suelta uno de los brazos detentores (por ejemplos el
més préximo a la manija) con alzar a mano la armadura (61) del que
corresponda de los cerrojos (57). La manija (17) se hace girar hasta
que la oreja centradora (97) caiga en la muesca (91) de la leva 21,
como ya hemos expliczdo. Es natural que en esta ocasién la oreja 52
entra en la muesca 20. Liagado a este punto, el circuito de radio-
frecuencia no quedaréi, generalmente, bien sintonizado. Con seguirle
dando vuelta & la manija (17) se sintoniza el circuito, por ejemplo
con observar la desviacién de un medidor que indique la resonancia
del circuito. Durante este segundo periodo de sintonizacién las dos

levas bajo ajuste no giran,por impedirlo la oreja 52. Pero las deméds

.levas de ambos ejes reguladores si giran durante todo el periodo de

ajuste, Terminade ya la sintonizacibn del circuitec de radiofrecuencia
a la orimera frecuencis, la manija (17) se vuelve a mover hacia la
izquierda, quedando todos los brazos detentores en la posicién de
desconexién. ihora se alza la zrmadura {(61) del cerrojo siguiente,

o sea del contiguo al que se acaba de emplear para iniciar el primer
ajuste, con lo que se suelfa el segundo brazo detentor. Se le da vuel-
ta a la.manija (17) hasta que la oreja centradora (97) dei segundo
brazo de cerrojo (94) entre en la ranura 91, siguiende 1a operacién
de &lll en adelante del mismo modo nus para el primer ajuste. Ter-
minado ya el segundo ajuste, se repite la misma ope}acién hasta que
todas las levas y sus correlacionados mecanismos detentores se hayan
ajustado correctamente'para las predeterminadas frecuencias apete-

cidagsl Todas las levas correlacionadas con el eje 1 se afianzan sho-
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re firmemente en su luger mediante la tuerca de orejas (16), con lo
que el aparatc queda listo pera el funcionamiento automdtico, que
pasamos a explicar.

La Fig. 11 es un esquema que engefia los imanes selectores,

375 los relevadores, los conmutadores reguladores y selectores, etc.,
necesarios psra el funcionamiento automgtico de nuestro aparato re-
gulador. En cualquier sitio convenisnte puéden montarse un conmutador
selector de diez posiciones y una llave de arranque. Bste conmutador
y ecta llave no forman psrte infegrante de nuestro apafato reguladar,

380 pero todos los demés electroimanes, relevadores, etc., los ensefian
las diversas figuras del dibujoe.

El conmutador selector se ajusta a la frecuencia a que se
haya de sintonizar el circuito de radiofrecuencia, digamos la posi-
cién 1, conectada a uno de los imanes selectores (59). Oprimese mno-

385 menténeamsnte la llave de arrangue. Esto excité el electro de dispe-
ro ’80), con lo que seetrae su crmadura (79), ebriéndose los contac-
tos 98 y cerrédndose los 99. Al mismo tiempo, la unién mecénica entre
esta armadura (79) y los elementos de contacto (81 y 82) anima a
e_tos a moverse enteramente a la izquisda de su carrera. Bl cierre

39 de los contactos 99 completa un circuito desde la tierra, a través
de una baterfs o fuente de energla, el arrollamiento del imén selec— |
tor (59), la posicién 1 del conmutador selector, los contactos $9 y
los contactos 100, a la tierra. 31 funcionamiento del imén selector
(59) desprende el brazo detentor (54) coopersdor, el cual, conforme

395 ya explicamos, se mueve hacia la derecha hasta que la oreja 55 entre
en reposo eﬁ una superficie excéntrica, supongamos la superficie 89 de
la leva 21, que es la superficie baja de la leva. Como resultado de
este movimiento, el brazo de contacto (82) del conmutador regulsdor
entra en reposo en el contacto 86, Se entiende que este Wltimo movi-

400 miento del brazo de contacto (82) no se puede producir sino al soltar-
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sef la llave de arranque y perder la excitacién el slectro de disparo
(30), permitiendo asi que dicha armadura (79) sea devuelta a su nosi-
cien nrimitiva por un muelle tensor (101). £1 cierre de nuevo de los
contactos 99 eompleta un circuito desde la tierra, a través de una
beterfa o fuente de energla (102), el relevador 103, los contactos
104, los contactos 86 y 82, el contacto deslizante entre el brazo de
contacto 81 y la barra 83, los contactos 98 y los contactos 100, a
la tierra. Z1 funcionamiento del relevador 103 cierra los contac-
tos 105, siviendo éstos de contactos de retencién para el electrc
selector (59). 21 funciscnamiento del relevador 103 también cierra
1ns contactos 106 y 107, v el motor funciona de modo de hacer gue
las levas 13 7 21 giren de derecha a izquierda. El circuito del mo-
tor puede correr ‘esde la fuente de esnergfa de corriente alterna de
110 voltios, a2 través de los contactos 107, la bobina del campo del
motor, los contactos 106 y a trades del inducido del motor, al otro
lado de dicha fuznte. El notor funciona hasta que la oreja 52 entre
en la muesca (R0) de la leva 13, momento en que el brazo detentor
(54), entrelazado mecédnicamente con el brazo de contacto (82) del
conrutador regulador, hace que este otro bragzo se mueva hacia la de-
recha hasta que se interrumpe el contacto entre égqte y el contacto 86.
Detiénese asl el motor, como ya hemos explicado, y el ciclé de opera=-
ciones gueda completo.

Caso de que la oreja 55 del brazo detentor (54) entre en
reposo en la supsrficie exeéntrica (90) de 1la leva 21, se roduce
la accién que pasamos a explicar. Hétese nue la 90 es la superficie
alta de la leve y que nor lo tanto los brazos de contacto 8l y &
entran en renoso de modo cue el sepundo haga contacto con el contac—
to 85. E1l cierre de este Gltimo contacto excita el relevador 108 me-
diante circuito que corre de la tierra, a través de la baterfa 109,
el arrdlamiento del relevador 108, los contactos 85 y 82, el contacto

entre el razo 31 y la barra 83, los contactos 98 y los contactos 100

. -
LS
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a la tierra. El cierre del relevador 108 cierra los contactos 110,
que le sirven de contacto de retencién al electro selector. El cierre
del relevador 108 también abre los contactos 104 y cierra los 111,
112 y 113, que a su vez cierran un circuito a través del motor de tel
maners, que éste gira de izquierda a derecha. El circuito a través del
motor puede correr de lafuente de energfa de corriente altefﬁa de
110 voltios, a trafes de los contactos 113, la bobina del campo del
motor, los contactos 112, y el induecido del motop, al otro lado de la
misma fuents. La abertura de los contactos 104 impide gue el releva-
dor 103 se excite mientras el relevador 108 permsnezca cerrado. Ade-
més, el cierre de los contactos 111 pone en paralelo los ccntactos
85 » 86 2el conmutador regulsdor. Por econsiguicnte, al moverse el
brazo de contacto 82 entre los contactos 85 ¥ 8 no se produce ire-
rrupcién del cirecuito con que se excita el relevador 108. El1 funciona~
miento de los contactos 104 y 111 impide, pues, camb’o del sentido
de rotacién del motor =2l bhajar la oreja 55 por la suprficie in-
clinada 92 a posicién que normalemente harfa gue el motor actuase las
levas en sentido e derecha a izguisda. Bl motor funciona hasta que se
produzca la accibn detentors v se complete el ciclo.

5i 1a oreja 55 del brazo detentor (54) cae en la muesca 91
en posicién que la deje del lado derecho de ésta, se produce la accién
que pasamos & explicar. El relevador 103 se excita y el motor entra a
funcionar para hacer que las levas giren de derascha a jtquierda, pues-
to que el razo 82 hace coq}acto con el contacto 86. La rotacién de la
leva 21 hace nue la oreja 55 viaje sobre la superficie inclinada 92
hasta que llepue a la superfie 90, Esta accién interrumpe el contacto
entre aquél y el contacto 85. E1 relevador>108 se excita y abre el
contacte 104, con lo gue desprende el relevador 103, La excitacién

del releffador 108 provoca ls marcha del motor de modo que las levas

. giren de izquierda a derecha. ©sta rotacién continu. hasta que se
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produzca la ‘accién detentora y se complete el ciclo.

En la descripeién aque antecede hemos dicho que los contornos
de las legas ticnen "muescas", que, con ciertas orgjas cooperadoras,
integran los mecanismos detentores. Las levas de los artificios de-
tentores podrian ser de diferente contorno; por ejemplo: las levas
podrian tener orejas en su periferia, en vez de muescas, entrando
estas orejas en adecuadas muescas de los brazos detentores.

Hasta aqul no hemos descrito un interruptor de seguridad
que impide nue el apar=zto regulador haga que la referida polea ranu-
rada gire méds allé de los extremos del inductor bajo ajuste. Refirién-
donos = las Figs. 8 v 9, en el evtremo del eje 2 montamos una leva
(114) v en el extremo del eje 1 mentamos un disco detentor (115). En
el eje 117 tiene centro de rotacién unz palanca (116), palanca en
la cual van dos pasadores (118 y 119), como ensefiamos, siendo el
primero (81 118) obligado a pasar sobre la superficie de esta leva
(114) por un muelle tensor conectsdo a la misma palanca (116). Monta-
#os en la placa terminal 3 del sparzto van dos contactos (100), los
cuales son actuados nor una barra aisladora (120), montada en dicha
palanca (116). Se recordaré que el eje 1 da 24 vueltas porvcada una
del eje 2, Parco uno de los objgtos de la invencién es idear un apara-
to nue funcione en el tiempo mAs corto posible, por lo que ninguna de
1.5 levas (21) del eje 1 jamds daréd una vuelta de mds de 180¢, por
haber una oreja (55) que siempre viaja hacia la muesca 91 por el ca-
mino még corto. En efecto, esto equivale a limitar el ndmero méximo
de vueltzas del e¢je 1 s la mitad de 24, o sea 12, Por motivos de or-
den prédctico, cual el ancho relativamente grande la muesca 91, etc.,
el ntimero verdadero de vueltas 16l eje 1 queda de preferencia limi-
tadeo a diez. En el presente caso esto significa que el ntimero méximo
de vueltas en que se puede ajustar un inductor es de diez.

La leva 114 también tiene un sector alfo y otro bajo, permi-
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tiendo el alto que el eje 1 dé diez vueltas como mAximo antes de que
el interruptor de seguridad intervenga para desconectar la fuente de
energia. Proporcidnase tanto saguridad electrica, como mecédnica. Al
pasar el pasador 118 sobre la superficis baja de 1z leva 114, los
contactos 100 se abren y el ap:rato no puede funcionar. De-igual mo—
do, al dar lz oreja (121) -del disco detentor (115) con el pasador
119, se impide nue siga girando el eje 1. 41 pasar el pasador 118
sobre la sup. rficie alta de la leva 114, la palanca 116 es empujada
hacia la derecha, cerrando asl los contactos 100 y haciendo gue el apa=
rato funcione del modo apetecido. Notese sue el pasar el pasador 118
sobre el gsector alto de la leva 114 también impide toda unién entre
el pasador 119 y el detén 121. En la Fig. 9 presentamos el interrup-
tor de seguridad en la poszicidn gue ocupa apenas después de haber
llegado el eje a uno de ;os extremos de su carrera. El pasador 118
se acaba de mover del sector alto al bajo de la leva 114, y la oreja
121 acaba de dar con el pasador 119.

Hemos descrito la invencién principalmente como mecanismo
destinado a sintonizar circuitos de radiofrecuencla autométicamente
a frecuencias determinadas de antemanoc. Pesro es natural que el apa-
rato también se podria emplesr en cualauisr montaje en que se exija
un ajuste predeteraminado de cualquier érgano moviple, no siendo nues-
tra intencidn que el alcance de la invencién quede limitado sino de
acuerde con las adjuntas reivindicaciones.

Este invento corresponde a una solicitud de Patente formula-
da en los Rstados Unidos del V¥ _rte de i&mérica el 28 de Julioc de 1944
sofiala@a con el 119, 547.058 y se acoge por lo tanto, a2 los beneficios

que otorgan los convenios internacinnales vigentes.

Los puntos de invencidn propia y nueva nue se presentan

para que sean objeto de esta Patente de Veinte Afios son los siguientes:
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1. - Un aparsto regulador ziratorio, determinador de posi-

cién, que comnrenda una vluralidad de ejes repuladores, el medio de
hacer que dichos ejes giren a razén reletiva fija, una leva montada
en predetorminada posicién en cada uno de dichos ejes, teniendo la le-
va de uno de dichos ejes el medio de determinar el sentido de rotacién
de dichos ejes, un elemento situador en la superficie excéntrica de
cada leva, un elemento detentor que se una al elemento situador al
encontrarse e te en vredeterninada posiciojn respecto a dicho elemen-
to detentor, el medio de poner fin a la rotacibén de dichas levas
en consecuencia de dicha accién Ae unién, y el medio de dar prineci-
pio al funcionamiento de dicho elemento detentors

Re ; Un aparato regulador girztorio, determinador de posi-
cibn, que comprenda una pluralidad de ejes reguladores, una plurali-
dad de juegos de levas montadas en nredeterminada posicién relativa
en dichos ejes, montindose una leva de cada juego de lewvas en uno
distinto de dicha pluralidad de ejes, el medio de hacer zirar dichos
ejes, girando uno de dichos ejes & diferente razén que otro de ellos,
teniendo las levas de uno de éichos ejes d dmedio de determinar el
sentido “Ze rotacién de dichos ejes, un elemento situador en la super-
ficie execéntrica d= cada leva de cada juego de levas, un elemento
detentor que ze una al elemento situador de ror lo menos uno de los
juegos de levas al encontrarse el elemento situador en predeterminada
posicién relativa con respecto a dicho elemento detentor, el medio de
poner fin e larotacién de dichas levas en consecuencia de dicha accién
de unién, y el medio de dar principio al funcionamiento de dicho ele-
mento detentor.

3. - Un aparato regulador gir-torio, determinsdor de posi-
e¢ién, que comprenda un primero y un scgundo eje regulador, el medio
de hacer girsr dichos ejes, teniendo dichos ejes diferente razén de

rotacién el uno con respecto al otro, una pluralidad de levas monta-
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das en dicho primer eje, igual pluralidad de levas montadas en dicho
segundo eje, quedando cada una de las levas de uno de los ejes en re-
lacién de trabajo con una leva del segundo eje, formando asi pares de
levas cooperadores, un mecanismo selector de rotacién para cada par
de levas, teniendo una de las levas de cada parf una superficie de

perfil irregular, determinando la posicién de dicho selector de rota-

‘cién en diche superficie de las levas el sentido de rotacién de di=-

chos ejes, uns muesca en el nerfil de cada leva de cada par de levas,
un elemento detentor que se una con las muescas de por lo menos uno
de los pares de levas al encontrarse dichas muescas en predeterminada

posicibn relativa con respecto & dicho elemento detantor, el medio

de poner fin a la rotacién de dichos ejes en consecuencia de dicha

accién de uniébn, y el medlo de dar princinio a2l funcionamiento de di-
cho elemento detentore.

4e - Un aperato regulador giratorio, determinador de posicién,
que comprenda una nluralidad de ejes reguladores, una pluralidad de
juego de levas montadas en predeterminada posicibn relativa en dichas
ejes, monténdose uns lega de cada juego de levas en uno distinto de di-
che pluralidad de ejes, el medio de hacer girar dichos ejes a dife-
rentes velocidades relativas, el medio de escoger el sentido de rota-

cién de dichos =jes, una muesca en la superficie excénirica de cada

_leva de cada juego de levas, una pluralidad de elementos detentores,

uno para ceda juego de levas,situéndose y funcionando cada uno de los
elementos detentores para unién -otencial con las muescas de uno de
los juégos de levas, un elemento} selector para dar principio al
funcionamiento de por lo menos uno de‘dichos elementos detentores

de suerte que se rroduzes dicha unién cuando como regitado de dicha
rotacién dickaz muescas se encushtren en predeterminada posicién re-
lativa con respecto a dicho uno de dichos zlementos detentores, y el

medio de voner fin a lghotacién de dichos ejes en consecuencia de
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dicha unién.

5¢ = Un aparzto segun la reivindiczcién 4 en que el medio
de determinsr el sentidc de rotacién de los ejes reguladores compeen-
da una nluralidad e levas, comprendiendo dicha nluralidad una leva
de cada juego de levas, teniendo dicha pluralidad de levas superfi-
cles ds verfil irregular, y una plurslidad de elementos situadores
destinados a correr sobre las éuperficies de dichas plurslidad de le-
vas, siendo uno de dichos elementos situadores escogido para funci-na-
miento por 2l elemento selector aue dé principio al funclonamiento de
uno de los elementos detentores.

6. - Un aparato ssgfin la reivindicacién 4 en que el medio de

determinar el s=ntido de rotacién de los ejes reguladores comnrenda

una pluralidad de levas, comprendiendo dicha pluralidad une leva de
cada juego de levas, tenliendo cade leva de dicha pluralidsd de levas
una superficie de perfil irregular que incluya una de dichas muescas,
ﬁ un segnento arqueado alto y otro bajo, y una porcién inclinada entre
dicha una de dichas muescas y dicho segmento arqueado altos y una
plumlidad de elementos situadores adaptados para correr sobre las su-
perficies de dicha pluralidad de levas, siendo uno de dichos elementos

ituadores escogido para funcionamiento por el elemento selector que
désrrincipic al funcionamiento de uno de los elementos detentores.

/7 Un aparato regulador giratorio, determinador de posicién,

que comprenda un primerc y un segundo eje regulador, el medio e hacer
giar dichos ejes a diferentes velocidades relativas, una pluralidad
de levas montadas en dicho w»rimer eje, igual nluralided de levas mon—'
tadas en dicho seg ndo eje, quedanio cada una de las levas de uno de
los ejes en relaciédn de trabajo con una leva del otro eje, formando asi
pares de levas cooper:zdoras, el medio de escoger el sentido de rota-
cién de dichos cjes, una muesca en la superficie excéntrica de cada

leva de cada prr de levas, un elemento detentor que se una con las
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muescas de wor lo menos uno de los pares de levas al encontrarse
dichas muescas en predeterminada posicién con respecto a dicho ele~
mento detentor, el medlo de poner fin a la rotacién de dichos ejes en
consecuencia de una unioén entre dicho elemento detentor y dichas mues-
cas, v el medio de dar principic al funcicnamiento de dicho elemento
detentor,

8. - Un aparzto s2gin la reivindicacién 7 en que dicho ele-
mento detentor comprenda una plurelidad de brazos detentbres, con dos
orejas espaciadas zn cada brazo destinadas a unirse con dichas muss-—
cas, siendo la muesca de la superficie excéntrica de una de las levas
de uno de los pares ds levas de mayor ancﬂb que su oreja cooperszdora,
con lo gue, mientras dicha muesca mencionada ltimemente se encuentre
enlazada con su oreja cooperadorsz, la nuesca de la otra leve de dicho
par de levas dé una vuelta completa.

9e = Un aparato segd n la reivindicacién 4 en combinacidn
con el medic de noner todos los elementos detentores en osicidn en
que no nuedan funcionar con anterioridad z1 funcionamisuto del que sea
escogido de dichos elementos detentores.

10, - Un sparato reguledor sirztorio, determinador de posi-
cién, gue comprends un primer eje,adaptado para rotacién répida, un
segundo eje, adaptado para rotacién menos rédpida que la de dicho
primer eje, el medio de hacer girar dichos eies_a velocidadesvrelafi-
vas fijas, una plurclidad de levas montadas ajustablemente en dicho
primer eje, ‘gual plurslifad de glevas montadas ajusteblemente en dicho
segundo eje, .quedando cada una de las levas de und de los ejes en
relacién de trabajo con una leva del octrogfe, formando asi pares dg
levas cooperadores, uns mu2sce en la superficie excéntrica de cada
leva de cada par de lewas, una nluralidad de elementos detentores,
comprendiendo cada elemento detentor un brazo detentor aue porte dos

orejas especladas, destinadas a unirse con las muescas8 de uno de los



N~

645

650

655

665

I 23.

pares de levas al encontrarse dichas muescas en predeterminada po-
slcibn relativamente a dichas orejas; el medio de determinar el sen;
tido de rotacién de dichos ejes que comprenda un segmento argueado
alto y otro tajo en cada leva de dicho segundo eje, la muescs de
cada una de dichas levas y una vorcibn inelinada entre la muesca

y dicho segmentc alto, sienio dicha muesca dltimamente mencionada

de mayor ancho que su oreja cooperadora; y el medioc de poner fin

a la rotacibn de dichos ejes en consecuencia de la unién entre las
dos orejas de cualauiera de los brazos detentor-s y las muescas

que cooperen con ellas.

1l. - Un aparate segun ls reivindicacidn 10 en combinacién
con un medio adicional para ajustar cada uno de dichos eleméntos
detentores y sus levas coopersdoras a sus posiciones predeterminadas
a efecto “e permitir dichas uniones.

12, - Un aparato segin la reivindicacidén 10 en combinacibn
con el medio e ajustar cads uno de dichos elemsntos detentores y
sus le'mas cooperadoras a sus posiciones predeterrinadas a efecto
de permitir dichas uniones, comprendiendo dicho medioc una pluralidad
de brazos de cerrojo, cooperando czda uno de los brazos de cerrojo
conr uno correspondiente de los brazos detentores, y una oreja centra-
dora en cadas uno de los brazos de cerrojo, entrande dicha oreja cen-
tradora en una nuesca dé una leva cooperadora cuando la muesca més
ancha gnue su oreja cooperadora se encuentre en predeterminada vosi-
cibn con respecto a dichs oreja mencionada ultimamente,

13. - Aparato regulador giratorio, determinador de posicién.

Tal y como se hz descrito en la llemoria que antecede, re-

presentado en los dibujos que se acompafian y a los fines especificados.

E

Hsta Memoria g de veintitrés hojas eécritas por una
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