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MELWORIA DESCRIPTIVEA
pera solicitar una PATENTE DE INVENCION
de 20 Afios, en ESPAﬁA, presentade por
la Sociedad: "PREPARATION INUUSTRIELLE
DES COmBUSTIBLES", domiciliads en FON-
TAINEBLEAT, Rue Royale, 45 (Frencia),
para: 'TMAQUINA DE VIBRACION RECTILINEA
POR ARBOL DE CONTRAPE3S0 SENCILLO".

Las mayuinas conocidas de vibracion rectilinea se consti-
tuyen en un& de las formas sigulentess

1°~- Dog arboles paralelos, rotatorios dentro de dos cajas
mis o menos hermeticas, llevan poleas de contrapeso adecuadas,
orientadas, una respecto a otra, para gue las componentes de la
fuerza imprimida & cads arbol se adicionen segun un eje y se
compensen, y por consiguiente, se anulen segun el eje perpendi-
cular. Pars mantener la orientacion de la direccion elegide para
el eJs segun el gue se adicionam las componentes, basta hacer

solidarios los dos arboles paralelos wmediante pares de engranaje
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generalmente encerrados dentwo de la caja hermstica,

Se constituyen &si las cajas de contrapeso doble, gue bas=
ta sujetar en un marco movedizo Para hacer vibrar este marco
segun una direccion rectilines cuando se arrastra uno de los
dos arboles de contrapeso en un movimienlo de rotacion.

2°- Se puscde obtener el mismo movimiento de vibracion diri-
gldea mediante un solo arbol, en las condiciones siguientest

Unae rueda conica acufiada en el arbol, lleva un primer conw
trapeso; una segunda ruede conica, gue lleva un conbtrapeso i-
gual al primero, gira loca en el arbol alrededor del que va
srrastradae por un& tercera ruede conicéa de ejJe perpendicular
al arbol, loca en este arbol, y que engrand con las dos prime-
rag. Basta gue el contrapeso de las dos primeras ruedas se
halle en oposicion para gue las fuerzas centrifugas & las que
da lugar girando se adicionen segun un eje y se. compensen se-
gun el eJe perpendicular. Asil como anteriormente, la cajA her-
metica que recibe las tres ruedas conicas y las eajas de rota-
cion del arbel, puss estan sujetadas en un marco, comunica a
este ultimoe un movimiento de vibracion dirigida cuasndo se hace
girar el arbol,

3°- Un medlo muy rudimental y, generalmente, impraticable,
consiétiria en monbtar el marco gue se gulere hacer vibrar elas-
ticamente segun la direccion de la vibracion y rigidamente en
la direccion perpendicular. En este caso, se comunica a los
apoyos, segun esta ultima direccion e integralmente, la fuerza
centrifuga produclde por el>contrapeso giratorlioc. De eso rew=
sultan vibraciones peligrosas en los apoyos del marco vibrante,
que hacen gue generalmente se renuncia a esta solucion.

Las dos primeras soluciones psrtenecen, a1l contrario, al
dominio de la realizscion industrial, pero se les hacen cri=-
tiecag tales comot

vibrante
Peso muerto/importante (generalmente es preciso emplear
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ocuatro polsas de contrapeso, un par de engranajes, unt caja ri-
gida y robusta, hermetica, cuatro cojinetes, un marco bien ri-
gido para unir la caja de contrapeso doble con la caja que se
gqulere hacer vibrar),

Por ultimo, el momento mobtor por sl engranajle conductor al
engranaje conducldo es alternativo, de manera que & cada rota=
cion se produce un batimiento entre los engranajes, lo que es
muy dafioso & su conservacion.

La presente invencion tiene por objeto remsdiar & estos di-
ferentes inconvenientess

No da lugar & ninguna reéccion en los apoyos de la caja que
ge gulere hucer vibrar. No necesita mds que un solo a&rbol, dos
cajas de rotacion, dos poleas de conbrapeso fijas, ningun engra-
naje, ninguna caja o carter, y por consiguiente es tan seneills,
ligera y poco vulnerable como posible,.

Consiste egencialmente en hacer el arbol de contrapeso inde-
pendiente de la caja gue se gqulere hacer vibrar segun una direc-
clon, mientras gue ssth rigidamente solidario con esta caja se-
gun la direccion perpendicular,

Digerentes modos de ejecucion del invento han sido represen-
tados, a titulo de ejewplo, en las figuras 1 haste 8 de los di-
bujos adjuntos. '

La fig., 1 representa una vista de &lzado de una forma de rea«
lizacion de la maguine gue constituye el objeto del invento;

La tfige 2 representa una vista de perfil.

El marco, o caja, para hacer vibrar 1 puede conster de dos
gualderas 2 y 3 que descansan en un armazon fija 4 medisnte sus=-
tentaculos elasiicos, muelles helicoidales 5 por ejemplo. Agujer®
6 hachos en las gualderas 2 dejan pasar, con un juego adecuado,
el arbol de contrapeso 7 gue gira en las cajas de rotacion o co-
Jinetes 8. Estor estén unidos rigidamente por un tubo-travesafio

9 que pasa por los agujeros 6 con un Juego adecusdo. Los cojine=



75

80

856

920

100

105

- 4

179469

tes 8 esctin sujetados & uno de los extremos de los sustentaculos

10. El otro extrewmo de estos sustentaculos 10 estd sujetado a la
caja 1 mediante plezas rigidas 1ll, La caja 1 esth rspresentada
con su gran eje horizontal; este eje podria bener una orienta-
cion cualgulera, En cago 4e orlentacion oblicua, seria oportuno
disponer muelles 1z y 13 para volver & tomar las componentes
del peso de los cojinetes 8, por una parte, ¥y de la eaJa 1, por
otra parve, segun el gran eje de la caje. Los enlaces 10 son ri=-
gldog segun un ejJe gue puede ser, como en el caso de la figura,
perpendicular al eje longlitudinal de 1la cajs y perfectawmente
flexible segun el eje perpendicular; se couprende gue el»funcio-
namlento se efectua en la fomrma siguientef

Cuando el arbol, gue lleva polsas de contrapeso 14, va Ar-
rastrado en un wmovimiento de rotacion, los contrapesos 14 tien-
den & arrastrar el arbol segun ls direccion rotetoria de la fuer-
za centrifugk que esth aglicada a ellos.

Pues, el arbol estd unido a ls caja 1 por los sustentaculos
10 gque son rigidos en una direccion, el mismo comunice integral;
mente gsu vibracion & la caja 1 segun esta direccion. Al contra.-
rio, en la direccion psrpendicular, en virtud del juego dejado
entre el travesafio 9 y los agujeros 6, por una parte, y de lea
elasticidad perfeetsa de los sustentaculos 10 segun este eje, por
otra parte, el referido arbol 2 puede moverse llibremente respec=
to a la céja 1.

Por consiguisnte, la caja recibe un movimiento de vibracion
dirigida segun las direcciones rigidas de los sustentaculos 10,

La orientacion de lag direcciones de los sustentaculos 10
es indspendiente de los ejes de la caja 1, de modo que la vibra-
cion comunicada & esta caejs puede ser orientads segun cuslquier
dirececion deseadf.

Es evidente qgue le disposicion representads en lss figuras

1y 2, no se d& mas gue & Lituleo indicativo y que se podria re-
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alizar diferentemente sin cambiar el prinecip = invento:

Indepsndencia relativa entre el arbol de conbtrapeso y la caja
para arrastrar segun una direcclon y una union riglide segun una
direccion perpendicular u oblicua respecto & la priumsra,

Por ejemplo, las figuras 2, 4 y 5 representcn el caso en gue
la maguina vibrante estd situada fuera dsl aparato para hacer
vibrar en vez de atravesarlo, como en el cago de las figs. 1 y z.

La wmaguina vibrante 15 estd wontada en enlaces 16 rigidos
segun la direccion x,y, ¥ elastica segun la direccion perpendi-
cular., Bl aparato para hacer vibrar 17 pusde estar dispuesto
segun una direccion cualguiers, asi como es el casgo, por sjem-
plo, en lu fig. 3. Puede estar sostenido por un marco 18 median-
te susventaculos selasticos 19 y 20. Un sustentaculo elastico 21
solidario con el marco 18 se parte con los enlices 16 las com=
ponentes del peso de l: maguina 15,

Las 1iguras 4 y 5 muestran, & titulo de ejemplo, disposi-
cionss diferentes ds la wmacuina vibrante respecto al mparato pa-
ra hacer vibrar. En el caso de la fig. 4, ls méquina 15a estd
reunida con el aphArato par: hacer vibrar 17a por uniones 1léa
dispuestas segun el mismo eje que el eje longitudinsel del apa-
rato l7a.

En el caso de la fig. 5, la maéquina vibrante 15b estd dispues
ta fuera dsl aparato parus Lacer vibrar 17b, pero encime del mis-
mo. El sustentaculo elastico Zlb puede ir sujetado en un armazon
0 un techo 2<&.

Es evidente que el tipo de realizacion de los diferentes sus-
tentaculos puede ser cual¢uiera sin cambiar el prineipio del in-
vento.

Lag figuraes 6, 7 y 8 muestran, & titulo de ejemplo, el monta-
Je de aparatos vibrantes cuyos sustentaculos elasticos constan

de lamlnas elasticas.
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Bn sl caso de la fig. 6, lw waguina vidbrante 23 atraviese

el aparato para hacer vibrar 24 como en el caso de las figs. 1 ¥
2. Los sustentaculos 25 del aparato pare hacer vibrar constan

de laminas elacticas (madera, metal, caucho, stc..) que descan-
san en un arm&zon de apoyo =Z6.

Bn el caso de la fige 7, la maguina vibrante 23a estd dis-
puesta fuera de la caja para hacer vibrar 24a, pudiendo esta
estar sostenids por leminas slasticas Z5a,

En el caso de la fig. 8, el aparsto pars hscer vibrar 24b
asfh, al contrario, suspendido # laminas elasticas 25D gue es-
tin sujetadas & un armazon o a un techo 26b.

Es evidente gue la incllnacion relativa de las laminas slas-
ticas o sustentaculos respecto 8l aparato para hacer vibrar, pue-
de ser cualgulera. Eg &sl que, en el caso de lus figuras 6, 7 y
8, lae laminas 25, 258 y 25D podrlan ser verticales. Los enlaces
27a y 27b podrisn ser horlzontales.

Este mecanismo de vibracion se puede aplicar a cualguler ti-
po de industria gque utiliza vibracionss de cuslguier frecuenciit

Hormigon vibrado, temlzado, eribadura, aglomeracion, apuracioan
en lasg wests de sacudidas, transporte, manutencion mecanica, apa-
ratos de trataamiento fisico o guimico de los cuerpos, etCe.., pu=-
diendo la caja llevar io0dos los mccescorios a los qgue conviene

transmitir la vibraolon producida.

- N O T A -

Los puatos de invencion propia y nueva cue se presenten para
que sean objeto de esta PATHENTE Dk INVENCION de 20 Afios, son los
siguienteét

1°~ Una nmacuina de vibracion rectilines mediante arbol de
contrapeso sencillo, carascterizada por el hecho de gue lleva una
union elastica entre la maguina que comprsnde un arbol de contraw

peso y el aperato que se quiere arrastrar en un movimiento de
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vibracion rectilineo Segun una direccion y una union rigide se-

gun una direccion perpendicular u oblicua respecto a la primersa,
apoysndose el aparato vibrante en un armezon rigido mediante
sustentaculos bagbante elastlicos para permitir su desplazamianto
durante el funcionamiento, sin dar reacciones sensibles en los
apoyos.

2°- Una macuina segun el punto 1°, caracterlzads por el he-
cho dé gue la union elastlca entre la mrquina y el aparato pue=
der esbtar orientada segun una direccion cualguliera, no transmi-
tisndose nihgun movimiento de una a otro en la direccion en gue
el movimiento relativo de la waguina respecsto al aparato se hace
posible en virtud de la union elastica, efectuandose la vibra-
cion en la direccion ds la union rigida entre la waquina y el
aparato, lo que permite producir la vibracion rescilinen en una
direccion cualyuiers,

3°« Uns mecuina segun el punto 1°, caracterlizada por el he-
cho de que la ma,ulna puede esvar dlspuesta encima del aparato,
debajo, de lado, o, al contrario, en el esgacio incluido por el
wpar«to, Caso en gue Se prevén aberturas en el aparato para gue
el arbol ds contrapeso y su caja evenbtual pudan atravesar el
referido apurato con un juego suficiente para evitar todo con-
tacto durante la vibracion.

4°~ Maguina segun sl punto 1° caracterizada por el hecho de
que ei aparato para hacer vibrar puede llevar sustentaculos elas-
ticos para permicir su movimiento y constituidos por: sea muelles
de trucclion, sea muelles de compresion, sea laminas elasticas, de
madera, wetal, caucho, mediante los que el aparato puede ir sus-
rendido o apoyado.

5% UNa WAQUINA DE VIBRACION RECTILINEA EDIANTE ARBOL DE
CONTRAPsS0 SznCILLO,

Todo tal y como queda descrito en la presente lismoria y
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La presente biemoria consts de ocho hojas escritas & mA-

/

MADRID, 27 de aggsto de 1%#7.

guina por un& sola c&ra.




17

20

RN \\\

77 13 4 8 21

fig.3
X
t

76
2115

(7127407711407
22 155*
216 Y

'/

176




PREPARATION TYWLUSCCIELLY Lo
BUSLNTIES W0l AN FOC RIS SHEIST SRR P!
LEOUPLI SIS I T‘)"‘l‘ o
b L= dinda 2,

E5a 23« 23
@

236




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



