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MEORIA DASCRITIIVA
pars sollcltaz
b A.T'E»E TE D& INVEICIOCE
en

zspPaka

por ”SIRTEJ afloa
‘ & nombre de SVENSKA AETIRBOLAGEY GASACOUMULATOR, entidad

gusos, auuuolaciuﬂ 8 aatouolns-xiﬁlngé, Snacia, pozl

fU METODO DE SCLDAR, CON La MAQUINA
SORAEZPONDISLTE,
w0 =0=0-0=0=-0=0=0=0=-0r- 0O-0=-0=0-

# prassube invaanto =9 reviare & un mEtodc y & un
aparato para la soldaluzs msconica és artfculos, especialmsnie

radisdorss, cuya Jjunta svilada gigue neam curva i un plaaa a
. 4ravés ds la mlsma. la jonta sn Zoxpa de curva determinz an ta-

5 les soliaduvras una dDHO”ClOﬂ Sesignal del ealor & 1o larze de

1s pnidn cuando ss suslda de sabs modlo, an cetrissnto e la oa=

1idac de la scléadurz terminazdsa, Para gvitar esto, &8 ha prﬁ;




puesto, de acuerde con ta ¥a atente espaucld We 137.873, variar
1a velocidad de avancs ds la pleza .29 labor. Tal variacion de
1a velocidad, =in smbazgo, nﬁ'raaulta tan convenisnte si se
relsciona, come ocurre en sste cuss, cOL DAsAs nds olen inpor=
51 tantese. De acusrdc con el pzés&nt@ invento, la,piaza d¢ labor
y/o el sanlsta, 58 av”nua(n) 3 ﬂn&—valﬂbiudf viruualdﬁuue cong=-
tante, al p&gu que el soplets no adlo ss subs y 86 baja a fin
dg ser mantsnidio & una aliura deterninad &@'zntamang ool Te=
1acidn & 1la parts fe is Junta solcads mfs cercans #l sopletse,
10 sino gus es también oscilado con sn cirscoeidn longitundinzd
en el plane ds la junta sblﬁaﬁa«yva través del cusl ss nante=
nide en un angulc essncialumsnte constante con dicha parte ds
1a juata soliada,
Bl mdtcdo y la iisposicidn de aousrdo con &l ir-
15 vanic s axplicaﬁdn me s detalladansats an rslacicn con la
gaseripeidn siguisnte de una mfquina para la sldadura s rYa-
diaderes rapresantada sn los dibujos anejos., DLa figura 1 muss-
tra unz vista ¢e laz mdquina, de frents, y la figura 2 muastra
una viata ﬁé costade te la mégquins.
20 : Un soports 1 pusie moverss & lo large dg una
gufa & y comprends uo pAT- ds brazos horis ontales da zoporta
2, Gestineics.a goportar secciomss ds raiiador. %1 soporie 1
esté provisto ds una zupata deglizante sn cada esquina, las
zapates Qgsliﬁaﬂtas s uno és lvs lados largos de la guia

p2453 egtan dispuestas para foglizarss el Lorma variable hacia,

reapLutivuudﬂt@, regoslaceras  Tijas 63, 64 Ia gufa 2 va en

el centro de su longiind Lija a uu drocl de guia 4, provisto 3

de una rueda dentada 5, slando dicho drbol accionado mediante
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un engranaje helicoidal 6, un acoplamisaio daélizanta 7 con
 ruada de corrsa B, una corrss 9, ur drbol intermedio 10 ¥ ar
v » par d@ correas 11 desde un moticr sléctrico 12, Bste moter re-

ciba su corrisnte descds un generadoer eldctrice 18, acoplado
B & un motor do im?ul&idnll4 y uns excitatriz 15.

3 drvol intermsiio 10 acciona, mediante una
corrss cuneiforms 16, ur drbel 17, que =std provisio de un
pifidn 18, manteniéndose diche pifidn en tal posicidn, baje la
influencis de los resortes 19, qus ol piidn 18 estd en engra-

lp ne con una rueda lentads 20, gque eatd situada en un extremeo
de nn hwmsillo 21, colccade su la gufa 2 y_aitdad& g la dirsce
eiém lonzitudinnl de la gufa y estande provisto sn su otre
gxtreme ds uwca rusda i.ntala 22 similar = la rusds 20, Bn

cada rusis dentsde 20, 22, una plsca de mando 2%, &4, respec-

B ot
]

tivamsnte, va £ijsda sovrs la sufa £ y dlspussta para movar

el plfidn 18 en contra is la sceidn de les rescrtes 19 en cisr=
tos ocasos, gus lusge se dsscriben con miy detalle, Una tuerca

g6 fija sobrw sl soporte 1, esta continvamenis en sngrane

con 8l husille 21;‘ﬁnss pescz @quilibradores 26, 27, movibles
20 a lo largo de la gufa 2, gstan conscisics con sl soporte 1

por nmedie do ocalsnias, qus no sa’representan de un modo @special-
ments clare, movidniose dichcs pesos en direccidn opuesia &

la del movimisnio del sopcrts a lo large da la gafa 2.

razo G& moporte 3, por ejsmplo, pusden

o

} 3obus
25 disponerss 15 seccicnss e radiador 48, tres de las cuales, )
sin embarge se reprecenian solaments sn la figura 2. Cada sec-
cidn s radiader estd formsda per dos médias places punsonadas

v estampadas, Zntre las secolones de radiador 2B, =e disponsn
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placas separsdoras 89, cuyo perfil ss paralelo al periil de

las seccionss, perc gusda uz poco al intsrior, Bncina de cada

‘meceldn 28 =s sncuantra un soplets 30, uno solo is loa cuales

,

se repressnta en la figura Z., Los soolstss estan provistos
en su tovara de un dade 31 pars el control hacia sl lado del

bords & las resspectivss secciones 26 y con una Zapata desli-

]

zants 52 para correr s0bre una de las mencionadas placas 29,

g

Tna sujecidn srn sl mechero estd consctada medisnts una
baira 54 con un soports I5 (e un drool 36 de modo gus sl me-
chero sea movible su mﬂgniﬁu&‘finita en sentido vertical ¥y
oscilable sn ssutido lateral 2 Iin d¢ cbiensr al contaéto dal
dedc Z1 contra ol borde de 1a sasccidn y &l apoye ds la zapata
dzslizante sobre 1o placa 29, La presidn del deds 31 contra
51 borde Ga la ssccidn ss oﬁtiﬁnﬂ por madic de una palanca 65,
B drbol 26 es sostenidc por un pir ds bastiiorss 37, gus van
suspendiiics sn forma oscilsble eu cata uno d& sus orazos 38
fijos & un drbol 39, Sobrs ests drbol 39 va fijo un brazo 40,
gus por meiic de una barre 41, ajustable en su longltud, estd
consctaic con un braze ds una palanca angular 42 cuyo otlro |
brazo descansa sebrz uns pises curve 43 fija al drbol de zufa
é. En Jos bastidorse 57‘agﬁrra etro par de barras 44 que van
consotadas a un par 43 brazes G articulzcidn 46 madlants un
drbol 56. Una barra ajustable 47 estd consctada con un braze
da una yalanca angular 48 cuye oure brazo dsscansd sobrs ana
placa curva 49 fije al drbol ¢ guia.

™ fueris ressrbte 50 8std consectade Ge tal forma
con 8l drbel 39 gue la potencis del rssorte squilibre casi

el peso de los bastilores ¥ una parta da los acessorica co=-
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nscteios a elles. Adsmés, hay un msiioc 51, en emgrane con el
drbol 39 y maniebralc con aire comprimide, estande dicho me-
dio dispussto da meic gus pueda hacer girar el drbol 39 y con
ello llavar los armazonss 37 coen loz coplstes sugpendidos de
B ellos a uus posicidn en y fuera G accidn. Ademde unos conace
tores e interruptorss de circulic adecealos, no representados,
estdn iispusstos de tal modo que 8O0 inﬁlniios po2r los bastie
dores o por una parie consctada s6n elles cnande los bastide-

res llevan los sopletss a la posiclén en o fuers de aceidn,

. 1o Ia mdguina trabajs en ls forme siguisnte. Se supo-
ne gue las mediaa secclonses guw 8 pratends soldar estdn suje~

. , taz aob#a 1los bragos de soporie 3y que se aliasnts gas & los

csopilates, que sghdn situadics sobres las medias secclonss, dsa-

pusds de lo cual se enclenler los scpletss. Bl medlo 51 se va-

15 ofa lusgo ds aivs comprimllo dae modo g¢ue sstc perniis & los
bastidores 37 y, melianite slles, & los gopletes 30, pajarse

contra 1as mediss ssccionss. Durante dicho lsscsnsc, los basg=~

tiderss &7 iniluyen sobre ui consctor de clrouito no reprsessus
tufe 2w mode gqus wl slectromotor 12 es pusste en mercha §
20 acciona el husillc 21 pasando por losg alamsnios da tranamisién
il, 10, 16, 17, 18, 20, ocome comnsscueacia g3 lo cusl el sopor-
. te 1 coun laa medias aéceiom&a g mueve & 1l& ilzguiarda de 1a figd
Cuando log basticorss 37 estdn en su posicidn mds baja, ss da=-
eir, cusuodo los brazos ansulares 42, 48, reapsciivamnente,
25 descansan sobrs las placas 43 y 49, los desdos 31 son oprimidos
s ocontra el lado de las sscciones de radiador por medio de la
| palanca 65 y a continuapidn es soldado unc 3o las lados lar-

gos de lay medias seccionss, Bl motor 12 llega tamhisn a mover

-5-




| 5
i N
B
, 20
. 25

ol drbol de gufa 4 por los elsmentcs s transmisidn 11, 10-5,
perc como quiera‘qua las zapatas desglizantesg 61, 62 deascansan
contra respectivamsnte las resbaladeras 63, 64 e impiden la
Totacién del soporte ¥y ia zufa que van fijos al drbel 4, también
este ultime se ve impedildo ds glrar como consecusnela ds lo
cual el acoplamiento corredizo 7 resbula, Sin embargo, cilerta
cantidad de enersia tiende coniinuamsnte a hacsr girar sl &rbol
an sentide contrario &l da lasz agujas dsl ralojd, Lizurs 1;
CCuande ¢l soporte 1 de log seccionss de radiadpr
ha resbalade en tal - medida. mds alld s los sopletss esta-
cionarios 30 gus uns & las partes extremas redondeadas de las
secolones ha llegado a los sopletes, 0 a su proximidad inme-
diata, las zapatas deslizontes en cuestion 61, 62 han lXegads
tamoidn al extrsmo ds las resbalaieras 63, 64 y ya no impiden
el gire dsl soporte y ds la gufa. @l drbel 4 de gula por com=
glgvisnte puedis comemzar & girar, conm 1o cusl las placas 43
¥y 49 influyen aoﬁra los baastldorss 37 sobre lus &ata;lea 4z~3s
Yy 4&—4&; los brazos 38 en sngrans cou los bastidorss 37 tra-
bajan esenclalmsats parsa levaatar y bajar los bastldores, al
paso gus laz barras 44 trmbaj&avpara hacer osgcllar 1os basti-

dorse de usn lado al otro, Por consipulsnta, lus brazcs 38 ¥

‘las barras &4 trabajau para el movimiento 49 los bastidores

an dos dirseciones perpenilcularss, ss dscir, esencialmente
perpeniicularments a y & lo largo ds lz junta, Por ello es

posible hucer qus sl drbol 36 con los sepories 356 descrivan
tal movimisate gus los wgeoplates, cuandic son lsvantaios o ba~
jados por le plamoca 39, Cependlsalo de la istancia creciente

o desarscionts ds los bordes de socldadura al drvol -en Idt&aién
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6s coolr, el centro del drbol de gula 4, son bajados o subl-
dos simultdneamsnts dentro 4e uns cierts escala-angular en sl
plano de la junta de seldacura ds modo gqus 'las dirscclonss lon-
gituiinales d¢ los mechevos son mahtenidas en un dugnlc -esen=
clalments constante ocon ias partes &» la junta cerca de los
sopletes, Zl avancs o las bories extremss de las secolonss

de ragiador delants de los mechsgros se obtiens por sl hecho

ds qus el drbol de gufa 4, como ya s# ha &ichu,?comimmzé a
zirar, con lo cuzl el extreme ds la lzquisrda ds la gufa 25
las seccicues dv la Ffigura 1 son girades hacla abajo, i1as rus-
das 16, 50 se desengranen y l1a votacion del husillo 21 cesa;
Darants la rotacldn contlinmada de la sufa, la placa s mando
o4 va contra ia suiecidn del pificn 18 y lo oprime nacia la
izquisrds coatrs la accicn de los rescrtss 19, al paso que la
yuada dentads 22 pass y luego eugrana con sl pifion 18 ds wmodo
qus o1 movimisnio Jg¢ ia gufa 2 se imicia y tisne lugar la sol~
dadura del otro lade largo aé 1as sscoionsg Ge radiador,
Despuss (s ssto, sigus otra medis rotacidn de la guia 2 duran-
e 1a cnal se susiéan los otros bordes gxtremos ds lug cecw
ciones, Cuando las secclonss sgbdn todas soldadas la oparacién
ds soldainra se iunteriuape porque los meilos 51 se llenan l&
ajre comprimide, Jon ello los bagtidorss 37 y los sopletes 30
ge levantan de las msdias secciones, con 1o cual los bastido~-
res 37 influysn sobre un corta-circuitos no reprasentade gue

detiens el molor ¥ 1a1&11mentaciﬁn da gas, Modificanlec la

longitud de las varillas 41, 47, ss poeibls cambiar gl dngulo
de los sopletaa<con‘1a.dixaccién lengitudinal oo STl

ds la junta de soldalura,
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Nabe sntendsrss gque la mdquing, 93pwaialmwmta sn
cuanto a los éatalles, pusds azsumir construccionss dlferentes
dentro del alcancs &8l inveulo

Zsta solicitud gue corresponds a la pressntada
an Smecia el 15 ds julio de 1946, bajo ol numerc 6349/46, se
acoge a 1os bensiiclos dsl avrtfcule 51 Gel vigents Zstatulc

sobre Propisgdad Indusirlal,

-0 = HNOGTA -0~

Ios puntos a8 invwﬂcidn propla ¥ BUSVE U 8¢ pro=
aentsn para qus avan objsio ue sata Patents de Iaveuncidn en

BEspaila, por VAINTE alios, son los siguilsntes:
1¢, = Un mtodo 4e¢ sollar mscdnieamsnte una Juns~
ta gus sigus una curva en un planc & través da la junta de

()

soliacura y mediante sl cusl la piesa de labor y/o sl soplete

- se mueven con una valecidald asenclalmante constante, ecaracte-

pentido en un medic de sopor-

oy

rizsde porgus sl coplets esté su
te que as aju%ﬁabla on sentido esenciszlmeonte psrpendicular
con la dirsccidn longituiinzl de la juuta y 2 1o large de la
piama en el plane &a 1a Junta le scliadura porgus la tobsra
del soplete, msdiants su agcansc y bajada, se nantiens a una

sltura detorminada de antemanc con relacidn a una parte de
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~sipus una curva 8n ol wlano gue pasa por la Junta de scldadiura

$idp virtualmente psrpendicular con la dirscclion lengitudinal

1794517

L

la unijn ds sclisiura osroe. (& lia tobera ¥ wporque el seplsts
) m@ftiana simultanesmente ein uwn dnsulc essucialmente conss
tants con la parte d: la junte de soldadura i la tobera‘por
ajuste de losg medios de soporte ¥ 1la osciluacion subsiguisnte
de 1ls airsceidn longltndinal igl soplete en el plans ds la
junta ds scidalura. 4

2¢, ~ Una maguina de soldar para la ajacucién_&&l
métode segun sa reiviniica en el puntc 12, por sl cuyal la Jun=

ta co solamdnra de la piezs ds laver destinada a ser aoliada

v ia plsza <@ Lsbor y/o sl sopiete son mevides ebu velocidad
esancislmsnte constante, carscisrizaca pergus a8l sopletes dsa=-
cansa con su tobera en forma bisn cornocida sobrs uns placa
geparadora y una distancia de su tobera va suspendida en medios

de soporte que parz el awjusts sel sopletes as nuevernl an seus-

ds 1= junta Ge scldadura y & lo largc a3 la misma, su al pla-
oo So 1z Junta.

32, - Una maguina segin se rsivindica en el punto
22, caracterizala poreus unes medics de soporte en forma 4@ "
bastidorss ¢ similares son soporiados iibrenente por mismbros
Za mznlcbra qus sotdsn sobrs dos puntos en los bastidores o
similares, sirviendc umo ds log niswores ds manicbra para al
movimiento de los bastiiores o similzres en sentido virtoel
mants perpaniicular a la cireccidn longitudinal ds la Junta
ds seldadura y sirviendc el otre para mover log bastldores

o similaras en ssgenciz’ a lo largs 49 la ciresccidn longitudi-
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pal ds 1s junta scldada,

48, - Una mdquina segun se relvindica en al pun-

to 3¢, carscierizadia porqus 1og miscbros de naplobra cooperan
para su movisisnto cada ung coa 8u placa.curvé,qua pusde {is-
ponaras an caneziéﬁ decisziva con &l movimiente de la pleza s
labor delante del soplets o scpletss. .

5¢, - Una mmdguina asguin se reiviniica en les
puntos &2, 3& ¢ 42, en la cual una zufs qua soporta la pleza
ds iabor va Zigpuaats sohre un arbel gue pugie girar para la
rotacidn ds ia gufa, caracterizsia porgue las placas curvas
gus cooperan con sl miembra de manicibra para los bastidorss
van fijas & Glcho g€rbol,.’ '

6¢, = Unz ndquins segdn se reivinilea en les pun-
tos 492 o 52, carscterizada porgusd 8o los misnbzos de transfe~

nizcay culvas ¥y los bastidorss

-

rencia de movimientice sutre las
se aisponen medios sjustables para la rapulacidn del movimien-
to0 da los bastiiores,

7%e = Un métode 4o soldar con la mdquina corres-
pondivnie. A . |

Tel v oomo S8 ha descrito en la Memeria gus ante-
ceda, repressnsal so los iibujes qus a8 zconpsian y con los

finss que s8 hgn especificals.

Batz Venoris consta diaz hojas sseritas polr

ang sols cara, .
waarid, .29AG0 1947
Po’ 3—.

Alberto de Elzaburu
Por Poder
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