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El acoplamiento y la  coordinación de la  Máquina a l 

Motor es de una gran importancia. De e l la  depende, en 

gran parte, e l éx ito  de las  funciones a re a liz a r  por la  

máquina y, a.veces, e l  que las funciones propuestas pue

dan ser u tiliza d a s ,
pero ésta importancia sube de punto y se convierte 

en extraordinario cuando se trata  de hacer ese acompla­

cí! ento, median-te D ispositivo  planeado conjunto para má­

quina y motor buscando la  consecución de unos resulta-^
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dos qua solo ''ss pueden dar mediante determinadas carac­

te r ís t ic a s  que no liemos v is to  rea lizadas hasta, e l día.

Tal me ocurrió con ocasión del planteamiento y la 
solución del problema de la  len titu d  en la  faena de la  

t r i l l a  de cereales por determinado Sistema propuesto; o 

sea, por uno adecuado s los pequeños y medianos agricu l­

tores: El Sistema de T r illad o  e l  Sol fuera de la  Parva
por A rtefacto T ras la to r io .

Encontrado e l procedimiento que'medaba la  solución, 

e l  éx ito  de su aplicación a l sistema por A rtefacto Tras- 

la  to rio  dependía, precisamente, da encontrar un Disposi­

t iv o  que perm itiese a la  máquina lib e rta d  de movimientos 

con respecto a l motor, capaz da perm itir a ios  mecanis­

mos del procedimiento adoptar la forma conveniente, así 

como una variación  de posición, gobernable, lo  su fic ien ­

temente amplía como para salvar e l obstáculo de un atas­

camiento o de unp fa lta  de carga de miás, y de poder car 

gar en cada momento, a voluntad, la  cantidad que fuese 

necesaria, cosa imposible con un d ispos itivo  f i j o  o de 

va r iab ilid ad  defectuosa.
Y, encontrado e l D ispositivo , resu ltó  ser de una na­

turalidad y de una e fic ien c ia  ta les  así como suceptible 

de una aplicación  tan amplia que me hizo pensar en si aq 

quello no era un descubrimiento que pudiera se rv ir  de ba 

se a un sistema para D ispositivos.

Y efectivamente lo  era.

Veamos:
El accionamiento da los mecanismos de una máquina, 

por su motor correspondiente, ha de tenar por base o co­

mienzo, la transmisión del movimiento c ircu la r del eje 

del motor s la  máquina mediante manivela, (rueda o s is ­

tema de transmisión correspondiente), que tenga por cen 

tro e l dicho eje del motor. Con lo  cual, todo punto ;de

encuentro de l órgano transmisor p rin c ipa l con e l  órgano
» "  2 —#
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receptor inmadietor he da ser rad ia l a dicho centro, y, 

puede por tanto, adoptar. una serie  c irc u la r■completa de 

posiciones dintin tas que todas serán concéntricas a dicho 

centro. (S I e je  del M otor). G sea, que podrá g ira r en 

torno hasta dar la  vuelta completa a l c írcu lo  que tenga 

por dase dichos, radio y centro, sin que por e l lo  se pro­

duzca desceñes!án da los árganos transmisor y receptor, 

ni perturbación alguna en e l accionamiento de los  meca­

nismos de la máquina* Siempre que este soportado o ancua 

drado por mecanismo que encauce, permita y d is ipe , ese
g iro .

De donde concluimos; a ) Toda máquina que se asiente 

sobre d ispos itivo  apoyado loco o en báscula sobre e l 

eje que.dá movimiento a la  máquina podrá g ira r  en movi­
miento tra s la to r io  alrededor de dicho e je  hasta recoger 

toda la  órb ita  del círculo" sin que por e llo  sufra per­

turbaciones e l movimiento ro ta to r io  que recibe del de 

dicho e je . .
b ) El movimiento de basculación se repetirá  sobre c§ 

da eje que transmita movimiento c ircu la r a otro , convir­

tiéndose así en una teo r ía  de bascilación  de los  ejes 

receptores sobre los  e jes  transmisores de movimiento.

c) Fundado en esa teo r ía  y partíerído del eje del mo­

to r  como centro, se producirá una d istribución  rad ia l de 

ejes por grupos compuestos de e je  centro transmisor de 

movimiento y e jes  s a té lite s  receptores de movimiento en­

cadenados y repetidos hasta e l in f in ito  y en combinacio­

nes de número.
Con lo  cual los  mecanismos de la máquina o las máqui 

ñas de la  insta lación  in d u str ia l, podrán adoptar la s  fo r  

mas más diversas y las  posiciones más variadas aprove­

chando la autonomía completa que tendrán, dentro de las 

órb itas correspondientes, para e l  movimiento tra s la to r io ,
Y profundizando en la  observación comprobamos que e l

. -  3 - #
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movimiento ro ta to r io  sobre e l propio e je  y e l tra s la to - 

r io  alrededor del de otro cen tra l, así como e l encadena-
4

miento de e jes  centro a e jes  s a té lite s  se encuentran en 

todas las manifestaciones de la  estructura del universo 

que conocemos, desde e l Atomo al Sistema p lanetario so­

la r  con sus grupos de planeta primario o cen tra l y p la­

netas secundarios o S a té lite s , de lo  cual viene a ser e l 

D ispositivo que se preconiza, un r e f le jo  rea lizado en un 

a r t i f i c io  mecánico y rea lizab le  en un número in f in ito  de 
a r t i f ic io s  de ca rac terís ticas  d is tin tas  por medio de ,es­

te  D ispositivo  sistematizado, y en los  cuales e l Astro 

so l es el motor y su cehtro e l eje que es e l núcleo so­

bre al que g ira , é l mismo, en movimiento ro ta to r io  y g i­
ran a su vez los  mecanismos s a té lite s  en movimiento tras 

la to r io , a l mismo tiempo que lo  hacen sobre al aje y en 

movimiento ro ta to r io  que reciben del planeta principa l 

o centro del Sistema, del motor,
Y de la misma manera que en al universo deben de en­

cadenarse sistemas in terp laneterios que son s a té lite s  de 

otros centros más importantes hasta lla g a r  a l in f in it o ,  

e l D ispositivo cuya patente re iv in d ico  nos dá soluciones 

encadenadas y d ivers ificadas , hasta el in f in it o .

Lo mismo em cuanto a d istribución  y montage de meca­

nismos que en cuanto a gobernación y regulación,
SI arte facto  cuya máquina se monte sobre D ispos iti­

vo rad ia l basculante formará con e l la  un conjunto análo­

go al de un pequeño sistema planetario y s í los  meca­

nismos lo  exigiesen , a l de un sistema in terp lan eter io^  

Con lo  cual responde a lo s  prin cip ios de la  gran Extruc- 

tura Universal.
Y es, por tanto, su teo r ía , rigurosamente c ie n t í f i ­

ca; rigurosamente universal y rigurosamente racional; y, 

como coro la r io , su práctica , rigurosamente e fica z .

Partiendo de ésta te s is  y por analogía,, nuestro Sis-
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tema p lanetario , e l de que forma parte la  T ierra , forma­

r la  un D ispositivo con Motor y Máquinas Basculantes so­

bre e l eje de aquel, SI motor es e l Sol sobre cuyo eje  

g ira , é l mismo, en movimiento ro ta to r io  y  g ira  asimismo 

todo e l sistema, toda la máquina ( lo s  planetas s a té l it e s ) ,  

en movimiento tra s la to r io , a l mismo tiempo que los  meca­

nismos de la  máquina ( lo s  planetas) giran sobre sus pro­

pios ejes en movimiento ro ta to r io . Fenómeno que se pro­

longa hacia los  s a té lite s  como ocurre con e l de la  T ie ­

rra , la  Luna etc, e tc ,
y  todo e l  sistema se traslada por las  regiones side­

ra les  haciendo de s a té l ite ,  sin duda, de otros centros, 

hasta lle g a r  a l in f in it o .

Todo e llo  sostenido por las Leyes de la  atracción y 

la Repulsión, un iversales,

Y un conjunto análogo representa e l D ispos itivo ,' cu­

ya patente se re iv in d ica .

Las Leyes de la  atracción y la  Repulsión, están re ­

presentadas por la  armazón del D ispos itivo , construida 

con arreglo a l p rin c ip io , y ya, todo.se desenvuelve de 
modo análogo al Sistema P lanetario e in terp lanetario* 

Universal, 31 motor del a rte facto  es e l Sol sobre cuyo 

e je  g ira , é l mismo, en movimiento ro ta to r io  y g ira  toda 

la  máquina, todo e l sistema encuadrado por la  armazón, 

en movimiento tra s la to r io  alrededor de dicho e je , al 

mismo tiempo que lo s  planetas ( lo s  mecanismos- de la  má­

quina) giran sobre sus propios ejes en movimiento rota ­

to r io , accionado por el motor. Fenómeno que puede proion 

garse hacia sa té lites  de lo s  s a té lite s  formando un s is te ­

ma in terp lanetario , hasta e l in f in it o ,  con lo  cual las  

máquinas pueden ajustarse a las  necesidades más diversas, 

y a las  formas mas complicadas sin sa lirse  del D ispositi 

vo Radial Basculante sistematizado.

Es; repetimos, un D ispositivo con arreglo a la  teoria

5 —* _
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del p lanetario e. In terp laneterio  Universal» Claro, que 

d ir ig id o  y gobernado a voluntad lo  cual representa su 

mérito esencial»
El Atomo que tan en boga está ahora es también un 

sistema p lanetario , un pequeño mundo. El mas pequeño 

mundo que se conoce. Y es posible que la  descomposición 

del Atomo, no sea mas que la  descomposición de ese Dis­

pos itivo  Universal cuya teo ría  se aprovecha para la  com 

posición del D ispositivo  Radial Basculante, que se pre­
coniza»

Y en consecuancia, comprobado su Universalidad y su 

amplitud vemos que lo  mismo nos dá que la  transmisión se 

v e r ifiq u e  por engranaje recto y normal; que oblicuo; que 

inverso; por cadena o por correa por procedimiento habi­

do o por haber. Mientras no varíen , como no pueden va­

r ia r  ajustándose a l Sistema las  distancias de ejes cen­

tra le s  a e jes  s a té lite s .

Como igualmente, lo  mismo puede i r  e l mecanismo acti 

vo de la  máquina, atrás del a rte facto  o adelante; arriba 

o abajo. Y asimismo, e l de f i ja c ió n  y regulación o gobier 

'no, que puede ser por sectores dentados, o agujereados 

etc. I r  adelante o atrás del a rte facto , arriba o abajo 

e tc . e tc . etc»
E igualmente, inconmensurable e in f in ita  la  se rie  

de modalidades que puede adoptar en e l  órden transversal 

y da profundidad, en todo los  órdenes, en suma, hasta 

sa tis fa cer, igualmente, las  necesidades de los  a r t i f i c i ­

os mas diversos, e incluso de acoplamiento de varias má­

quinas en- un mismo arte facto » con autonomía,

O sea, que en la  estructura in te r io r  del D ispositivo 

puede asimismo, adoptar in fin idad  de formas, de confor­

midad con la s  necesidades de la  máquina, en cada caso*

O de las máquinas.

Pueden bascular y g ira r , asimismo y sobre e l e je  del

»— 6 *■*
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sistema correspondiente, los  sistemas s a té lite s , en se­

r ie  in f in ita .
Se ad.lunta croquis representando una demostración 

grá fica  del desarrollo del D ispositivo
i

- I I  -

INTERPRETACION DDL CROQUIS E ILUSTRACION SOBRE EL 

DESARROLLO DEL DISPOSITIVO.
Los 6,1 es y árganos g ira to r io s , tanto e l centra l o 

motor (So l per la analogía estab lecida j y núcleo del Dis 

p os itivo , como los s a té lite s  ya sean primarlos, secunda­

r io s  o te rc ia r io s , están representados por c írcu los y 

sus centros, los c írcu los se encadenan tangencialmente 

y ese encadenamiento tangencial representa la  comunica- \
ción del movimiento c ircu la r, (r o ta to r io  por la  analogía) 
del órgano central y su e le , a los  órganos s a té lite s  p r i­
marios y sus e les , y da estos a los  secundarios, e tc .

Las signaturas y trazos'para los elementos citados '
son:

Para al núcleo, (motor y  ais motor) del D ispositivo , 

la  le tra  X y dibulo de trazo continuo.

■ Para los órganos primarios y sus:eles, la serie  1* 
con la le tra  minúscula agregada correspondiente partien­

do de 1 & a en adelante ( i c a > 1 % ; l ac ’» l ad; l fieK
Para los órganos secundarias y sus e.ies, la serie  2c 

con la  le tra  minúscula agregada correspondiente, partían 
do de 2cgj en adelante ( 2Cq; 2 c-ĵ ; 2 c^; ote#)

Para los órganos te rc ia r io s  y sus e.ies, la s e r ie  3c, 

partiendo de 3c 1 , en adelante ( 3£ lo -  3c 1 1 ; 3e 1 2 ; 

e t c . )

Las Armazones que encuadran los  eles de cada grupo 

o sistema están representados por lin eas que unen los  

c írcu los pequeños que rodean a cada centro e le  con los 

damas del grupo correspondiente, así como con e l p e r t i-
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ríante mecanismo da f i ja c ió n  y mando entrelazándose unas 

Amazonas con otras a- través del e je  núcleo da cade gru­

po. Las signaturas y trazos para las Amazonas son:

Para la  Armazón del grupo central-prim ario, a X y
trazo continu-o.

para las Armazones de los  grupos primario- secunda­

r io s , la  correspondiente de la  serie  le  con la  anteposi­

ción de la  le tra  mayúscula A ( A 1- a; a l fi b; A l£  c; 
e tc ) y trazo discontinuo.

Para las Armazones de ico  grupos Secundario-terciarios 

La correspondiente de la  Serie 3* con la  anteposición de 

la  le tra  a .mayúscula ( a 2,fi d; A 2s e; a 2fi f ;  e t c .e t c . )
Los sistemas de f i ja c ió n  y mando que f i ja n  Im p os i­

ción de cada grupo de s a té lite s  dentro de la  órb ita co­

rrespondiente y varían esa posición a discrepcción, (por 

la  analogía establecida movimiento t ra s la to r io  dentro de 

cada órbita y regulación da ese movimiento tra s la to r io ) 
están representados por palancas y cremalleras simbóli­

cas cuyas signaturas son, la s  de los grupos a que perte­

nece la  Armazón correspondiente con la  anteposición de 

la  le tra  mayúscula F, y s i  trazo e l mismo de la  Armazón 

a que pertenecen.

Así tenemos:

para la  f i ja c ió n  del centro-primario F X y trazo

continuo.
Pera lo s  de lo s  primario-secundarios, (F l fi a; F l£  

b-; F c: e tc . e t c . )  y trazo discontinuo.
para los  de los secundarios-terciarios, F 2c d; F2s 

e; f  f ,  etc e tc .,  y trazo continuo*
En al esquem a que se adjunta se ha representado 

una demostración gráfica- del desarrollo  del p rin c ip io .

Asimismo y a ■continuación, se inserta un cuadro 

sinóptico por signaturas encuadradas por lla v e s  que con 

tribuyen a la  ilu s trac ión  sobre e l desarrollo  del inven-

8 ♦
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f3®lQ
S&Á 2ad-F 2 ad ,..{3 a ll

I3£l2

Í3al3
lab-A lab-F lab . ^2aÁ 2ae-F 2a e .J 3 a l4V3215

/S a l6
2af-A 2af-F'2af./3el7

# *

X-AX-FX . .  <

2ag-A 2ag-F 2ag.
3 £19
3 £20

\yf # * #

lac-A lac-F lac .  {<Sah-A 2ah-F 2ah.
fe ¡¿22
l3a23

é # *
fit * • *

N VJ * * *

?£Í /i • ♦ *
<# * * a
U • • •

~N-:OIc\2 I* # * *

Sal .................. ..

\* 0 • *
(• * • #

-t U • # •
 ̂ Í3£37
2am-A 2am-F 2am. 3a38

lae-A l£0-F ic e .  <San- a 2an-F 2an

\3a39
/3a4Q

¿<3a41
j|a42

2ao
(• # * • 

* <# • # • 
t* * • #

El cuadro sinóptico que antecede se ña desarrollado 

de.un modo regular partiendo de cinco s a té l i te s  primarios

-  9 - ,
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como hay en al plano y respondiendo a las  mismas signatu­

ras. paro solo se lian llenado con signaturas la s  lla ves  

o s it io s  ds I es lla v es  correspondientes a los  sistemas 

representados sn e l plano.

Gomo se desprende del grá fico  y del cuadro sinóptico 

por signaturas, e l ele centra l con los del c ic lo  primario, 

forman un grupo que es e l Sentral del D ispositivo  y cuyo 

núcleo es e l e.1e central (x )  que es s i núcleo del Dispo­

s it iv o  y e l motor

í 79438

X - i

Los e.ies del c ic lo  primario que pasan a ser núcleos 

de sistema con los  saté lites, correspondientes forman gru­

pos .o sistemas p lanetarios que son,los primario-sacunda- 

darios y cuyo trazo es igual a l da ales primarios o nú­

cleos.

Z*8
220
220

120 - e tc .;  etc*

y los  e.ies d e l 'c ic lo  secundario que pasan a ser nú­

cleos da Sistema con los s a té lite s  correspondientes del 

c ic lo  te rc ia r io  forman Sistemas que son-los secundario- 

te rc ia r io s  y cuyo número es igual a l de ejes secundarios

o núcleos.

305

' 310

22d
3213 

220 <3214
13215

22f
3216

3217

Y continuando este desarrollo sistematizado nos per­
deríamos en e l in f in ito »

Todos los  ales s a té lite s  del Sistema central-prim ario 

que son todos los del c ic lo  primario (en e l croquis 12 a; 

12 b; 12 d; 12 e ; )  encuadrados por la  correspondiente,Ar­

mazón ( a X) tienen movimiento tra s la to r io  alrededor del 
núcleo (e le  central motor) (x )  que es a la  vez núcleo del

10



17943 6
D ispositivo ; o’ sea que basculan sobra dicho síe  (x). La 

315 regulación da la  basculación y la  f i ja c ió n  del grupo de 

s a té lite s  al motor se rea liza  por medio del sistema de

320

325

330

335

340

345

filiac ión  y mando correspondiente ( F X ) .

Asimismo, los ales s a té lite s  de los  Sistemas primario- 

secundarios que son todos lo s  del c ic lo  secundario ( en 

e l cróquis 2a a; 2a b; 2 e c; e tc . e tc , ) encuadrados por 

la s  correspondientes Armazones ( a 1£ ) tienen movimien­

to tra s la to r io  alrededor de cada eúe primario (de cada 

núcleo de sistema ) correspondiente; o sea que basculan 

sobre' dichos a,Íes núcleos (en e l cróquis la  a; l£  b; l£  c; 

la  d; 1£ e ).  La regulación de la  basculación y la f i .1 ación 

de los grupos de s a té lite s  a l sistema se rea liza  por me­

dio de los- sistemas de f i ía c ió n  y mando correspondientes 
(F l£  a; F 1£ b; F c; F l fi d; F 1* 8f  en e l cróqu is).

S igualmente las de los  núcleos secundar!o-terciarios, 

cuyas Armazones van signadas en e l cróquis con A 2 a .. . . )  

y los  sistemas de f i la c ió n  y mando con F 2 a * . . . . )

Todos los correspondí ai tes del D ispositivo  prescin­

diendo de sus articu laciones particu lares basculan forman 

do un conjunto, accionados por e l mando del grupo cen tra l- 

primarlo' (F X) en e l croqu is), sobre e l e.ie central o nú 

oleo del D ispositivo .
Todos los sistemas secundario-terciarios correspondían 

tes  a un primario-secundario, prescindiendo de sus articu  

daciones particu lares, basculan, formando un coníunto, ac 

clonados por e l mando del Sistema primario-secundario co­

rrespondiente sobre los eíes 1£ correspondientes ( F l fib, 

en e l croqu is), por eiemplo; que accionaria a los  alguien 

tes:

2^d 2£e
3^13
3^14

132-15 y 2ftf
3&16 
3 £17

Y así sucesivamente.

Y todas las  variaciones de posición se sealizan  sin

11
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que e l D ispositivo pierda nada da su eatrctura y su e f i ­

cacia o sea, sin que den en de estar en disposición de fun­

de r e c íM r  e l movimiento que hueMara de comunicarles e l 

motor correspondiente.
Movimiento, que del'e .le  central o motor pasa a los  

e.1es del c ic lo  primario, de los  del c ic lo  primario a l sa- 

355 cundario, de los  del secundario, a l te r c ia r io , y así su­

cesivamente.

y  saliendo del plan del desarrollo  establecido para 

e l croquis un tanto sistematizado, para adentrarnos en e l 

campo d iscrecional tenemos tipos de Sistemas y grupos da 

360 sistemas de va riab ilidad  in f in ita ,  ,

Así y tomando por pauta los  esquemas de signaturas 

desarrollaremos unos ejemplos de-posibles Sistemas y gru­

pos de Sistemas,

Ejemplos:

clonar los  presuntos órganos en e llo s  acoplados, esto es

365 Ejemplo nfi 1 -  x -  I a.
» na 2 - X -  I a - 2a
» ns 3 - X -  I a' - 2a - 3a

370

375

380 3a 3 -  4a
» X - < l £b -  2d - 

. -  12 - ,

2d - [ 3£ 4na 9



Igual p od rís .repe tir  la s  demostraciones de desdo­

blamiento. o de va r iab ilid a d  del p rin c ip io  mediante ero- 

385- quis, pero desisto de e llo  en atención a la  economía de 

tiempo propio y ajeno = Sobre todo con v is tas  a la  rea­

liza c ió n  de una de la s  aplicaciones industria les  de es­

ta invención.

Y llegaríamos a la  formación de sistemas y grupos de 

390 Sistemas inverosím iles sin sa lim os de la  c a ra c te r ís t i­

ca fundamental del p rin c ip io  y sin que dejasen de ser ..i
perfectamente interpretables, y gobernables, y con e l 

funcionamiento correspondiente.

Todo e llo  dado a t ítu lo  de ejemplo y sin carácter 

395 l im ita t iv o , que, como se desprende bien claramente, no 

le  admite.
Da 1-s misma manera podríamos considerar todo e l de­

sa rro llo  que figu ra en e l  croquis como un arte facto  o' 

equipo in du stria l con tantos e ies y centros y sus órga- 

400 nos correspondientes como los que fuguran en é l .  Un equi 

po o insta lación  in du str ia l por interdependencia v e r t i ­

ca l sistemática articulada o vertebrada con autonomía 
de variedad, regu lab le ,' de unos grupos de la  In sta la ­

ción a otros por e l procedimiento de d istribución  ra- 

405 d ia l y basculación sobre e l e je  motor y del motor,

A la  v is ta  del esbozo de ilu s trac ión  que represen­

tan e l esquema, e l cuadro y su in terpretación , se visltim 

bra mejor, ya, la amplitud inconmensurable e in f in ita  

del D ispositivo así como la  del campo de sus rea liza c io  

410 nes p rácticas y no solo en cuanto a movilidad de los

Sistemas, dentro del D ispos itivo , sino también, en cuan 

to  a estreturas de los posib les a r t i f ic io s  representa­

dos por los  Sistemas.
Gomo demostración de la  practlcab ilidad  del Prin-

13.-,
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industria les  del mismo

ha quedado plasmada y demostrada en las  memorias que se

acompañan a la s  so lic itu des de una patente de invención 

por * SISTEMA DE TRILLADO AL 3CL FUERA DE LA PARVA POR
artefacto traslatgric cok maquina basculante» ,  y de un

Modelo da U tilidad  por «ARTEFACTO TRáSLATORIO CON MAQm 

NA BASCULANTE PARA EL TRILLADO AL SOL FUERA DE LA PARVA».
Estas so lic itudes se presentan con esta fecha en e l  Re­

g istro  de la  propiedad Industria l y a sus Memorias Des­

c r ip t ivas  se remite todo cuanto a ilu strac ión  sohre uno 

de los resultados industria les de las  ideas de la pre­

sente Patente de invención se r e f ie r e .

-  I I I  -

Es posible que a esta cuestión de los d ispositivos 

en general, no se la  haya dado la Importancia que tiene, 

430 an s i y en relación  con la  naturaleza d e 'la s  cosas, y 

por e l lo  no se haya llegado a sentar teó r ica , ni estu­

diado a fondo y, como consecuencia, no se hayan llegado 

a inventar Sistemas para su estructuración, pero es 

transcendentalsim o, y quizá su estudio nos explicase 

435 e l m isterio de la  diversidad, que se nos aparenta fan­

tá s tica , de Sistemas, órganos y organismos de la Natura 

.leza en e l universo y esa diversidad no menos fa n tá s ti­

ca de funcionamientos y funciones dentro de. unas mismas 

leyes o sea universales. Quizá se pueda lle g a r  a deducir 

440 que si una molécula es una serie, de mundos, e l  organis­

mo humano es -una fan tasía , -por e l número y la d iv e rs i­

dad de D ispositivos y de funciones de sus órganos, muy 

superior e l propio Universo, por su variación  y su com 

p lac id a !, Y lo  és respondiendo a un Sistema análogo de 

445 D ispositivos, dentro de los  dos Movimientos y la  Ley

de la gravitación , Universales» Mas la  de los Movimien-

-  14 -*
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tos, Y la  Ley de su voluntad que regula estos movimien­

tos últimos,
pero ahi está esa escala de sistemas que va desde 

e l  planetario Solar a l  átomo pasando por la molécula, ba 
sada en los  dos Movimientos'Universales: Si rotatoM o so 

Ure e l propio eje y e l  tra s la to r lo  alrededor del de otro 

y en la Ley de la  gravitación universal; y esa otra, de. 

grado, muy superior en cuanto a D ispositivos y funciones 

que parta de la célu la pasando por e l órgano hasta l le ga r  

a los  organismos de las clases mas variadas y diversas 

dentro de esas tres Leyes universales y respondiendo ál 

pertinente D ispositivo análogo, o sea respondiendo a l  

lema, UNI-VEBSIDAD, PARA DI-VSR3IDAD.
Y ahí quedan señalados e l  eshozo de una teoria ; una 

concresión de e l la  en un D ispositivo  y una rea lizac ión  

de este en un a r t i f i c ió  mecánico. A r t i f ic io ,  aunque d§ 

posih ilidades form idables, e l  más simple que se puede 

concebir, incluso en relación  con la  función de t r i l l a ­

do fuera de la  Parva a que va destinado.
Porque s i proyectáramos (que le  proyectaremos) un 

a r t i f ic io  mecánico para t r i l la d o  fuera de la  parva a ba­

se de la  combinación sigu ien te:

X -  lfld — del esquema general del Dispo-

p os ltlvo  y en la  cual X seria  e l motor, y l^d; un c i l in ­

dro de quebrantadores y núcleo del grupo; y 2 a j; 2sk; y 

2^1 , c ilin d ros  quebrantadores s a té l ite s ,  combinados to ­

dos con arreglo a l procedimiento que se ha aplicado al 

a r t i f i c io  ya proyectado, nos encontraríamos con un meca­

nismo de t r i l l a  de ca racterís ticas  superiorísimas, Cb- 

servesé la  combinación dicha en e l plano del esquema ge­

neral del D ispositivo , imagínese la  combinación de que- 

brantadores de los  cuatro supuestos c ilin d ros  dentados

15 -♦
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con e l  plano da la  máquina, ya proyectada, a la v is ta , 

y téngasá además en cuenta que los  tres  c ilin d ros  saté­

l i t e s  representados por 2 &j; 2 ftk y 2^1 # pueden varia r 

de posición respecto a l*d  y acomodar se a las  necesida­

des de la  t r i l l a ,  aprovechando su montaje basculante so­

bre e l l^d y por medio de la  f i ja c ió n  y mando F l fidé

Y téngase además en cuenta que todo este grupo que 

es s a té lite  del núcleo general (X ) puede variarse de po­

s ic ión  basculando sobre x para fa c i l i t a r  más e l acopla­

miento de los  mecanismos a las condiciones del trabajo 

de t r i l l a  y se tendrá una idea del tipo  de a r t i f i c io  me­
cánico que se puede proyectar (y  se proyectará a su tiem 

po ), para t r i l l a r  y para otras funciones.

Lo d i f í c i l  para poder fundamentar los  estudios sobre 

terreno firme era concretar a l D ispositivo  en una r e a l i ­

dad de a r t i f i c io  mecánico y además ú t i l  en e l cual se 

v e r ific a s e  la  práctica del aprovechamiento conjunto de 

los  dos movimientos universales, e l ro ta to r io  y e l tras- 

la to r io  combinados y complementados d ir ig id os  hacia uña 

misma función ú t i l ,  como se dan en e l Universo, así como 

conseguir un encadenamiento vertebradp y con a rticu la ­

ciones y gobernable a voluntad, y eso fuá lo  primero que 

se consiguió y con un f in  de u t ilid a d  extraord inaria, en 

e l a r t i f i c io  mecánico para t r i l l a r  fundado en e l Dispo­

s it iv o  que se preconiza y cuya patente se re iv in d ica  al

mismo tiempo.
Y como puede decirse que el D ispositivo es .el alma 

de la  máquina, y de la insta lación industria l hasta e l 
punto que de la  extructura del D ispositivo puede depen-, 
der la rea lizac ión  de los procedimientos que se inventan 

dar con un D ispositivo que de un modo sistemático nos 

pueda conducir a las soluciones macanieas más diversas 

y numerosas e incluso a soluciones insospechadas; y has­

ta a pensar en idear procedimientos que sin su conoei-
16 -*
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miento no nos habrían pasado por Xa imaginación; o que 

de pasarnos habríamos de desecharlos nada mas presentir* 

senos; se ha reputado da una importancia transcedental 

encauzarle hacia la  consecución de soluciones industria­

le s  en se r ie , o por Sistema, por lo  cual se s o l ic ita - la  

protección de la  correspondiente patente de invención.

. ----I? O T Á ----- ,

Los puntos de invención propios y nuevos que se 

presentan para que sean objeto de esta patente da inven­

ción en España por vein te anos, son los sigu ientes:

1*- D ispositivo rad ia l basculante sistematizado, ca­

racterizado por una d istribución  de e jes , rad ia l y con­

céntrica, en series  hasta e l in f in it o  que se desarrolla 

por grupos compuestos de: EJE CENTRO TRANSMISOR DE MOVI­

MIENTO Y EJES SATELITES RECEPTORES DE MOVIMIENTO; escalo­

nados en seríes  rad ia les y concéntricas del modo si guien 

te :

a) El eje del motor, núcleo del D ispositivo , forma un 

Grupo, único, con sus s a té lite s  inmediatos que son los 

ejes que forman en torno de aquel la  serie  rad ia l con­

céntrica primaria que és única:

b ) Cada eje de la  serie  primaria convertido en transmi­

sor de movimiento y centro, forma un grupo con sus saté 

l i t e s  inmediatos que forman en torno de aquellos ejes 

primarios, las seríes  secundarias:

c ) Cada uno de los  ejes de cada serie  secundaria, conver­

tido  a su vez en transmisor y centro forma un grupo con 
sus s a té lite s  inmediatos que son los ejes que forman, en 

torno de aquellos e jes de las series  secundarias, las  se­

r íe s  te r c ia r ia s ,

Y así sucesivamente,

2 ,-  D ispositivo  rad ia l basculante,sistematizado, ca-

17
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racterizado porque la  d istribución rad ia l concéntrica 

en se ríes  in fin ita s , es de un eje o de muchos, sin lim i­

tación, según las  necesidades*
3 , -  D ispositivo  rad ia l basculante, sistematizado, ca­

racterizado por Armazón basculante ra d ia l, sobre e l eje 

motor y del motor cuya pauta de d istribución de eje es 

la  misma descrita en la s  reiv ind icaciones 1 & y 2& y con 

las  modalidades sigu ien tes:
a) Rígida única apoyada sobre e l eje del motor, nú­

cleo del d ispos itivo  y que encuadra todos los  e jes .

b ) vertebrada o varia  cuyo desarro llo  es e l si guien 

te :

Armazón centra l apoyado aobre e l e je  del motor nú­

cleo del D ispositivo y encuadrado los  e jes de la serie  

rad ia l concéntrica primaria; Armazones primarias apoya­

das sobre los  e jes de la  serie  rad ia l primaria y encua­

drando los  ejes de las  series  secundarias; Armazones se­

cundarias apoyadas sobre los  ejes de las series  secunda­

r ia s  y encuadrando los e jes  de las  series  te rc ia ria s *  Y 
así sucesivamente.

Y c ) Mixta compuesta de r íg id a  y vertebrada y con com 
binaciories sin limitación-,

4 ,-  D ispositivo  rad ia l basculante, sistematizado, ca­

racterizado por basculación con arreglo a l órden sigu ien-

. t e :
a) Basculación to ta l de la  máquina sobre e l e je  del 

motor, núcleo del D ispos itivo .

b ) Basculaclones parcia les  con e l desarrollo  siguien­

te :

Los ejes de las series  te rc ia r ia s  encuadrados por las  

correspondientes armazones secundarias, basculan sobre 

los  ejes centros correspondiente que pertenecen a su vez 

a las  series  secundarias:

Los e jes  de las  series  secundarias, encuadrados por
18 - ,
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las  correspondí antes Armazones primarlas, basculan sobre 

los ejes centros correspondientes, que a su vez pertene-. 

cen a la  serie  primaria: Los ejes de las serie  primaria ; 

encuadrados por la  Armazón central, basculan sobre e l  e je ¡ 

del motor, núcleo del D isposit ivo, Y a s í ' sucesivamente, y ; 

por la inversa, hasta e l in f in i t o .
Y e )  Basculaciones mistas compuestas de basculacidn 

de series de ejes y combinaciones diversas, oin l im ita­

ción,
5 , -  Dispositivo rad ia l  basculante, sistematizado, ca­

racterizado por mecanismos de f i ja c ió n  y regulación de la 

basculadón, compuestos de macho y hembra de sa tán tes  a 

centros y viceversa, que f i j a n  y regulan la basculación

de la  máquina y sus partes vertebradas y por tanto las 
variaciones de posición correspondientes dentro de las ór 

b itas ,  acomodándolas a las necesidades,del trabajo, con 

arreglo al órden siguiente:
'a) F ijac ión y regulación to ta l  a l eje del motor, nú­

cleo del Dispositivo y variación del Armazón central y 

toda la máquina por f i jac iones  sucesivas de serie-a ser ie ,  

b) F i jac ión y regulación a los ejes centros y trans­

misores por orden progresivo y variaciones de las Armazo­

nes de las series primarias, secundarias; etc, etc*

Y c ) F ijac iones, regulaciones y variaciones mixtas 

y combinaciones diversas sin lim itac ión ,

6, -. Dispositivo -radial basculante, sistematizado, ca­

racterizado porque la ordenación de interdependencia ver­

t i c a l  rad ia l  y basculante sistematizada descrita en las 
reivindicaciones anteriores es también de orden interma­

quinista o sea de instalaciones industr iales y fab r i les  

con una o muchas máquinas.

7 ,  -  Dispositivo rad ia l basculante, sistematizado, ca­

racterizado por ordenación general rad ia l  basculante de

19 - .
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centro a sa té l i te s ,  sin l im itac ión  que parte del eje del 

motor que es e l núcleo del D ispositivo a la  cual respon­

den: La distribución de e jes; la  estructuración y e l  en­

cadenamiento de las  Armazones; la basculad ón de la  má­

quina y de sus partas y ds las  máquinas así como todo su 

conjunto descritos en las reiv indicaciones anteriores en 

la  memoria y esquemas.
8 .-  D ispositivo rad ia l basculante, sistematizado»

Tal y como se ha descrito en la  memoria que antece­

de representada en los  planos que se acompañan y para los 

fines  que se han especificado.
Esta memoMa consta de veinte hojas escritas, a máqui­

na por una sola cara

i
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