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MEMCRI A DESCRIPIIVA
~ pare solicitar
PATEZNTE a8 INVENGCIGN
en

Esrala

por VIINTIE alios
por »Dispositivo radial basculante sis-

tematizadon

A nombre de: |
Don Francisco CAMINERC RCDRIGUEZ, ds nah

cionalidad espanola.

Domiciliado en: - :
Calle Ferraz, nlmero 63. M 4 D RI D
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El ascoplamiento y la coordinacidn de la néquine al
Motor es de uns gran importancia. De ella depends, en
gran parte, el éxito_deblas funciones a realizar por la
méquina y, & Veces, el que las funciones propusstas pue
dan ser utilizsdas,

pero ésta importancia sube de punto y se convierte
en extraordinario cuando se trata ae hacer sese acompla-'
miento, mediante Dispositivo planeado conjunto para mé-
quina y motor buscande la consecucién de unos resulta&
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dos gue solo ‘se pueden dar meaiante detarminadas carsac-
terfsticas que no hemos visto reglizadas hosta el afa.

Tal me ocurrid con ocasidn del plantsamisnto y la
golucién dsl problems daz la lantitud en 1la fsens de la
trilla de cersalses por determinado Jistema propuesto; o
sea, por uno adecuado ¢ los peguefios y medianos agricul-
torss: E1 Sistemz de Trillado &1 Sol fuera de la Parva
por Artsfacto Traslatorio,

Bncontrzde el pfocedimiento'que’medaba la solucidn,
el éxito ds su aplicuacién al sistema por artefscto Tras-
latorio dependia, precisamente, d2 sncontrar un Disposi-
tive que permitiese a la maguina libsrtad de movimisntos
con respecto @l motor, capaz de permltir a los mecenis-
mos del procedimisento adoptar la forma conveniante, as{
como una variseidn de posicibn, gobernsbls, lo suficien-
tamante amplia como parz sslvar el obsticulo ds un atas-
camisnte o de ung fzltz de carga de mids, y de poder car
gar en czds momento, & voluntad, la cantided que fuese |
necesaria, coss imposible con un dispositivo fifo o de
varisbilidsd dsfectucsa,

Y, encontrado el Dispositivo, resulté ser de una na-
turelidsd y ds una eficlencls talss asf{ como sucsptible
de una aplicacién tan .amplia que me hizo pensar en si ae

* quello no era un descmbrimiento que pudiera servir de ba

8¢ g un sistems pasra Dispositivoes,
Y efsctivsmente lo era.

Veamos: |
£l accionsmisnto de los mecsnismos de una méguina,

por su motor correspondiente, ha de tener por base 0 co-
mienzo, la transmisién del mevimlento circular dsl aje
del motor & la mécguins mediente mqnivela,,(rueda 0 s8ls-
tema de transmisidn cqrrespondiente), gque tengavpor cen

tro el dicho eje dal motor, Con lo cual, todo punto .de

encuentro del érssno transmisor principal con el érgeno
“ - B = -



-}

50

55 -

60

65

70

75

179438

racaptor inmedleto, he ds ser radial a dicho uentro, Vs
puede por tanto, ddoptur uns seris circular. completa de
posiciones dintintas que todss serin concéntricas a dicho
centro, (El eje del Motor). O sea, que podré girar en
torno hasts dar la vuslta completa z1 cfrculo que tenga

por base dichos, radio y centro, sin que por sllo se pro-
duzca desconesién ds los 6rgenos transmisor y receptor,
ni parturbscidn sglguna en al accionamisnto de los meca-

-nismos de la miguina. Siempre que este soportsdo © encug

drado por mecanismo que encauce, permita y disipe, ese
giro, . | S

De donde concluimos; a) Toda mdquina qus ss asiente
sobre dispositive apoyado loco o en bésculs sobre el

»

‘eje que.d4 movimiento = le miquina podréd glrar en movi-
‘mianto traslatorio almedsdor de dicho eje hasta recoger

toda 1la érbita del cfrculo’ sin que por ello sufres per-
turbaciones el movimiento rotatorio que recibe del de
dicho ejs. ) |
b) E1 movimiento de basculacién se repatiré Sobre cg
da aje que transmita movimiento circulsr a otro, convir-
tiéndose asf en una teoris de bascilacidn de los ejes

receptores sobre 1os ejes transmisorss de movimiento.

¢) Fundado en 8sa teoria y partierdo del sjs del mo-
tor como csntro, ss produciri una distribucidn radial de
ajes por grupos compusstos de eje centro transmisor de
movimiento v e6iss satélites receptores de movimiento en-
cadenados y repetidos hasta el infinito y en combinacie-

- nes de nimero,

con lo cual los mecanismos de la miquina o las méqui
nas de la instalacién industrial, podrdn adoptsr las for
mas més diversas y las posiciones més variadas aprove-
chands la autonomia completa que tendrdn, dentro de las
érbitas correspondientes, para el movimiento traslatorio,
- Y profundizando en'la observacién comprobamos que 8l

0"3"0
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movimismto rotqtorio s00Te el prcpio aje y el traslato-

rio slrededor del de otro central, as{ como sl sncadsna-
miento de ejés contro e ejes satélites se sncusntran en
todas las manifestzsciones ds la estructora del Universo
qua conocemos, dssds el'Atomo al 5istema Planetario So-
lar con sus grupos de plansta primario o central y pla-
netas sacundasrios o Satélites; ds lo cusl viens a ssr el

‘Dispositivo qus ss preconiza, un reflelo realizado sn un

artificio mecdnico y realizable en un nfmero infinito de
artificios ds caracterfsticas distintas por medio de es-
te Dispositivo sistematizado, y en 1los cualss 81 astro
S0l es sl motor v su cebtro el eje gue es el ndeleo so-
brs sl que gira, 61 mismo, en movimientoc rotatorio y gi-
ran a su vez los mecenismos sat4lites sn movimisnto tras
laterio, al misme tiempo yue lo hacen sobrs el eje y sen
movimisento rotatorio yue reciben dsl planeta principal

o centro dsl Sistema, del motor,

" v dge 1s misms mansra gue sn el Universo debsn de an-
cadenarss sistemas inuarplanetarios que son satélites de
otros cantros més importantes hasta llagar al infinito,
8l Diqusitivo cuya patents reivindico nos d4 soluciones
encadenadas v diversificadas, hasta sl infinito,

Lo mismo em cuanto = distribucién y montage de meca-
nismos que sn cuanto a gobernacidn y regulacidn,

®1 artefscto cuya miquina ss monte sobre Dispositi-
vo radial basculante formaré con ella un conjunto anélo-
go al de un pequefio sistems planetario y sf los meca-
nismos lo exigiesen, ol ds un sistems interplanetsrio,
con 1lo cusl responde a los principios de la gran Extruc-
tura Universal. \ |

Y es, por tanto, su teoria, rigurosamente cientffi-‘
ca, rigurosamente Universal v rigurosaments racional; y,
como corolario, su préctica, rigurosamente eficaz.

Partiendo de &sta tes{s y por analogla, nuestro Sis-

c"'4="0
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tema Planetario, el de que forma parte la Tierra, forma-
ria un Dispositivo con Motor y MAquinas Basculantes so-
bre 8l aje de aquel, E1 motor es el Sol sobre cuyo slie
gira, 61 mismo, en movimianto ratatorio Vv gira asimfsmo ,
todo ol sistema, tods la micuina (los planatas satélites),
en movimiento traslatorioe, sl mismo tlempo que los meca-
nismos de ls méquina (los planetas) giran sobre sus pro-
pios ejes en movimianto rotatorio, Fendmeno que Se pro-
longa hacla los satélites como ocurre con sl de lg Tie-
rra, la Lung etc, setc, .

Y todo sl sistems sa traslada por las reglones side~ -
rales haciendo de satélite, sin duda, ds otros centros,
hasta llegar al infinito‘

Todo 8llo sostenido por las Leyes de la atraccién y
la Repulsidn, Universalss,

Y un conjunte andlogo representa el Dispositiva, cu--
yva patente se reivindica. '

Las Leyss de la astraccién y la Repulsidn, estdn re-
presentadas por la armazén del Dispositive, construids

con arreglo al principio, v vz, todo se desenvuelve de

modo andlogo 21 Sistema Planatsrio e Interplanstario
Universal, Ei motor del artefecto es el S0l sobrs cuyo
eje gira, 61 mismo, sn movimisnto rotatorio y gira toda
1a mdquina, todo 21 sisteme encuadrado por la armazén,

en movimiento traslatorio slrededor de dicho sle, al
mismo tiempo que los plsnetas (los mecanismos«dq la mé-
quina) giran sobrs sus propios ejes en movimiento rota-
torio, accionado por el motor. Fenémeno que pusde prolon

garse hacia satélitesde los satélites formando un siste-

ma interplanstsrio, hasta el infinito. Con lo cuzl las
mdquinas puedsen ajustarse a las necesidades més diversas

'y a las formas mas complicadas sin salirse del D18p081t1

Vo Redial Basculante sistematizado.
Es; repstimos, un Dispositivo con arfeglo g la tedfia
0'75-; '
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del Planetario e_gnterplanefario Universal. Claro, que
dirigido y gobernado & voluntzd 1o cual representa su
mérito esencial, .
El aAtomo gue tan en boge estd shora es también un
sistems'planetario, un peguetic mundo, %®1 mas ﬁequaﬁo

mundo que se conoce, Y es posible que la descomposicidn

del atomo, no sea mas que ls descomposicidn de ese Dis-
positivo Universal cuya teoria se aprovsacha bara la com
posicidn del Dispositivo Radisl Basculante, que S8 pre-~
coniza,

Y en consecuancia, comprobédo su Universglidad y su
amplitud vemos que 1o mismo nos d& que la transmisién se
verifique por‘engranajg recto y normal; qus oblfcuo; que
inversc; por cadena o por correa por procedimiento habi-
do o pof haber, Mientras no varien, como no pusden va-
riar ajusténdose al Sistema las distancias de eﬁes cen-
trales a ejes satélites, ‘

como igusImente, lo mismo puede ir el mecanismo sctl
vo de 1d méquina, atrés del srtefacto o adelante; arriba
o sbalo. Y asimfsmo, 8l de fijacién y regulacidn o gobier

no, ques puede sar por ssctores dentados, o agulereados

etc, Ir adelante o atrds del =rtefacto, arriba o abaid
etc, etc, stc, ) '

E igualmente, inconmensursbls e infinita 1z serie
de modalidades gue puede adoptar en el érden transversal
v da profundidad, en todo 1os brdenes, en sums, hasta
satisfacer, igualmente, las nscesidades ds los artifici-
0s mas diversos, ¢ incluso de acoplamiénto de varias mé~

‘quinas en un mismo artefscto; con sutomomia.

O sea, ques en la estructura interior dsl Dispositivo
puede asimfsmo, adoptar infinidad de formas, de confor-

midad con las necesidades ds 1la miqguina, en cada caso,

0 de las méquinas.
Pueden bascular y girer, asimlsmo y sobra el eie del
o= 6 =, ’
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180 sigstems correspondiente, los sistemss sztélites, en se-
| rie infinita.
Se adfunta croquis representando una demostracidn
gréfica dsl desarrollo dsl Dispositivo

13

- II-

185 INTZRPRETACION DEL CRCLUIS B ILUSTRACICH SCBRE EL
DESARROLLO DEL DISPGSITIVG. S
Los 8jes y érganos giratorios, tanto @l central o
motor (Sol per l:c analoglia astabledida) y ndcleo del Dis
positivé, como los satélites ya sean primarios, sscunda-
igo rios o terciérios, estén representados por circulos v
| sus centros, Los circulos se sncadenan tangencialmente
V eSe sncadsnamiento tangenciel represents ls comunica-
cidén del movimiento circular, (rotatorio por ls analogi;)
del érgzanc central y su els, a los brgsnos setélites pri-
; 195 marios y sus efjes, y de ‘estos & los seéundarios,.etc. ’
L, Las signaturas y trazos pers los elementos citados
| son: ‘ '
Para el nficleo, (motor 'y els motor) del Dispositivo,
- 1a letra X y dibulo de trazo continuo,
2¢0 . Pare los érgencs primerios y sus sies, lz serie 12
con la lstra mindscula agregada corf93pondiente partian-
do de 1& g en zdslante (1l2g; 1&p; 19¢; 1log; 12g)s
~ Para los 6rganos sscundarias y sus ejes, lz serie 2¢
con la lztra mindscula agregada correspondiente, partisn
205 do- de 294 on adelante (224; 2sp; 2955 etc.)
Pera los 4rzancs ﬁerCiarios y sus eiss, la serie 3¢,
'partiando de 3¢ 1, en adelente ( 3¢ 10- 32 11; 3e 12;
ste,)
Las Armszones que ancuadran»loé eles de ceda grupo
219‘ o sistema estén rapressntedos por linsas gue unen los
circulos peguefios que rodesn a cada centro eje con Tos
demss del grupo corraspondiente, asf como con el perti-

e '7 ~a
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jacibn y mando entrelazéndose unas

nentes mecanismo de Tii
Armszonss con otras o trzvés del efe ndclso ds cade sru-
215 po. Las signsturas y trazos para 16s APTEZON3s Son:
Para la Armézén del erupo central-primeric, A X v
trazo continuo.,
Pars las Arme zones de los grupos primerio- secunds-
rios, la correspondiente de 1» sorie 1¢ con la anteposi-
220  clén de la latra meylscula a (4 1° a; A 1o by A 1o ¢;
etc) v trazo discentinuo,
pure 1las Armazones ds 1oo grupos Secundcrio-terciarios
é . La correcspondiente ds la 3arie 32 con la anteposicién de
| ' la latra s maydsculs (a 8¢ d; A 22 8 a4 20 £ aetc.atc.)
;225 Los sistemas de fijtscibn y mando que fijan le posi-
cidn de cada grupe de satélites dsntro ds la érbita co-
rrespondisnte y varian esa poaiciéh & discrepccién, (por
15 anslogfa eatablecida movimisnto traslstorio dentro de
cade 6rbita y regulacidn de ese movimisnto traslatorio)
2306 estén reprassntados por pslancas y cremalleras simbdli-
cas cuyas signaturas son, lzs de lus grupos & que perte-
nace laz Armazdn corrsspondisnte con la anteposicidn de
la letra mayGscula F. y el trazo el mismo de la Armazén
, g qus pertenscsn, - ‘
235 As{ tsnemos:
pPara la fijzeidn dal Centro-primario F X ¥ trazo
continuo. , .
pera los de los primario-sscundsrios, (F 12 a; F 1¢
b; F 1¢ ¢: stc. etc,) y trazo discontinuo.
240 . Para 103 d& los secunﬂarios—tarciarios, F .20 4; FRe
g; F 2e¢ f, etc etc,, ¥ trazo continueﬁ'
Bn 2l esguem a gue 38 adiunta se ha representado
uns asmostrseidn gréfica dsl desarrollo dsl principio.
Asimismo y 2 continuacibn, se inserta un cuadre
245 | sinéptico por signaturas sncuadradas por 1laves gqus cen
tribuyen 2 la ilustracidn sobre 3l desarrollo del inven-

A}

0“8"0



{79438

to.

.

L 2R B IS 2

o .
295 ceo oo

—

LA

250 e

1eg-41%~F 124 oo K29 c.0veveeee ceos

> o e

TR

290 *® P b v e LN 2R AN J

5e1?

213 -
215

e

255 - 2oy 20d-F 22d...

A \
0
et
ay)

19b-p 1eb-F 1ob, {2es 29e-F 20 8.,

VETRIE
0
[
N.N

&y
C e o
et

. 6
2of-p 2ef-p 2¢f (3017

[oX!

*
-
.
+

219
3220

r
o
geg-p Z9g-F Zeg,

»
-
-
-

oM LI

XFAXFFX . <1QC;A 1QC_F 1QG, <2Qh-A zgh“F 29h¢

R
3%

L 3

L] E.»Jgg

»-

-
L
.
*

265 ¢res secpsssesvee (pgreo
N
‘A

- ) (N ]
dgj e ro et seN R (s00P
"l

AT

1gd-A 1Qd-F 1Qd. {gﬁk e e s s er e ey ::::

(]

(_-J\\

PACE

LA 2

29‘1 CIE I SO BN SR WY

~

*e e

I

-e 0e

. Je37
Zom-A 2em-F 2em, 2938

]

239

N\

3240 ,
2en-p 2en~F 2en, 35 .

. log-4 1%6-F lce a
275 . \ , * 3042

seva
\290 LIE B0 BB SR B A A eo e

. (IR X
El cusdre sindéptico qus sntecede se ha dessrrollado
de un modo regular partiendo ds cinco satélites primsrios
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280 como hay'en 8l plano vy reapcﬁﬁiendo & los mismegs signatu-
ras, Pero solo @ han llensdo con signsturass las llaves

0 sitios ds les 1llaves correcpondientes a los sistemas
representades sr el plono, ,

como se desprende del grafico y del cusdro sindptico
285  por signaturas, sl ejs cantrsl con los del ciclo primario,
forman un grupo que gs 8l @entral 4=l Dibpositivo v cuyo
ntclao es 91 eie coentral (X) que 23 21 ndcleo del Dispo-
sitivo y 81 motor

oo

. 290 | X -

A
e
culd

1oe
Los eies del ciclo primsrio que paszn ¢ zar niclsos
ds sistema con los swt5lit°s'cmrrasponiiﬂptes formﬁn'cru-
pos o sistamas planetariocs que son. los Primario-sacunda-

295 darios y cuyo traze 25 igusl sl ds eles primarios o ni-
cleos. |
' 26q 204 20g .
leg Zﬁb 12b gﬂe 12c ete,; etcy
- of lgen
Y los efes del ciclo secundario que pasan a ssr nf-
300 clsos de Sistsma con los satélites correspondientes del

ciclo tarciario formen Sistemas que son-los 3ecundario-
terciarios y cuyo ndmero es igual al da ejes secundarios

o micleos.
3210 3813 3e16
305 o204 (3] 2o {39214 2ef » .
%012 : 3815 3017

E ' Y continuando asts desarrollo sistsmatizado nos per-
deriamos an el infinito,
Todos los “78b satblites del Sistems central- prim rio
© %10 - qus son todos 103 gzl ciclo primario (en a1l croquis 12 a;
1é b; e d; 1¢ e;) encuadrados por la correspondisnte Ar=-.
mazén (A X) tienen movimisnto traslatoric alrededor del
ndcleo (ede central motor) (X) que 2s = la vez nficleo del .
.~ 10 -,
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Dispositivo; o’sea’que besculan sobre dicho ele (X). La
regulacién ds la basculacidn y la filacién del grupo de
satélites al motor se resliza por medio del sistema de
fi3acibh y mando correspondiente’( FX).

Asimismo, los aies satélites de los Sistemas primario-
sscundarios que son todes los del ciclo secundario ( en
8l erdquis 2¢ &; 2°¢ b; 2¢ ¢; ete., etc, ) encuadrados por
las correspondientes armazones ( 4 1¢ ) tiensn movimiesn-
to traslatorio glradedor de cads ele primario (de cads
ndcleo ds sistema ) correspondiente; o ssa que basculan
sobre dichos ajes ndcleos (en el créguis 12 a; 1e b; 1o c;
1e d; 12 e). L& fegulacién ds 1le basculapién v la filacién
de los grupos de satélites al sistema se resliza por me-
dto de los sistemss de filscidén y mande correspondientes
(F 12 g; Fle by F 12 c; F 1e d; F 12 ey en el créquis).

E iguélmente las de los nﬁcleos.SQGundarie-terciarios,
cuyas Armazones van signadas en el crbquis con A 8e....)

'y los sistemas de filacibén y mando con F 22,....)

Todos los correspondiantes'del Dispositivo prescin-
disndo ds sus articulacionss particulares bzsculan forman
do un con’iunto, accionados por el mando dsl grupo central-
primario (P X) en el croquis), sobre el els central o ng
cleo del Dispositive,

Todos los sistemas secundario-tsrciarios correspondien
tes a un primerio-secundsrio, prescindisndo de sus articu
laciones particularss, basculan, formando un coniunto, agc
cionsdos por el mando dzsl Sistema primario-secundario co-
rraspondiente sobre los eles 12 correspondlentses ( F 1eH,

" en el croguis), por elsmplo; que accionaria a los siguien

- tes:
39] 5013 a
204 (3ell 20 (%914 3216
{%912 {§a15 y o &ef {%917

v asf sucesivamsntse, ‘
Y todas las variaciones de posicién se 8ealizan sin

[ 2t 11 ;$
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kit
gque ¢l Dispesitivo pierds nsda de su extrctura y su efi-
cacia o seaz, sin que deien de estar an disposicién ds fun-
350 cionsr los presuntos drganos an ellos scoplades, ssto es

da rscibir el movimiento gue husbiara de comunicarles el
motor corraspondiante, _ |
Movimiasnte, qus del 32 central o motor pasa & los
efes dsl ciclo primsrio, de los dsl ciclo primsrio al se-
355 cundario, de los dsl secundario, 2l terclario, y as{ su-
cesivaments, |
Y saliendo del plan del desarrollo establecido para
. a8l crogquis un tanto sis amutideo, pars adsntrarncs sn sl
campo discracionsl tensmos tipos de Sistemas y grupos d4s
' 360 sistemes de verigbilidad infinita,

‘ Asf{ v tomando por pauta los esquemas de signaturas
desarrollarsmos unos e'emplos de .posibles Sistemas y gru-
pos dg Jistemas,

5

365 Efsmplo ne 1 - X - 1e
» ne 2 - X - 1¢ - 2¢
” ne 3 - ¥ - 12 - 22 - 30
_ 0n - ©g
” ne¢ 4: _. X G.Qg 2
{1ea ~ Z2¢g1
370 " ng 5 - X G.-O-b _ oep,
leg -~ 82 - 3¢
" mE6 =X iop - 200
1o8 - 8%
- o [+ -
i ne ‘ Jeg = 2ec
. s . ZQa
" C <}
»  nee-x- (1 - {550
3 208
L].QG - 29_
' 208 - 32 1
(128 ~{2op _ 30 2
=80 3¢ 3 - 40




385

390

395

400

405

410

S | llﬁc - 208 =~ {%9‘6
| N B 4o 7

Teusl pedris repetir les demostracionss de desdo-
blamiento o .de varisbilidsd del Principio mediente cro-
quis, pero desisto de ello en atencién & la economfa de
tiempo propio vy ajens = Sobre todo con vistas a la rea-

lizgeidn ds una 43 las aplicaoiones industrigles de'as-

. ta invencién,

Y llegsriamos & 1z formacidn de Sistemas y grupos de’
sistemas inverosfmiles sin salirnos de ls csracter{sti-
ca fundaméntalldel principlio y sin que delasen ds ser .
perfactamente interpretables y gobernablds,.y con el
funcionamiento corrgspondisnte, |

Todo ello dado a tf{tulo de e’femplo y sin carascter

limitetivo, que, como s désprande bien claramente, no

1s admite. ,

~ De las misme mensra podrizmos considerar todo sl de-
sarrollo qus figure en el croquis cemo un- artefacto o
equipo industrial con tantos eles y centros y sus érga-
nos corrgspondientes como los que fuguran en 61, Un equi
po o instalacién industrial por interdependencia varti-
cal sistemitica articulada o vertebrada con autonom{a
de variedad, regulable, de unos grupos de la instala-

cién a otros por sl procedimiento de distribucidn ra-

dlal y basculscién scbre sl sje motor y del motor,

A 1z vista del esbozo de ilustracidn que represen-
tan el esquema, el cuadro y su interpretacidn, se vislum
bra meior, ya, la amplitgd inconmensursble e infinita
del Dispositivo asf como 1a del campo ds sus realizacio
nes précticas y no solo en cuanto a movilidad de los
SiStemas, dentro del Dispositive, sino tembién, en cuan
to a estrcturss de los posibles artificios repressnta-
dos por los Sistemas. | o
' Gomo demostracién de ls practicabilidad del prin-

o= 13\,] .
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~cipio una de las azplicaciones industrizles del mismo

ha quedzdo plasmada y demostrade en las msmories que se
acompefian a las solicitudes de uns Patente de Invencidn
por »SISTEMA DE TRILLADD L SEL‘FUEBE DE LA PARVA POR
ARTEFACTO TRASLATCRIC CON MAZUINA BAGCULANIE», y de un
Modelo de Utilidad por »iRTEFACTC TRASLATCRIC CGN MALUL
NA BASCULANTE PARA BL LRILLADG AL SCL FUERA DE LA PaRVan,
Estas solicitudes se presentan con esta fecha en el Re-
gistro de la Propiedzd Industrisl y a sus Memorias Des-

- criptivaes se remite todo cuanto a 1lustracidén scbre uno

de 1los resultados industriales de lss ideas de la pre-
sente Pztente ds Invencidn se refiere,

- I11 -

Ts posible que s esta cuestién de los dispositivos
en gensral, no se 12 haya dado la importancia que tiene,
en si y en relacidn con la naturaleza de las cosas, y
por 21lo no se haya llegado a sentar tedrica, ni sstu-
diado a fondo y, como conssecueficia, no ss héyan-llegado
a inventar Sistemas para su extructuraciodn, pero‘es

_ transcendsntalfsimo, y quizd su estudio nos explicass

el misterio de ls diversidad, gue se nos sperenta fan-
téstica, de Sistemas, drzsnos y orgsnismos de la Natura

lsza an el Universo y ess diversidad no menos fantéeti-

ba de funcionsmientes y funcionss dentro de unas mismas
leyes o sea universales, quizd se pueda llegar z deducir
que si una mplécula es una ssrie ds mundos, el organis-
mo humsno es unz fantasla, por sl ndmero y la diversi-
ded de Dispositivos y de funciones de sus érgsncs, muy
superior el propio Universo, por su veriacidn y su com
plaeiidad, Y 1o és raspondiendo & un Sistema andlogo de
Dispositivos, dentro de los dos Movimiantos y la Ley |
de la gravitacidn, Universales, Mes la de los Movimien-
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tos, Y ia Ley de su voluntad que regula estos movimien-

tos Gltimos,

pero ahi esti esa escala de sistemas que va desde
81 Planstario Solar al 4tomo pasando por la molécula, bg

. sada an los dos Movimientos ‘Universales: El rotatorio so

bre el propio 8je y sl traslatorio alrededor del de otfro
v en la Ley 48 la gravitacién Universal; y esa otra, ds.
grado. muy superior en cuanto a Dispositivos y funciones
que parte de la ¢élula pasando por el érgano hasta llegar

a los Organismos de las clases mas varladas y diversas
dentro de esas tres Leyes Universales y respondiendo sl
pertinente Dispositivo andlogo, o0 sea respondiendo al
lema UNI-VERSIDAD, PARA DI-VERSIDAD. |

Y ah{ quedan sefialados el esbozo de¢ una teoria, una

concreeidn de ella en un Dispositivo y una realizacién
de este en un artificio mecénico, artificio, aunque dg
posibilidades formidables, el més simple que se puéde
concebir, incluso en relacién coh 1a funcibn de trilla-
do fuera de la Psrva a que va destinado.

~ Porque si proysctaramos (que ls proyecfaremos) un
artificlo mecdnico para trillado fuera de la parva a ba-
Se de la combinacién siguisnts:

28 4
X - 1led -~ {éﬁ% del esquema general del Dispo-

positivo y en la cual X seria el motor, y led; un cilin-
dro de quebrantadores y nficleo del grupo; y 2¢j; 22k; y
221, cilindros quebrantadores satélites, combinados to-

dos'con arreglo gl procedimiento que ss ha aplicado al

artificio ya proyectado, nos encontrariamos con un meca-
nismo de trilla de caracter{sticas superiorisimas. Cb~

serves§ la combinacidén dicha en el plano del esquema ge-
neral del Dispositivo, imagfnese la combinacién de que-

- brantadores de los cuatro supuestos cilindros dentasdos

™ 15 ~e i
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con el plano de la méquina, ya proyectada, a la vista;

y téngasé ademés en cuenta que los tres cilindros saté-
lites repreéentados por 2e¢j; 29k y R¢1, pueden veriar

de posicién respecto a 1ed y acomodar S8 s las necsasida-
des de ls trilla, aprovechando su montaje basculante so-
bre el led y por medio de la fijacién y mando F 1l2d.

Y téngass ademés en cuenta que todo este grupo que
es satdlite del ndcleo gensrgl (X) puede variarse de po-
sicién basculando sobre X para facilitar mis el acopla-
miento de los mecanismos a las condiciones del trasbajo
de trilla y se tendré una idea del tipo de artificio me-
cédnico que se puede proyectar (y se proyectard a su tiem
po), pera trillar y para otras funciones.

1o dificil para poder fundamentar los estudios sobre

terreno firme era concretar el Dispositlvo en una reali-

dad de srtificio mecédnico y ademis itil en el cual se
verificase la prictica del aprovechamiento conjunto de
los dos movimientos universales, sl rotatorio & 8l tras-
latorio combinados y complemantsdos dirigidos hacia uns
mi sma funcién Gti1l, como se dan en el Universo, as{ como
conseguir un sncadenamisnto vertebradp y con articulé-
cioneg y gobernable a voluntad, y eso fué lo primero que
se consiguio y con un fin de utilidad extragordinaria, en
81 srtificio mecénico para trillar fundado en el Dispo-
sitivo que se preconiza y cuya patente se reivindica sl
mismo tismpo, |

Y como pusde decirse que el Dispositivo ss el alma
de' 1a mAquina y de le instalacidén industrisl hasta el
punto que de la extructura del Dispositive pﬁede depen~
der 1g realizscién de los Procsdimientos qus se inventan;
dar con un Dispesitivo que ds un modo sistsmético nos
pueda conducir a las soluclones macénicas més diversas
vy numerosas ¢ incluso a soluciones ihSOSpacha&as' y has-

ta a pensar en idear proc@dimientos qus sin su conoci-
o= 16 =4
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miento no nos habrian passdo por imaginacién; o que
de pasarnos habriamos de desecharlos nada més presentér-
senos; se ha reputado de una importancia transcedental
encauzarle hacla la consecucidn de soluciones industria-
1es en seriae, o por Sistema, por lo cual se solicita-la

proteccidén de la correspondiente Patente de Invencién,
\ == N OT A -,

Los puntos de invenc ién proplos y nuevos qus se
presantan para gus 58an objeto de essts Fatente de Inven-
cién en ®spaila por vainte afios, son los siguientes:

1,- Dispositivo radial pasculante sistematizado, ca-
racterizado por una distribucién de ejes, radial y con-
céntrica, en series hasta sl infinito que se desarrolla
por grupos compuestos de: EJE CENTRC TRANSMISCR DE MOVI-
MIZNTO Y SJES SATELITES RECEPTCRES DE MCVIMIENIC; escalo-
nados en serfes radiales y concéntricas dsl modo siguien
te:

&) E1 ejs delxmotor, nicleo del Dispositivo, forms un
Grupo, tnico, con sus satélites inmediatos ques son los |
ejes que forman en torno de aquel la serfe radial con-
céntrica primaria que 4s finica: ,

b) Cada eje de la serie primaria convertido en transmi-
sor de movimiento y centre, forma un grupo con sus saté
lites inmediatos que forman en torno de aquellos ejes
primarios, las ssrfes secundarias:

c) Cada uno de los sjes de cada serfe sscundaria, conver—
tido & su vez en transmisor y centro forma un grupo éon
sus satélites inmedistos gue son los ejes gue forman, en
torno de aguellos ajes de las series secundsrias, las se-
ries terciarias.

Y ss{ sucesivaments,
£+~ Dispositive radial basculante, sistematizado ca-

o= 17 =,
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racterizado porque la distribucién radial concéntrica
en serfes infinitas, es de un eje o ds muchos, sin 1imi-
tacién, segin las necesidades, '
3.~ Dispositivo radial basculante, sistematizado, ca-

rsédterizado por Armazén basculante radlal, sobre el eje
motor y del motor cuya pauta de distribucidn de eje es
1s misma descrita en las reivindicaciones 12 y 2& y con
las modalidades siguisentes:

&) Rigida Gnica apoyada sobre el eje del motor, nﬁ-
cleo del dispositivo y que sencuadra todos los ajes,

b) vertebrada o varia cuyo desarrollo es el siguien
ta:

Armazén central apoyado sobre el eje del motor nfi-
cleo del Dispositivo y encuadrado los ejes de lg serie
radial concéntrica primaria; Armazones primarias spoya-
das sobre los ejes de la serie radial primaria y encua-
drando los ajes'de las series secundarias; Armazones se-
cundarigs apoyadas sobre los ejes de las series secunda-
rias y encuadrando los sjes de lgs series terciarias, Y
as{ sucesivamente,

Y ¢) Mixta compuesta de rigida y vertebrada y con com
binaciones sin limitacién,

~4,~- Dispositivo radial besculanta, sistematizado, ca-
racterizado por basculacién con arreglo al 6rden sigulen-
te: | \

a) Basculacidén total de la méquina sobre el eje del
motor, ndclec del Dispositivo,
b) Basculaciones parciales con el desarrollo siguien-
te: ‘

Los ejss de las series terciarias encuadrados por las
correspondientes armszones secuﬂdarias, basculan sobre
los ejeS‘cehtros correspondiente gue pertenscen a su vez
& 1gs series sscundarias:

Los ejes de 1as series secundarias, encuadrados por
o~ 18 -
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las correspondiantes Armazones primurias, basculan sobre
530 ~ los ejes centros correspondientes, qus a Su vez pertene~
! | cen a la serie primaria: LOS ejes de las serle primaria
i,-\ N | encuadrados por la Armazbén central, basculan sobre el eje
’ del motor, nicleo del Dispositivo, Y as{’ sucesivamente, v E
por la inversa, hasta el infinito,

< 585 v ¢) Basculaciones mixtas compuestas de basculacién
. | de series de ejes y combinaciones diversas, sin limita-
ciébn, R

5,- Dispositivo radial babculante, gistematizado, ca~
racterizado por mecan{smos de fijacién y regulacién da la
590 basculacibn, compuestos de macho ¥ hembra de satélitss s

centros y viceversa, que fijan y regulan la basculacidn

de la méquina y sus partes vertebradss y por tanto las ,

‘variaclones de poéicién correspondisntes dentro ds las 6r i

bitas, acomodéndolss a las naecesidades del trabajo, con |
595 = arreglo &l Srden siguiente:

‘a) Fijacibn y regulacién total al eje del motor, nd-
cleo del Dispositivo y variscifn del Armazén central y
toda la miquina por fijaciones sucssivas de serie-a serie,
b) Fljacién y regulacién a los ejes centros y trans-

600 - misores por orden progresivo ¥ variaciones de las Armazo-

nes de las series primarias, secundariass; etc. etc,

¢) Fijecionss, regulacliones y varlaciones mixtas

y combinacionss diversas sin limitacién, ’
" " B.-.Dispositivo.redial basculante, sistemgtizado, ca-
605  ractsrizado porque la ordenzcidn de interdependencia ver-

tical radial y besculsnte sistematizada descrita en las

relvindicaciones apteriores es también de orden interma-

quinista o ses de instalaciones industriales y fabriles

con una ¢ muchas miquinas, , ‘
610 ; 7.~ Dispositivo radlal basculante, sistsmatizado, ca-

racterizado por ordanacién genaral radial basculante de

«™ 19 -
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 centro & satélites, sin 1imitscién que parte del eje del
motor que es el ndcleo del Dispositivo a la cual respon- ‘

den: La distribucibén de ejss; la extructuracién y el en-
cadenamiento de las Armazonss; la bas sculacidén de la mé-
quina y de sus partes y de las méguinas as{ como todo su
conjunto descritos en las reivindioaciones anteriores en
la memoria y esjuemas,

8.~ Dispositivo rallal basculants, sistematiza&on

Tal y como S@ ha descrito en la memorlia que antece-
ds representada sn los planos que 56 acompalian y péra los

fines que se han especificado.

 ®sts memoris consta de veinte hojas escritas a méqui-
na por uns s0la cara
Madrid, 22 de Agosto

8 1.947
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