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MEIS3BIA DESCRIPTIVA 

para so lic itar

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

an

E S P  A N A 

por VEINTE ¡anca

a nombra da AKTIEBOLAGET FACIT, entidad gneoa, cstableol- 

da en Atvidabarg, SUECIA, por;

"UN DISPOSITIVO PARA U!?A MAQUINA DE 

CALCULAR*.-

31 presante invento se  re fie ra  a la s  máquinas da 

calcular, an y articular a las má&uinas da multiplicar del 

tjyc ¿3 -'¿iantas da husca (máquinas Odhngr), con un dia­

positiva da mando da introducción que funciona na. dos sen­

tidos (sentido + y por ejemplo, un rotor de dientes
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da husos. El presante invaata se propone s h ^ li f io a r  y 

mejorar '.os árganos de la  máquina cuc sirvan para la  apa­

rada (recepción) áaL mecanismo da mando giratorio. Estos 

órganos son, puás, por asta hecho, a la  voz de fabricación 

más barata y más segura, de manera qua la  máquina funcio­
na con más seguridad.

El presenta invento tiene por objeto también pro­

vocar de manera mág ¡s=2noilla  y más segura que antes los im­

pulses de avance paso a paso necesarios aa las máquinas con 

avance paso a paso automático, en particular cuando la  má­

quina astá provista de un dispositivo para la  división au­

tomática. Según #1 invento, la s  teclas de mando (teclas  

da meter o le modo de funcionamiento), permitan una presión

más fác il sobra le s teclas, 33 deoír, cua se la s  puede ba­

ja r más fácilmente con el dado. También aa pueda, según 

el invento, obtanar m desembrague directo y positivo dni 

dispositivo da mando (dpi acoplamiento del motor) sin que 

sea necesario u tilizar resortes.

Sa obtiene, pu.§s, según si invento, el resulta­

do de que la máquina as más segura y menos saasibla, da 

...ian-ua qus s.e rccuce sanaíblsmnnta al pe ligro  da arror.es 

debidos a e lla . Esto as importante sobre t ;do en tos ca­

sos da máquinas le calcular da mando eléctrico, qua tra­

bajan rápidamente.
So la  dBaoripcián siguí anta (salvo que so espe­

cifique otra oosa) las  supresiones "derecha*, "izquierda", 

"subiendo", "bajando, "Calante", y "detrás", sa entiendan
talas ceno apersoga sato .3 lireccion^.^e pora un operador san-
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tado ante al tsolado do la  máquina.

Sa- ha represen tâ 3o un ajataplo da rializaolún de 

una. máquina 3c oáloudar provista da un dispositivo según el

invento an lo s  dibujos anexos, ¡n loo  cusios:

Lo figura 1 as un cort .3 dado por la  línaa 1-1 da 

le  figura 2, y en todas sus partea eaanoia7.es i?s una v ista

por sL lado derecho ds la  máquina, habiéndose quitado la  

parad del extraño darecho.

La. figu ra  2 as una v is ta  par de* anta da la  par­

te  s ^ e r ic r  demecanismo 3.? mando prcpiamentá dicho.

La figu ra  3 ia una v is ta  por nucims da . mecanis­

mo di discos l -  encaje.
La figura 4 os una v is ta  p ir  encima del mecanis­

mo da mando pr opiamente dicho.

La figu ra  $ es una v is ta  de lado de c ia r tos de­

ta l le s  que ce pncuyitran inmediatamente a la  izquierda dal 

mecanismo 3 maído propiamente dicho.

La figu ra  6 es un d e ta lle  mirando en el sentido 

de la s  flechas V I—VI di la  fugura 1.

Lo figu ra  7 sa una v ís ta  da deta lla  i i  la  cha­

pa de guía, mirando en gi sentido as la s  flechas V I I -V I I  

da la  figu ra  1.

La figu ra  9 as asa v is ta  d- lado de una parta 

l"h  li?c"'-s "Li encajé, puado deducirse también qus la  

fe  mera 8 ms use v is ta  -i. sunt*.. do l.s Inc f.. echas V113p- 

V I I I  la figu ra  3.
Le figu re  $ j-s u\ cort:: transversal dado por 

la  lin ea  .IJ&-IX 3: la  figu re  8.

-  3 -
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L . figu ra  10 UlS v ís ta  . . ^'n uní .0? 

ñi.3*'3 3nnrtigu:dnr,;.s ta l de d'i ."ncaja.

Ls figu ra  11 -M? una rusta de ''.aar¡. ds. 1-' t  i  e l a 

vu il ta al y I-: la  a píesag qu.a cooperan con c it e .

figu ra  12 33 uce v ís ta  .̂? Indo do la  palanca 

inversora para la  r .s ta  d irecta  y da la s  piaza-i que coope­

ran con a lia .
L? figu ra  13 -r? una v is ta  .fe la^o íg  La te c la  

da nu itip 'iícacián .

L'* figu ra  14 ia  uua v ís ta  di ledo ¿C u& plaza 

qu.3 nnutígn.' la ja-! la s  tro la s  ,.a¡ ntiit Aplicación y ue d i­

v is ión .
La figu ra  15 os una v ís ta  por encina 1? algu­

nas plazca Urpurrtas baja la  placa da basa le  La máqui­

na.
í s  figu ra  16 13 n a  v ís ta  an planta di res trs.j.s-

n is í f ig a  "i! ruado.

La figu ra  17 ns un corta p a rc ia l dalo

iin  -a x y ii- jc rn  i '  16.
Para rayar claridad, y  Isa  a--tin tas figu ras

s d íí 3 " han r p r  -:3 ntado 1..  ̂ p^rt -  c s ^ c ía l^ a .

L? máouina representada *n dibujos --stá

scnstrul'ia ri. sus linean sígnela" -s con arreglo a las

-it <3 fran.,. . . .  &99- 01á ="H 6 :.= J 4l i 9 á , 1930,

n' 775-990 ).sl 10 ' = ja l is  1934, a ' 333-771 ie . 17
S- jm .n  1 . 1941. , i t  . <1 nana ñ? 575-373 ¿o l ^

d. j m i .  d.! 1931- 44494.. M A & . t * . s . t .  a l a *  "

H . t t .  .  ¿ L l . . .  7 4 ^ .3  tambMr, 1,.- ^  P * ^ '

t .  1:1 4 0. n . v í ^ b ^  4:, 1943 P ^  dn . ¡ * * . < " 1 -

-  4 -
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yo de bloqueo pera máquinas de calcular" y da adición dal 

6 da noviembre da 194? a la mendonada patenta 883-771.
La máquina representada an los dibujos as, poca, 

del tipo Odhner, o de dientes de busos, y tiene un meca­
nismo de mando o rotor de dientes de busos R (figura 16 ) 

que está montado an un carro que puede desplazarse a lo 
largo del árbol principal $8. Para efectuar las opera­

ciones, acta árbol con al rotor R debe, pues girar vi uno 

u otro sentido de rotación (sentido + o ee decir en 

aentido contrario o igual a las agujas de an reloj en la  

figura 1 .
Un árbol 10 ee arrastrado siempre en el miaao 

sentido por el motor M y tiene une ruada dentada 1 1  que ac­

ciona otra rueda dentada 12a, Esta dltima, con otra aneda den- 

teda 12b, figuras 1 , 4 y 16 , eetá sujeta a un árbol 13 y la 

ruede 12a acciona directamente une rueda dentada 14, al 
paso que la rueda 12b acoiona una segunda rueda 1 $ por 
mediación de una rueda de devolución 17 . Las dos ruedas 

14  y 15 están locas en el árbol 16 y por consiguiente gi­
ren siempre en sentido contrario cuando gira el motor. Una 

cualquiera da estas ruedes 14, 15 pueda acopiarle con el 
árbol 16 con ayuda del trinquete 18 que pivote sobre un 
eje 19a perpendicular al árbol 16, Este ajo ve sujeto e l 

bloque 19 bloqueado en el árbol 16 y sale por una hendidu­

ra de este bloque. Este hendidura ee paralela el árbol 16, 
y el trinquete 18 está montado en ella, con ayuda de sus 
salientes lataráLas, al triquete 18 puede ponerse en enca­
je con topee 20 (figuras L6 y 1 7 ) según que se naga bascular
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gi trinquete ..-a uno 3 .31 otro 3p itid o . *st&s topas vaa 

f i j o s  a la s  ru-das dentadas 14 o 1$ r  activemante. le y  

a l hecho dei ,-ngrsnaja del trinquete 18 00,1 uno do dichos 

sa lien tes , al árbol 16 so acopla con la  ruada dentada co­

r r e t ó n  daant a 14 o 15 os decir que ¿ ira  en uno u a tr -  ?an- 

t iá o , dada que la?  ruadas l 4 y  15 giran en sentido contra­

r io .  Con ayude, ds. lo s  tiaanas d-3 g'^gra- a je  B e l áruol 16 

$atá aienpra an unión -3a srr.'-'r'trQ can a.i árbol p r in c ip a l 

$8 da le  máquina. Esta árbol t i  en a -al ro tor da dientas 

de husos R que g ira  por tanta aa- é l sentido + o -  según 

qug é l trinquete 18 ssté en engreí a j*  aun la  rueda 15 o 

14.
Pé,ra pont<r e l  trinquete 18 an ingranajg con lo s

topas 20 o fuhra del mismo dicho trinqu ete tiene una pun­

ta qu-A está dispuesta en t i  sxtramo Asi trinquete opuesto 

a l 3ja  l$a y que se gtnc neutra en una hendidura da guia 2le 

con a ris ta s  ¿a entrada biseladas 2lb de una gula movible 

(2 l )  figures 1, 2 y 7) cuando e! árbol 17 está  en la  para­

da -.*s dacir, cuando a l ro tor da diantas da husos se en­

cuentre en su posición  da raposo* Cuando e l  árbol 16 

.g ira , la  punta dhL trinquete 18 a-a ap lica  contra un lado 

u otro da un c a r r i l  de guia 22 curvado en forma de un ar­

co da c ircu lo  (f ig u ra  1) do manera que e l  trinquete 18 

es guiado por éste  durante la  parte de la  rotación  del 

árbol 16 -an ls. cual la  punta daL trinquete no sa encuen­

tra  en la  hendidura 2la. Con pre ferencia  e l c a r r i l  de 

gula 22 ve suspendido clásticamente. En otros términos, 

la  hendiáure 2le y o l c a r r il  22 constituyan juntos una

-  6 -
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gula para el trinquate 18 durante M totalidad de ?60 .̂ 

Normalments la guía .21 a-e encuentra coa su hendidura de 

guie 2la ea su posioión media (figura 7) y por este he­

cho el trinquete 18 asta dss-n.granadp da los topes 20.

 ̂ Sin embargo, si le  guia 21 se encuentra desplazada a un
lado u otro como se describ irá  más abajo, arrastra  oonsi*- 

. go d  trinquete 18 que vi en a a encajar entonces en uno de 

lo s  topee 20.
Uu trazo pendular u oscilante 23 pivote sobra 

10 el eje f i jo  24, y uno de sus extremos 23a .(figuras 1 y 
4 ) . so gnousntrs entra dos p iezas 25 y 26 que forman le ­

vas da ranura montadas en al árbol 3 y por consi guiante 

qua giran cuando g ira  A  motor. Por esta hacho, el bra­

zo 2  ̂ tiene un movimiento basculante ce vaivén (movimien 

15 to pendular) alrededor del eje 24. SI extremo opuesto 
ás esta brazo pendular tiene une escotadura 27 (figura

20

25

2).
Dos v a rilla s  ¿-s acoplamiento o de levantamien­

to 28 y 29 van montadas pare poder desplazarse sobre ejes 
30 (figu ra  1 y 2) que van sujetos e una chapa o una par­

te ¿el bastidor f i jo  2l, y que pesan a ranuras longitu­

dinales da dichas va rilla s . Por consiguiente estas va­

rillas pueden desplazarse an el sentido longitudinal y 

Mtán sometidas <e la  acción da los r a s a r te  de tracción 

tendidos entre dichas v a r illa s  y v a r illa s  f i ja s  y que 

tiendan a levantar dichas v a r illa s  para lleva rlas  a su. 

pesidone . superiores. 3h sus ^tramos superiores estas

. „ i n . s  t * . * i  .3 *. 34 .ie  ^  ** ""^ ***

-  7 -
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ze acodada 36 que, en sentido lateral, es deoir, parale­

lamente al eje 16, puede deaplazarse sobre un árbol f i jo  

37 (figuras 1 y 7) que va sujeto entre las dos paredes in­

termedias transversales 33 y 39 &el bastidor de la máquina. 
E) La pieza acodada 33 va montada rígidamente sobre la guía 

21 forman do con elle un bloque que se mantiene normalmen­
te, en posición media entre las paredes 38 y 39* P°r m 
resorte 40 como en el que se ve en la  figura 7 . Cuando 
la pieza acodada y la  guía 31 se encuentran en esta ¡posi­

ción medís, el trinquete 18 está desengranado de los to- 

10 pes 20 como arriba se dios. La pieza acodada 36 tiene 
un saliente 41 (figuras 1, 3 y 4) que reposa en e l lado 
interior del pico, curvado hacia abajo 42 del brazo de 
bloqueo 43. Este brazo pivote en uno de sus extremos 
sobre el eje 44 que va sujeto a un labio replegado o sa- 

2̂  líente de la pared 38. Lh saliente análogo tiene el eje 
34. El extremo exterior del brezo de bloqueo 43 está ro­

deado por el extremo superior ai forma de arta de un bra­

zo 45 que pivote sobre un eje 46 de la pared 39, y aua 
es arrastrado por un resorte 47 en ta l sentido (e l de 

. las agujas de un re lo j en las figuras 1 y 11) que e l pi- 

co 42 toca contra el saliente 41.
Sobre la pieza acodada 33, está remachado un 

árbol 48 (figuras 1, 3 y 3) que pasa entre dos varillas 
49 y 50 en forma de doble cono y que están remediadas 

25 cada una en los extremos traseros de un gancho o trin­
quete de engranaje 51 y $2 respectivamente. Estos gan- 

<^.s van KM t.d.. aa aa aja 93 aaj.t. * L  ? " * *  39-

-* 8 **
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r.so rts  de t:rsián  50 montado alrededor dáoste  eje actda 

sobre loa do a gsnchos da tai manera que la s  v a r illa s  49,

50 en forma de- dobla cono se apliquen contra al aja 48.

Cesado si rotor R está parado y no ss efaot&aa 

por consiga!anta operaciones, los dos gauchos 53- 7 52 

sa aplican cada ano contra en saliente 54, 55 de dos dis­

cos m ortiguantes 56,- 57 (figuras 1, 3, M  y 11) aplican­

do ai resorte ñ$ torsión 501 le s  p antas de sst'=s ganchos 
intari ornante cintra el contorno Ao dichos discos amorti­

guadores ene pivotan sobre A  árbol principal 58 de la  Bá­

quica. (Alrededor d? esta árbol ^stá montado el rotor R 

da diantas de husos y efectúan ios operaciones haciendo 

girar asta árbol an el 9 antida + o - ,  as ágenr an santndo
. . o 's  agujas 3.6 un r e lo j en la''-rntraria o el mrsmo nr —-a

f ig M . 1 ). * t ? .  !0S 31^.5  %  y  57. W  <- " " * * *

P « 4 W ^  (*6 *3*t. QM t r .b B j. .  " M C S " * * )

^  ,W  tp lia t mi 3blata 4. a itrw o  a. 4K *9 . 4*a<"* atbtt. 

m matgtiti azetattiea íC (figuras 1. 3. 8 y 9)-

gaita t in a  na. . W i O .  3 " ^
(¡. a , n p t i . . )  s b ib . ;.stá niaiaao ,i,!S n tri..ia a t . M  * -  

tarn ifia  61 eejáta a n a  lava 62, par % tupis ^machado ss 

bra íata. 1 . Lava ,st4 ,atajada a . t , d rb .l p r l s .^ a l  38 

y par -,j.rp ls  M ..< 4M.4a sa *1 - ^  ^ t - r , l l l s  6i <* r s t -
„  OI, tb,rea 63 41 a t .-.t ia a , al saagsit. <50 ta l .  P^si-

a s.i'hT'̂  -3 t ornillo 61. I?ro-oidn angular que ha recrbld^ sobr... .

it T-vr 6? .s.ct.% montada exeántrloamante cn¿.-! observar qus! lt< -'-.'.-vs. -

M r-t!. árbol princ ipa l  58 y le  ranura circular 64, corta­

da no lioh. leva ^  por consiguiente excéntrica con r . l a -

- $ -
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oióu el órbol p rin c ip a l $8. .Un asta ranura hay una rue- 

d s c il la  65 (figu ras  1 y 5) a$. una paleaos de trac  t ra ­

zos o brazo de disparo 310 cuo pivote, sobre .0'. gja f i j o  

67. El brezo horizon ta l 66 da -sata peíanos pesa, a l *--- 

osoio  oorprsndido gntra las v a r i l la s  28 y 29 ( i rguras 

1 y 2) encima do ls ? * r is ts s  68 t * toñas v a r i l la s .  Bl 

brazo 06 -e más .robusto -a dicho s it io ,  dr nsnpre orn par­

ir  ooopsr&r ron t i "  a ristas 68 i r  rrtSs -Pe v a r i l la s  como 

sr ve sobra todo ^n 1'-' figu ra  2. En si brezo in fe r io r  da­

la  palanca ir- disparo 3IC p ivo te , sobro al .9 je  70, un gan­

cho di tro s  brazos 69. Un r:.corta c --' torsión  71 montado 

ga dicho t js  tíísnc,-, a hac-r g irar s i  gancho 79 an sentido 

contraria a los  agujas dgl r g lp j ?n tas figu ras l y  5.

Bajo l e  .colón di ditL r r o r t i  ui brazo trase­

ro 69a, d-, etc geo ch e 69 cisoanie yo usa v a r illa  72 suje­

ta s la parad inte.rm.siie 39* Adanes gaaono 69 tlana

m pico curvado 73 ?'L ex ttgo i-  la t r r3 lm i . t e  oibaa l i s

:-Ei^it::S ?4 ( f igu ras  l y  1 3 ) ce a- tge ia? d# vueltas 

y -  75.0 76 ( i  d i ' . r  l e  t  ela 1? m u lt ip l i ­

cación y l e  t i c t e  l i v i s í i i  o te r - t a  ^ i g i c t i v a n i i t e ) .  

l i t e s  l i o ü i  pac tan  ^ohig ni drbcl f i j o  77 Y stf-. some­

tidas cada una o l e  cocido d i ur r aorta 78 qut aplica al

gxtrsmo trasero da ü r  tre^e contra la  guía f i j a  3̂ ** Adm-

mí?, ratas tactúa tciu^^ cea 

ma .a*- aristas 68 ra Lar v

saouancia, uároslnii ite, -..r.

nc - ŝt  ̂ baja, r s rtae 32

, 1 -vontrn. Frocai . 'ba^rvar

una un tope 79 aitualo ¿nci-

a r i i ía s  28 y 29. Y ^on- 

i ir ,  cuando le tecla 75 °  ?6

impidió qur dichas v a r i l la s  

cu:j. li- t a c 'i  75 coop-?ra con

-  10 -
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I r  v a r i l l a 28 y le t:. ele 76

aja 60 t C...C un?. .- la -  t

81 gu.'- un r . corte 82 fp l lCt

cía . La p unte 84 1 .. I r th í

i t r bordea 68 d1 1aa ver : 11

75 y 76 p iv^ ta  un gancho

re ' í- v i r i l  la  83 1? La t * -

i , etá algo = qcr
y 2$ inoluno cubilo tatas

a lt iv a -  -ntén -r au p:'^io3.ó-i mds te ja .  Le- t:hn.ss 75 y 7% 

f  -Tnan una sola p ieza  con brezo?, 85 y brazos 290 o 291. Los 

brazos 85 ó acensan bi "boa gcrroa.s 331a áo la  p i?ze ac'oa-

qu.- p ivote  ¿cora r l ;g? f i j a

 ̂ .l í  c t r i  : o 334 do', joot-r.

, ít  7 3 , 7 6 , la  palanca t< con- 

r t ' n e o  "r -  contacta? 334 

r t - ro iu 2$C c 291 dt 1* t - -

'*"-tc' ,**ft' í„ opc t̂&dure do

r o/laje 'hi ''u pisco do taro

le ofcLboog v^rra o p = ot:n-d.o,c le -  f-gjor^s 1 y 5- Ydan-

íí;* Ĉ tnotEpOO. ''b'Ht?E 29^' 291 y 287;

la c Pth-ncr d.r *'*v itarte 331'

333 y retira áCb Ira  rt ntact*

Cur: a ., te je UE- .:. . t , y

tacto 331 H  ̂e ta.-br .'n, err a

'li "t  r , y -: ,t ím rru .. L

ele 75 y 7c f e  ̂ i r , I r t*rr'.r

pjace h: VEE rc 287 *. 'tu r f

'Oí 1.0.:. t-1:, - í pl;

0-í c l t a l í  pttinta, friere .".a 883.771.

Una palanca 86, i f lgu raa  1, 4 y 5) P ^ e ta  sob^:

01 Eje f i j a  87 QUE ve te jó te  e l b a r t i^ r  88. Esta palanca 

tipn^uLKtrc p ieb í curvos 89, $0, 91 Y 92. El p ica 89 ( f i ­

guras 1 y 5 ), pata pb- 00 agujere bol tebiqu? intermedie

39, encime r.̂ "- brazo 69a de' ¿.ancho 69. El p ico 90 f  rme

tepo pera la  palanca 271 p iv o te  ortr?. o l oj^ f í j e  325 

y cuy* a rp c r fic ía  93 descama m  t i  pico 90. El p ico  91

o^ ca rra  r ,1 brazo 102 cobro, t i  aotáa sn la  fo rra

c nocida cL gancho cal r e  aorta de 'decenas de la  ruad,

e . i  nscanlsmt caicúiadcr a lea d a  ( d . l  drdan da magnitud

11



* 2 93 04:

10

15

20

25

,; lrveca)' en  ̂1 cantador' c tctal-izeder 'd-sl r-pultado.

En pl caec de trezpe^  de lar: dt"cenes c esta me&a de can­

tador, él braza 1C2 pivote d.s. el sentido de la  Aecha A 

¿. la  figura 5, ^  dhcir, en A  -n t i^ o  ^  les agujas del 

exactamente cM.o st indica pera i a p ies . 102 de 

dicha'patent é francés* 883*771* Finammmatt s-.l pico 9-** ^  s

cense en mi brazo 45 ( f id ^ e z  1 , 5 Y H )  ^  ******
T i, p6 rirs en emitido ccntra-tra astg braza cutara rs palanca eo ..

r io  s i 6 , le : s g ^ . *  asi b U b j .  Oo 9M t r .b . -
j ,  por tisocldn h.oe spbi.er * : besso 8É oontrs si brsoo

102 par ru pies 91.
La paience de mande pívotantm 267 (figuras 1 y 

5) acciona da le n^n^ra conocida le  pslnnca 247, provo­

cando mi avance pa-c e pese y la  pisca de maede 28? Que 

tire  hacia ebeje de las tec le - 75 y- ?6 (exactament. co­

ma -  d^ccribe. pare pí¿zes c-rrespcndíentea'267, 24?

y 287 de la. citada patenté frenóse. 883*771)* Le placa
,-,b o - ,  con ayuda de,-.,, mecido 287 &e C'd ',".ce t-n p . ,

la  palanca invnrzore 294 ^n í^c^.on o-, F
xr 1*. .-.nsl ,-ftA dicha palanca conge­la pi6zí acec.aca 3" t

tsds d i r s e t s ^ t s .  s.e&. 1 .   ̂ ^  **

Ó.6.  y 10 Floos éb mibi. 287 ^
os Time s onesjer ta aso ¿e Ies s s lie a t í*  290 , 291 ^  1 .

tsdts fe moltiplioooiao 75 o A. ^  t M l .  do iiy isiOs ?á 

( „  -.-. q^. . *  .^ o - ib s  , ^ s  lee s o r i '9 ^ -

a i , . t ,s  287, 290. ^  ^

t .  , i o t .  95 ^
„  sobro s i eje f !3 "  9í

gura. 1 Y 14)

-  12 -
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por le  ptr-xd 39, títng- une perts deíratere curvada 97 

que pe^e P - '  un egu j^ t  la  39 -^oí.m6 de, les ex-

ti-eírccs:. in ferítri-s curvadas 93 (figures 1 y 2) da les va- 
rü í& s  d€: Ls.venteniento o ecopleRhentc 28, 29- Esta pi&- 

ze 95 tipua ene ranura curva 99 (figura? 1 Y 14) cr. la  

cual pesa una v a r illa  273 re c h a c e  .rolre pico levan­

t a d  d o r a s e  c palmee pi. votante 24?.. Adem&s en ,sta  

ciee.a 95 va remachada me varille. 95a (figu ra  11) Qua pa- 

g une ranura re le  peleaos A= contacto 331 Y heoe girar 

esta pal anos para correr le s  contactos 334 cuando so taja

la  pieza  p95*
*D i trazo impulsor 10C (figu ras  1 y 11) piTOts

' .n s r t r m . s ^ a r ic r  sotrs ,1 o ja  33 4 : 1 ° , * " " * < "  ^

,ag,M .ja  51 y 52. = sts - j .  P 'r
g , i ,  í , l  trazo aw H fS *. SR so extremo superior !Ste

br,zO tizna forma óe hoi-quUiajyMeas m lugar, 4.a

picos curros 101 qu, dz cao ., d i los I r lo s  su p erio r ., i .

l io  dr, gaoohoa ée ta g rs i. jt  51 o 52- ^  su extremo in­

ferio r dicho trazo da impulsión ti,.-na un gorrón 103 que 

raposa en - 4  raiura 104 de la  palanca 4* contacto 331- 
El pulsador 241 (figuras 1, 5 y 15) as manda­

do por 1. palanca 4 ^ . 4 .  221 3a 1 ' Equina (para la  r . -  

,ulaoi.n  p ar. 1' multiplicación y la  Mmisidn ^  avance 

^  .  paso automático) ir 1. manara descrita .n 1 . patéa­

la  francesa mncion.da 893-771 (víanse l a .  p ieza. 24 y

. ^agán i ? posición  Ae t eta palea-20 da dicha paten ta ). S-.,gua J-t- P

.4 201,1 p u lga r  241 sa . c u b a s e  t i c a ^ ^ -  
q u ,a  ^ n  - r a d a 01. . n u a n d . l a p ^ c a  da mande 2

-  13 -
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té en su posiorón 3 0  b en la  figura 15 ^posiciones da 
multiplicsoión) el pulsador 241 se encuentra fuera del 

camino del trinquete 69 paro cuando la paLanoa de mando 
gOl ha basculado hasta la p03íolón o para la división, el 

pulsador 241 está en el trayecto de dicho trinquete.
El brazo de disparo 210 (figuras 1, 11 y 12) ao- 

táa directamente sobre la palanca de inversión pera la res­

ta 358a del gancho 353 que forma sallante fuera de la oaja 

10$ de la máquina (figuras 1, 11 y 12). (La máquina tiene 
3 poeg, en el ejemplo de realización representado además de 

las teclas de multiplicación 75 y &e La tecla de división 
76, una tecla de suma como se representa en la  citada pa­

tente francesa 883.771* Paro no tiene teda da resta. La 
máquina pnés, se regula para la resta bajando la palanos 

5 358a a mano, y cuando luego se baja la tecla de división
%6, la máquina ejecuta una resta (véase figura 16 de la 
citada patente ) con este fin el brazo da disparo 310 

tiene un tope o pico curvo 310a que descansa en el tope 

(arista) 378 del gancho 358 cuando éste se baja poniendo 
gp a mano la palanca 358a en su posición inferior (resta)

o bajando la tecla de suma. En las figuras 1 y 11. la pa­
lanca 3$8a sa representa en suposición superior, pero la  
figure 12 la representa en suposición inferíor. Cuando 

el pulsador 380 sa hunde (hacia la derecha de las figuras 
2$ 1, 11 y 12) por ejemplo, oprimiendo la tecla de vuelta a

oero 406, su leva 380a aotóa sobre una varilla  106 que pa­
sa por un o rific io  de la pared intermedio 39 y va sujeta al

brazo 45. Por este hecho este brazo 4$ bascula y arras-

-  14 -
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tra consigo el brazo de bloqueo 43 (hacia la izquierda en 

la  figura 1 y ai sentido contrario a las agujas del reloj 

en la figura 4) de manera que el pioo 42 de este brazo de 
bloqueo liberta al pico o saliente 41 de la pieza acodada 

36. Bajo la aooión de su resorte 40 la pieza aoodada 36 

.a de vuelta con la henidura da guia 21a a su posición me­

dia, neutra, de manera que los trinquetes 10 quéden libres 
da los topes 20. Por este hecho, pero Cuícamente después 
de acabar la rotación que se está efectuando, la rotación

del árbol principal 58 que se está realizando cuando se 
inicia la operación de vuelta a cero se interrumpe. Mien­
tras se efectda la vuelta a cero, e l árbol principal 58 no 

pueda volverse a poner en marcha porque al brazo 45 mantie­
ne basculado lateralmente al brazo de bloqueo 43, de modo 
que su pico 42 no bloquea al saliente 4l; la  hendidura de 
guía 21a y el trinquete 18 vuelve, a su posición neutra efao 

tiva antas que por el hecho de girar las ruedas dentadas 14 
y 1 5 , eL topa correspondiente 20 Hege al trinquete 18#

Cuando e l pulsador 3S0 se ha llevado hacia la  derecha en

la figura 11, hace girar en al sentido da las agujas del 
reloj en la figura 11, por mediación de su eje 412, el bra­

zo 411 que pivota sobre al eje 333 de manara que este bra­
zo aotda sobre el eje 331* Y lo*6ontaotos 334 se cierran 
(pera la  vuelta a caro). En las operaciones de vuel-

 ̂ .  caro (determinadas, bien bajando la tecla do vuelta 

oaro 406, bien poniendo la máquina en posiolón para la 

. .  .  1. r ..to  y por ao.sigol.ot. hsol^ao g i r "  *1 

, 4 11 ^  A  sentía- ge l . e  'g i l * "  ro lo j e. L o  ?*S"- 

. .  l  v 11) .1 o e i l . t .  411. 1. l o * -  T " " °  " * ° *
-  15 -
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abajo y viene a desoansar en la  parte superior del p^oo 

oorvo 269 (figura 5) de la palanca o gancho 371. Por 
este heeho, resalta impedido todo avance paso a paso del 

mecanismo de pacata en posición mientras se efeotnan las 

operaciones de soma, de reata o As vuelta a oero.
De la  manera descrita más detalladamente en la 

citada pactante franoesa 883-771. las puedas dentadas 385# 
338 y 394 (figora 1) son accionadas por e l motor M bajo 
el mando (control) del brazo 393. La teela de vuelta a 
cero 406 (Algara 11) está colocada en el braso 400 que 
por ana parte rodea, por medie de ana hendidura longitu­

dinal el eje f i jo  400a y que per otra parte está articula­

do, mediante el eje 400b sobre el extremo inferior del bra­

zo da mando 393 qoa está además conectado por un resorte 
408 con e l  paleador 380. Este paleador tiene an resorte

de trsooión 410 y es bloqueado en en posición efectiva 
(hendida) trasera por an trinquete 395* 9ua ana ves termi­
nada la  voalta al oero del mecanismo de pacata en posición 
o de colocación, puede liberarse por e l diente 397 de la  
ras da dentada 394. Al trazo 393 va sujeta una varilla  407 
que descansa an un saliente del pulsador 380, de manera 
que este último ee impaleado hacia atrás (a la derecho en 

las figuras 1 y 11) cuando el brazo de mando 393 gir* an 
sentido contrario a 3a s agujas do an reloj paro efeotaor

ana hueva pacata a oero.
Da disco 107 (figuras 3 Y ID  Sir* -obre si ár­

bol principal $8 y tiene dos varillas 108 y 109 9se ?** 
.an a los orificio* H ° y  111 de los discos d. engrana-



]
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je $6 y 57 y eon así guiados. En los operaciones da suma 

y resta asi cómo cuando so vuelve al cero Oprimiente la 
correspondiente tecla 406, e l  saliente 400o (figura 11) 

del trazo 400, viene a descansar en el contorne del dis- 
5 oo 107 cuando el pulsador 38O se da desplazado hacia la

derecha en la figura 11 y tiende por medio del resorte 408 

a hacer girar en sentido contrario a las agujas del reloj 
e l trazo ds mando 392 articulado sobre el trazo 400. Per 
consiguiente nú ee puede ofeotner la  vuelta a cero mientraa 

33 gire el Arbol prlnoipal 58. Sólo cuando este árbol he sido 
detenido por loe g anchoe de engranaje 51 7 53 heoe e l resor­
te 48 que penetre el caliente 400o en le  escotadura 107a 

dd disco 107 (y por cata hecho, 01 trazo de mando 392 g i­

ra en sentido inverso de las agujas dol rsloj y os rssliza 

12 lo  vuelta a coco). Esta disco 107 so mantione asi, paro 
ol drtol prlnoipal puado desplazara# un poco mée OLIA de 
au posición de pereda (posición de repeso) y por este he­
cho ae oomprime el resorte amortiguador 59 pudiendo ol dis­

co 57, por ejemplo, al hacer ana operación de suma, Aespla- 

20 zaras un tanto en sentido inverso Ae las agujas del re lo j,
porque la varilla  109 puedan desplazarse un poco an el ori­

fic io  1 1 1 . **or este hecho, los discos 56# 57 Osoilan du­

rante oorto Anotante mientras que el meoanismo de puesta 
ai posición E y al Artol prlnoipal 58 son lio vados a la pa- 

22 rada y su energía oinótioa ee absorbida por el resorte amor­

tiguador 59.

Modo de acción.- El dispositivo que se acate de 

describir funciona de la manera siguiente:

-  17 -
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Multiplicación.- La palanca de mando 201 ee co­

loca en posición a o & e n  la figura 15  óe donde resolta 

qooML paleador 241 sobre el cnal act&a, se pone fuera del 

trayecto del gancho 69 (figuras 1 y 5). La placa de mando 
; más-menos 287 es asi bloqueada oomo se describe más en de­

tal ie en dicha patente francesa n* 883*771 y* por consi­
guiente, no es arrastrada en su movimiento por la  palan­

ca de mando 267 aooianada excéntricamente*
Se pone entonces el multiplicando en e l mocante* 

M) no de colocación B (figura 16) y se boje le  teOle de mul­
tiplicación 75 (figura 1 ) haciendo el brezo 85 de esta tó­
ela girar la palanca de contacto 33I  (en e l sentido de laa 
agujas del re lo j m  la  figura 1 ) de manera que loe contac­

to e eláotricos 334 del motor M ee cierran, Cuando ol mo- 
15 tor se ha puesto asi en maroha, ol brazo pendular 23 ( f i ­

guras 1  y 4) se pone en movimiento pendular por 2as laves 

25, 26. Cuando le tecla se baja, eu tope oblicuo 79 ( f i ­
gure 1 ) liberta la arista 68 de la varille  de acoplamiento 

28 do manera que seta última queda libre y ee arrastrada 
20 hacia arriba por su resorte 3-3* La punte superior de sa­

ta varilla penetra entonces en la  escotadura 27 (figuras 
1  y 2) del brazo pendular 23* Le varille  de acoplamiento 
levantada 2& es, pues, arrastrada por el brazo pendular 

23, de manera que dicha varilla  es empujada haoia la iz-

2$ quierda en la  figura 2*
EL eje 34 de este varilla aetáa entonóse cobre

1 .  p lts . . . . 6* 4.  36. 4* «M tr. que í . t .  SB t M t t *
j.M  h .. i .  1. tsq.a.r4* 4. 1. í ig ° r .  2. y P "  . .n . ig . i f . t .

-  18 -
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la  hendidura da gola 21a (figura 7 ) haca girar el trin­
quete 18 en el mismo sentido, es decir, subiendo en la  

figura 16. Este trinquete es acoplado por este hecho 
con el tope SO de la rueda dentada 15. Por consiguien­

te el árbol principal 58 está ahora acoplado con e l mo­
tor, de manera que es accionado por ál en el sentido de

rotación (sentido inverso de las agujas del reloj en las 
figuras 1 y 11). El pico 42 del brazo de bloqueo 43 ( f i ­
guras 2 y 4) viene a descansar asi en el pico 41 de le  
pieza acodada 36 de manera qpe el resorte 40 (figura 7 ) 

no puede volver dicha pieza acodada a su posición media 

neutra.
Cuando la  pieza acodada 36 se ha desplazado 

de la manera arriba indica3a, aourre lo  mismo con e l 

eje 48 que va sujeto sobre ella y que se desplaza en­
tonces haoia la izquierda en la figura 6 y actúa por 
consiguiente sobre las varillas cónicas 49 y $0 de ma­
nera que éstas se aparten una de otra y por consiguien­

te los ganchos de engranaje 5^ y 52 se apartan de loa 
topee 54 y 55 óe los discos amostiguadores 56 y 57* El 
árbol principal 58 está ahora libre de los anchos de en­
granaje y empieza a girar en el sentido +. (Cuando los 
ganchos 5 1, 52 se levantan, levantan al mis-o tiempo el 

brazo de impulsión 100.
Cuando, por este hecho, la leva o disco de ra- 

.nr.-l.TS &Z (ftg s r .. 1 T B) <n°*3*M <* <d <***1 5"- M- 
.  girar. 1. r .a ra  .roda tr io . 64 d. dida. «ieo.

.H iga .1 tras. d. disparo 310, s°. . . t *  aa <**°*j. °°=
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esta rencura por medio de una rnedecllla 6$, a girar en 

el sentido da lee agujas del reloj en las figoras 1 y 11. 

El brazo horizontal 66 de esta palanca de disparo 310 se 

baja attenses contra la arista de tope 68 (figcaras 1 y 
2) de la varilla  de acoplamiento 28, y por este hecho 
lleva esta varilla  (así como la  varilla  25) a saposióióa 
inferior mis baja que está an poco por debajo de sn posi­

ción in loial representada en la figure 1.
Dado que actualmente la tecla 7$ está bajada, 

e l resorte 82 (figuras 1 y 13 ) mantiene el gancho 81 (mon­
tado en la teda) contra la varilla de acoplamiento 28# y 
este gancho viene entonces a haoer encaje, por medio de 
la  eqperfiole oblicua de suponte 84 con Ja ariete de to­
pe 68 de la varilla de acoplamiento 28, y esta dltlma se 

mantiene asi en su posición más baja incluso cuando el 
brazo de la palanoa de disparo 310 empieza a efeotuar su 
movimiento de retroceso, en sentido contrario a las agu­
jes del reloj bajo la aoolón de la ranura-leva exoántri-

oa.
Cuando la  teda  de multiplicación 75 ce mantie­

ne bajada, su superficie de tope 74 (figuras 1 y 3) ee 
encuentra en el trayecto dd pico curvo 73 dd  gancho 
65, cuando este gancho pivote bajo la aooión de la palan- 

oa de disparo 310 al realizarse el movimiento de pivote 

de esta ÍLtima mencionado arriba. El brazo 69a de es­

te gancho 69 se pose luego fuera de contacto con la  ve- 

, 111.  f i n  72 y *"**"* . * 1  movUieito de Y .!**", . 1  t",.- 

„  69. . .  d e e l l "  t . j .  .1 P " °  ^  i *
20 -
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posición B Asi gancho 69 en la  fignra 3 ) As la peíanos 86, 

As manera que ésta no es arrastrada. Sin embargo, en el 
oaso en que la tecla 75 vuelve a sn posición Ae reposo 

(posición no bajada), la superficie Ae tope 74 Tiene fue­
ra dpi recorrido del pico 73 ^sl gancho 69. Bajo la ac­
ción del resorte Ae torsión 71, el braco 69a es entonces 

empajado contra la varille 72, se desliza a lo  largo Ae 
$eta dorante sn movimiento y en ponte viene a descebar 
en el pico 89 de la palanca 86 (como se representa en la 
posición f  del gancho 69 en la figura $, donde la posi­
ción ¿  es la Ae rsp oso de este gancho). Por este hecho, 
el brazo 86 gira en sentido inverso Ae las agujas del re­
lo j en la figura 5 , de manera que el pico 92 viene a des­
cansar contra e l brazo 43 y hace girar este brazo en ̂ nt i- 
Ao inversQde las agujas Ael reloj en la  figura 1 o hacia 

la  izquierda en la figura 4. íh  este movimiento e l bra­
zo Ae bloqueo 43 ee arrastrado y su pico 42 se aparta Aal 
recorrido Ael pico 41 Ae la pieza acodada 36, que entonces 

es devuelta por el resorte 40 (figure 7) e su posioión me­
dia no aotlva. Per este hecho, el eje 48 montado en dicha 
pieza acodada es devuelto a su posioión representada en la 
figura $, los ganchos de encaja 51# 52 se libertan y son 
devueltos hacia abajo por sue resortes de torsión 501, con­

tra el contorno de los discos amortiguadores 56, 57, En 

cuanto el trinquete 18 es accionado, mientras continda g i­

rando por la superficie oblicua 2lb de la guia 21 (figura 
.%) aue se encuentra ahora en su posioión media, este trin­

quete es sacado fuera de contacto con el saliente 20 de le
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ruada Rentada 15 (figura 16) de modo que el árbol prin­

cipal $8 se desembraga del motor. Cuando ahora los sa­

lientes 54, 55 de los discos amortiguadoras 56, 37 l l e ­
gan precisamente frenta a las puntas de los gandhop&a 

encaje $1, $3, 01 resorte de torsión 501 impulsa estos 

ganchos para ponerlos en encaje con dichos salientes 34, 

55. Dado qoe el árbol principal 58 gira an 01 sentido +, 
es decir en 01 inverso de las agujas del reloj an la f i ­

gura 1, el saliente de encaje 54 viene a descansar en el 
ganoho 5 1. La energía oinátioa del mecanismo de coloca­
ción B, que gira con el árbol principal 58 es absorbida 
por esto hecho por al resorte amortiguador <59 de manera 

qoe las piezas giratorias se paran suave y seguramente. 
Procede observar a esta respecto que durante todo oate 

movimiento de amortiguamiento (movimiento de rebote), los 

ganchos de encaje 52, 5 1* se aplican oon seguridad y sin 
movimiento relativo contra loa salientes 55, 54. Por con­
siguiente, no hay que temer que los ganchos salten fuera 
de encaje, y por el contrario la rotación se para, rápi­

da y seguramente. Procede observar, que, en una rotación 
+, el gancho de encaje 51 puede bajarse a suposición de 

bloqueo o de encaja casi media vuelta antee da la parada 
del árbol principal. Como se ve en la  figura 10 , el dis­
co 56 tiene en efecto forma análoga a un semicírculo, y, 
por consiguiente, el ganoho de encaje 51 puede bajarse 
aproximadamente media vuelta (del árbol principal 58) an­

tas da su posición de encaje. (Lo mismo ocurre oon el 
ganoho de encaje 52 en una rotación en sentido inverso).
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Cuando entonces el sallante $4 viene a descansar en el gan­

cho de encaja 51 el disco 57 ocntin^&a aún girando on poco 

en sentido inverso a las agujas del reloj, de manera que 
el gancho da encaje 52 puede bajarse fácilmente contra el 

saliente 55*
Cuando, en le  forma descrita arriba, la palanca

86 gira contra las agujas dal reloj en las figuras 1  y 5 

bajo la aooión dal gandío 69, la  palanca 2 71. queda tam­
bién liberada dal pioo 90 y es levantada por su resorte.
Por este hecho, y da modo oonooido (váasa la citada pa­
tente francesa 883.7 71) on impulso de avance paso a paso 

es determinado por el hecho da que el trinquete 265 ^ fi­
gura 5) es asi libertado y viene al trayecto de la  palan­
ca de mando 267 que acciona antonoes al brazo oscilante 
247 qéa sostiene al trinquete 265 y oon el o nal puede aco­
plarse el dispositivo de avance paso a paso del meoanismo 
do colocación. Cuando, por consiguiente, el brazo osoi- 

lante 247 empieza a desplazarse (hacia la izquierda en la 
figura 5), la  varilla 273 sostenida por este brazo viene 
a actuar sobre al brazo 271 y taja este Ultimo en la f i ­
gura 5 da manare que el pioo 90 de la palanca 86 descan­
sa de nuevo en la  superficie 93 y di brazo 271 aa bloquea­
do en suposición inferior representada an la  figure $. 
por eata hacho, la varilla 273 se desplaza en la muesca 
99 (figuras 1 y 4) de le  pieza de bajada 95. y Asta luego 
es igualmente bajada, de manera que su pico curvo 97 ha­

ce bajar los extremos inferioras curvos 93 ds las varillas 
de aaoplamioito 28 y 29. Estas varillas no son, pues, l i ­

beradas n i levantadas pera ponerse en oontaeto oon e l bra-
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zo pendular 23* El árbol principal $8 y por tanto tam­

bién el mecanismo de oolooación B no puede por consiguien­

te ponerse en marcha mientras se efeotáa un avance paso a
p &9&*

5 Cuando la palanca de contacto 331 gira del mo­

do arriba indicado para cerrar los contactos 334, aotáa 

de la manera conocida (véase la solicitud de patenta fran­

cesa del 4 de novlaabre de 1943 arriba mencionada) sobre 
los órganos de bloqueo para bloquear las tedias de lee 

10 cifras eto. Cuando la  tecla de multiplicación 7$ vuelve 
a su posición de raposo, la palanca de contacto 331 sigue 
adn mantenida en en posición eficaz, oerrando los contac­
tos 334 por el brazo impulsor 100 (figuras 1  y 1 1 ) por me­
dio de la varilla  103 de este brazo, e l cual se mantiene 

13 en suposición más alta por los ganchos levantados 51, 33. 

Hasta un momento en que los ganchos 51, 52 se bajan para 

poneras en contacto con los salientes 54, 55 y entre, por 
consiguiente, el brazo impulsor 100 se baje, se decir, has­
ta el momento en que el árbol principal 58 y el mecanismo 

20 de colocación B han alcanzado su posición de reposo, los 
eontaotos eléctricos 334, peimaneoan pues, cerrados, y los 
órganos de bloqueo da 3a s tedias de las cifras eto, perma­
necen en posnclón de bloqueo. Esto es importantísimo pa­

ra el funcionamiento rápido y seguro de la  máquina#
25 División.^ Para efectuar divisiones el órgano

de mando 201 ee Ueva qáu posición de la derecha (posi­
ción o en la  figura 15 ) lo  que hade que él pulsador 241

sea llevado al trayecto del gancho 69 (figuras 1 y 5).

-  24
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Como so desoribe más detalladamente en la citada patente 

francesa 883*771, la  placa da control más-manos 387 está 
ahora libre y poada por consiguiente desplazarse o cando 

llaga un impulso da mando paso a paso.
- Se coloca primero en la forma habitual e l d ivi­

dendo, en al mecanismo de oolooaoidn B y luego se intro­
duce en el mecanismo contador del resultado. El mecanis­
mo da colocación (y s i es necesario también el mecanismo 
contador de revolucionas) se vuelve e oero y el divisor 

10 se pone en áL mecanismo de colocación que está ahora ta­
balada a la manera habitual en su posiolón extrema izquier­

da, es decir, en los órganos de magnitud más elevados del 
contador del resoltado. Se ponen luego en marche la  má­
quina bajando la taola de división 76 que cierra antonoes 

15 los contaotos eléctricos 334 por medio de la palanca de 
oontaoto 33I. De igual manera que se ha descrito arriba 
bajo el epígrafe multiplicación, la varilla de acoplamien­

to 29 se levanta y el árbol principal 58 empieza a girar

en e l sentido de las agujas del re lo j de la figure 1  es
20 decir en e l s entido

Cuando por este hecho el disco de ranura-leve 

62 haee girar la palanca da disparo 3IO, ocurre lo  mismo
oon el gancho 69 (figura 5) que por consiguiente viene a
descansar por su arista en el p ülsador 241 y se desliza 

23 sobre óste como se representa an E en la  figura El
pulsador 24l impide entonces que el ganoho 69 venga a su 
posición f  incluso después que le teda de división 76 

he vuelto a su posición de reposo. En otros términos,
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el gancho 69 no pueda actuar sobre el pico 89 de la pa­

lanca 86. Esta palanos no es, pues, Infinida y e l ár­
bol principal 58 oontin&a girando con el mecanismo de 

oolocación en el sentido -  hasta que le  capacidad del 
mecanismo contador de resoltado sea rebasada y qne por 

consiguiente se produzca un peso de las decenas al or­

den de magnitud más elevado de dicho mecanismo. Por 

consiguiente, el brazo 102 gira eqél sentido de la f le ­
cha A en la  figura 5 , y este movimiento se transmite a 
la palanca 86 qne gira así en sentido ooatrario a las 
agujas del re lo j. Como se ha dicho arribe pare le  multipli­

cación resulta de esto que el tope 93 hace girar el brezo 
45 (figure 1 y 4 con ál el brezo de bloqueo 43).  Por

este hecho la  pieza acodada 36 se zafa y se vuelve a su 
posición media, ineficaz, de manera que el árbol princi­

pal 38 se desembraga y el mecanismo de oolocación se l le ­

va elásticamente a la parada por los ganohos de encaje 51,

53.
Cuando la palanca 86 gira, como se acaba de des­

cribir, en sentido inverso a las agujas del re lo j en las 
figuras 1 y 5, bajo la aoción de un impulso del brazo, 102, 
cuando se pasan las decenas, el brazo 271 as igualmente 

libertado del pico 90, y por consiguiente, dispare un 
impulso de avance de le  manera concoide, véase la cita­

da patente 883.771) al paso que el trinquete 26$ es liber­
tado y viene al recorrido de la palanca de mando 267. Es­

ta dltima acciona entonces el brezo oscilante 247 (&n el

cual está montado el trinquete 265) qoe provoca entonces 
un avance paso a paso del mecanismo de colocación. Cuan-
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4o la pieza acodada 36 se ha vuelto a su posición exterior 

(posición - )  aotda de manera conocida sobre el brazo de 

palanca máá-menos 294 da manera que este brazo pone en 

posición la placa de mando 287 paraba jar la ted a  de mul­
tiplicación 75 (por medio de su saliente 2<?0)y

La palanca de mando 267 aotda entonces por me­
dio de la palanca de mando mas-menos 274 sobre la  placa 
287, de manera que ésta se desplaza y la  teola de multi­
plicación 75 se baje.

Entonces la división automática continua de 
manera conocida..

Suma.- Una vez que ei número (a sumar) se ha 

puesto en el mecanismo de colocación B, éste efeot&a 

primero una vuelta más como ae he indicado arriba para 

la  multiplicación, Aegpaás da lo cual el mecanismo de 

colocación se vudve automáticamente a oero como ase des­
cribe en le patente citada n? 883.771 al paso que el 
pulsador 38O se despieza hacia la derecha en la figure 

11, cuando el gancho 358 ha girado hacia abajo (senti­
do inverso de las agujas del re lo j) bajando la  teola de
suma;

Basta.- La resta se efectúa de igual modo que 

la suma. El número a restar se pone en el mecanismo de 

colocación B. La palaaoa de inversión de resta 358* 
se baja a mano y se aprieta la  tecla de división. El 
mecanismo de colocación da entonces una vuelta y luego 

se vuelve automáticamente a cero.
Esta solicitud que corresponde a la presentada
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Los puntos da invención propia y nueva qua es 

5 presentan para qua sean objeto da esta Patente de Inven­

ción en Espade, por VEINTE anos, son los siguientes:

13*- Ch d ispos itivo  para .máquinas Aa ca lcu lar 

accione das por motor con avene 5 automático paso a paso 

an la  m u ltip licación  en función da io s  movimientos de 

10 llamada de la s  te c le s  del modo de funcionamiento o del

género de cálculo (tec las da multiplicación o d a  división 

-o teclas motor) caracterizado por lo s  puntos siguien­

tes tomados juntos o separados:

a ) . -  Un dispositivo de avance paso a p ".so se 

1$ mandado por un órgano impulsor sobre el cual actúan lee

mencionadas tsclas, dg tal manara qua al órgano impulsor 

se pone fuera da meaja cuando una da le s  teclas se ba­

ja, pero sa pone an encaja y el dispositivo d? avanop pe­

so a peso ae pone en marcha cuando la  tecla bajada se 11- 

20 berta y vuelvo a su posición de reposo.
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b ) . -  Un dispositivo ds Rispara que sirve para 

parar ai mecanismo de colocación giratorio (por ejemplo 

un r .jtor d^ drentes da husos) do - le  máquina también 

mandado (controlado) por si órgano inpulsor m?:i clonado, 

de manera que, ouando se liberta  ía- tecla bajada y por 

consiguiente si árgano impulsor se pone aa .^caje, esta 

último detiene al movimiento de rotación del mecanismo 

de colocación.
o ) . -  Una palanca que pivota en .La máquina y que

^ ca mandada por e l árgano impulsor mencionado, acciona, a l 
LO

pivoter en función del órgano impulsor tanto ai dispositi­

vo de avance paso a paso como al de disparo que sirve pe­
ra datang¡r $1 mecanismo de noLooaoió.n da is  máquina.

3) . -  La palanca maaoionada os mandada directa­

mente oor si gancho ds peso ds la s  decenas e l orden más 
ip '

elevado del contador dsl resultado de la  máquina por me­

diación do un brazo impulsor cuando la  máquina está pues­

ta para ta división.
a ) . -  El órgano impulsor, que se con preferencia  

20 . un gancho de tras brazos, va montado en un brazo pivotea te
cus ce^'Coima do, pera hacer un movimiento pivotante de vai-

, ván por una leva giratoria da la  máquina, la  cual es con

preferencia solidaria del mecanismo da colocación.

f ) . -  El brazo pivotaatg as guiado de manera posi- 

25 tiva en su movimiento pivotante da vaivén con preferencia 

por e l hecho de qug un diante o ruedeoil a montados en 

dicho brazo están en c aje con una ranura-Leva de un dis­

co.
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g )  El gancho descansa an una v a r illa  f i ja  y 

coopera en parte oca topes de les teoias de multiplica* 

ción y da división y en parte con un pulsador que es re­

gulable a mano sn diferentes posicíonas para la  muLtipli- 

cación y le  división.
h ) . -  El gancho es impulsado por un resorte en 

dirección de la  v a rilla  y del pulsador,

i )  . -  El gancho da tres brazos se mantiene por 

una d-3 estas partes diraotamanta an posición ás 3U soti- 

vidad por la  tecla de multiplicación cuando asta óitime 

sa baja da donde resulta qus el gancho no puede actuar 

sobre la  palanca mientras la  tecla de multiplicación per­

manece bajada.

j )  . -  Cuando La máquina se regula para is  d i­

visión y por consiguiente el pulsador esté en su posi­

ción para la misma, ni gancho de tres brazos descanse 

durante ia marcha de ia máquina contra dicho pulsador y 

por tanto queda empujado de ledo (en posición no eficaz) 

da manara que al gancho no pueda actuar sobra ia  palanca 

mientras el pulsador p-ermaneca an suposición da división.

Beta palanca, cuando na basculado, actóa 

direotam^nte sobre un brazo oscilante cu$ libe rte  por es­

to h&cho un listems. de bínense para una guía da v a r i l le s  

de levantamiento y óe acoplamiento que controlen le puer­

ta an engranaje del mecanismo ée colocación giratorio pe*

ra uno u otro sentido de rotación.
1 ) . -  Estas va rilla s  tetón normalmente bloquea­

das por lao teclas del mido da funcionamiento, lnpicien-
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do, le  roción da los resortes ¿6 levantamiento, di- mana­

ra que lf. presión necesaria pera bajar dichas tremas ee 

pequeña.
m) . -  Les extremos soparierea de estas va rilla s  

cooperan directamente con un brazo pendular que va y viene 

transversalmente a las v e ril as y que tiene una escotadura 

para cooperar con loa extremos superiores de las v a r illa s  sin 

que exista ógano elástioo ninguno entre al brazo pendular y 

las v a rilla s .

n ) . -  Además de íe-? ganchos de bloqueo giratorios  

la s  teclas del modo de funcionamiento tienen topes f i jo s  que 
sirven normalmente, ge decir, cuando le ttcla dal modo da

f  uncí en amianto correspondiente no está bajada, para mante­

ner le s  v a rilla s  en posición baja, no eficaz.

o ) . -  L$ punta del gancho y á# bloqueo de cada te­

cla de modo da funcionamiento descienda más bajo que la  pun­

ta d< i  tope f i jo  de dicha tecla.

p )  . -  Las teclas de.multiplicación y da división 

son independiantes entre s i y puedan bajarse simultáneamen­

te..

q ) . -  Si dispone una pieza oomán que mantiene bajas 

íe s  teclas de multiplicación y di división.

r )  . -  Dicha pieza tiene un eje que acó ion a un dis­

positivo de cierre de lo s  contactos del motor eléctrico de 

mando de la  máquina.

s )  .-áotda directamente sobre lo s  extremos infe­

riores curvos ¿e les v a rilla s  de levantamiento.

t ) . -  Tiene una superficie de tope que coopera con
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nn ¿jí-, o. árgano análogo que se pone en movimiento cuando es­

té en acción &1 flsp* altivo de avance paso a paso.

a ) . -  El trago oscilante tiene un saliente- que 

vuelva le s  v a r illa s  de leven tamiento a posición de reposo 

(posición baja ).

v )  . -  Le palanca tiene cuatro topes, el primero 

pare el mando por los ganchos, e l segundo para * iberter e l 

dispositivo de gvancs paso a paso, al tareero pare ai man­

do para e l gancho de peso da la s  decenas hacia el orden da 

magnitud más elevado del contador de resultado da le  máqui­

na, y el cuarto para actuar sobre el órgano na disparo que 

sirva pama parar el mecanismo ce colocación de la  máquina.

w) . -  Cuando una tecla de modo de funcionamiento 

está baja, al gancho de bloqueo de esta tecla*mantiene la s  

va rilla s  en posición baja ( in- iicag) una vez que estas va­

r i l le s  se hpn vuelto hacia abajo por ol sáltenta del brazo
e soliente.

y ) . -  El gancho da bloqueo que pivote sobre las  

tecles de modo de funcionamiento esté sometido a la  acción 

da resorte sujetos a dichas teclas, da manera que, el bajar 

la  tecla correspondiente, si resorte si tensa, y la  v a r illa  

de rodamiento correspondiente pueda levantarse sin que lo im­

pida su resorte de levantamiento.

2 *.- Un dispositivo para une máquina de calcu­

lar.
Tal y como s? ha descrito en la  Memoria que an­

tecede, representado en los dibujos cu? se acompañan y con 

ios fines que se han especificado.
Entre lineas "no". Vale.

Este Memo-
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ría coasta de tr a ía te  y tres hojee escritas por úna sola cera.

Madrid.,3 jGCí. 1947 '
P* A*

AtberíodsEízaburu
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