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MODELO DE UTILIDAD

por VEINTE afios

cuyc privilegio se solicita para Espafia,

sus territorios y plazas de soberania, a

" favor de:

D. AMADOR MORENO CASAL

de nacionalidad espafiola, domiciliado en
SEVILLA, calle Gladiolo, ndm. 13, relativo

as
* SERVOMECANI SMO"




5.

10.

15.

20.

MEMORIA DESCRIPIIVA

La presente invencién se refiere a un servomecanismo,
siendo apto para ejecttqr maniobras de érgenos que requieren
sGbitos acoionamientos en uno u otro sentido, especialmente :
algunos de tipo eléctrico en 1los que se trata de evitar la for-?}i
macibn de arcos por ruptura de corriente en carga, ademés de .

proporcionar wna accién firme y‘dentro'de ciertos limites,-

El servomecanismo de referencia se caracteriza pergueqesté?ff
constitufido por una rueda o sector de rueda, cqn_dentaéé”perifé€1*
rico que engrana con'tn tornilloksin.fin montadeAén un?érbol B
giratorio accionado pér un‘electromotop, eventuélmente.a tra—
vés de una transmisién reductora, habiende en d icha rusda una’
nuez en funciones de biela, que”sé_apliea en dﬁa’ﬁanuré;¢e una
deslizadera en funciones de manivela, apta para Qféetug?_deaf
plazamientos de vaivéh @ 1o largo.de unas g1ias en plano per-
pendicular al eje de la rueda, estando unida dicha deslizadera
a un véstago longitudinai que se relaciona con un elemento de
mando de un érganc objeto de maniobra en los dos gentidds, de
modo gque cada'momenténeé activacién del mot§r determina un
recorrido de la desliéadera y el consiguiente accionamiento

del citado 6rgano, = = = = = = @ = @ - - - = - - - = - T - -

La nuez de la rueda dentadazqeﬂha;la.alojada parcialmente
en uha corredera unida g la propia rueda, con facultad de

ajuste posicionsl dentre de la misma mediante un tornille, en
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orden a obtener el ajuste del dispositivo en funoién‘del recorg;iﬁ

do a efectuar por el vAstago de accionamiento, = = = = = « = « -;}

El eje de la rueda dentada posee dos excéntricas relacio-
nados con sendos finales de carrera relacionados con un inversor:

de mando de giro del metor eléctrice, en sus fases operativas.-

El conjunte del mecanisme se aloja en una ¢aja estanoca de- = -

tada de aberturas de accese con puertas, mientras gue el véstagoéff
de accionaniento se 210ja en un tube unide herméticemente en su ;f:
parte inferior a la citada caja, habiendo alrededor de aquel - :

tube una campena unida en su extremo superior al propio;véstégo.?‘*

Otros objetos y caracteristicas de la invencién se irén dangf
do a conocer en detalle a lo largo de la descripcién qné sigué; ?
haciendo referencia a los dibujos ilustratives que la acompa~-

Figura 1, representa el presénte'servemseanisma, visto en

alzado frentgl, en la”posiéién més alta de s&'deéleadera,_- -

Pigura 2, es una vista anféloga a la de la'figura anterior, -
segén la posicién méé baja de la deslizaders., = = = = = = = = = ; f

Pilgura 3, representa el mismo servomecanismo, visto en

Figura 4, es otra vista del mismo mecanismo, per su parte

BUPETiOr, = = = = = = == = = = "= m .- .- --—--—- - f

Pigura 5, es wn detalie, visto en perspectiva, relativo al ;ﬁ
dispoéitivo de ajuste de recoyrido del véstage de aﬂcionamienme.f”
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El servomecanismo de referencia, mse compone esensialmente »
de wna rueda dentada 1, o un sector de rueda, con eje 2, de é;
un 4rbol 3 eon tornille sin fin 4, de un motor eléctrice 5, :
de una deslizadera 6 con ranura 7 en la que se aplica una
nuez 8 solidaria a la rueda 1, de unas gufas 9 para la desliQ

zadera 6. y de un véstagoe de accionamiento 10 unide a la misma

deslizadera; este conjunto se aloja en una caja estenca 11.~

Le caja 11 contiene un bastidor 12 apoyado en la base $nfe-§;f
rior 13, en el que estd montado el motor 5; el.eje 14 de- i
este motor se relaciona con el Arbel 3 a través de una tréns-

misién con engranes cénicos 15 y 16, y eventualmente de una

reduccitn, = = = = = = = w = = = = I I ??

La nuez 8 es ajustable, a cuyo efecto estd unida & un nficleo
17 alojado en una corredera 18 unida al plato 19 de la rueda

13 el nficleo 17 es solidarieo a un tornillo 20 roscado en un

cuerpo £1jo 21, = = = == = e m - - m e me m - .- --- - -fﬁy

El eje 2 de la rueda.T’pasa por un buje 22 de la miama y se 35
apoya en un cojinete 23 montado en un‘90porte:24;vla_§arte_ s
posterior del mismo eje 2 presente dos exeéntricas 25 y 26
relacionadas con sendos finales de cerrera 27 .y 28 del cir-
cuite de alimentacibén del motor 5., Los dientes:29 de la rueda

1 engranmn con el tornillo sin fin 4, « = = = = = = = = = = =

La deslizadera 6 tiene sus bordes laterales aplicados en las?(
guias verticales 9, y su véstago de accionamiento 10 pasa a .
través de un dispositivo formedo por un tube 30 econ zbcalo 31

unido herméticamente a la base superior 33 de la caja estanca
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1l; a su vez, el véstago 10 estf unido a una campana 34 que

envuelve el tubo 30, con le que ge obtiene una proteccidén es-

tanca que impide la penetracidén de aguBe = = = = = = = @ =@ = = .

El funcionamiento del presente servomecanismo, tiene lugar P
como sigue. Estando en mercha el motor 5, el tornille sin fin ;;

4 determina el giro de la rueda 1, la cual, por medio de la

nuez 8 que se desplagza en arcoe de circunferencia, en funcienes

de biela, provoca una elevacién o un descenso de la desliza-

dera 6 que 86 comporta como una'méniiela, ¥y con ello, ‘el Vés~- . i

tago longitudinal 10 produce le maniobra prevista, = = == = =

El giroldél eje 2 de la rueda;1ébda lugér, por mediqnéq
sus exoéntricas 25 y 26, a la sctivacién de los finales do
carrera 27 y 28 del circuito de mendo del motor 5, en;o?deg
e limiter sus tiempos_de funcionamiento de'gcuerdo con_ei
dngulo de giro de la‘rueda 2, Por otra parte, el ajuste del
recorrido del véstago 1o 8e realiga por medio del tornillo 20

que permite variar la posieién de-la nuey 8 en la corredera

18, - ==~ c=edemcmccc-msceccm el

-Los giros del motor 5 tienen lugar alternativamente en
uno u otro sentido,. para comunicar igual slternancia a'la

rueda 1 y, por ende, a los desplazamientos en elevacién o en

descenso de la desliéadera Go = = = = = == - - - - -—- ;ﬁ

Eate_servogecanismo es egpecialmente adecuade para ls me- -
niobra de seccionadores en instalaoionesmeléctrieas,“alcanzanéﬁﬁ
do rupturas suficientemente répidas para que no se origine i
el cebado de arcos, y meclnicamente exactas para su perfecta

ejecucién, tanto en la apertura como ‘en el cierre, = = = = =
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Atendiendo a los desplazamientos del véstago 10, en fuhcién

de los movimientos de la rueda 1, se tiene que la vélooidad,

¥y por lo tanto las aceleraciones, son simétricas con respecte

al punto medio del recorrido, = = = = = @ = = - = = = - - - -~

El gobierno del presente servemecanismo, se hace por medie de:. "
un cuadro que transmite las sefiales de apertura o cierre al ;
motor 5, mediante unos pulsadores relacionados con un cbntactor?;
inversor dotado de proteceién térmica; ademés, dicho cuadre :
contendré luces indicedoras de posicién relacionados con les

Descritas convenientemente las caracteristicas de la inven- !
cién, se hace constar que en la misma podrén intro@uciygemggan-;;”
tas varisntes de detalle pueda aconsejar la experianéié,”éiem- .
pre que con ello no se modifique le esencialided de la misma
que es la que se resume y concreta en las réivindicaeioges we

N O T 4

Se declaran de novedad, utilided y propiedad para Espafia,

sus territorios y plazas de soberania, las éiguientes:.- ---

REIVINDICACIONES

1.~ Servomecanismo, caracterizade porque est& constitufdo

por una rueda o sector de rueda, con dentado periférico que

engrana con un tornille sin fin»montéde en un é&rbel giratorio

accionade por un electromotor, eventualmente a través de una

transmisién reductors, habiendo en dicha rueda una nuez en

F S T T L L R DY U LA S
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funciones de biela, que se aplica en una ranura de una desliza-k;

dera en funciones de manivela, apta para efectuar desplazamien-ff

t0s de vaivén a lo largo de unas guias en pleno perpendicular

al eje de la rueda, estando unida dicha deslizadera a un vés-

. tago longitudinal que se relaciona con un elemento de mando

de un érgano objeto de maniobra en sentidos opuestos, de modo

que cada momenténea activaeidén del motor determina un recorrido t

de la deslizadera y el consiguiente accionamiento del citado

6rgen°.---—--n —————— --———--—-—‘—--

2.~ Servomecanismo, segin la reivindicacién anteriqg,ngarao-ff?

terizado porque la nuez de la rueda dentadanée halla parcial-

mente alojada en una eorredera unida a la propia rueda, cen

facultad pare ajuste posicional mediante un tornillo, en orden

a obtener el ajuste del dispositive en funcién del recerrido

a efectuar por el véstago de_acoidnamiento._- I e

- 3.~ Servomecanismo, segin la reivindicacidn primera,_carac-';

terizaedo porque el eje de le rueda dentada posee dos excéntri-
cas relacionadas con sendos finales de carrera que goblernan

un inversor para les movimientos de giro del moter en uno u

otro sentido en cada fase operativa, = = = = = = = = == . - -

4= Sq:yvmecanishogisééﬂn la rgivindicaéiéﬁ-ﬁrimerg,_garae-4}w

terizado porque el conjunto de sus elementos se éloja;gphgpa
caja estanca, dotada de puertas de accese, mientras que el

véstago de accionamiento pasa por una disposicién hermética

en la parté superior de dicha caja, 6ompueata por un tube unido'L

a ella y por una campana unida el véstago y envolviende el
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Todo ello conforme se describe y reivindica en la presente

memoria que consta de ocho hojas, foliadas y mecanografiadas

por unsa sola de sus caras, y de cince figuras que la ilustran.

Jetu, 40 RBR, IS8T
f. A M. CURELL SUROL

ha. . b ...

Por Podar
Firmado: M. Ludai’
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D.AMADOR MORENO CASAL

HOJA 2 (2 hojas)
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