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Ie presente invencidn se refiere a sistemas para el sjuste
sutomdtico de elementos en mfiltiples posiciones predeterminadss, y con par—
ticularided a dispositivos para el ajuste automftico de una cadena de cir-
cuitos oscilantes capaces de ser sintomizados a un gran mimero de frecuen-

cias predeterminedas.

El ajuste manual de las distintas etapas de un aparato ra—
dio-emisor que debe cubrir cierta gama de frecuencias, es genralmente ler-

80 y complicado, regquiriendo lg intervencidn de mano de obra experta en el
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ajuste de circuitos de alta frecuencia. las exigencims del tréfico im-
ponen también las siguients %’d% ‘ 291 ajuste a un largo de
onda determinado debe efeétﬁarse en un iempo corito, frecuentemente
dentro de un mimito; b) el psso de un largo de onda de trabajo 2 otro,

debe efectuarse bajo condiciones similares de tiempo; c¢) la precisién

del ajuste de la frecuencia debe a veces ser mmy fino.

los dispositivos automfticos o semi-automfticos que se em-

plean generslmente para reducir el tiempo del ajuste, pueden hacer uso

de un sistema pars conmutar tantos circuitos oscilantes en cada etapa
como frecuencias pre-ajustadas haya, o bien un gobierno mecénico compld~
cado que efectda, en los circuitos oscilantes de las diversas etapas,
todas las conmutaciones de alta frecuencie gue se requieren psra cada

largo de onda.

Con el fin de asegurar una mayor precigidn en los ajustes,
es también corriente proporcionar un comando piloto a cuarzo. Sin em-
bargo, se verd gue con estos dispositivos, un-gobierno piloto de esta
clase sflo es aplicable Tuando es reducido el mifimero de frecuencias
predeterminadag., Debe efectuarse necesarismente um gobierno msnual si
ge desea realizar un ajuste a una frecuencia distinta de las determina-

das por los cuarzos.

En_ consecuencia, uno de los objetos de la invencibn es el
de proporcionar aparatos de radio con medios que hacen posible disponer
de una cantidad suficientemente grande de posiciones prefeterminadas
en la gama de frecuencias gue debe cubrirse, siendo estas posiciones
obtenibles automdticamente. Ie precisién de la hsbilidad de le frecuen-
cia pars cada pogicidn predetermineda, fija el modo de operar por au-
to-ogai lacién o con cuarzo, obteniéndose este modo de operar a volun-

tad y sin lfmite en cuanto al mimero de posiviones estabilizadas con
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Clarzos

Otro objeto de la invencién es el de proporcionar, en apa=—
ratos de radio capaces de ser sintonizados a un gran mimero de freaien-
cias predeterminadas, medios para cambisr rédpidamente el largo dgonda
operativo, evitando toda necesidad de a.justé mamal y, en consecuencia,

de tener que emplear mano de obra experta en el ajuste de los circuitos.

Otro objeto de la invencién es el de proporcionsr aparatos
radio~-emisores que comprenden medios antomiAticos de ajuste de esta

clase, dispuestos de modo gue los medios de ajuste puedan operarse por

intermedio de un solo comando de los diversos circuitos oscilantese

Otro objeto de la invencién es el de proporcioner, en apa=
ratos radio-emisores de comando dnico, capaces de ser ajustados & un
gran minero de frecuenciss predeterminadas, por medios autamdticos, dis-
posiciones gue permitan el ajuste de esos aparatos sin conmutacién a al-

ta frecuencia.

Un sjemplo de la aplicacidén de los dispositivos de la pre-
sente invenci&n, consiste en un ﬁansmisor capaz de operar con un gran
méfmero de largos de onda predeterminado. 1 cambio automftico del large
de onda permite entonces gque los operadores efectiien cualquier cambio del
largo de onda sin necesidad de recumir a operarios expertos en el ajuste
de eircuitos, y en un periodo breve en comparacién con el que se necesi-
ta para cambiar el largo de onds por medios mamusles, sunque se haga con

operarios expertose

Otro ejemplo de aplicacién consiste en redes emisoras de
miltiples unidades, donde se &signan & cads transmisor ciertas frecuen-
cias predeterminadas distintas. Ademds de las ventajas mencionadas para
o de los emisores, las disposiciones de la invencién aseguran entonces

una mgyor flexibilidad y facilidad de operacién de la red, debido a gue
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es posible modificar a voluntad y sin dificultad, los diversos ﬁjustes

necesarios para las frecuencias del tréfico de los emisores de la red.

De acuerdo con ciertas caracteristicas de la invencién, Bas
frecuencias preajustadas de un aparato de radio se‘ determinan por medio
de unsa clave mmérica, efectudndose el gobierno de los elementos de sin—
tonfe de varios circuitos oscilentes, por medio de un equipo selector
que comprende un conjunto de busce~lineas, marcadores y relevadores del
tipo telefdnico. El gobierno de este tipo se efectia mediante mialqtrler
dispositive apropiado, como ser wn disco de llamada, commutadores a con-
tacto mammal, tableros a botones de empuje, etc. ¥l mimero de elementos
de este conjunto depende de la precisién que se deseam o en otras pala-
bras,del mimero de frecuencias predeterminadas de la gama qué debe cubrir-

8S€e

De acuerdo con otra caracteristica: de la invencién, los ele-
mentos de sintonfa de los diversos circuitos oscilanies se conectan me-

cénicagente y se gobiernan en conjunto mediante el equipo selector citado.

De acuerdo con otra caracterfstica de la invencién, la gama
de frecuencias que debe cubrirse se divide en sub-games Yy, con el fin de
evitar la conmutacién & alta frecuencis y de dejar a los eircuitos con un
vplor conveniente de su coeficiente de excesc de tensidén, se proporciona
una cadena diferente de circuitos de alts frecuencia para cada sub-gama,
siendo la alimentacién, la modulacién telefénica y la manipulacién tele-
gréfica commnes a las cadenas de alte frecuencia y conectables a volun-
tad a una de las cadenss. Todos los eircuitos de sintonfa de estas ca-
denas, como ser los capacitores, se conectan mecénicamente y se gobier-

nan en conjunto mediante el equipo selector mencicnado anteriormente.
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en la descripeién que sigue, con referencia a los dibujos que se acompe-

fian, en los cuales:

Ia figura' 1 es un esquema de un ejemplo de ’dispbsicién de los
circuitos y los medios de ajuste de un transmisor que emplea ceracterds-

ticas de la invencién; y

la figura 2 es un esquems més detallado del dispositivo para
el ajuste automdtico de los circuitos oscilantes, a frecuencias predeter-

minadas dentro de la gama cubierta por el transmisor.

En el transmisor gue se representa esquemdticamente en la
figura 1, la gama de trabajo se divide en dos sub-gamas, y cade sub-gams
est4 doteda de una cadena diferente y completa de circuitos de alts fre-
cuencia, con el fin de evitar la conmubacién de.alta frecuencia y de de-
jer a los diversos circuitos con valores apropisdos de coeficientes de
tensién excesiva, como se ha mencionado. BEs evidente, como es na.turé.l,
que el mimero de cadenas de alta frecuencia depende del ancho total de
la gama de frecuencias & cubrirse, siendo posible, por ejemplc, gque cada

cadena cubra normalgente dos largos de onda.

Cada una de las cadenas que se representan en el dibujo, com—
prende una etape piloto 1 & 1' gue puede operarse como auto—oscilador o

con estabillizacién a cuarzo. Puede suponerse quels operacién de ssta

‘etapa piloto se hace por medio del conmutedor de seleccién 2 § 2', com~-

prendiendo por ejemplo dos posiciones A1y A2 (o A3 y A 4) pilotea~

das a cuarzo, y una posicidn de auto-excitacién a.

Ia etapa piloto estd seguida de una etapa separadora do-
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bladora de frecuencia 3 6 3!, la que a su vez estd seguida de una etapa
ampiifica.dora 4 8 4. Estas etapas amplificadorss alimentan respective~
mente a lag etapas finales 5 y 5', 2 las que pueden aplicarse las modu-
laciones telefénicas o telegréficas gue proceden respectivementé de las
etapas de modulacién 6 ¥y 7 que son comunes & las cadenas de alta frecuen-
cise Un selector de modulacién 8 conecta le modulacifn telefdnica o te-
legrdfica glin selector de sub-gama 9, que simultdneamente eplica a la
etapa finel 5 de la primera cadena, 0 a la etapa final 5' de le segunda
cadena, la modulacidn elegida en 8 y la alimentacién general procedente
del equipo comin 21. Detrds de la etapa final 5 § 5! se.conecte. un dispo-
sitivo de adaptaciém 10 6 10! que conduce la alta frecuencia & las ante-
nes. Estas pueden ser antenas de un cuarto de largo de onda o bien dipo-

los de media onda, segtin se ha representado.

Ios diversos circuitos oscilantes de las etapas de alta fre-
cuencia se representan separados de los c%.rcuitos de que ;f'oma ;ée.rte, in-
dicdndose los circuitos oscilantes de las etapes piloto 1y lt enll y
11ty los de las etapas separadoras 3 y 3! en 13 y 13!, etc. Este método
reinresenta con mayor claridad el acoplamiento mecdnico 22 y 22! de todos
los elementos varisbles, en este. caso los capacitores, de estos circuitos
oscilantes gue, & tftulo de ejemplo, se supone que comprenden una suto-
inductancia fija y un capacitpr de variacién de frecuencia sustencizlmen-
te lineal distribufda en una rotacién de 1802 del rotor. Como métedo al-

ternativo de ajuste, este puede consistir en el gobierno contimuo de los

.circuitos oscilantes de inductancia veriable y cepacidad fijs, lo que se

efectla, por ejemplo, mediante un varidmetro.

Los capecitores varigbles que proporcionan el ajuste dnico

se gobiernan prdcticamenie sin juego alguno, por medio de engrasnajes &
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tornillo sin fin y ruedas tangenciales 23 y 23!, dependiendo la nnilti—

plicacién de la reduccidn, de las caracterIsticas del busce~lineas 24

¥y €l marcador 25 que se emplean para la eleccidn de las posiciones de
ajuste de los referidos capacitores. El rotor del busce~lineas telefé~—
nico 24, como ser con cien posiciones Utiles, se enchaveta rigidapente
al eje de transmisién 26 de los engranajes a tornillo sin fin. Este bus-
ca~lfneas se conecta eléctricamente & un conjunto de gobierng 28 que pue—
de comprender conmitadores manuales & botones de contacto, efectufhdose
la conexién por intermedio de un grupo de relevadares indicados en coh-
Junto en ;2?’ ¥ un marcador 25 de paso a paso, que tenga por ejemplo diez
posiciones dtiles. Se proporcionanwt por ejemplo, tres commutsdores que
corresponden respectivamente a las centenas, las decenas y les unidades,
cuando se desea tener una preciéidn de mil posiciones preajustadss para
cada sub-goma, es decir 2,000 posiciones ;prea,j‘zs tadas para el conjunto

de las dos cadenas de alta frecuencia del transmisor en vuestién.

Ei busce~1fneas telefénico 24 estd impuisado por el motor
29 cuyo arrangue se gobierna manuslmente mediante el dispositivo 30. ¥y
la detencidén del busca~liness en la pbsicidn deseada se efectda en for-
ma mxy definida por el accionamiento del freno electromagnético 33 gue
desconecta el motot. El suministro del motor se interrumpe similténea~

mente en este momentos

Se explicard shora en mayor detalle le disposicién y la ope-
racién del sistema de gobierno de ajuste vnico, con referencia a la fi-

gura 2 que representa un ejemplo de ejecucidn de este circuito.

Se supondrd primeramente, a tftulo de ejemplo, que la fre-
cuencia a 1avque se desea ajustar el transmisor estd en la sub-gama I

suministrade por la cadena superior de cireuitos de la figura 1y que
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trabaja con auto-oscilad én y modulacidn telefénica. El operador habili-

ta el conmtador de modulacidn 8 (figure 1) en la posicién "teléfonof
el selector de sub-gemas 9 en la pesicidn "gama I" y el selector 2 del
método piloto en la posicidén 2¢ Por medio del dispositivo de gobierno
28, forma entonces el mimero de tres glmismas que corresponden a la

frecuencia buscada.

Para formar el mtmero de clave de la frewencia; yor ejemplo
359, el operador habilita el commutador CC de las “centenas" (figura 2)
en la posicién 3, el conmutador CD de las ‘Becenas™ en la posicién 5, y
los conmutadores CU de las “unidades en la posicién 9. Presions entonces
la tecle de arrangue MM del dispositivo dnico de ajuste que gobierna el
arrangue del motor 29 y el cierre de los circuitos 21 de suministro del
transmisor, Se enciende la luz de la ldmpara LS, informando asf el opera~

dor que se estd procediendo a2l cambio del ajuste del largo de onda.

Tl motor 29 acciona al busca~lfness 24 por intermedio de un
comando & engranaje de reduccién. Por cada rotacién del busce~lineas 24,
el marcador 25 avanze un peso. In conseamencie, el busca~lfneas efectﬁa
dos rotaciones compietas en ¢l ejemplo representado; a la tercera rota~
cién, el marcador 25 se detiene en la posicién 3 indicada por el conmuta~
dor mamual CC de las centenss. Jesde este momento, el busca-lfness 24
puede discriminar la posicién de las decenas (5) marcada por el conm-
tedor CD, de las decenas y la posicién de las unidades (9) marcada por

el conmutador CU.

Cusndo las escobillas del marcador 25 y el buécar-linea,s 24
pasan sobre las posiciones marcedas, habilitan relevadores correspondien-
tes del grupo 27, y estos Ultimos efectlan las conmutaciones necesarias
de circuito. El busca~lineas marcs una detencién en cada cien, en la po-
gsicién de las decenes y en la posiciém de las unidades, donde se detis-

ne definitivamente por medio del freno flexible o embrague 23 de un tipo
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electromegnético conocido, que efectia una detencidén rdpide y bien defi-
nida del dispositivo de gobiernp de ajuste tinico. Iz lémpara LA se ens

ciende cugndo se detiene el busca~lineas, informando asf al operadc;r que
el dispositivo de ajuste tinico se ha detenido en la posicién marcada por

los conmutadores maruales 28

Para llevar nuevamente el conjunto del sistema a la posicién
de reposo, el operador presiona la tecla o botén de liberacidn CL que
gobierns las conmutaciones eléctricas necesarias en el grupo 27 de rele-

vadofes.

Se supondrd ahora que la frecuencia a la que se desea ajus-
tar el transmisor corresponde a una posicién piléteada a cuarzo. la ope-
racién es igua.l/?rteel caso anterior, pero no es necesario shora estable-
cer en el dispositivo de gobierno 28 el nimero que corresponde a la fre-
cuencia, dado gue la posicidn de esta frecuencia se'unrca automdiicamen—~
te mediante la posicién del selector 2 del método piloto, Con este fin,
el eje 35 de Veste selector lleva, como se representa en la figura 2,
cierto mimero de discos plancs de contacto 36 gue estsblecen conexiones

spropiasdas con el eguipo selector, cuando el selector 2 se habilita en

la posicién del correspondiente cuarzd 37 de la etapa piloto 1.

Ia operacién del sisbema en telegraffa o para la sub-gama IT
{cadens inferior de circuitos del alta frecuencia de la figura 1) se de-
duce fdcilmente de los ejemplos que anteceden, diferencigndose solamen—

te en las posiciones de los selectores 8 y 9 de la figura 1.

La precisidn mecénica de la detencién del busca-lineas 24 es
de alrededor de la décima parte del intervalc entre dos posiciones suce-

givas de frecuencia predeterminada. Esta desviacién de la frecuencia con
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respecto a la posicién t ica, ngszn desa.juéte que es relati-

vamente myy leve y siempre unidireccional, pero gue proporciona una
rrecisién suficiente de la habilitadede la frecuencia del conjunto de
gobierno de ajuste Unico. Sin embargo, si se desea‘ una mayor precisidén,
es yosible subdividir cede sub-gama en mds de 1.000 posiciones (por
ejemplo 10.000) mediante el reempleo del marcador o el uso de un marca-
dor adicional, con relevadcres adicionales en el grupc 27. En edecaso,

la disposieidén y la operacién del circuito indicado serd en general

“igual.

En lugar de un marcador, puede utilizarse cuglguier dispo-

_ 8itivo marcador equivalente, como ser un grupo de relevadores medidores,

dispuestos de una manera bien conocida en telefonfa.

El transmisor descrito a titulo de ejemplo utiliza posicio-
nes gobernadas a cuarzo y también posiciones operativas de auto-mscila#
cién. Sin embargo, es evidente gue cada posicidén, gobernada a cugrzo
gueda disponible para auto-oscilacidn, y & la inversa cada posicidn de-
finida por auto-oscilacién puede pilotearse a cuarzo, proporcionando
asf gran mrecisién de la frecuencia, actuando el leve desplazamiento
de los circuitos que siguen a la etapa piloto, solamente sobre el nivel
de amplifica.ciéﬁ de la totalidad de la cadens. ElL mimero de pocsiciones
piloteadas a cuarzo puede ser Pacilmente de cuarente en el transmisor
descripto a titulo de ejemplo, y estar limitado solamente por las condi~-
ciones mecénicas prdcticas re]é.cionadas con la conmutacién y la disposi-

cifn de los cuarzos.

Debe obgervarse que con los dispositivos de gobierno de es-
ta clase, el ajuste del transmisor a una frecuencia dada toms un tiempo
gue es siempre menor gue el necesario para calentar los tubos y suminis—

trarles tensién, y esto hace posible obtener la mAxima fapidez para
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poner en servicio el transmisor a un largo de onda determinado.

Debe notarse también gue los detalles ds los elementos de
circuito son en si conocidos y no han sido ilustrados ni descritos en

rezén de que np formen parte de la presente invencidn.

Sin embargo, es evidente gue la descripcién que antecede
con referencia a los dibujos anexos sflo se refiere a un ejemplo parti-
cular de ejecucién, y que la invencién es capaz de mmerogas aplicacio-
nes, modificaciones y adaptaciones, sin spartarse de su alcancej en par-
ticular, los dispositivos descritos pueden encontrar aplicacidn, en su

totalidad, en aparatos de radiormecepcidn.

Egte invento corresponde a una solicitud de Patente formu=-
lada en Francia el 29 de Diciembre de 1941 sefialada con el N2, PoVe
464.130 y se acoge, por lo tanto, a los beneficios que otorgan los con-

venios internacionales vigentese

Ios puntos de invencién propia y nueva que se presentan pa—

ra que sean objeto de esta Patente de Veinte Afios, son los siguientest

12, ~ Sistema de regulacidén asutamdtica de miltiples elemen-—
tos en posiciones predeterminadas, caracterizasdo en un aparsto de radio
dispuesto para ser ajustado automfiticamente en un mimero suficientemen=
te grende de frecuencias prefleterminadas dentro de la gama que debe !
cubrirse. la precisién con que se pueden fijar estas freaiencias de i
funcionamiento dependen de que el oscilador funcione como aubo—osclila~
dor o con conbrol por cristal de cuarzo. Teoricamente el miuero de fre—~

aiencias predeterminadas en este Wltimo cago es ilimitada.



280

285

290

295

500

i 79052 =

22~ Sistema de regulacién automitica de miltiples

tos en posiciones predeterminadas, caracterizado en un aparato de radio
que puede ser a.jusf.ado antométicamente y con rapidez a un gran mimero

de frecuencias prefijadas, llevando los medios para cambizr rapidamen—
te la onda de funcionamiento evitando tener gque rsalizar ajustes marma-

les por personas expertas en el ajuste de circuitos.

32,- Sistema de regulacién sutomitica de miltiples elemen—
tos en posiciones predeterminadas, caracterizados en aparatos radio-
trmﬁmisores dispuestos parz quedar ajustados automdticamente en un
cierto nimero de frecuenciss, en los cuales los circuitos oscilantes

motive del ajuste se accionan por un mande nico.

4%,- Bigtemas de regulacidn eutomftica de miltiples elemen~
tos em posiciones predeterminades, caracterizado en aparatos radiotrans-
misores segin la reivindicacidén 3 en los cusles los ajustes de los cir-

cuitos oscilantes se efectus sin que se tenga que efectuar conmutaci én

alguna en alta frecuencia.

58.~ Sistemas de regulacién automdtica de miltiples elemen=—
tos en posiciones predeterminadas caracterizados en un aparato radio-
transmisor en el que el cambio automdtico de longitud de onda se puede
efeftuar por operarios y en un periodo de tiempo breve si se compara

con el que emplearfs personal experto por procedimientos manuales.

62.~ Sigtema de regulacién automdtica de miltiples elemen—
t0s en posiciones predeteminadas, caracterizado en un sistema de trans—
misores, donde a cada transmisor ée le fija un mimero de frecuencias

gue se pueden escoger automfticamente tal como se ha indicado en las
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reivindicaciones de 3 a 5 inclusive. De esta maners de flexibilidad del

gervicio es mucho mayor, ya que las posibilidades del sistema de trans-

misores es el de uno multiplicado por el mimero de ellos.

T2+~ Sistema de regulacién automdtica de miltiples elementos
en posiciones predeterminadas, caracterizadc en un aparato de radio en
el que las frecuencias preajustadas se dterminan por una clave numérica
que contmlg el mando de -los elementos de sintonfa de varios circuitos
oscilantes por medio de un equipo selector gque comprende un conjunto de
bugcadores de lineas, marcadores y relevadores del tipo telefénico. El
dispositivo que controla este equipo puede ser un disco de llamda, con—

mrtadores de contacto manual, botones de presién momenténes, etc.

8¢,- Sistema de regulacién automftica de imiltiples elementos
en posiciones predeterminadas, caracterizado en un aparato en que los
elementos de sintonfa de los diverscs circuitos oscilantes van mecani-
camente solidarios y se gobiernan en conjunto mediante el equipo selec—

tor citedo.

92,~ Sistema de regulacién automftica de miltiples elementos
en posiciones predeterminadas caracterizado en un aparato transmisar
en el que la gema de funcionamiento del transmisor se divide en dos
sub-gamas y sSe proporcionan dos cadenss de cirauitos de alta frecuencia,
uno para cada sub-gama, siendo la alimentacidn, la modulacién teleféni-
ca y la manipulacidn telegrdfica comunes a las cadenss de alta frecuen-
cia y chnectables a voluntad a cada una de las cadenas. Todos los cir-
cuitos de sintonfa de estas cadenashk sean ue condensadores o las bobi-
nas van unidos mecdnicamente y se gobiernan segin el equipo selector

antes mencionado.

10.- Sistema de regulacién automftica de miltiples elementos
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en posiciones predeterminadas.
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Tal y como se ha descritoc en la Memoria que antecede, re-

presentado en los dibujos que se acompailan y a los fines especificados

Este Memoris consta de catorce hojas escrifas por una sola

caXxa e
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