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H  E M O R I A  D E S C R I P T I V A .
- qne se acompaña

a l a  aoliéitad de
aná PATÉRTE DE ÍNtEyClW, por TEINIE á#OS en España-,

a favor de
FIDELITY ENGIN^ÉRIRG COMPANT LIMITED Alexandra Road 
HOUNSLCW (Middlesex) -Inglaterra#

"UN MECANISMO PARA PRODUCIR UR MOnMIERTC DE CARACTER 
PREDETERMINADO"#

Inventor! Mr# Ceoil Denington Hatatood, de nacionalidad 
inglesa. *

Cón prioridad de la solicitad inglesa nS,29809/45 
del8#11^45#
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Si in^#ét^é^invéntOy ss- sSü#stS * a un' s#cénisá^^^'.., ̂  
producir mi movimiento no uniforme de un carácter predeter- 
ninado y se ocupa particularmente de la producción de movi­
mientos interminentes tales como se precisan en la opera­
ción de proyectores y cámaras cinematográficas.

El objeto ASI intento es la provisión de mejoras en 
semejantes mecanismos y consiste en lineas generales en 
que un tornillo sin fin, qué engrana con una rueda helicoi­
dal^ está dispuesto de tal suerte que a la ves puede reci­
bir un movimiento rotativo y efectuar un movimiento axial 
alternoy de modo que le rotación consiguiente de la rueda 
helicoidal depende en parte del movimiento rotativo del 
tomillo sin fin y en parte dél afecto de las sacudidas 
que en el tornillo sin fin proyaca su avancé axial, es de­
cir que üo será uniformé la rotación de la rueda helicoidal^ 

Para la mejor comprensión del invento, ciertos meca­
nismo B, de acuerdo con el mismo, se describen a continua­
ción haciéndose referencia a los dibujos adjuntes en los 
cuales la
Fig. 1 es una vistaenpcfspecti^de uno de dichos me-

caniSBM̂ s;.
Fig# 2 as uñé vista'en perspectiva dé otro, y
Fig. 3 es una vista en perSpeotivadetodavia otro meca— 

nfáaoy-
Respecto a la fig.1, esta mdéStra un tornillo sin 

fin de accionamiento 1, qué colabora con la rueda helicoi­
dal accionada 2, el cual tomillo sin fin no es solamente 
giratorio sino además oscilatorio axiglmente. La oscila— 
olón se produoe, como se verá a continuación por medio de 
levas y Sé podrá apreciar, que al ser accionado él tornillo 
Sin fin 1 a Una velocidad constante y regular, la velocidad 
de la rheda helicoidal correspondiente alternativamente 
aumenta y disminuye o se para completamente, debido a la 
acción de las sacudidas qué le comunica el tomillo sin fin 
con arreglo a la forma de la curva de la leva.

Con arreglo a la disposición de la^figura 1, el t o f ^
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sin fin 1 está achavatado en elejé 3, dé îc€o ̂ 3É 
tiene que girar con dicho eje pero puede desplazarse lon­
gitudinalmente en el mismo. El toéhillo sin fin lleta en 
nn extremo, rígidamente sujeto, nn brazo radial 4, y un 
tofnílló 8 empuja el citado tornólo sin fin longitudinal* 
mente Sobre el eje 3 y de esta suerte aprieta un rodillo 
antifricción 6, en el extremo del mencionado brazo contra 
una leva estacionaria 7, la cual rodea el eje del árbol 3# 
De esta suerte al girar el arbol a, el tomillo sin fin 1, 
gira con el a la ved que efectúa un movimiento alterno 
axial por medio de la leva 7+

dCmo se vó, la leva 7 no pUedé efectuar el número 
total de revoluciones que se producen en la rueda heli­
coidal 2^ que dependen únicam^te de la relación normal 
de engránes entre el tomillo sin fin y la rueda helicoi­
dal, pero la citada leva controla el modo de dar libre 
curso a las revoluciones de la rueda helicoidal 2*

Én la disposición descrita el mecanismo se ha cal­
culado de modo d e producir un movimiento intermitente pare 
el aóCiCnamiento de la película de un aparato cinematográ­
fico^ Por lo tantolacurvade la leva 7 sube en parte de 
su circunferencia a tal grado que el componente dé rota­
ción, transmitido a la rueda helicoidal por el movimiento 
longitudinal del tornillo sin fin, anula el componente de 
rotación tranáBsitidá a dicha rueda helicoidal por el movi^ 
miéntC giratorio del tomillo sin fin* Pon lo tanto, duran­
te un periodo de cada revoluciÓn del tomillo sin fin, la 
rueda helicoidal y la película accionada por la misma, que­
dan estacionarias* En el resto de su circunferencia la leva 
dé forma adeouada pata asegurar un cambio paulatino, vuelve 
á bajar a la posición de salida de la subida de la curva* 
Durante este periodo, ai movimiento giratorio de la rueda 
helicoidal, previamente anulado por el movimiento de avan­
ce longitudinal dél tornillo einfin, queda libre y la rue­
da helicoidal gira mas deprisa de lo que haría de otro mo





1Í5

,,

áL̂ o

18^

'2áR̂

(¿) i  ^

tomillo sin fin coincide con el radio de la lé^áV^at*^h^á i 
en lagar Ae ser fija gira con el árbol 3 y el movimiento 
alte m o  axial del tornillo sin fin puede por consiguiente 
obtenerse, montándose ana bola de antifricoidn 20 rotati­
vamente en el correspondiente emtrémo del tomillo sin fin 
(que se entiende mas allá del árbol truncado 1?), de suerte 
que dicha tola contacta directamente con la periferia de 
la leva*

Sé notará que el árbol trancado está montado en él 
Cloque—soporte 12 yque el tomillo sin fin es aecionado 
axialmente hacia la leva 7 del mismo modo que en la figura

Con el fin de determinar el ponto del cielo en el 
cuál la película es estacionaria, el árbol 3 puede accio­
nar la leva 7 a travás de un engranaré diferencial que no 
se muestra, estando el arbci y la lata uñido a respe ctivamen 
te con los dos elementos exteriores del engrana3e diferen­
cial, da suerte que, al ajustarse el elementé central, la 
fase de la leva puede ajustarse ceñrelac la del árbol

las partes que son iguales a las de la realización 
según la figura l, tienen idénticos números de referencia, 
por lo cual huelga su descripción*

Hespecto a la figura 3, esta muestra úna disposíeiÚni 
según la cual la leva 7 (como en la figura 2) es accionada 
desde el arhol 3 y el tomillo sin fih 1 (como en ia figo-* 
ra 1) está mentado en dicho árbol 3^ de suerte que se ia 
obliga a girar con el miañé, pero está libre pe ra efectuar 
movimientos axiales sobre el mismo arbolé

Como se vé an este caso la leva 7, en lugárde ser 
frontal con su periferia coaxial coñel a rbol 3,es una 
leva - radial con su eje a un ángulo recto Con rslabián ai 
de dicúo árbol y está dispuesta de suerte qua Su plano ra­
dial corresponde a dicho arbolé TSsta leva sé acciona desde 
el árbol por medie de ruedas hailUUlM&laá ilñtsrñ^ias !BÍ' 
y 22, según sedesprende del dibujo.

Para asegurar el movimiento axial alterno del to!T*^
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nillo z m  fin 1 per la lava 7, séntíliza mía palanoU"0#^l- 
lente 23, la cual oscila en un perno soporte fijo 24, para­
lelo al eje de la leva# En un extremo dicha palanca osci­
lante lleta un rodilloSS elcual contacta oonel borde dé 
la leva, y el otro extraño de dicha palanca forma una hor­
quilla de do# pdás que abrazán el tomillo sin fin y están 
provistas de mdillos 2d, qué se apoyan en'̂ &ü superficie 
de la brida27 la cual forma parte del elemento de tomillo 
sin fin# Dicho eleménte está áOcionédo axíélaénte por medio 
dé un fuelle 8, comprimido entre un extremo de dicho tomi­
llo sin fin y la rueda dentada 21 y dé esta suerte la brida 
27 ejerce presión sobre los rodillos 26 que a su vez provo­
can la presi&i del rodillo 28 sobre el borde de la 1 eva*
De este modo$ al girár lé leva, la paiaUca oscilante entra m¡. 
funciones y el tomillo sin fin efectúa un movimiento axial 
alterno.

- La cohstruocidn segúnía figura á tiéns la ventaja 
dé que la leva 7 puede ser fácilmente retirada de su árbol, 
destornillándose la tueros fresada 28# De esta suerte se 
pueds realizar facilmenteel intercambio de levas de dife­
rentes contemos#

Un engrana j e dif árenc ial puede zar int e ro a la d o centre 
el' á$e 3 y la leva 7, oomo én el Oasode la figura 2#

„ Idénticas referencias sé hansUpleado para indicar 
paftés éimilafes a las de las ejecuciones anteriores y  no es 
necesario volver a describiría^^

Queda entendido que en todas la# ejeóuoioUés se pué— 
déñ utilizar un equivalente *:$ei "tomillb* sin fin 1 y de la 
rueda helicoidal 2#

Aunque él invento es de aplloaddn especial al caso 
de aparatos cinematográficos, es obvio que se lo puede Uti­
lizar para efectuar cualquier movimiento, de carácter no in&f- 
forme, y si se desea para adelantar o retrasar dicho movi­
miento.

a 0 T A
En resúman: La Patente de Invencldn cuyo registro se
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solicita, recaerá sobré las reivindicaciones siguf^tZWt 
le.- Un mecanismo para producir mi movimiento As oarac­

tor predeterminado, caracterizado porgné un tornillo sin 
fin, al cuál engrana con una rueda helicoidal, puede ser 
accionado rotativamente y al mismo tiempo efectuar un mo­
vimiento erial alternativo, de Rodo $%a la consiguiente ro­
tación de la rueda helicoidal demande en pórte del movimien­
to giratorio del tomillo sin fin y ah pafte del efecto de 
las sacudidas producidas por dicho tomillo sin fin, debi­
das a su movimiento axial, por lo cuól el movimiento de la 
rueda noós uniforme#

28#- un medóni-ómO segdn la reivindicación ie, caraoterÍ- 
zado porque la relación entré el movimiento giratorio y el 
movimiento t^iai del tornillo sin fin es tai, que, ^¡ando 
efectúa uh movimiento axial en una dirección, los efectos 
de sus movimientos giratorio y axigl sóbre la rueda heliooi 
dal, se neutralizan mutuamente, de suerte que la rueda heli­
coidal giró por faseá interminentes, con Un periodo de des­
canso Aespües de cada fase#

3**— un mecanismo según la reitindicaoión segunda, carao 
tenzade porque la citada rueda helicoidal está dispuesta 
de modo de accionar la película de un cinematógrafo,

4#,- Uh mecanismo según las reivindicaciones anteriores, 
caracterizado porque el movimiento axial alterno del tor­
nillo sih fin se efectúa por medio de una leva*

88+- úh mecanismo según la reivináicación 48, uaróctóti— 
zadó porque la Citada leva eá fija y porque su periferia 
se extiende coaxialmente alrededor dél aja del tornillo 
sin fin, uha pórte de cuyo tomillo sin fin contacta con 10 
periferia de la leva, por lo cual el movimiento axial al­
tóme de dióhO- tomillo sin fin tleñe lugar en consecuencia 
de su movimiento giratorio,

6a+- Un movimiento según la reivindicación 4a, caracte­
rizado porque la leva puede ser graduada giratoriamente con 
el fin de adelantar o retrasar el movimiento no-uniforme 
de la rueda RelicOldal con relación ól acoionamiento del
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7^.- bn^^anismo sagdñ la rei^jbtdiodbiÓh' 89^ ,cárá^b§^a 
pofque el tomillo sin fin eStd montadocon un árbol motor, 
de modo de ser movible axiálmente pero no giratoriamente 
con. relación a dicho árbol, de suerte que recibe un movi­
miento gir^^btiopositito pero puede efectuar un movimiento 
axial, gracias a la leva.

89.— un mecanismo según la reivindicación 19, caracteri­
zado porque la citada leva es giratoria.

9*.- .Ua. medanlsmo segdn la reivindicación 89, segdn la cd^l 
Da chÉl la letn es giratoriaaente graduáble con relación el 
aocionamiShto del aparate, con ai fin de adelantar o retra­
sar el movimiento no uniforme de la rueda helicoidal con 
relacidnal accionamiento del aparato.

18é— 3n mecanismo segdn la reivindicación 99, caracteri­
zado porque un ehgr anáje difereiicialse utiliza para efec­
tuar el ajust# Zámotativo de la leva. - _

lié—  m  mecanismo segdn las reivindicaciones 89 a 109, 
caracterizado porque el tomillo Sin fin es accionado por 
unarbolmotor paralelo al mismo, por medid de engranaje, 
y porque lá leva Se una leva frontal montada en dicho árbol 
motor, hallándose la vía de la leva radialmente equidistan­
te de dicho árbol motor que el tomillo sin fin, de suerte 
que la Via de la leva y el tomillo sin fin pueden ooee— 
tuar.
12. - Un mecanismo segdn lá reivindicación H ,  caracteri­

zado porque el tornillo sin fin lleva montado en un extremo 
una bola rotativa coaxial con dicho tomillo, la cual bola 
cOntactacon la via déla leva.

13. — Un mecanismo segdn las reivindicaciones 8 a 10, carao 
terizado porque la leva es una leva de borde y puede produ­
cir un movimiento axial del tomillo sin fin, por medio de 
una palanca oscilante.

14+- Un mecanismo segdn la reivmdie&clóm lS^ caracteri­
zado porque el tomillo sin fin está montZ&o en un árbol 
motor, de modo que pueda moverse axialáshte pero no gírate—



' *r'

(9) ^ í b ^ i  8
^  ŜŜ &gEESmtw )̂"-A

riamente con relación al mismo, de suerte que es 
¿ente rodado pero puede efectuar un movimiento axial, gra­
cias a le interVenolón de la leva 4 

%XÉB 15^— Se reivindica, por dltlmo, como objeto sobre el que
ha de recaer la Patente de Invención que ee solicita " UN 
MECANISMO PARA PRODUCIR UN MOVIMIENTO DE CARACTER PBBBB- 
TERMINADO ^

Todo conforme queda descrito enla presente Memoria? 
que consta de nueve páginas escritas a máquina y dibujos 
que se acompatlan.

Madrid S2 de JUliode 1*947 
ALFONSO UN&RIA4 .
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