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© | 'minedo y se oocupe perticularmente de la produccién de movie

}5f rniﬁn ge:: prﬁdnoe, gomo se verd' a nontinuaax&n,pcr médio de

i *pree%ﬁte zmnw, it m.tm ‘B un meeamsmﬁx
prcducir un movimiento no uui!brme de un caracter prodcteru

| mientos interminentes tales como se precisen en is opera-
:aiSn,du proyéctores y ohmaras cinemaﬁagrtfioaso
El objeto del invento es la provisidén de mejorés en
| seme jantes mecenismos y consiste en lineas generales en
fQue un torniilo ein fin, que engréné'cou uue rueda helicois
\aalf estﬁ dispuesto de tel suerte qne 8 ie veg puede reci-
bir un movimiento rotetivo y efectuar wn movimiento exial
alterno, ée:modo que le rotecidn donsiguiente 6g la rueda
Neliooidal depende en parte del movimiento rotativo del
‘torntllo &in fin y en parte'éél efacto de las sacudidas
gque en el tormillo sin fin provcoa su avance axial, es Qo=
cir que no ser{ uniforme la'rotéaiBh de la rueda helicoidel
” Para la" meaor comprensién ael invento, oiertos meca-

niamua, de aouerdo con el mismo, se ‘describen a continne-
o1dn haciéndose referencia a los dibujos adjuntos en los
cuales 1& ) '

Pige 1 es una vrsta en- pcfsﬁecti@& de uno de aiohos NG
‘bhnismﬁs°
 Figy 2 es wnd viata en perspéctiva de- otro, v L
Pig. 3 es una vista en per@peotivu»de fodavia otro meca»-
nfﬁmo“ N =
Ees?écto a la tig. 1, esta mnéﬁtra un tornillo sin
'ffin da ‘acoionamients i, que colabora con 18 ~rueda helicoi-
':ait.ﬁbéionada 2, el cuel tormillo gin fin no és solamente
,giratbrib siho ademés oscilstorio ‘ekigimente, Le osoila—-
Jevas b se podré aprécisr, gue sl ger accionado el tormillo
:ﬁin Zin 1 a tne velocidad oonstante y regular, la veloaidad
de 1a rfieda helicoidal eorresyundiente~alte:natiVamente
sumenta y disminuye o se para completamente, debido 8 la
aecién de las saoudidas que le pomunive el tornillo sin fin

‘gon arreglo a la forma de 1a curva de la leva, . .
Con arreglo a la disposiciﬁn de 1a“£igura 1, el %ﬂrﬁﬁﬁ

= :'fﬁ




(3)

,'niiibiniﬁ‘finfl estd achavetado en el e%e 8, i
‘tiene que girar con dieho eje pero puede degplasarse lon-
gitudinalmente en el mismos El to®nillo sin f£in lleva en

. un extremv, .rigidamente sujeto, nn brago radial 4, y un
_tornillo 5 empuja el oitado tornillo sin fin longitudinale

‘ﬁeﬁté'adbré el &je 3 y de eSfa*aﬁerte aprieta un rodillo

antifriccién 6, en el exiremo del mencionado brazo contra

une leva estaclonarie 7, 1a cual rodea el eje del arbol 3,

' De esta suerts al girar-al arvol 3, el tornillo ein fin 1,
‘gira con' ¢l a la ves que efectda n movimiento altermo

: axial por medio de la leva 7s

‘ . Oomo se v&, la leva 7 no puedstefectuar sl ntfmero

ftd%al de ravbluﬁiones que se produben en la rueda halxn

‘eoidal 8 - ‘que dependén tnicemente de la relacién normal

fe engranza entre el tornillo sin fin y la rueda helicoi-

fcdai, pero la oltada leva controla el modo de dar libre

" ourso a las revoluciones de la rueda haliooidal 2,

En la disposicién @escrite el mecanismo se ha cal=
.éuléda &é mvdo d e producir un movimiento intermitente pers
iel accionamiento de la pelfcula de un aparato cinematogré-
“}ficdz Por lo tento la ourva de 1s leva 7 sube en parte de
‘ksu.circunferencia.a tal graao~que el componente de rota=
_ oifn; tranémitido a la rueda neiisoidal por el movimiento .
~longitudiﬁal del tornillo sin fin, anula el componente de
foteclfy transmitido a dicha rusda Helicoidal por el movis
f ﬁi%ﬁ%ﬁvgiratdfio del tornillo sin fins Por lo tento, duran—
kT un'péricdb'de'caﬂa revolueisn del tornillo gin fin, le |
rueda helicoidal y la pelfcule accionada por la misma, gna~
‘gan: estacionariase En sl resto d& su oirgunfersncia la leve
>”gk forma ‘adeousda pera asegurar un osmbio paulatino, vuelve
~a bajar a la posicién Ge salida de la subidea de la curvas

- Durante este periodo, el movimiento giratcrio de la rueds
] 'ﬁﬁiiedidai, prsviamanté‘énulado por ‘el movimiento o.evtwax:ﬁ--i
T 1ongitudina1 dex tdrnillo sin f£in, queda libre y la rue-

4'vda halicoidal gira mes deprlsa de 10 que - haria de otro modaiy

’%‘




>;‘Bremente en ‘el arbdl ¥y :8e apoysa - medianﬁe un tope de boles

|| e posivle, disponiendo dioho rodillo sn ura ranurs de la
”Efriavu, ﬁoﬁsaguir que tode 1a accibn ses positiva, pudiendo '

. ai ia 1eva iija 7 se ajusta Bn el eje del wil o
- g8to ténﬁré el efectﬁ de determinar en cualguier direcci&n,;

 &i punto- del giclo en el cual se para la psaiculao
Respéﬁto g los di%alles de 1a oonstruuaién, larrela-
oidn de accionamiento entre él érbol 3y sl tornillo sin
fin 1, seglid 1a ousl euta>ﬁltimu pusde desfizarse axial-
nbn%e, se efedtfa por medio de una cheaveta 8 montada en
el arbol .y qnc entra en una ranntu Jangitudiﬁal 9, previs= |
ta en el terior del tbfhillb sin ¥, B1 muelfé 5 que
rodea el a¥bol 3 se coftprime entfe el correspondiente ex- |
tremo 881 iornillu sin fin y un &1300 ‘10 el ouel gira li-— -

11 sdbre une de los bi&qaea soportes 12 qua lieven sl ar-
'tbol. Im le¥a 7 es ratﬁﬁivamanté asustable en el otra bloa~rl .
;Qq&e~soporté-13 del arbel ¥ dicha leva estd provista de
jbuna palanca de aceiunsmisﬂto radiai 14 con euya ayuds s
puede 1levar a cabd el #juste, El afbol 15 de la rueda
helicoidal lleva la rtieda de peiIeula les

En 1a &1apoéidi6n ‘4Tustrada se pueds ver que el.
#dotonamiento respecto & la pelfoula, durante ‘el pertnﬁoﬁ
en gue esta se mueve, no es pésztivn, s1ino ‘que en parte 1
k depen&e de que- el muelie mantiené apretado ‘contra: 1la cir- f )
, aﬁn£ereﬁc£a as la leva 7 61 rodillo anti—frzeciﬁn& ﬁambién

- prescindirse del muells 53 Pal alternativa dosde luego es 3
’apliaahls también & las otras e;bbuciones Qus se van a des—.?
oridir a continuecifni .
, la figure 2 muestra s dispostcidi. que Be aiétmgwféi
Hﬁe'lﬁ &e’la figura 1 sn que 81 torniilo sin fin 1, en 1w 1
7'gar ae estar snchavetado en el atboi motd® 3 de modo de 1
pods¥ assplazarse longitndinalmtnte con relacﬁﬁn al miﬁmo,“
estd montado suelto en un sje fijo 17, paraléio al arbol-

motor y ergrana con el arbol motor por medio de un riﬁﬁn ,
18 £1jo en el arbol motor y de otro pifién 19, sujeto en vl
ﬁ%

|| el tornille sin - fins Gractes a dicha digpaéicidn o1 e;e




‘ tomillo sin fin coincide con’ »al raﬁ!c ~ae 18 1 :
| en- Iughr de ser fija gira con el #rbol 3 y el movimiento
,ar‘._l*ln rno uxial del tormillo sin fin puede por consiguiente
i 6%‘3‘5?16:56&, monténdose uns bole de antifricoién 20 rotati~
#ar_nent'e en el correepozi’di*enté’;e_'xtrémp del tormnillo sin fin
(que se eitiende mas alld del é¥bol trumcedo 17), de susrte
que dichs bola contacta directamente con la periferis de
la leva. , | A
' Se notarf que el arbol truncedoc esté montado en el

.'ﬁsq‘:ﬁ!’-édbotti 12 y'que el tornillo sin fin es acolonado

Gon o1 tm e dertem:.nar o1: ;ﬁmte -4el cislo en el
GUAT 1a peifcule es estacionaric, L arbol 3 puede aoccio-
ner la Ieva 7 a través de un engranajé Aifersncial que no
se muestra, estan&a &l arbol ¥ 1la leva uniaoa respectivamen
te can los @08 elementos Aexteriores del engramaje diferen—
‘eial, de suerte que, al ajustsrse el elemento oentral, la
fase de la ileva puede ajustarse coﬁ’i‘ulgci&n 2 la del arbolj
" Las partes que son igﬁaleé“é lesde la realizacibén

por lo ousi hmelgs su descripoi&!x.

ﬁg‘dﬂ 1a cusl le leva 7 (como eh la figuras 2) es acoionada -
~désde el.arbol 3 y el tornills sin fih 1 (eomo en ia Ligne
3 1) estd montedo en dicho arbol 3y de guerte que se le
obligd & girar con el mism®, perc estd Libre para éi’ecfhar
muvimmntos ‘axiales sobre el mismo &rbols

Como &@ vé en este caso la 3.eva T, o0 lugar der setr
:m;m .son su periferia coaxiel coft el & rbol 3, es una
léva-radidl con su eje a un dngulo Teato son reladidn a:!.

ﬁ dickio a 2vol’ ¥y estE dispiesta de sner‘tze que su pz.ano ra= |
atal cox‘nhpcnﬂo & dicho arbols. Es%a ‘Jeva“-ge’ uoéi.ona ‘deslie |

e1 £THOL por medio de ruedas helivoifidles _1ntemedi.an 21
y 22, segin sé. des:prenae del didujo.
‘ Pare’ asegverar ‘el movimiento axiai sltertio del" 'ho'

axialnents hacis la leva 7 del mi#mo modo qué'—en' la figura |

4

segﬁn la figura 1, tienen idénticos nﬁmeros de rsfereneic, 1

Hebpecto a 1a figure 3, ssta muestra fna ﬁi‘.sﬁoaioﬁ.%ﬂ -



1 e 1s brida:27 la cusl Porma parte del elemsnits de tornilio

o alternc,

.| pueds realigar facilmente el -intercaiibio Ge Levas de Aife—

‘i,neoesaric volver a describitias% _— s .

S 'rueda neltcoldsl 2,

RYRTTEY.
(6) |

7=ni110 ‘s1n fin 1 por 1a leva 7, e ntiliza una palanogwﬁﬁ%guﬁ
lente 23, la cual oscila en un perno -soporte f£ijo .24, pxra-
lelo al oat‘ae la levas En un extfetio dicha pelenca osci- |
fante 1ls¥s un rodillo £5 el oual contacta con el borde do
1la leva; ¥ el ‘otro extremo’ de dicha palanoa forma una NOr-
‘ qullla de" dus ‘pds que nbratﬁn el tornille sin fin y estdn
provistas 3¢ rodillos €6, qué se apoyan en*%a -supsrfiocie

1 81n tin, Diuno slements dét& socioniflo exielmente por medio
dé un @ueiluhﬁ,.oomp;imfuo entre un ‘extremo de dicho torniw-
1lo sin fin y la rﬁsdi'dﬁntdda Rl y de esta suerte la brida
j27 cjercc preéi&n sobYE 168 rodillos ‘B6 ‘gue & su vesz pProvo-
osn la presi&ﬂ del roditic 85 gobre gl borde de la levas

De este modoy. al girdr 18 leva, la palahcas ossilants entra e
funciones 7 el tornilio sin fin erectﬁa un movimiento axial

- La coﬁstruoci6n segﬂn Iu flgura 5 tibnt la veneaja

deatornill&ﬁdnse la tuercs Ir&sada 28 Bngata sntrte se

‘rentes cantarnaa. .

- “un’ cngransje direrenciai puede=ser fﬁtercula&omcntre
ffel éﬁe 3 y Ia leva 7, como en el onsod & 1a figura 2.

| Iﬁ‘nticas referenciis ge han- umﬁleaao para indiocar

pﬁrtES‘%imilafbs a leas de lés ejbouoiﬁhea enteriores. y no es

Queda entnndido que en todas dae tjdﬁﬁﬁiﬁﬂba se puu»
i aed ufilitdr»ﬂn squivalents . del ﬁorn1113 #in tin 1y de la ]

Aunque el invento ‘es dé aplioteiﬁn asp%etii ai.caso
'dc aparatcs ocinematogréficos, es obvio que ‘se lo puesde utio ]

1igar para efectuar cuslquier movimieﬁto, de cdracter no tnb
forme, y si se desea para adelantar o retrassr dicho HOVie
miento. ’ o

, N O T A
En restdmern: La Patente de Invuﬂciﬁn euyo rggistro ,ey*l”




lifadas a su movimiento uxial, por Lo cnal ‘el movimiento de la

“§ ‘afootua uh mvimiento Axial én une dlrucciﬁn, los efectoo

 >"caneo despnes ﬂe oatda !hse.

5 _ofiracterizado porque el movimiento exial alterno del tor—

‘,{uo exti#nle coaxialmente alrededor dci sls del ternillo

-|| &e su movimfento giratorio.

_ -l‘--'ﬂh meoanismo para produeir m mﬂvimiento de oarao;'
ter predsterminado, osrasterizado porgné nn tornillo sin
‘ffn,'oi,cual-gngrana oon»ﬁnn=rueﬁa ngiiéoiﬂai; puede ser
‘agcionadOixotat1Vamente Yy éiﬁmismo tiemps sfeatusr un‘muQ :h
fvimiéntéﬂii?ii’alf-rhﬁtzvu,“a&imoao qtie 1m consiguiente ro=
teoifn de:la raeds hslicoidal aepﬁnde en purte del movimienw
;;Et” glratorio d¥1 tormillo sin Zin 3 an .parte del efecto de
"las'saeuﬁxaas prcdueidas por &icho tornillo sin fin, debi-~

frueda no .¢8 uniforms.

: 25.- Un mecHnismt negﬁn 18" r@ivih&iﬁaﬁiin 1!, caraoﬁeri—
zado ‘porghe la reIacidn entré elAmovimiento gi?atorio y el
‘uovimtento axinl del tornillc siﬁ fin es tal, que, gganﬂo

de sug movimientos giratorib y atlgl gobre le rueda helicoi~
d2l, se neutralizen mutuaménte, de suerté que le rueda heli-.
| doLdal gire por fases 1nterminentes, ‘con’tm periodo- de des-

3%= Un mocanismo gegin la rutvrnﬂiéaoiﬁﬁ‘uogunda, carac
?;,_térizado porque la citada ruéda heliocoidal ssté dispuesta
5? e modo &2 acdionar la pelfdula de un oinemntégraIOo ‘
| 48,~ Un mecaniamo sogﬂn.lae relviﬁnicaeienes anteriefes;i

i',niilo Sift fin se efectna por medio de una leéva, :
- 5i.~ Un mesmnismo segin la reivin&icacidn a8, oafiut
B }zﬁib porque la citada leva €3 fija y porque su- periferia

1sin fin, s jﬁrte de cuyo tornilie #in 2in contacta gon 1&? \
i periferis de- 1a leva, por lo cuel el sovitiiento axial ale -
térno de disho tornillo sin fin tiene 1ugar=en,consecuengia'-‘

684~ Un movimiento segin la’ ‘reivifificacién 4&, ﬁarhcta-
-rizaéo porque la leva pttede ger graauaép gi:atoziamanto,:
el fin de adeléntar o Fetrasar el movimiento no~uniforme g
‘de la rueds helicotdal con relacién €l @ccionamiento del [




o 'W“’"el7t6fﬁ1110 sin fin estd montafo. con un arbol motor,
'f_&i niodo “de. aor movible axialmesnte pero mp girhtoriamento
 ffe&n ralaaiﬁn ‘e d1oho arbol, de suerte gue . recide un movi- -
‘\‘miwnto giraforio pneitivo pero puede efectuar un movimiento
'axial, graeias a la- levag ) :
' | B8.m Un meceristio segin la- rc&ﬁ&nﬂtcaeisn 18, oceracteri-
'»Eaado porque -1 eitada leva es giratoria, . ,
_ "_ S~ Un medanismo segin la reivindicaoi&n 88, megin la cu#l
7 eudy la leva es" giratoriamsnte graduable con relaoi&n al
¢ tocionamianto del’ aparato, con 1 fin de adelanter o retra<
sar el movimien%o no uniforse de la rieda holieaidal con
-relaci&n al svoionamiento del aparato.
10~ Bn ‘mecan1smo ségin 1a rtisaﬁnicacién gs, caracteri-
na&o porgue’ un eﬁgtsaa{: diterencial 88 ntiliza para efeo-~
tuar el a;unté ﬁtﬂot&tivo de 1la 1eva. , v
llw“ ﬁn meoanismo gegin les reivindicacivnos 88 a 108,
carﬁuterizado porque el tornillo sin fin: es ascionado por
nn. arbol- mntor paralelo al mismo, por madié de engranaje,
}~pbrque 14 leva &5 una leva frontal monteds en dicho erbol ]
@otor, halifndcse ie via de la leva radiaimente equidisten-
te de diocho arbol motor que el tornilio sin fin, de suerte
gue la vie de 18 leva y'el tornililo sin fin pueden oo8c—
tuar« i
12e- Un mcammo segﬁn 1a relvi:ﬁameidn 11, chraoteri-
’ jsule par@ne el tornillo sin £in 1leva mﬁntado on un extremo
ﬁifuna bola rotativ& coaxial con diohc tornillo, 1a ocual bola
céntaata con 1a via de la leva,

- 13s= Un mécanisro séghin las reiﬁﬁﬁioaeiﬁ‘ﬁus 8 & 10, oaratﬂ
térizado porquealarleva-ea une leva de botde y puele produe-
: —cir un movimiento axial del tornillo sin fin, por medio de
una palanca oscilante, 5
. 14,-'Un mbeanismo segtin la re;vinﬁiéﬁci&n 18; .caracteri-
Azado porgue el tornillo sin fin estd norrtBE6 en un arbol
- ‘motor, de modo que puella moverse: axialmvnfé pero no girato- .




. risments con relacién al mismo, Ge suerte que es’

mente rodado pero puede efectuar un. movimiento axial, EX 8-
|l otae & 1a intervencibn de 1s leva, '

16.~ Se reivindioca, por dltimo, oomo objeto eobre el gque
he de recser la Patente de lnvencién qne se solicita " UN -
'MECANISMO PARA PRODUCIE UN MOVIMIENTO DE CARACTER PREDE-

’TERRIKADO e

Todo conforme queda deacrito en 1n pre!ente Memoria,
que consta @e nueve pfgines escritas 8 mﬁquina y dibujos

qne Be . acompaﬁﬂn.

ﬂadrid £2 de Julio de 1.947
AI:FOH 0 UNGRIAQ .
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