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PATENTE DE INVENCION

a favor de
Don CARLANTONIO SALVI -~ de nacionalidad italiana y domi-
ciliado en MILAN (Italia)
por:
"Méquina para limpiar mecdnicsmente los laminuados y los slambres”

=====OOO=:=::=

Memoria descriptilwva,

La presente invencidn se refiere a una mdguina para qui=-
tar la capa de 6xido o de otras incrustaciones de los lgminados
y de los alambres o trefilados para que éstos puedan pasar a
los sucesivos estirados sin necesidad de someterlos a trata -
mientos quimicos.

La m4quina segtin la presente invencién se cargctoriza
egencialmente por una serie de cepillos o escobillas de puntas
metflicas flexibles, que estdn montados independientemente de

modo que puedan desmontarse, sobre un soporte que girg alrede-
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dor del eje del laminado o del glumbre, a lo largo del cual a-
vanza éste.

El montaje de los citados cepillos permite cambigrlos
con facilided a medida gque se desgastan y regular su distanocia
al laminzdo o glambre que se ha de pulir ¥y la presién ejercida
sobre el mismo independientemente para cada cepillo, lo cual re-~
presenta una evidente ventaja para la precisidn y economia del
trabajo. Este gistema de montaje de los cepillos, al permitir
actuar independientemente sobre cada cepillo, hace que puedan
ejecutarse distintas disposiciones que se describiran como 8 jem—
plo a continuacidén haciendo referencia a los planos adjuntos
que representan alguna formas de ejecucidn de la mdquina segin
la invencidn,

La figura 1 es una vista de la mdguina completa.

La figura 2 es una planta de la misma.

Lag figura 3 es una seccidn longitudinal del mecanismo
limpiador.,

La figura 4 es una ssccidn transvsrsal del mismo.

La figura 5 es una planta del mismo.

La figura 6 representa el mecanismo para levantar los
cepillos.

La figura 7 represents una variante con cepillos de mo-
vimiento giratorio doble.

La miquina representada en las figuras 1 y 2 se compone
de una armazén -l- sobre la que v4 dispuesta una serie de rodi-
llos paralelos de eje horizontal -2- sntre los cuales pasa cur-
védndose en sentidos contrarios el leminado o gl alambre -3-,
del oual de esta manera se desprende, o al menos gueda desmenu-
zada, la capa superficial de déxido. El laminado o el alagmbre

pasa despuds gl mecanismo de pulido mecdnico -4-~, que se descri-
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bird detalladamente mds adelante, y pusa a continuacién al ban—
co de ostirado -5-. Un ventilador o aspirador eléctrico —6-
aspira el aire del meocanismo y arrastra asf{ el 6éxido despren-
dido por los cepillos.,

En las figuras 3, 4 y 5 se representa una forma de aje—
cucién del mecanismo limpiador, sl cual se compone esencial -
mente de dos piezas giratorias -~7- y -B~ sostenidas mediante
cojinstes -9~ por los soportes -10- solidarios de la srmazén
~l-, Las piezas ~7- astén unidas por medio de travesafios -1ll-
sobre los cuales v4n montados de manera que puedan desplazarse
en sentldo transversal al eje de giro, los portacepillos -12-

a los cuales vén fijados los cepillos -13-; los portacepillos
~-12~ estdn empujados contra el sje de rotacidn por los muelles:
-14- de modo gue 103 cepillos -13- ge mantengan contra el lami-
nudo o el alambre que atraviesa el dispositivo y del cual hs

de degprenderse el 6xido.

La polea -15~- arrastra en rotacién las piezas -7— y -8-
¥y los cepillos -13-frotan asf ripidumente en torno a la super-
ficie de metal que se ha de pulir; 3in embargo, como esta ope-
racidn, especialmente para alambres finos, desgasta los ceptllos
solamente en la zoha de contacto con el metal, la invercién com-
prende también medios para variar la posicién de los cepillos
ragpecto al alambre durante el trabajo.

“stos medios pueden disponerse por ejemplo, como se in-
dica en las figuras 3 y 4, en las cuales puede verse que los
travesafios -1l- pueden girar en los soportes -16~ fijados sobre
las piezas ~7- y ~8- y presentan un saliente excéntrico -17-
que puede desplazarse & 1o largo de una canal de lg pisza -18-
solidaria con la pieza -10~. ista canal es excéntrica respecto

al eje de giro de las piezas -7- y -8- y por lo tanto, obliga
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a los travesafios -ll- a oscilar en los cojinetes ~16- haciendo
asi que los cepillos presenten gradual y aslternativamente toda
su superficie al metal que se ha de limpiar.

Naturalmente la pieza -18- puede consistir en una sim-
ple excéntrica sobre la que =e apoye el saliente -17- gue, en
este cuso, estaria provisto de éroanos eldsticos para mantener
cu contacte con la supcrficie de la excdntrica.

Puede ser conveniente sepurar los cepillos entre sf
cuando se ha de introducir en el aparatc el laminado o el &lam-
bre. Tn este cuso puedo emplaarse lg disposicidn representada
en la figura 6, en que los portacepillos =12- forman brazos
giratorios alrededor de los travesuilos -11-, de modo que un
pestillo -19- uctuando sobre el saliente —020- puede levantar
los cepillos respecto al alambre, oponiéndose a la resccidn de
un érgano eldstico cualquiera y mantenerlos lsvantados encajando
su extremo en la cuvidad -21- dal sgliente —20-.

Otra mancra de efectuar el movimiento relativo de los
cepillos respecto al laminado o al alambre es la representads
en la figurs 7, en la cual los portucspillos -12- satdn montados
giratorios en las piezas -7- y -8~ y son solidarios con el pi-
fién -22~ que engrana con uns corona fija =23~ solidaria con la
urmazén -1-. Ouando las piezas -7- y -8- giren solidariamente
entve 31, los portacepillos -12- con los correspondientes cepi-
1los -13~ adquieren un r4pido movimiento de giro alrededor de
su eje que es perpendicular al eje de giro de las pilezag ~7T— y
~8~. De esta mgnera los cepillos resultun animsdos de un doble
movimiento que hace que su uccién sea més eficaz y que se gasten
de manera uniforme.

Se comprenderd que las disposicionss descritas como ejen—
rlo pueden combinarse entre si de distintas meneras sin &partar~

se de los l¥fmites de la preseute invencidn,
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Ce reivindica como objetc de esta patente:

1) WMéguina para limpiar mecdnicamente los laminados y
los alembres, caracterizada por comprender una serie de cepillog
provictes de puntas metdlicus flexibles, montados independiente-
mente de modo amovible sobre un soporte que gira alrededor de
un eje que coincide con ¢l eje del laminado o dzl glaubre, el
cual avanza en sentido longitudinal.

2) Miguina seg¥n la reivindicscién anterior, caracte-
rizgda por que los cepillos estian empujados elédsticamente en
sentido perpendicular al eje del laminudo o del slzmbrse.

3). Még ina segn las reivindicaciones anteriores, cu~
ructerizada por que los cepillos estén montados en 6rgancs os-
cilantes, accionagdos por la rotacidn del soporte giratorio, de
manera que oscilan periddicamente en sentido transversal al eje
del lgminado o del alambre.

4) Mdquing segun las reivindicaciones anteriores, ca-
racterizada por comprender un 8rgano que separa los cepillos del
laminado o del slambre,

5) Méquina seg¥n las reivindicaciones 1, 2y 4, carac~
terizada por que el 6rgano que separa los ceyillos, prende en
una pieza sclidaria con cada uno de los cepillos, de manzra que
mantiene ¢l cepillc separado.

6) Méquina segdn lg reivindicacidén 5, caracterizada por
que los cepillos estén montalos sobre el coporte giratorio de
manerg que puedun girar alrededor de un eje perpendicular al eje
de rotzcién de dicho soporte y por que csada cepillo es solidario
con un pifién gue engrana con ung corona dentada fija.

7) Méguina sepdn la reivindicacién €, caracterizada por

comprender un dispositivo neumdtico para arrasstrar el polvo de



los residuos de 6xido.

8) Miquina para limpiar mecdnicamente los lami-
nados y log alambras.

Esta memoria consts de seis péginas escritas por

5 una séla czras.

parcurona, © JUb. 194
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