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La presente infencién se1refiere~a unﬁ grapadora ma-
nual, particularmente aplicable al cierre de tripss de’
embutidos, del tipo de las que coﬁprenden un armazén en
el que estdn montados uh dispositivq.de acéionamiento, un
dispositivo alimentador de las grapaé por gravedad, un ér-
gano empujador de las grapas, desplazable en un plano sen-
siblemente vertical, y una matriz de cierre.

Son muchos losvdispositivos y méqginas grapadoras co-
nocidos en el mercado apligébleé al cierre de tripas de
embutidos, bolsas, etc. Sin emba:go; la inmensa mayoria de
ellos son de accionamiénto”neumético, por lo que es necesa-
rio disponer de una correspondiente instalacidén de aire
comprimido, lo que no siempre ocurre en‘las.medianﬁs Yy pe-
quefias industrias de embutidos..

Otro grave inconveniente de los dispdsitivés conocidos
es el considerable costo de los mismos; dada su complejidad
y automatizacién.'Debido'd ello-son poco asequibles pdra las
industrias de poca envergadura. A mayor abundamiento, tal
complejidad y automat1zaclon se traducen 1ndefect1b1emente
en un mayor ndmero de averias que hapen cara la manunten-
cién de la inmensa mayoria de los dispositivos y méquinas
de grapado conocidos.

La grapadora ménuél objeto de]a presente'éolicitud
elimina la totalidad de 1nconven1entes menc1on&dos y Ppro-
porciona un elemento grapador muy 1doneo para las cltadas
media y pequefia industria, tanto por su pequefio volumen

como por su gran sencillez de fabricacidn y por su fdcil
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Eq su esencia,-la‘gfapadbra de que se. trate se carac-
teriza porque sobre el armezén eéﬁé fijada inmévil una
placa vertical de soporte que lleja practicadas Qnas ranu-
ras guiadoras de las grafés y del 6;gano empujador de las
mismas, asi como también una escotadura 1§tera1‘comunica-
da con el extremo inferior de las mencionadas ranuras y
adaptada para permitir la introducéién en ella de la tri-
pa del embutido, hasta su superposicién en la matriz,

y la extraccidn de 1a>misma~una,vez cerrada por. una corres-
pondiente grapa, estando dlspuesta artlculada giratoriamen-
te alrededor de un eJe horlzontal flJO al extremo inferior
de la placa veptlcal de soporte una pieza de cierre parcial
de dicha escotadura laterél,fqué'en.su canto de cierre

estd provisf& de una corta ranufa, destinada a éompietar el
efecto de guia de las renuras mencionadas de }Evpldéa ver-
tical de goporte;.y llévando.praéticado asiﬁismo dicha éla—
ca vertical un orificié que comunica la boca inferior del
cargador de grapas con la parte Sufério? de las ranuras
guiadoras_menciohédas, adaptad& ?ara que por é1 puedan pe-
netrar en estas ﬁltiéas, de uﬁa(ﬂluna; las grapas en U
invertida provenienteslde1~carga&drgde grapas, todo ello
dispuesto de ﬁodo que en cada ciclo de trabajo, el opéra-
rio introduce la trlpa del embutido en la escotadura late-
ral dqﬁa placa vertical de soporte y actua sobre el dis=-

positivo de accionamiento manual, produc1éndose sucesiva y

automdticamente las operaciones de llevar la pieza de cie-
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rre a la posicién de cierre parcial, de desplazar el ér-

gano empujador, constituido por un:punzén de ‘seccién rec-
tangular, en sentido descendente por dentro de las ranuras
guiadoras, separando y arrastrando una grapa del disposi-
tivo aelimentador, empujépdola hacié'abajo qontra la matriz
y cerrdndola alrededor de la tripa del embutido, después
de lo cual el operario cesa en su actuacién sobre el dis-
positivo de accionamiento y la'grdpadora fuelve a 'su posi-~
cién inicial de reposo, previo retorno del punzén a su po-
sicién elevada y de la'pieza de cieffé e su posicién abierta.

Otras caracteristicaé y ventajas de la grapadora objeto
de la presente solicitud se despren&e;én de la descripciodn
gue a continuacidn se hacg con relacién a los diﬁujos ad-
juntos, que ilustran, a titulo de ejgmplo no limitativo,
una forma de realizacidén de la misma.

La Fig. 1 es una vista en alzado lateral de la grapa-—
dora, en posicién inicial de'reppso;,

la Fig. 2 muesfra una vista en alzado frontal de dicha
grapadora, también en poéicién de ‘reposo;

la Fig., 3 ilustra una vista andloga a la de la Fig. 1,
pero con el punzén en su posicién descendida, que corres-
ponde a la posicidén de grapado;,

la Fig. 4‘es una visté én detalle, en perspective y
a escala ampliada, dél conjunto dé3la placa vertical de
soporte, dela matriz y de?‘éxtfemo dél.punzén;'y

la Fig. 5 muegtra un défalle del’grapado de unatripa

de embutido.
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En los diBujJs adjuntés puedé';pfgciarse que la grapa-
dora de que seltratavcomprenég-un armazdén 1 sobre el que
estd fijada una placa vertical 2. de soporte que lleva prac-—
ticadas unas ranuras 3 destiﬁadas a guiar las grapas 4 y
el drgano empujﬁdor de las mismas,.y también una escota-—
dura lateral 5 que comunica con - el éxtremo-inferior aé di-
chas ranuras 3.

Esta escotadura 5 permite la introducciéh dela tripa 6
(Fig. 5) del embutido, hasta su suferposicién en la ma- |
triz 7, y la extraccién delé misma una vez cerrada por.
una corres?ondiente grapa 4. |

Alrededor de un1ejé horizontal 8, fijo al extremo in-
ferior de la placa.vértibal_Z.de soporte, estg‘dispueSta
articulada giratoriamente una'pieza.Qe cierre parcial‘é
dedich# escotadura latéral 5. |

Lae placa vertical 2 lleva practicad; asimismo un orifi-
cio 31, éue comuﬂiqa la boca inferior del cargadof de gra-
pas 11 con la parte superiqr:deflas ?ahuras guiadoras:3
mencionadas, y que estd adaptadofﬁar@ que por él puedan pe-
netrar en estas tltimas, de una a una, las grapas 4 en U
in?ertida provenientes del cargﬁdor‘de grapas 11.

La pieza de cierre 9 esté.congﬁituida por una barra
de forma general sensiblemente en J,.articulada por el
punto inferior de su porcidn cufv; a la placa vertical 2
de sopofte y que lleva dispuesta en el canto interno de
sSu rama menor 12 la cifada corta ranura 10 destinada a

completar el guiado de las grapas 4 en la porcidén de la

-5 -
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escotadura lateral 5,'en téntb quevla'rama.mayor 13 estd
adaptada para recibir‘el'empuje &e una cufia 14, que forma
parte del dispositivo de gccionamiento ¥y que obliga a la
pieza de cierre 9 a girér sobre su éje de giro 8 y a adop-
tar la posicién de cierre parcial de le escotadura late-
ral 5 (Figs. 3 y 4), retornando la pieza de cierre 9 a
su posicién inicial abierta (Fig. 1), al retirarse dicha
cufia 14 después delicierre de la grdpar4, gracias a la
accién de un muelle de tragcién‘15 a?iicado sobre un punto
16 dela rama mayor 13, | |

El dispositivo de:acdionamienfo comprende una palanca
curva 17, articulada por un extremo a un punto 18 del
armazdén 1 y provista .en su extrémo libre de una maﬁija 19
de asimiento manual, estando dicha. palanca curva 17 perma-
nentemente inscrita ent;e dos rodillos-ZO y 21 iibremente
giratorios alrededor de sendos ejes fijos a una pieza 22
desplazabie en sentidb rectilineo, de modo<1ue'a1 actuar
el operario soBre dicha manija 19, la citada pieza despla-

zable 22 viene obligada a desplazarse en sentido descenden—

te, al apoyarse la paidnca curva 17 sobre el rodillo inferior

21, en tanﬁéyqueAal cééar la actﬁacién.del'opérario Sobre
la manije 19, la pdlancabéurva 17 retérna.a‘su posicion
inicial de reposo (fig.'1) gracias a un muelle ae traccidén
23 que actda sobre ella, apoydndose entdncesﬁdicha,palanca
17 sobre el citado rodillo superior 20 &.oblié;ndo alla
mencionada Ppalanca curva 17 a‘desﬁlazarse-en sentido ascen-

dente hasta su posicidn inicial de reposo.

e
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El punzén 24 est& 36;idamente‘fijado d la citada pie- -
za desplazable 22 y'se dgsplaza'éonjuntaméhﬁé con ella en
sentidos descendente " y ascendente,,_siendo‘diqﬁa piéza
desplazable 22 solidaria al propio fiempo de”lguéifédé cu-
fia 14 que actia sobre la rama mayor'13 de la pieze &e»cie-
rre 9. »

La matriz 7 estd provista de al menos una fanura, y
en el caso repregentado'de-dos‘ranuras 25 y 26, adaptadas
Para guiar los extremos deilg'ggapa 4 durante d{éier?§7de
esta Ultima, y esténamoviblemente*dispuésf& en lé férte
inferior de-la placa vertical 2 de soporte, alifinal de
las dos ranuras de guia 3, pudiendo'cambiafsé fdcilmente

para realizar a voluntad el cierre cruzado (Fig. 5) o sin

cruzar de la grapa 4,

En el caso de que, como se fepresenta, se desee un ple-
éado cruzado de la grapa 4, el'pland de desplazémiento del
citado punzdén 24, determinado Por 1a§ ranuras 3 guiadoras
de que estd provista lq mencionada placa de soporte 2, for--
ma un gngulo de pocos grados con los piahos verticales, pa-
ralelos entre si, que contienen a.lés‘ranuras 26 y 25 de
la matriz amovible 7, de forma que las puntas de la grapa
4 sin cerrar se‘apbyan al final de su descenso sobre distin-
tas ranuras 25, 26 de ia matriz .7f

La citada palanca'curva 17 éé apoya en su final de ca-
rrera sobre un tqpe graduable 27, adaptado para regular el
mayor o menor cerrado de la grapa 4 segun §ea menor 0 mayor

el grosor dela tripa 6 que debe cérrarse, respectivamente.
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Dicha regﬁlacién se realiza mediante giro del vdstago -
roscado 28 alrededor de la tuerca 29 fija al armazén 1,
por accionamiento sobre el pomo'30, >
.El eiélo operativq de trabajq es.el siguiente: el ope~-

rario introduce la triﬁa 6 del embutido enila escoﬁadura
lateral 5 de la placa vertical 2 de Soportg y,actﬁa sobre

el dispositivo de accionamiento manual y mds particular-
mente sobre la manija 19, produciéndose sucesiva y automéd-
ticamente las operaciones de llevar la piezé dg_cierre 9

e la posicidén de cierre parcial, de desplazarigiléfgano em-
pujador, constituido por el punzén 24, en.sentido descen-
dente por dentro de laS’ranurgs 3, separan&o y arrastran-
"do une grapé 4 del dispositivo alimentador 11, embujdndola
hacia abajo contra la matr;z 7'yecerréndola alrededofsde

la tripa 6 del embutido (Fig. 5), después de 10L§uglﬂ¢i
operario cesa en su actuacién sobre la manija 19 y.ia;grapa—
 dora vuelve a su.posiciéh inicial de reposo, previo re—- 4
torno del punzdén 24 a Qu‘posicidn elevada y de la pieza de
cierre 9 a su posicién abierta.

Se hace constar gue todo cuanto.no altere, cambie o
modifique lo esencial de la grapadora manual descrita, pue-
de quedar sometido a variaciones de detalle.

| NOT AI

El Modelo de Utilidad que se sqlipita recae sobre las
siguientes reivindicaciones:

128,~ Grapadora manual, particulafmente apliqable al

cierre de tripas de emﬁutidos, del tipo de las que com-~

s
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prenden un armazén en el que estdn montados un dispositivo

de accionamiento, un dispositivo alimentador de las gra-

pas por gravedad, un drgano empujador de las grapas, despla- {

zable en un plano.gensiblemente.Qertiqal, y una matriz de
cierre, caracteriza&a porque  sobre el armazdén estd fijada
inmdévil una plﬁca’vérticaldé:sopdrté.que lleva ?racticadas
unas ranuras guiédoras de la; grapas y del-érgaho empujador
de las mismas, ésf como,tdmbién'una.escofadura lateral co-
municada con ‘el extremo inferior de'laé mencionédgs ianuras
y adaptada para fefmitir le introduccién en ella de la tripa
del embutido, haéta‘su superﬁosicién en la matriz; y la ex-
traccidén de la misma una vez cérrada por una correspondien-
te grapa, estando dispuesta articulgda giratoriamént§ alre-
dedor de un eje horizontal fijo'al e#tremo inferior dela
placa vertical dersoﬁorte una pieza de cierre parcial de
dicha escotadura léteral,-que en su canto de cierre eété.

provista de una corta ranura, destinada a,completaf_el efec-

to de guia de las ranuras mencionadas de la placa vertical de

soporte, y llevando-ﬁracticadb asimismo diéha.plapa vertical
un orificio que éomunica la boca inferior del cargador de
grapas con la parte supgripr Qe-las rgﬁuras guiadoras mencio-
nadas, adaptado para'qug por él1 puedan penetrar en estas
dltimas, de una en una, las grapas en U invertida provenien-
tes del cargador de gr;pas, todo glio dispuesto de modo que
en cada ciclo de trabajo, el operﬁrio-introduce la tripa

del embutido en 1a'e§;otadura lateral de la placa vertical

de soporte y actia sobre el dispositivo de accionamiento

-9 -
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manual, produciéndose sucesiva & autométicamente'las ope-
raciones de llevar la pieia'de'cierre a la posicidn de
cierre parcial, de desplazar el 6réano empujador, cohéii—
tuido por un punzén“de seccidn rectangulaf, en ;énfidé
déscendente por dentro &}las ranuras guiaddraé,.separéndo
y arrastrando'und-grapd delldispositivo alimentador, em-
pujdndola hacia abajo contra la matriz y cerrdndola alre-
dedor de la tripa del embutido,'despgés de lo cual el
operario cesa en su actuacién sobre ei dispositivo de ac-
cionamiento ylla grapadora. vuelve a su posicidn inicial
de reposo, previo retorno del pdnz6§ a su posicidn eleva-
da y de 1la pieza de cierre a su posiéi6n abierta.

22,~ Grapadora manﬁ&l segin 1a~f;ivindicacién 18, ca-
racterizada porque la citéda pieza dg cierre estd consti-
tuida por una barra de fofma general sensiblemente eﬁ J,
articulada por el punto inférior de su poréién curva a la
placa vertical de soporfe y que lleva dispuesta en el can-
to interno de su rama.ménérlla citédg corta ranura desti-
nada a completar el guigdo devlas grapas en la porcidén de
la escotadura 1ateré1, en tanto que la rama mayor estd
adaptada paralrecibir el empuje de una cuﬁg, que forma
parte del dispositivo de accionahiénto Yy que obliga a la
pieza de cierre a gifar-sobre su articulacién y a adoptar
la posicidn de cierre parcial de la escotadura lateral,-
retornando la piezd de cierre a.su.poéicién inicial abier-
ta, al retirarge'dioha.cuﬁasdespués dgl cierre de le grapa,

gracias a la accidn de un muelle de traccidén aplicado so-

- 10-=
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bre un punto de la rama major.

32,. Grapadora manual segﬁnrlas reivindicaciones 18
y 2%, caracterizada porque el disfoéitivb dé acéionamien—
to comprende una palancea curva, articuiada por un extremo
a un punto del armazén;y'proyista en su otro extremo libre
de una manija de asimiento manual, estando dispuesta dicha

palanca curva permanentemente inscrita entre dos rodillos

libremente giratorios alrededor de sendosejes fijos a

una pieza desplazable en.sentidd rectilineo, de modo que

al actuar el operario sobre dicha manija, la citada pieza
desplazable viene obligadﬁ a desplazarse en sentido descen-
dente, al apoyarse la palanca curva sobre el rodillo infe-
rior, en ténto que. al césar 15 actgacién del operario la
palanca curva retorna a su'pbsiéiéﬁ‘inicial de reposo gra-
cias a un muelle de traccidn qﬁe actﬁa sobre ella, apoydn-

dose entonces dicha palanca sobre el ¢itado rodillo su-

perior y obligando a la mencionada pa1anca curve a despla-

zarse en senfidq'aécendenteihasﬁa su posiciéﬁ inicial de
Teposo. | :

42,- Grapadora manual ségﬁﬂ las.reivindicacioneS'lg
a 3%, caradtérizada'porque el pﬁnzén,eété sélidamente £i-
jado a la citada pieza desplazable y se'desplgza céhjunta-
mente con. ella en sentidos descendente y ascendente , sien-
do dicha pieza desflazable solidafia @1 prbpio tiempo de
la citada cufia que actia sobre lé f;ma mayor de ia piéza
de cierre. . |

5%.- Grapadora manual segin la reivindicacidn 12, ca-

=11 o
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racterizeda porque la citada matriz‘esté‘provista.ae al
menos una ranura, ad@ptada para guiar los extremos de 1la
grapa durante el cierre de estﬁlﬁlfimai y estd amoviblemen-
te dispueéta en la pa;te_inferibr.de la, placa vertical de
soporte, al final de lag,dos ranuras de guia, pudiendo cam-
biarse fdcilmente para realizar & voluntad el cierre, cru-
zado o sin cruzar, de 1a'grapa.

68,- Grapaéora maﬁual segin la.reivinaicacién 58,
caracterizada porque en el caso de que. se desee un.plega-
do cruzado de la gr@pa, él plano de desplazamienfo del.ci-'
tado punzdn, determinadqvpor las;ranﬁras.gui;dords.de que

estd provista la mencionada placa vertical de soporte,

forma un dngulo de pocos grados con 105’planbsivér£ica1es,

paralelos entre si, que contiénen‘g las fanuraé de la ma-
triz amovible, de fofmavque,lés puntas de las grapas sin

cerrar se apoyan al final de su deséehéd sobre distintas

ranuras de la matriz. '

T8, - Grapadofa manual segin la reivindicaqiﬁn 3§f'
caracterizada porque la citada palanca curva se ép;&a}en
su final de.carrera sobre un tope gradﬁablé, ;daptado pa-
ra regular el ma&or o henor cerrado de la grﬁpa segin sea
menor o mayor el.grdsor de la tripa que debe cerrarse,
respectivamente. “

8&,. GRAPADORA MANUAL,
tal y como queda desérito'y réi#indicado en la presente

memoria que conste de trece hojas mecanografiadas por

- 12 =
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una sola cara y de dos ldminas de dibujos.
BARCELONA, 21 de Marzo de 1972.

ANGEL LORENZO BARROSO
P.P. - '

J. GOMEZ-ACEB®D Y MODET

p/p. Fdo.: E. Ferrediela Colén
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