ﬂ%%‘h‘

MEMORTA DESCRIPTIVA

PiRA SOLICITAR PATENTE DE INVENCION EN ESPARA

POR: “DISPOSITIVOS REGISTRADOR DE COLUNICACIONES!

A NOMBRE DE STANDARD ELECTRICA; S.A. DOMICILIADL EN

MADRID, CALLE DE RAMIREZ DE FRADO N¢ 7.

La tendencia actual en la operscidén de sistemas tele-
impresores de arranque-pzrada es poner a los a bonados respec—
tivos en comunicacidn directa a fin de evitar las retransmisione
¥ un método perfeccionzado de establecer las conexiones entre

5 . las maquinas consiste en emplear commutadores automaticos que



.

10

15

20

25

30

178720

funcionan en una manera similar a la de 1los cuadros conmu= 1
tadores telefénicos autdématicos. En consecuencia se hace:ne-
cesarioc proveer los medios paraAqus los zbonzdos paguen iés
tarifas por la utiligacién de las lineas, 1as‘cuales deben
variar con lé distancis entre las estaciones y la duracidn
de las comuniczciones.

Es posible y ya se ha realigzado, conectar cada linea de
abonado a un contador de tipo telefénicc y hacer gue este Conta

. .
dor margue para cada comunicacibén un nimero de unidades gque es..

variablie con la longitud de las lineas utilizadas., repitién-
dose estas uridades a intervalos reguiares a fin de cubrir la
duracidén de 1z comunicacién. Este método de Tacturar ss muy
sencillo paro di solo un resultadio aproximado pues el abona—
46 no tiene medio de comprobacibne.

Para el registro de las llamadas telefdnicas interurbaf
nas estavlecidas por medio de conmutadores autométicos, se han
diseflado ya aparatos que imprimen sobre un boléto wara cada
llamada las inaicaciones que se desean para fines Ge factura-

cién: el ntmero de la linea que llams, el nlimero de la linea

llamada, la hor=a y'duracién de la conversacidn, etec. F1 fin

del invento es proveer un dispositivo similar adaptado a conmu-

tadores telegraficos autom'aticos.

Es sabido que ciertos tipos de equipos telegrificos de
arranque-paradagque funcionan ds acueido con una clave de.
oinco sefiales estan dispuestos pars transmitir autométicamen-
te un é;upo de letras o nimeros que forman la denominada "cla=-
ve de llamada" de 1z estacién. Bsta transmisién se puede hacer

cuando la estacién es llamada o bien después de la recepcién

de una seflal de llamada, consistiendo por ejemplo en la trans-
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misién de una palabra de clave seguida por la clave de la
lJetra D. Ista disposicidn se utilizari para el accionamiento
del dispositivo registrador y ademis de cer neceéaria para
gue cada abonado pueda identificar a su corresponsal provee
los medios de imprimir en un boleto la clave de llamada de
las dos estaciones en cuestibn.

Por rezones econdmicas, no se puede proveer & cada li-
nea con un dispositivo registrador, proveyéndose en cads cen-—
tral un cierto nilimero de dispositives de acuerdo con el nlme-
ro de comunicaciones simulténeas ¥ los circuitos de conexidn
estién dispuestos para enlazar con un dispositivo dizponiule
durante la eomunimecidn establecida entre dos estaciones. la
conexién entre el circuito y el dispositivo registrador pueds
elegirse casi en cualguier punto, bien en el extrewoc de la li-
nea que llama, en el extremo de la linea llamada o en el cen-
tro del cirvcuito. Un medio sencillo‘es asociar con cada regis-
trador un busoador del tipo de los selectores telefdnicos
autométicos & fin de encontrar la linea que llamz y conectar-—
se a la mismz. Est® sistema se deseribirad a modo de ejemplo.

Conio se verd en la siguiente descripcién, el dispositi-

vo registrador utiliza un sistema conmutadqr miltisle, uno de
los denominados combinadores del tipo utilizado en.los conmu~
tzdores sutomiticos. Este dispositivo es bien conocido pero,
a fin de facilitar la descripcién del sistema, es necesario in-
dicar el ovjeto de este dispositivo y el método utilizudo pam
representarlo en los diagramas.

Un combinador cowprende un némero variagble de discos

alslados o levas fijadas a un eje, gue tienen sectores metili~

cos cortados segGn se desee sobre los gue descansan resortes
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de contacto. El eje que soporta los discos o levas gira y pue~
de occupar un ndmero de posiciones dadas en las cuales estable-
ce contactos variables entre los resortes, estundo cada leva
equipada en laz prictica con cuatro resortes de contacto. Los
simbolos utilizados en el dibujo para indicsr ias posiciones

en que los resortes hacen contacto con los mctores metéalicos

- 80n como sigueil

Para un contacto permanente, se representa el resorte
por un triingulo blanco ouyo vértice toca la leva, representa—
da por uma sola linea de trazo continuo.

Para un resorte que hace contacto en posiciones dadas,
se coloca en su proximidad un pequeiio tridngulo negro gue no

toca la leva y uno o m&s ntmeros gue indican las posiciones

en que-los resories hacen contacto, estando separadas las ci-
frae Ge luas diferentes pesiciones por un punto.

Cuando un resorte hace un contacto ininterrumpido entre
dos posiciones, por ejemplo entre las posiciones 3 ¥y 12, el
triingulo negro esti seguido por dos cifras, 3 y 12, separadas

por una raya inclinzda; por ejemplo 3/12.

El dibujo adjunto a esta descripeidn di, a modo de ejem=
plo, una representacién esquem&tica de los circuitos del dis-
positivoe En modo alguno presupone las posiciones reiativas de

los elementos que lo comprenden. Para moyor claridad en sl

dibujo, no se ha intentado mostrar los ejes en sus posiciones

- realess asi por ejemplo, el eje del combinador représentado

por una linea de puntos con lineas verticales que representan
las levas, ewtd separado en el dibujo de la rueda rochete que
sirve para hacerloc girar, pero la descripcidn indicaré la re-

lacidn mecénica entre las diferentes partes del dispasitivo.
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“as siguientes indicaciones se proveen pzra ser impresas

en cadahboleto que ragistran una comunicacidnt

l,~La indicacién del abongdo gue llama.

2.~ La indicacién del abonado llamado.

3+= El1 dia, hora, minuto y segundo del comlienzo de la
comunicgcidne.

4.~ Las mismas indicgiones para el final de la comuni-
cacidn.

A fin de facilitar el manejo de los boletos, se provee
gue las tndicaciones sucesivas serén anotadas no solc sobre una
cinta larga si no también en un rectéingulo de papel fuerte en
tres lineas superpuestas efectuéndose los movimientos del papel
para obtener la superposicidén de las impresiones por medio de
levas mecinicas.

En el diagrama se representan una linez de abonade y un
dispositivo impresor, La lfnea de abonado comprende el electro-’
do del receptor AR, el resorte de contacto del truansmisor AT,
los sistemas de llamada gue sparecen solo como recordgtorioc,
el reld RL, el relé de corte RC y el relé de conexidn imprésor

RCI. La linea se conecta, dé un lado, al primer busecsdor del
conmutador automitico por los hilos CHP y de otro lade, a los
contgctos del buscador asociados con los digpositivom impresﬁres.
Uno de estos buscadores estd representado por los contactos y
escobillas CH 1 a 8 y su electro de avance EA.

El dispositivo impresor comprende las siguientes partes:

Un receptor telegrifico, rapresentado por su electro ER,
movido por un motor de engranaje reductor M.

Un combinador prineipal gue comprénde las levas A 8 N,
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cuyo ejeves movido por una rueda rochete RRC accionads por un

rochete cue a su vez esti bajo ls accidu de una leva que juede
conectar con el eje del motor i por mediio de un electiro EC.

Levas mecanicas (i1, Chli2, etc., que estin destinadas

125 a efectuar el movimiento del papel y que son accionadas por

el eje del motor a travis de un embragus controlado por el
electro ECM; un engranaje recuctor se introduce entre el em-
brague y el eje que soporta las levas, de medo que &ste gira-

ri 1/3 ¢e vuelta por cada vuelits del embrague. Las palancas

130 accionadas por las levas no se muestran. El eje que soporta

las levas tieme las levas de combinador 0,P,GeR.

‘Un transmisor de la sefial de llamada formado por una
placa de contacto R que oscila por wedio dé la accibén de una
leva que puede conectarse por el motor por medio del electro

135 EQ.

Rd &s que tienen diferentes funciones, couo sizues RAC
es un relé auxiliasr que repite las indicaciones del Trelé de
corte RCj; relés de prueba RT1 y RTZ que detienen el movimien—
to del buscador ée lineaj relés RTRi y RTR2 que indican el

140 comienzo y final de la transmisidén de la clave de llamada; un
~Telé RN de arranque del motor; un relé RD cuymarmadura tiens
una pslanca gue encaja en la rosca de un tornillo sin fin
VSF fijado al eje reducter del motor a fin de cerrar el con—
btaéto despuds de una demora de algunos segundosi relés de li-
145 beracién prematura RRP1 y RRP2; unrelé telegrafico BT que sir-
ve para controlar el eleciro receptor ER. |

Bi rollo de papel que sirve para hacer los boletos, que

esté representado por una espiral RP, descansando sobre la

tire de papel un resorte de contacto CFP gue sirve para indi-
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car ouando se terminaZ el rodillo de papel.

Un pulsador BCP utilizado pa-a poner en marcha el dism

positivo despuds gue se ha colocado =n el miemo un nuevo ro-
llo de papei.

Todos los dispositivos impresores en la centrsal estin
conectados a un reloj Hemin H, deétinado & enviar la fecha
¥ hora a intervalos regulares en clave telegrifica. Este re-
loj estéd dispuesto para enviar primero sobre un hilo LIP un
destinado & colocar los dispositivos impresores en una po=
sicién para recibir la transmisién de 1a fecha ¥ hoia, en
clave telegréafica, que se transmite un instante después so-

bre el hilo DHC.

Una vez que,ée han indicado componentes esenciales de
la méqﬁina ¥y circuitc, se darsi a continuaciéh una descrip-
¢ibn del funcionamiento.

La méquinavse muestra en posicién*normal, conactada
por el buscador a unalinea que llama. Estad suministrada con

!
papel y el contdcto GFPb;psta cerrado. En caso de que fal-

te el papel, el contacto CFPa estaria cerrado ¥y el circui-

. to de la lémpaera de alarma LA estarfa cerrado a través de

G¢l, Pl-qu RT1lb, CFPa, LA y un relé.cGe alarma com@n RAL.
Si el roilo de éapel seha terminado du;ante la prepracidn
de un boleto, la lémpara de alarma no se enciende, puss co=-
mo se verf més adelante los contactos Gl y Pl estaréaapier-
tos, habiendo papel suficiente ZRtre ¢l resorte CFF y la
posicidén de impresidn para la termingcidédn del boleto. Se da—
T8 la slarma después de la terminacibn del boleto.

En la posicidén normal, el circuito del eleciro de avan-—

ce EA pasa por el contacto CFPb que estd cerrado solo cuando
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la miquina tiene alimentacidn de papel. Despuds el circuito
180 pasa a través de RTib, P, 1, B.1 y tierra. De este mocdo
se puede excitar el electro soio si el combinador y las le-
vas estan en posicidn normal. l.
Cuando se sfectua una llamada, RL acciona, se cierran
los circuitos cde todos los buscadores conectacos a los ime
185 presores libres en RLa y los vuscadores comienzan a girar.
Unb uscador llega a los contactos de la linea que liama, co-
mo se muesra en el diagrama. lLa escobilla CH.7 encuenira el
contacto en que esté aplicado el potencial de bateria a tra-=
vés de la resistencia R1 y contacto RLbe. RTl acciona inme-—
190 diatamente ¥ abre el circuito de EA. deteniéndose el busca~
dore. Al misuo timpo ei devanado de alta resistencia de BTi
estéd shuntado por el devanado de baja resisiencia de RT2 a tra-
vés de RTla.
El potencial del coantacto 8 cae y ningln otro buscador
195 se puede detener sobre lia misma linea. RTZ2, acciona, se cie-
rra el circuito de RM a través de K1/2 y RT2c. RIU acciona
¥y cierra su doble contacto gue arranca el motor Jj se intro-
duce una resistencia R2 entre los dos contactos que abren
uno después da&l otro parz reducir la chispa de apertura. Al
200 mismo tiempo, se cierra el circuffc de EC en L.l y RTZ2c.
El circuito de RM se cierra en K2/11 1/2 y el motor
‘continuaré en marcha hasta que el combinador llega a 12. El
motdr necesita algunos segundos, por ejemplo tres o cuatro,
para alcanzagéu velocidad normal y por leo tanto el transmisor
205 debe recibir una transmigibn despuds gque este periodo de
aIranque ha pasado y BS necesarioc osusar ciertz retardacidn

antes de que srranque el primer buscador de linea. Esta re-
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tar dgcién se obtiene por medioc del relé de retardacidn RD cuyos
4ircuitos‘se cierran en G2.4/5/8.12 y tierra. Después de tres o
2lo custre segundos cierra un contacto a en serie con @.2. EC acciona
Y el combinador pasa a la posidién 3 liberandose RD.

La baterla se conecta al cuarto hilc de la lines para‘arrancar
los primeros buscadores de linea a través de CH.8,BT2a, E3-E3. Perfo-
do de espera durante la seleccién por los buscadores. Un primer
215 buscador de linea encuentra ta linea. RC acciona y corta RL, que

libera. Ei relé RAU, acciona cerridndose su circuito en RCa a tra=—

vés de CH6, RTL libera y ¢ espués RTZ. Tan pronto como RAC ha accio-

nado, se cierra el circuito de EQ en Li«3, RACa. EC acciona y el

combinador pasa a la posicién 4. Bl circuito de RC1 se cierra a tra-
220 vés de CH3, J4/5.7/8, RACa. RC1 acciona y el nilo de linca Lacia

AR se conecta al relé telegréfic&vRT sobre RCZc, C0H4, CHS, RC14,

B.4/5, C.4/5. 41 mismo tiempo ia linea a . la estacidén llawada es

abierta por RC1, pero se restsblece la continuidad del circuito

por RC1a, RC1b, CH1, CH2, D. 4/5.-D.4/5. El circuito de RD se cie-
225 rra en G.2.4/5. &y el rolé comienza a contar eltiempo.

La armadura de RT estd conectada al receptor ER a través de
un cirdéuito que comprende dos rectificadores invertidos uno de
los cuales estd en serie con el relé de transmisién RTR1 ¥y A4/6.
La estacién llamada envia autouiticamente su indicador tan

230 pronto coumo la llamada llegava la misma. Tan poonto como la esta—

cibén llamada comienza & enviar su indicador, acciona RTR1l, cerran-

do su contacto el circiito de RTR2 cuya liberacidn esta retaraada

por un condensador. De este modo RTRZ perwanece excitado mientras

dura la transmi=zidén del indicador y libera sol§ un instante des-
235 puds que termina la transmisién.

El impresor recibe el indicador y lo imprime sobre el boleto.
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Tan pronto como RTR2 accloia, se clexra el olrcuito LC en
l4.({s R1E2.b. EC acciona ¥y el combinador pasa a la posicidn 5.
La recepcidéndsl indicador continua. Poco despubs

de la terminacidén de la recepcién, libera RTRZ, se cierra el

circuito de EC en L35.6, RTR2.a. Si la estacidén llamada trans—

mitida después de ia'transmisién de su indicador, 1o cue

seria un funcionamiento errdénec, no habria interrupcidén en

la trahsmisidén y RTR2 no liberaris. Entonces es cuando RD in-

terviene. AL final de ires ¢ cuatro segundos, tienjo suficien—

te para la recepcibém del indicador, cierra el circuito de

EC. BC acciona siempre ¥ ¢l combinador gira al pasar a la po-
sicién 5 1/2, RCi libera. RT vuelve a la poeicién adecua-

da, en caso necesarios por medio de corriente de bateria a

través de B6 C6 y resistencia R4. El1 combinador alcanza la

posicién 6..

Se cierras el circuito de ECM en 0.1, J6, RACa. ECL
conecta con las levas yue giran y efectusn las siguientes
operacioness

l.- El rolio de papel se desconecta del rochete accio-v
nado por el receptor ER.

2.— Este rollo gira en direccidn opuesta para colocar
la cinta de papel de nuevo en su posicidn inicial.

3.- El smoporte del papel desciende una lines de modo
que el indicador de la sstacién qus llama que =6 va a Treciw-
bir entonces se imprima sobre el de la estacidén llanada.

4e~ El rodillo de alimentacidn de papel vuelve a en-

cajar en el rochete motriz.

El eje de las levas mecénicas llega a la posicidn 2.
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Bl circuito de EC se cierra en M6, Q2, EC acciona
¥y el comoinador gira. 4l pasar 4 la posicidén 6 1/2, el com-
binador cier?a el circuito de EQ en F §_1/2. EQ conecta con
las levas iransmitiendo ls seifial de llamsda. EI combinador
llega a la posicién 7. El oircuito de RCl se cierra en J 4/5.
7/8. RC1 acciona: el hilo de linea haci: la estacidn llamada
se conecta en RC por RCla, RClb, CH1, CH2, B 7/8, C 7/8. La
armadura de RT permaneée conectada por RTR1 y A4. Bl resor—
te de contacto RQ del transmisor de sdial de llamada se Go-
necta al hilo de linea hacia la estacidén que llama por E.7-
E.7, CH2, RC1D.

Un instante despubs de la llegada del combinador
a la posicién 7, la leva del transmisor de sefial de liamada
comienza a accionar el resorte transmisor de impulso y se
transmite el signo "cifra-D". Inmediatamente despuds de la
recepcibn, la estaci én gue llama envia automiticamente su
indicador en respuesta. RIRL, despuds RTR2, accionan desde
el comienzo - de la transmisibén y el circuito de EC se cie~
rra en L3.7-BRTR2.b. EC acciona y el combingdor pasa s la po-
sicibén 8.

La 14nea hacia la estacibén llamada se restablece en
DE=D8Be Bl circuito @e RD se cierra en G2.4/5.t~12 y RD co~
mienza a cqntar el t;empo. El impresor recibe el incdicador
de la estacién que llama y lo imprime. Poco después de la
terminacién de la trénsmisién, RTR2 libera y se cierra el '
circuito de HEC én.L.B.G, RTRc. Eg acciona. 7

En caso deme la estacidn que llama continue trans~
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mitiendo sin interrupcién, lo que seria una operacidén erré-
nea, RTR2 no liberard. Perc después de 3 o4 segundos, RD cerra-
ra el circuito de EC.

El combinador gira.

Al pasar a la pesicién 8 1/2, BT se conectz a la ba-
terfa por B> 1/2 € 1/2 a fin de vol&erlo gla posicién apro-
piada, en caso necesario.

E1l combinador liega ala . posicibn G, RC1 libera, se x-

restablece la comunicacibén directa entre los dos disposi-
tivos. El circuito de ECH se cierra en C.2, J9, RACa. ECK

conecta con las levas que efectiia las mismas operaciones que

antes, pero el papel avanza dos'lineas de modo gue la fe~
cha 7 la hora que se van a recibir se imprimirédn en el mige
mo debajo del indicador de la estacidn llamada. BEi eje de le-
vas llega a la posicién 3.

Se cierra el circuito de EC en Q l.3, K.9.15. EC accie
na y el combinador pasa a la posiciédn 10. '

EC es conectado al circuito de impulso del reloj
INP por M 10/11, 13/14, RRPld, RRP2d. Cuando el impulso que
precede la Wransmisidn de la fecha ; hora en clsve es recibie
doy EC acciona y el coumbinador pasa z lz posicién 11. ER se
conecta al circuito transmisor de hora por Ayl;.l4, Pe3sPs3e
La fecha y hora del comiengo de la comunicacién.son«recibi-
das por el impresor e impresas en el boleto, tranemitiéndose
algunos espacios por el reloj para séparar la fecha'y la hora
del registro siguiente. B! impulso siguiente enviado por el
reloj llega a EC por la miema ruta que antes, EC acciona y

el oouwbinador gira y alcanza la posicién 12. Al pasar a

‘la posicién 11 1/2, se abre el circuito de RN en K2/11 1/2.
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BM libera. El motor se para. La transmisidn entre las dos
estaciones se efectila. |

Al final de la transmisién, cuando se corta la co-
municacién por el conmutador automético,'libera primero RC
y después RAC. EL circuito de Rii se cierra en H.11 1/2 /A5,
RACb. El moter arrauncae. A} mismo tiempo se cierra el cir-
huito de BD en G.2.4/5.5,12. Despuds de tres o cuatro'se—
gundos, el motor ha alcanzado su velocidad normal y RD cie-
rra el ecircuitc de EC que acciona y el cowbinador pasa a
ls posicidn 13.

EC se conecta a IMP por X 10/11, 13/14, RRPId
BRP2d. Cuandoel impulso que precede a la emisidn de la fe-
cha y hora en clave es recibido, EC acciona y el combina-
dor pasa a la posicidn 1l4.

ER se conecta gl cirocuito transmisor de hora por
Al11. 14, Pe3-P.3. La fecha y hora al final de la comuni-
cacidn son recibidas y registradas en el boleto después de
las mismas indicaciones relativas al comienzo. El1 impulso
siguiente enviado por el reloj llega a F por la misma ru-—
ta que antes. EC acciona y el combinador pasa a la posi-
cién 11.

El circuitoc de ECN se cierra en U.3,H.15. ECH co-
necta aon las levas que giran y efectian las siguientes
operacionass

le~ El rollo girs para alimentar el papel a fin de
dar al boleto su longitud normal.

2.~ Bs accionada la cuchilla para mrtar el bole-

to, que cae en ls gbertura del conducto cque lo dirige ha-
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350 3.~ El soporte d el papel desciende hacis una linez de

cia el receptéculo.

modo qgue el registro del indicador relativo a lz comunica-
cidén siguiente se encuentire en el lugar debido.

Bl eje de levas completa su giro g vuelve a la posi-
cidén 1.

355 El circuito de EC se cierra en Ql.3, ¥9. 15. EC accio-
na y el coubinador llega a la posicién 1. R libera y el motr
se detieuns.

El impresor estéd dispuesto para el regisiro de 1lg co-
municacidén siguients.

360 Debe tensrse presente ¢l iecho de gue el mensaje rue-
de no desenroliarse por completo y gue pueda ocurrir una
ruptura premaiura. L& ruptura es prematura cuando ocurre
antes de la posicidn 12, esto es antes de gue se efectie
la transmisién normal entre las dos estaciones.

265 Cuando se estéd e fectuando una llamada por una estacién
si un tuscador alcanza ta linea que llama el motor arranca
tan pronto como RT.Z accioma y el combinador pasa inmedia=
tamente a la posicibn 2. Tres o cuatro segundos después
el motor ha conseguido su plena velocidad y el combing-

370 dor pasa a la posicién 3. Si RL libera entonces, indicando
el abandono de la llamada, es necesario retornar el combiw
nader a la posicién 1 perc comoc sebha impreso nada, no es
necesario cortar el papel.

bAl liberar RT2 cierra el circuito del reld de ruptura

375 Poematura RRP1l sobre RT2b, H.3, RACD ¥y tierra. RRP.1 accio-
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de EC se cierra en RRPlc. El combinador girz sin detener-

se. E1 motor continua en marcha pues el circuito de RU se cie-
rra primero en K2/11 1/2 y después en H1l 1/2/15 y RACb.

El combingdor gira sin gifar las levas pues el circui-

- to de ECL no ha sido cerrado nunca. El circuito de impulsos

del reloj no ha accionadc pues esti avierto en RRPI4 y el cir-
chito trensmisor de hora no llega a ER pues esti abierto en
P.3~P.3. Al abandonagr la posicidn 1%, el cowmbinador abre el
circuito de retencidén de RPPl gue vuslve a normal.

EM libera. El combingdor szlcanza la posicién & y el
motor se pasz.

éi la abertura ocurre cuando el coumbinador esti en
la posicién 4, pueden haberse hecho impresiones en la ¢inta
de papel y es necesari o cortar el boleto coumenzadce

RAC iibera. BC1 libera porque RAC a esté& ablerto. E1
circuito de RRP2 se cierra sobre 1.4/11, RAC b y tieira.
BRP2 acciona y o eda blogueado a través Ge BRRP1b, G 2/15 y
tierra. El circuito de ECE se cierra en RRP.2. Las levas me—
cinicas giran sin detenerse. El boleto es cortado y cae.

Cuando el eje de las levas meoianicas pasa la posicidn
3 1/2, se cierra elcircuito de RRp. 1 a través de Q 3 1/2. k
2b. BRP.1 acciona y abre el circuito de RRP2 gue libera y
ECL deja de ser excitado; las levas mecinicas se detienen
cuando llegan @ la posicidén 13 REP1 es blogueado airmvés
de G 3/15 couo antes ¥y clerra el circuito de EC para lievar
el combinador de nuevo a la posicibén 1.

Se erectlan las mismas operacionses cuando la ruptura
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ocurre en cualquier momento antes de gue &l combiﬁador haya
liegado a la posicidbn 12. En todos los casos, FPRP2 scciona
primerc para hacer gue las levas mecanicas giren y volverlas
a la posicibén 1, con 16 que RRPl acciona y hace que el combi-
nador gire hasta que alcanza la posicién 1.

Si el ccmbinador y eleje de levas estén en sus posi-
ciones relativas normales, c omo se deduce por la anterior
explicacibén del funcionamiento, son llevados de nuevwo a la
posicidén 1, bien por la terminacidn regular del boleto, si
el combinador esté en las posiciones 12 a 15 o por las ope—
raciones subsiguientes que corresponden_a la ruptwa prema-—
tura si el combinador esté en las posiciones 2 a 1l. Pero
el eje de levas puede hagber sido desplazado de la posicidn
gue dabe ocupar de acuerdo con la ocupada por el cowmbinador
y debe disponerse el circuito para restaclecer la posicién
normal de arranque.

Las posiciones irregulares del combinzdor y eje de le-

vas se dan en la siguiente tabla.

Posiciones del combinador Posiciones del eje de levasg,
1 2y 33
2,3 2y 32
445 22,3
A6 : 3
Ts 85 9 1 $ 3
10 1 :
11, 12, 13, 14 1, 23
15 2 : 3

Estas posiciones irregulares forman dos grupos, depen—
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diendo en que el eje fle levas esté avanzado o reiardado con
respecto a la .osicidn que deberia ocupar regularmente.

El primer caso es atenaide por la continuidad de ope-
raciones gque corresponden a la ruptura premgura ¢ terminacién
del boleto completo, excepto en lo referente a las posiciones
ly 3 del combinado¥. BEn consecuencia, los dnicos casos gque
se han de examinar son cuando el eje de levas estuviese en
lz posicidn & la izquierda de la linea divisoria. Se consi=-
derar&n abora estos diferentes casos.

Se ha de observar primero que un cierto nlmero de po-
siciones del combinador son inestables y cue pasan & la posi-
cién siguiente sutométicamente. Este es el caso para las po=-
siciones 2, 4 y 12.

a) Levas mecénicas en la posicién 2 o 3 y combina—
dor en la posicibn 1l:

El circuito de RN se cierra en Il-Il,R-2/3 y tierra.
Bl motor arranca. El circuito de REPZ. se cierra en N.l-R-2/3

¥y tierra. El circuito ECL se cierra en RRP.2c. Se conectan

las levas. Se corta el boleto y el eje de levas llega a la
posicidén l. Al pasar a la posicién 3 1/2 se cierra el cir-
cuito de RRFl en & 3 1/2, RRP2b. RRp2 libera, pero como RRP1
ha cerradc el circuito de EC durante un instante, este dltimo
ha acclonado y el combinador ha pgssdo & ia posicién 2, des-
pués a la posicidn 3. Se encuentrzn entonces en el caso de
una ruptura prematura. El combinador girs y alcanza su posi-
¢idén de reposo.

b)Levas mecinicas en posicidn 2 6 3 y coubinador en
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posicidn 3

El oircuito &e RU se cierra en K2/11 1/2, después en
H111/2 /15 1/2. El motor arranca. RRPl acciona como en el
caso de unag ruptura prematura cerréindoge el circuito en RTZ24,
H3, RACb § tierra. El combinador alcanga la posicidén 1 y
se encuenira de nuevo Couo en el caso anterior.

¢) Levas mecénicas en posicidén 1 y combinador en posi-
ciones T & 11z

El circuito de Rﬁ se cierra en K 2/11 1/2, después en
H11 1/2 /15 1/2 y RACA. RRP2 acciona como en el caso Ge una
ruptura prematura. El circulto de ECL se cierra y las levas
giran. Cuando alcanzan 3 1/2 RRP1 acciona y el combinador gi-
ra para alcanzar la posicién 1l.

d) Levas mecénicas en poeicién 1 6 2 y combinador en
posiciones 1 & 14:

El circuito de BM se cierra en H 11 1/2 /15 1/2 5
RACb. El motor arranca. El circuito de RRP2 se cierra en N
12 /14, R 1/2 y tierra. RRP2 acciona. Las levas giran. Al
pasar a 3 1/2 las levas clerran ei circuito de RRPl, RRPZ li-
berahy RRP1l gira el combinacor a la posicidn l.

e} Levas mecinicas en posicidn 2 6 3 y combinador en po
sicidn 15

El circuito de RM se cierra en H // 1/2 /15172 y. -
RACb. El motor arranca. El circuito de RRP2 se cierra en H.195,
R 2/3 y tierra. RRP2 acciona. Las levas giran y llegan a la
poeicibén l. Al pasar a la posicién 3 1/2, se exita RRP.
RRP2 libera. El combinasdor avenza un paso y llega a la posi-
cibén 1.

Cuand Be termina. el rodillo de papel, acciona la
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sefial de zlarma general y la lampara indicadora LA incluidg
en el dispositivo indica cual es el impresor de boletos que
nedesitz un roillo nuevo.

Una vez que sqﬁa colocado un nuevo rolio de papel, es
necesarioc hacer un boleto en blanco de mouo gue la cint:z: de
papel se corte normalmente por la maguina y de wmodo que el bole-
to normal sigulente tenga las dimensiones normales. Esto se
consigue avanzando las levas por medio de un pulsador que cie-
rra el circuito de ECL durante un instante al miemo tiempo
que el circuito de RM a fin de arrancar el motorl Un pulszdor
para movimiento del papel BCP se provee paraeste objeto. El
circuito de Rl se cierra por un instante en K.l,BCPa. El mo-
tor arrznca y como el circuito de ECH estd cerrado en C.l,
BCPb, las levas giran y pasan a la posicibn 2. Aqui se tiene
de nuevo el caso de una posicidén irregular del eje de levas.
Las levas giran a fin de cortar el n»apel y el primer boleto
en blanco cae.

Esté claro que el invento no esté ligitado a la forma
particular descrita a modo de sjemplo, sino gue por el con-
trario es capaz de numerosas modificaciones y adaptaciones
sin separarse de su alcance.

Este invento corresponde a una solicitud de Patente
formulada en Francia el 23 de Karzo de 1443 sefialada con el
ng¢ 477.624 y se acoge, por lo tanto, a los benerficios gue otor-
gsn los convenios internacionales vigentes.

i e < R & B Y N T T

Los puntos de invencidn propia y nueva que se presen-

tan parz que sean objeto de esta Patente de Veinte safios son



. -

l‘ e, v s w3 £

16{20
los sigulentes.

l.- Un dispositivo registrador de comunicaciones
telegrificas entre impresores de arrangue-~parada, estable—
cidas por medio de un cuadro conmutzdor automitico, por

520 la iupresidnde un boleto de lz clave de llamada de la es—
tacidn correspondiente y la fecha y fora del comienzo y
fin de la comunicacién.

2.~ Un digpositivo registrador de comuniczciones se—-

525 gin el punto 1 en el que la impresién de la clave de lla-
mada de estaciones telezriiicac se erfectla sor medic de
un receptor telegrifico controlado por ua relé introduci-
do en los hilos de fransmisidn entre la estacidn gue lla-
ma y ia llamada.

530 3w~ Un dispositivo registr.dor de comunicaciocies
segln el punto 1 y 2 en el que iz impresidn de la fecha ¥
hora de comienzo y fin de la comuniczcién se erectlz .or
medio del mismo receptor acelonado por un reloj comin cue
transmite e stas indicaciones en clave telegréfics.

535 4o~ Un dispositivo registrador de comuniczciones ca—
racterizado por la disposicién de las impresiones en el bo-
leto, en lineas superpuestas.

5e=Un dispositivo registrador de comunicaciones ¢a-
racterizado ror la sucesidn de la s operaciones de impresidn

540 del boleto controladas por combinadores del tipe empleado
en commutadores telefénicos automiaticos.

6.~Dispositivos registrador de comuniczciones.
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Tal ¥ como e ha descrito en la ¥ emoria gue gnte~
ceds r epresentado e lés dibujos gue se acompaiian y a los
fines e specificados.

Esta Lemoria consta de 21 hojas escritus por una

.so0la caras

1947
LECTRICA, 5. L.
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