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MEMORIA DESCRIPTIVA
para.golicitar

CcIo 0S_EN LOS CIRCUTITOS DE CONTROL ST,

Este invento se refiere a mando o control a distancia
para transmisores radiotelegréficos.

Constituye su objeto principal el proveer un medic de
efectuar la conmutacién de frecuencias y manipulacién de uno o

mds transmisores radiotelegréficos e distancia sobre un eircuito
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comin a todos los transmisores.

El invento proporciona un sisteme de control a dis-
tancia pars un transmisor telegréfico que consta en lugar del
mando de un oscilador, los.medios para poner o dejar fuera de
circuito la salida de dicho oscilad@or, los de efectuar la ma-
nipulacién del oscilador, a fin de conseguir las sefiales te—
legréficas y espaclos a diferentes frecuencias, medios de
traspasar las oscilacliones producidas por le mencionado osci-
lador hasta el transmisor emplazado a disbancia, y ya a dis-
tancia los medios de operer poniendo o supr@miendo de funciﬁ-
namiento los circulitos de potencia del transmisor como asf
mismo los de acordar los elementos dei transmisor conforme con
las frecuencias del osciladof;

En los dilujos que se acompafiam figura un circuito .
esquemftico del sistema objeto de este circuito. Como puede
apreciarse en el puesto de mando hay tres osciladores 1, 2 y
3, que disponen respectivamente de tres manipuladdres by 5y
6 dispuestos de tal forma que cuando alguno de ellos esté
ablerto, ®l oscilador correspondiente oscila a una ddermineda
frecuencia caracteristica de "sefial" y cuando el manipulador
se encuentre cerrado, proporcioﬁa une frecuencis diferente
caracterfstica de Mespaciot.

Dichos osciladores estén conectados a lineas de dos
conductores 7 y 8 por medio de los transformedores 9, 10 y 11,
cuyos secundarios pueden estar dispuestos en éerie, como se
muestra en el dibujo, 0 en paralelo. Cada oscilador puede gene-
rar un par de frecuencias diferentes, las cuales aparecen =
tftulo ilustrativo como de 300 y 350 ciclos por segundo pera
el osciledor 1, 500 y 600 ¢/s. para el oscilador 2 y 1200 y

1400 o/s. para el oscilador 3 y en los cuales la frecuencia
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més baja corresponde a la sefial de marcar.

En la estacibn a controlar existen otros tres
circuitos de control de transmisor, andlogos 12, 13, y 14,
de los cuales, para simplificar,solamente se dan los detalles
del 12,

Bl circﬁito 12 consta de dos transformadores 15 y
16, cuyos arrollamientos primarios estén sintonizados por los
condensadores 17 y 18 y conectados en serie entre los termi-
nales 19 y 20. Los arrollamientos secundarios de dichos
transformsdores estén conectados & los terminales de entrada
(colocados en diagonal) de los rectificadores en puente indi-
viduales 21 y 22 de la forma que puede apreciarse; en dispo=-
sicién tal que el terminal de salida de mano izquierda es posi-
tivo con relacién.. al de mano derecha en smbos casos, al apli-
car la corriente alterna a través de losg correspondientes
transformadores.
| Existe, como puede verse, un relé compensado (o
neutro) 23 que dispone de dos arrollamientos similares conec-
tados en oposicién cade uno a cada uno de los terminales de
uno de los rectificadores @&n puente, de forma que si se apli-
can iguales tensiones alternas s ambos rectificadores, el
relé quedarfa sin activar materialmente.

Los contactos del relé 23 estén conectados por un

procedimiento adecuado (que no se muestra) al dispositivo

de control de conexién del paso o pasos de potencia a tra-

vés del circuito 12,

Los terminales de salids positivns de los dos rectl-
ficadores en puente 21 y 22 estén también conectados respec~
tivemente a la rejilla de control y cétodo de una vdlvula 24

cuyo circuito de placa se alimenta de un suministro de alta
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tensidn (no indicado) -que estarfa conectado a los tres termi-
nales 25 y 26, con una resistencia de carga 27 conecteda en
serie con el eircuito de placa.

La salida de la placa de la vélvula, se obtiene del
terminal 28 en conexién oon la placa mediante un cordensador
de bloqueo 29. El volteje de que se dispone en el terminal
28 se aplicarf a la menipulaciéh del correspondiente radio-
transmisor simplemente por la aplicacién a la rejilla de la
v&lwmla oséiladora (que no figura) o de otra forma conveniente.

Los otros cireaitos de control 13 y 14 son exactamen-
te andlogos al 12, excepto en lo que se refiere a la frecuencia
a que estén sintonizados los transformadores 15 y 16. Esto
sord explicado mfs adelaﬁte més al detalle. Los tres circmitos
de control estén conectados a una 1inea de conductores 7 y 8
como'se ha indicado.

Habide cuente de que el circuito de control 12 corres-
ponde al oscilador 1, los transformadores 15 y 16 estarén sinto~
nizados respectivamente a las frecuencias de sefial y espacios
300 y 350 perfodos. En prineiplo, se supondré que el oscilador
1 no proporcionarf energis a la linea a través del transformae-
dor 9, en cuyo caso tampoco se recibiré corriente alguna en
los transformadores 15 6 16 del circuito de control 12, el
relé 23 no funcionarf y el radiotransmisor correspondiente es=
tard fuera de servicio. OCuando se desee que funcione el radio-
transmisor, se conectarf el oscilador 1 a fih de proporcionar
la corriente alterna a la linea 7, 8 a través de transformedor
9 por medio de un medio de puesta en funcionamiento adecuado
(que no se indica). Dicho medio de arranque o puesta en
marcha, puede efectuarse bien por suministro de energfa al

oscilador o alternfitivamente por la simple conexién del
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transformador al circuito de salida del oscilador.>ﬁ
pulador telegréfico 4 se encuentra en la posicién de abierfo
indicada la corriente aplicadaAa la linea serf de una frecuencia
de 300 perfodos, o @ea de frecuencia de sefial. Iicha corriente
pasard a la 1fnea a través del transformador sintonizado 15,
pero seré grandeﬁente atemuada por el otro transformador 16,

de forma que el relé 23 recibiré mucha mayor corriente en el
arrollemiento de alta impedancia que en el de baja haciéndolo
funcionar y haciendo actuar al radio transmisor, Al mismo
tiempo, la rejilla de control de la vAlvula 24 derivard un
potencial de rejilla relativamente alto procedente del puente
rectificador 21 y un potencial negativo bajo procedente del
puente rectificador 22 de forma tal que haré al cétodo posi-
tivo. Entonces pasard una corriente aprecisble por la placa

de la vélvula 2, y en el terminal 28 se obtendrd un voltaje

de "marcar® bajo.

Si ehora consideramos que el manipulador 4 estd
cerrado como para enviar la sefial de eapacio, se cambia la
frecuencia del oscilador a 350 perfodos y entonces la corriente
de la 1fnea pasarf por el transformaedor 16 y ser4 atenuada por
el transformedor 15. El rel& 23 permesnece activado, pero 1la
corriente en el arrollamiento de baja impedancia es preponde—
rante sobre el de alta y la rejilla de control de la véivula
2/, merd ahora negative con respecto al chtodo, hasta tanto
que el voltaje negativo procedente del rectificador 22 sem’
meyor que el voltaje positivo proporcionado por el rectificador
21. Entonces se reduciré o cortaré completamente la corriente
de placa y el voltaje en el terminal 28 subird a un valor alto
correspondiente al espacio.’

Es preferible que el relé 23 sea de desprendimiento

<
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lento, a fin de no exponerse & que desprende en el mnmento;
de cambiar la frecuencia en el oscilador l. Seré evidente;‘
que-al suprimir o desconectar el oscilador 1 el relé 23 se'
@esprenderd y el transmisor correspondiente serd desconectado.
Los circuitos de control 13 y 14, tendrén respectiva-
mente sintonizados sus transformadores 15 y 16 a las frecuen-
cias de "sefml" y Yespaclos" correspondientes a 1os oscilew
dores 2 y 3. Dichas frecuenclas como se ha dicho anterior=
mente, serén de 500 y 600 pertios para el circuite 13 ¥
1200 y 1400 perfodos para el eircuito 1l4. Ambos funclonarén
de la misma forma que el cirouito 12, evidentemente.
Ha de tenerse presente, sin embargo, que puede, por
ejemplo, conmutarse el osciledor 2 por el oscilador 1 y
entonces la corriente 2 500 & 600 perfodos recibida en el
circuito 12 es atenuada muy considerablemente por ambos
transformadores 15 y 16 de forma que los arrollamientos opues-
tos del reld 23 recibirén corrientes muy pequefias y aproximada-
mente iguales cuyos efectos serédn insuficientes para afectar
al relé del otro circuito que ha sido cuidadosamente elegido
¥y sjustado. Por eonsiguiente, el circuito 12 no serd afectado
si se conecta a 8L alguno de los otros o viceversa. Debe
tenerse en cuenta, alemés, que si uno de los otros circuitos
es conectado simulténeamsnte con el circuito 12, el voltaele
de "encendido cruzasdo" aplicado a la rejilla de control de
la vilwvula 24, y resultante de las pequefias corrientes resi-
duales que pudieran pasar respectivemente por los transforma-
dores 15 y 16 serfen pequefias y aproximadamente iguales y
opuestas, de forma que dicho voltaje inadecuado tiene ﬁn
efecto de segundo orden. |

Mediante el empleo de manipulacidn por cambio de
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representados por los transformadores sintonizedos 15 y 16

pueden ser muy simples. Por consigukrite, si el valor de QM
(relacién de reactancis a resistenqia) de los circuitos sinto-
nizados es de 12 solamente, y gque cuando la frecuencia de la
sefiel tranﬁmitida es de 300 perfodos se obtienen+ 30 voltios
del transformador 15 y alrededor de -~10 voltios en el trans=—
formador 16. Entonces, el voltaje neto aplicado para el fun~
cionamiento del relé y de la vélvula es de 20 voltios. Cuando
ge envia frecuencia de "espacios" el voltaje neto es inverso.

Es preferible, en la préctica, disponer las cosas para
que al aplicar el volteje positiﬁo de "marcar®" se haga traba-—
jar & la vAlvula lejos del punto de sﬁturaci6n ¥ lejos también
del punto de corte al aplicar el voltalfe negativo correspon-
diente a los espacios.

8i, en luger de hacer funcionar un circuito adyacents,
se aplica yme corriente de 5000 perbdos el voltaje producido
por el transeformedor 15 serd de unos 25 voltios y el producido
por el transformador 16 de 3.7 voltios, aproximasdamente, y la
diferencie nominel de 1.2 voltios serd pequefia e insuficiente
en cemperacién con la normpl de funcionamiento de 20 voltios,
resultando despreciable el "encendido cruzado®, Es fécil pro-
yectar un relé 23 sdecusdo para funcionar cn un voltaje resul-
tente de 20 voltios, pero no lo es tan fécil para un voltsje
resultante de l.2. '

Los valores muméricos que han sido dados a tftulo de
ilustracibn, no es que sean esenciales en este invento y pueden
ger variados segln se desee. De este forma y por medio de un
88lo circuito puede controlarse un nimerc de transmisores cual-

gulera que se desee con la dnica previsidén de escoger diferenbes
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frecuencias de "sefial" y "espaclos" para cada transmisor. Gene-

ralmente hablando, los limites en que han de estar comprendides

dichas frecuencias, han de estar lo suficientemente restringidos

.en relacién con la diferencis de las frecuencias medias correes-

pondientes sl transmigor adyacente, para que, de ser superior,
no produzes interferencia entre eilos.

Debe indicarse que la disposicidn de los transforma-
dores 15 y 16, los rectificadores 21 y 22 y el relé 23 es
materialmente la misma que la que aparece en la figura 2 de
la Hemorie de la Patente dnglesa No. 442342 y se basa en prin-
cipios similares.

Se tendr# presente que el funcionamiento del relé
compensado 23 determinado por la presencia o ausencia de la
corriente procedente del oscilador 1 depende de su amplitud,
pero no de su frecuencia, mientras que el funcionamiento de
la vélvula 24 que efectfa la manipulacién del transmisor de-
pende de la frecuencia de la corriente.

Este invento corresponde & una soliclitud de Patente
formuleda en Inglaterra el 18 de Junio de 1946 sefialada con

el No. 18256-46 y se scoge por lo tanto, & los beneficios

]
+
'
3

qQue otorgan los convenios internacionales vigentes.

____________ NOTA=-ommem e m ===

Los puntos de invencién propis y nueva que se

representan para gue sean objeto de esta Patente de VEINTE

ANOS, son los siguientess
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l.= Perfeccionamientos en los circuitos de control

a distancia de transmisores radiotelegréficos, caracterizados

por un sistema de control a distancia en el que en el pueste
de control existe: un oscilador para poner o quitar éste de
éircuito, medios para la manipulacién de las oscilaciones del
oscilador proporcionando'frecuencias diferentes para las
sefiales y espacios, medios de traslsdar la energfa del osci-~
lador al transmisor distante y medios de actuar sobre dficho
transmisor emplazado a distencia, sobre la amplitud de las
oscilagiones del mismo, sobre su puesta o retirada de servi-
clo eomo la manipulacién en el mismo.

2.- Perfecclonamientos en los circuitos de control
a distancia de transmisores radiotelegrificos caracterizados
por el emplec de un sistema segin se describe en el punto 1,
en el que los medlos de respuesta comprenden dos circuitos
rectificadores selectivos, sintonizados respectivamente a las
frecuencias de seleccién de®sefial® y “marcar®, medios de
aplicar la diferencia de los voltajes rectificados generados
por los mencionados circuites a un relé compensado adaptado
al funcionar a dejar en circuito al circuito de potencia y
medios pera aplicar la diferencia de los voltajes rectifica=-
dos - & un dispositivo de manipulacién adecuado para propor—
cionar las sefinles de "marcar® o M"espaclos" respectivamente,
gsegln el signo de dicha diferencia.

3+~ Perfeccilonamientos en los circuitos de control
a distancia de transmisores radiotelegrificos caracterizados
por el empleo de un sistema segdn se describe en el punto 2,
en el cual el dispositivo de manipulacién consta de una v4l-
vula termoiénica, los medios para aplicar la diferencia de

los voltajes rectificados entre el citodo y la rejilla de
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control de la misma y medios para derivar las sefiales de con=
teol dichas del anodo de la vélvula y aplicacién de las mismas
a la manipulacidn del transmisor.

L.~ Perfeccionamientos en los circuitos de control
a distancla de transmisores radiotelegr&ficos caracterizedos
por un sistems de control de varios canales para controlar
varios transmisores telegrdficos, comprendiendo cada uno un
sistema de acuerdo con los descritos en los puntos 1, 2y 3 yn
un medio de.comunicacidn comin a todos los canales pera la
transgisién de las oscilaciones procedentes de los osciladores
correspondientes al emplazamiento del transmisor, con la solas
condicibén de no trensmitir con la misme frecuencia y al mismo
tiempo. .

Se= Perfeccionamientos en los circuitos de control
a distancia de transmisores radiotelegréficos caracﬁerinados
por el empleo de un sistema segin se describe en el punto Z,
comprendiendo un cireuito de dos conductores, medios para
conectar todos los osciladores en serie a un eircuito de dos
conductores y en un extremo del mismo y med;os pare conecter
todos los dispositivos de "liegada" en serie en el otro extremo.

6.~ Perfeccionamientos en los circuitos de control
a distancia Jde transmisorgs radiotelegrdficos caracterizados
por un sistema de control de.varios canales para una serie
de transmisores telegréficos, segfin se ilustran en el
dibujo que se acompatiae

7= Perfeccionamientos en los circultos de ocontrol

e distancia de transmisores radiotelegréficos.
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Tal y como se ha descrito en la liemoria gque snte-

cede, representado en los dibujos que se acompsfien y a los

fines especificados.

Esta Memorie consta de once hojas escritas por

ung sola cara.
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