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PATENA is nrvmcion
por 20 aRos

para "Oh aparato automático indicador múltiple del tiem­

po de cochura y aplicaciones análogas"- - - - —  - —

a favor de: "SOPERGA" FABBEECBg RIONITE IFDUSTHIA GOMUA

TORESO, de nacionalidad y residencia i ta l ia n a s .

la  presente invención tiene por objeto un aparato 

automático indicador múltiple del tiempo de cochura y pa­

ra o tras aplicaciones análogas.

la  carac te rística  principal del aparato consiste 
5 en e l hecho de que un solo re lo j sirve  para suministrar 

e l impulso de corriente a todos lo s indicadores que de­

ban funcionar a tiempos diversos conforme a una regula­

ción preestablecida.
SI aparato ha sido particularmente estudiado pa­

lo ra indicar los diversos tiempos de cochura por ejemplo

MEMORIA DESCRIPTIVA



de los articu les de goma. En la s  d istin ta s secciones en 

que se fabrican artícu lo s diversos, los aparatos indica­

dores de cada sección están graduados cada uno para e l  

tiempo de cochura requerido según sea e l  a rticu lo  que se 

trabaje , tiempo que en general será d istin to  del necesa­

r io  en la s  o tra s seccione si.
Según la  invención e l re lo j único de que está  

provisto e l  aparato comunica cada unidad de tiempo, por 

ejemplo cada minuto, un impulso de corriente a un e lec­
troimán que provoca contemporáneamente e l  cierre de un 

circu ito  con e l  envío de impulsos de corriente a cada uno 

de lo s  d ispositivos indicadores del tiempo, haciendo cada 

vez dar a  la  rueda dentada, un mecanismo de áncora del 

cual cada indicador está dotado, un desplazamiento angular 

de amplitud diversa en cada dispositivo  en relación con 

e l  diámetro y e l  número de dientes de la  rueda correspon­

diente.
La rueda del mecanismo de áncora de cada uno de 

lo s  d ispositivos indicadores e s  so lid ar ia  con un disco 

de leva que provoca a voluntad, según una regulación pre­
estab lecida, e l cierre del c ircu ito  del indicador, y even­

tualmente e l  de uno au x ilia r  que a su vez provoca la  des­

conexión del c ir c u id  de calentamiento del correspondien­

te aparato de cochura.
Otras particu laridades del invento se desprende­

rán de la  descripción que sigue, referida a  lo s  dibujos 
adjuntos que representan a puro t itu lo  de ejemplo, de un 

modo absolutamente esquemático, un caso de ejecución del
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3  CENTIMOS

aparato objeto de la  patente.

La figura 1 es e l esquema del cuadro automático

de indicación múltiple, capaz de evidenciar e l sistema 

de funcionamiento del complejo del aparato; la  figura 

5 2 es un detalle  del mecanismo aplicado a l  re lo j único pa­
ra provocar lo s impulsos de corriente destinados a hacer 

funcionar a  cada unidad de tiempo (por eje apio cada mi­
nuto) e l  mecanismo de áncora de lo s diversos indicadores.

10 posterior y una planta del d ispositivo  que determina e l 

tiempo de cochura en cada indicador: y la  figura 5 e s  un

detalle  de ejecución, representado a  mayor esca la , de uno 
de lo s mecanismos de áncora.

15 e stá  señalado e l  re lo j único de que e l  aparato está  pro­

v isto , cualquiera que sea e l  número de indicadores que 

funcionen a tiempos diversos y graduables, de que la  in s­

talación  pueda disponer.

20 giro por minuto tiene fija d o  un disco 3 de material a i s ­

lan te, sobre cuya cara va aplicado a presión e l  contacto 

4 accionado por un brazo e lá stic o  5 . S i contacto 4, a l  

g ira r  e l  disco 3 viene a trazar sobre é l una circunferen­

cia interrumpida por un rebajo rad ia l 3* que tiene una 
25 pared que pasa por e l  e je  del disco y una pared in clin a­

da que empalma con la  superficie  del mismo disco. En la  
base de la  primera pared del rebajo hay dispuesta una 
pieza 6, capaz de establecer comunicación e lé c tr ic a  con

Las figu ras 3 y 4 son respectivamente una v ista

Refiriéndonos a dichos d ibu jos: con e l número 1

Una rueda 2 del mecanismo del r e lo j, que da un



e l  contacto 4 . Cuando este ultimo etapujado por la  lámi­

na de resorte 5 cae, a cada vuelta de la  rueda 2, sobre 

la  pieza de contacto 6 se c ierra  un circuito e léc trico , 

en e l  cual e stá  incluido e l  electroimán 7. 2¡a pared in ­

clinada, sobre la  cual cae e l  contacto 4 después de haber­

se cerrado e l  c ircu ito  sobre la  pieza 6, permite volver 

a llev ar  dicho contacto a su posición in ic ia l  para repe­

t i r  e l c iclo  en g iro s sucesivos, provocando de t a l  modo 

un impulso de corriente cada minuto.

&  electroimán 7, cuando su bobina es recorrida 

por la  corriente enviada en e l  instante del cierre del 

contacto 4-6, atrae e l  áncora 8, g ira to r ia  alrededor del 

perno 9, cuya cola 10, a través de un medio e lá stic o , 
produce por medio de lo s contactos 11-12 (de lo s  cuales 

e l  11 es empujado hacia e l  12 cuando e l  áncora es a t r a í­

da) e l  c ierre  de otro circu ito  e léctrico  de excitación 
de loa electroimanes 1S de todos los indicadores de tiem­

po de que está  la  in sta lación  provista .

Cada electroimán 15 provoca la  atracción de una 

correspondiente áncora 17, la  cual a rra stra , venciendo 

la  acción de un resorte , un puentecillo o yugo 18 que l l e ­

va en la extremidad de sus brazos dos resortes planos que 

terminan en dientes respectivamente 19 y 19* (figura 5) 

de ta l  modo dispuestos que cuando es enviado cada minuto 
e l  impulso de corriente a l  electroimán 15 e l  diente 19 
produce en la  correspondiente rueda dentada 21 e l  despla­

zamiento de un diente, mientras que cuando dicho yugo 18 

vuelve a su posición bajo la  acción del propio resorte e l



otro diente 19' imprime otro igu al desplazamiento de un 

diente, en e l  mismo sentí.do, a dicha rueda 21, la  cual 

por lo  tanto cada minuto se desplazará dos dientes. Se­
gún e l  número de dientes de la s  ruedas 21 (variable para 

lo s  diversos d ispositivos indicadores) variará e l  tiempo 
necesario para hacer dar a dichas ruedas un giro  comple­

to . Cada rueda 21 es so lid aria  con una leva 22, la  cual 

e stá  constituida por un cilindro que presenta unas ranu­

ra s  25; por ejemplo pueden ser, como en e l  dibujo (figu ­
ra 5 ), dos diametralmente opuestas;.

Contra la  superficie  c ilin d rica  de la  leva está  

aplicado a presién e l  brazo 27 de un balancín de re lo j 

oscilante alrededor del perno 25, sobre cuyo otro bra­

zo 27 hay fija d o  un interruptor de cápsula de mercurio 

26.
la s  cosas estén dispuestas de modo que mientras 

e l  brazo 27 del balancín recorre la  superficie  c ilin d r i­

ca 22 de la  leva e l  mercurio de la  cépsula 26 no cierra 

e l  c ircu ito , porque la  cápsula se encuentra inclinada 
(figura  3 ), mientras que cuando debajo del brezo 27* se 

presenta la  ranura 23 e l  mencionado brazo penetra en 
e l la  por la  accién del peso predominante de la  cépsula, 

y e sta  última se pone en una posiciún horizontal en la  
cual se cierra e l  circuito  e léc trico  del aparato in d i­

cador y eventualmente e l  a u x ilia r  destinado a desacoplar 

e l  circu ito  de calentamiento.
la  leva 22 podré también se r  doble para actuar 

sobre dos cápsulas de mercurio f i j a s ,  que actuarán a su



vez independientemente ceda una sobre un indicador corres­

pondiente.
30L aparato posee una dotación de casquetes c i l in ­

dricos 24 provistos de una espiga que penetra en la  ranu­

ra 23, con e l  f in  de anular ósta  cuando e llo  sea requeri­
do para determinar una duración mayor del tiempo de co­

chura.

la s  ranuras 23 se pueden disponer en número de 

dos o más en cada leva.
Hl indicador 30 de cada dispositivo de tiempo po­

drá ser de cualquier tipo, Optico o acústico, sin natu­

ralmente sa lirse  del campo de la  invención.

N O TA

Por la  patente de invención a que se re fiere  la  

presente memoria descriptiva se REI VINE! CA la  propiedad 

y la  explotación exclusiva de :

1 .  - un apara to automático indicador múltiple de - 
tiempos de cochura y para o tras aplicaciones, caracteri­

zado por e l  hecho de que está  gobernado por un solo re­

lo j ,  cualquiera que sea e l número de indicadores destina­
dos a actuar en tiempos de duración diversa predetermi­
n ab a  .

2 .  -  Un aparato automático indicador múltiple de 
tiempos de cochura y para o tra s aplicaciones, t a l  como 

e l  especificado en 1, caracterizado por e l  hecho de que 
e l  único re lo j del mismo e stá  dispuesto para que a cada 

unidad de tiempo, por ejemplo a cada momento, envíe un im­
pulso de corriente a un electroimán que a su vez, atrayen-



de a sai propia áncora, provoca e l  cierre del circuito  
de accionado del áncora de lo s mecanismos de todos y ca­

da uno de io s  d ispositivo s de indicadores, produciendo 
en cada uno de e l lo s  determinado desplazamiento angular 

5 que se transmite a un dispositivo  de leva graduadle, que 

produce la  inserción del circu ito  de señales a l  terminar 

e l  tiempo preestablecido por cada uno de lo s  indicadores.
3 .-  un aparato automático indicador múltiple de 

tiempos de cochura o para o tra s  ap licacion es, ta l  como e l  

10 especificado en 1 y 2, caracterizado por e l  hecho de que 
cada mecanismo de áncora e stá  accionado por un e lectro ­

imán alimentado por lo s  impulsos transmitidos del prime­

ro y único electroimán accionado directamente por e l  re­

lo j .
15 4 .-  Un aparato automático indicador múltiple de

tiempos de cochura y para o tras ap licacion es, t a l  como 
e l  especificado en 1 a  3, caracterizado por e l  hecho de 

igae la  leva accionada por e l  mecanismo de áncora de cada 

uno de los d ispositivos indicadores está constituida por 
20 un cilindro que lleva uno o más rebajos rad iales que, en 

e l caso de se r  m últiples, puedan se r  en parte eliminados 

mediante adecuados suplementos, siendo cada uno de ta le s  

rebajos provocador, a su paso por delante del extremo de 

un balancín que e stá  aplicado a la  leva, la  oscilación  
25 de un interruptor de mercurio que hace funcionar e l  in ­

dicador.
5 .-  Un aparato automático indicador múltiple 

de tiempos de cochura y para otras ap licaciones, t a l  co-
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mo e l  especificado en 1 a 4, caracterizado por e l  hecho 

de que por cada mecanismo de áncora de cada aparato in ­

dicador pueden emplearse dos o más levas acopladas que 

actúen cada una sobre una correspondiente cúpula de mer- 

5 curio, para accionar independientemente sendos indicado­

re s  correspondientes, acústicos u ópticos.

6 . - un aparato automático indicador múltiple de 
tiempos de cochura y para otras aplicaciones, ta l  como 

e l  especificado en 1 a S, caracterizade por e l hecho de

10 que e l  c ircu ito  que es cerrado por la  correspondiente

cápsula de mercurio, además de provocar e l  funcionamien­

to del indicador óptico o acústico , en e l  lugar conve­
niente, produce también e l  funcionamiento de .un d isposi­

tivo a u x ilia r  que provoca la  eliminación automática de 

15 la  corriente de calentamiento.

7 .  - Uh aparato automático indicador múltiple

de tiempos de cochura y para otras ap licaciones, t a l  co­

mo e l especificado de l a  6, caracterizado por e l  hecho 
de que e l d ispositivo  de áncora comprende un yugo rígido 

2C oportunamente guiado que e stá  por un lado bajo la  acción 

de un resorte , y por otro lado bajo la  acción del corres­

pondiente electroimán, terminando lo s brazos del yugo en 
dientes e lá st ic o s  que actúan sobre una rueda dentada de 

s ie rra , de manera que a cada carrera de ida y vuelta del 

25 yugo producido por un impulso de corriente mandada del 
propio electroimán se provoque e l  desplazamiento de dos 
dientes de dicha rueda uno en la  ida y otro en la vuel­
ta ; siendo transmitido t a l  movimiento angular a la  leva



so lid a r ía  con la  rueda dentada.

8 .-  la  propiedad y la  explotación exclusiva del 

objeto de la  patente, sean cuales fueren la s  circunstan­

cias que concurran con su eseneialidad definida en la s  

5 anteriores reivindicaciones, cual objeto e s ;

Utn aparato automático indicador añil tip le  del 

tiempo de cochura y aplicaciones análogas".
Consta la  presente memoria de nueve hojas f o l ia ­

das, e sc r ita s  por una so la  cara.
Barcelona, 31 de Mayo de 1947.

P. p . de: "SUPEBSA" FABBHECHS RIUBITE INDUSTRIA

GOMM& TORERO,

a
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