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MODELO

"UPILIDAD

a favor de IBERICA CONERCIAL, S. A., entvidad espafiola, do-
miciliada en Barcelona, calle Caracas, 36, por "HECANISM

DE MOVIMIENTO PARA MURECOS".

MEMORTA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere a un mecanismo
para accionar los brazos de mufiecos, mediante simple pre-

sién del cuerpo del mismo.

Los mufiecos se realizan actualmente con mecanis
mos que tienden a simular actitudes propias de los bebés.
Estos mecanismos son complicados y aumentan considerable—
mente el coste del mufieco, de forma que su precio resulta
privativo para una gran mayoria de posibles compradores.

Por tal motivo se ha ideado el mecanismo objeto

10, de la invencibn, gque, gracias a su simplicidad, puede lle-
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varse a la prdctica sin que represente un aumento conside-
rable en el coste del mufieco.

El mecanismo en cuestidn compfende una horqui-
1lla de ramas eldsticas que tienden a mantenerse abiertas,
situada en el cuerpo del mufieco de forma que las ramas se
apoyan contra las parades opuestas del mismo. Zn una de
estas ramas estdn articuladas dos palancas gque lo estdn a
su vez al extremo interno de cada brazo del muiieco, y que
estén articuledos asimismo en los extremos de un travesafio
fijado en el extremo de la otra rama de la horguilla.

En una realizacidén preferida, los extremos inter-
nos de los brazos del mufieco estdn dotados de dos aletas
separadas y suverpuestas, cada uno, en las cuales se arti-
culan, resvectivamente, el extremo de la palanca y travesa-
fio correspondientes.

Para la mejor comprensidén de cuanto queda des-
crito en la presente memoria, se acompaifian unos dibujos en
los que, tan sélo a titulo de ejemplo, se representa'un ca-
so0 prédctico de realizacidén del objeto de la invéncidn.,

En dichos dibujos, la figura 1 es una vista én
perspectiva del mecanismo en posicidén de reposo; la figura
2 es una vista en planta superior del mismo, apafeciendo
seccionados los brazos del mufieco; la figura 3 es una vis-
ta similar a la anterior, pero con el mecanismo en posicidn
de trabajo; la figura 4 es una vista en alzado lateral del
mecanismo en reposo, colocado en el interior del cuerpo
del mufeco gue estd seccionado; y la figure 5 es una vié—

ta similar pero en la posicidn de trabajo.
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El mescanismo descrito consta en los dibujos de
una horguilla -1- de ramas -2- y -3- eldsticzs y manteni-
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das separadas por un resorte -4- situado entre zmbas. ILas
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ramzs de

& horquilla estdn unidas a sendas placas -5~ que
se apoyan contra las caras opuestas del cuerpo eldstico
-6- del muiieco, En el extremo de la rama —-2- esidn articu-
ladas dos palancas divergentes -7-, articuladas, respecti-
vamente a unas orejas -8- solidarizs del extremo interno
de los brazos -9- del mufieco. En el extremo de 1a rama -3-
estd fijado un travesafio -10- en cuyos extremos se articu-
lan los brazos -9- mediante sendas orejas -~-11- varalelas

a las -8-.

Para accionar el mecanismo basta con presionar
las paredes opuestas del busto -6- del mufieco (figura 5),
de forma que las ramas -2-3- se acercan venciendo la ac-
cibén del resorte -4-. las palancas -7- se abren ligeramen-
te y obligan a girar a los brazos alrededor de los extremos
del travesatio -10-, de forma que estos brazos tienden a
acercarse hasta que las manos se tocan (figura 3). Al sol-
tar el cuerpo del mufieco, el resorte -4- devuelve a las
ramas de la horquilla a su posicidén y los brazos -9- se se-
paran y quedan en reposo (figuras 1, 2 y 4).

E1l mecanismo es muy simple y se limita a un jue-
go de palancas articuladas con la accidén de un resorte que
tiende a mantener una posicién estable del mecanismo. E1
montaje del mecanismo tampoco presenta ninguna complica-

cién, ya que estd estudiado para que puesda situarse en el

interior del cuerpo de un mufieco corriente. En consecuencia,
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la realizacidén del mescanismo no resulta excsesivamente cos-—
tosa.

A pesar de su simplicidad, este mecanismo con-
fiere un movimiento de acentuado realismo 2 los brazos del
mufieco, que simwlan batir palmas o dar un =brazo.

Serdn independientes del objeto de la invencidn
los materiales empleados en la construccidn de las distin-
tas piezas que componen el mecanismo, formas y dimensiones
de las mismas y cuantos detalles accesorios tuedan presen-—

tarse, siempre y cuando no afecten a su esencialidad.

NOTA

Se reivindica como objeto del presente modelo de
utilidad:

1. Mecanismo de movimiento para‘muﬁecos, carac-
terizado esencialmente por el hecho de que consta de una
horquilla de ramas eldsticas que tienden a mantenerse se-
paradas, apoyadas contra la cara interna de dos paredes
opuestas del cuerpo del mufieco, una de cuyas ramas presen-—
ta articuladas en su extremo dos palancas articuladas cada
una a uno de los brazos del muiieco que estén articulados a
su vez en los extremos de un travesafio unido al extremo de
la otra rama de la horquilla.

2. liecanismo de movimiento para ruiiecos, segun

la reivindicacidn anterior, caracterizado vor el hecho de
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que los brazos del mutieco estdn dotados en sus extremos in-
ternos de sendos veres de orejas, en las cuales estdn ar- |
ticulados los extremos de las palancas y los del travesatio,
respectivamente.

3. Kecanismo de movimiento para rufiecos.

La presente memoria descriptiva consta de cinco
hojas foliadas escritas a mdquina por una sola cara.

Barcelona, 1 de marzo de 1972

IBERICA CONERCIAL, S. A.
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