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Memoria Desczripitiva

La méquina objeto de la presente invencién sirve pa-

ra aplanar las hojas de las slerras de cinta, es decir, para

hacer degparecer las abolladuras producidas durante el aserra-

do, por la interposicifén entre las nojas y la llenta de las po-

leas conductoras de la gilerrs, de mases de gerrin o de fragmen-

tos de madera proyectados hacla sbajoe
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Eete méquina est§ concevida de modo que la ope=
Iadidn de aplanado ge erectda de manera completamente mec -
nice y automédtica., Con este objeto, la hoja que se ha de
aplansr pasa entre un yunque de superricie plena y una serie
de martillos neuméticos accionados independientemente unos
de otrog. L& distripucién del alre cqmprimido en los cilin-
dros que accionan dichos martillos esté gobernada por medio
de electroimanes que son excitados cada vez que 8¢ preéenta
una avolladurs de la noja frente a un detector, que corres-
ponde & uno de dichos martillos, de tal manera gque el marti-
110 situado enfrente de un punto determingdo de la hoja entra
en geceién, o permanece en reposo , segin que el detector he=~
ya acusado o no una abolladura ent dicho puntoe.

El nimero de los martillos y de los detectores co-
rrespondientes puede variar segin la anchura de las hojas gque
deban aplanarse, y comoO no pueden digponerse todos segin une
misme linea perpendicular a la direceidn de la hoja, pueden
repartirse segin una o varias ifneas oblicuas respecto a di=-
cha direccidén. | |

El plano adjﬁnto represents, como ejemplo, una for-
ma de ejecucién de una mfquina segin la presente invencién, en
la cual los martillos y los detectores se encuentran todos
elineados en un mismo plano verticel encima de un yunque ho-
rizontal.

La figure 1, es una elevacién de la méquina vista
de frente.

La figurs 2, es una elevacién vista por el lado
derecho, parcislmente en secciln segfin el eje de un martillo,

La figura 3, es una elevaclln vista por el lado
izquierdo, con el mecanismo conductor de la hoja retiredo,

la figura 4, es una seccidn vertical por el eje
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de un martillo, en la posicién en gue el detector regpectivo
estd en correspondencia con este eje. |

Le figura 5, es una planta del carro, del que se
hen retirado los martillos y su soporie.

Le figura 6, es una secciln horizontal segin la
1fnes VI-VI de la figura le .

La figuras 7, representa & mayor escala, el acclo-
nemiento de un contactor para el detector correspondiénte.

La figura 8, representa, parcislmente en seccidn
por la 1fnea VIII-VIII de la tigura 6, el accionamienio del
movimiento transversal del carToe.

La figura 9, es una vista parcial, por la parte
posterior, del mecanismo para la regulacidn de los deplaza~
mientog del carro.

La figura 10, es una vista de perfil correspon~
diente a la figura 9.

Las figuras 11 y 12 son dos vistas del mecanismo
conductor de la hoja de slerra.

La figura 13, es un esquema de las conexiones eléc-
tricas.

Por =1~ ge indica el yunque sobre ‘cuysa caré supe-~
rior descansa la hoje de sierra -2-, la cual avanza de mane=-
ra intermitente por la accién de los tempores =3— §y —~i= re=
vestidos de caucho, y entre los cusles queds comprimida dicha
noja después de naber pasado bajo la serie de ﬁartillos “He=e

‘Los véstagos -6~ de estoé @ltimos vén guiados en
uns armazén =7= y cada unc de dichos véstegos termina en su
parte superior en un émbolo ~8=~ que se desliza en un cilindro
~9- dispuesto en la parte superior de la armazén -7-. Cadae
martillo egté impellido de abajo & arriba por la accién de un

regorte -10~ y solamente baja cuando sobre el émbolo =8~ gc-

.
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tda la suficiente presidén de alre.

Este eire a presién, conducido por una tuberia =ll=-,
es digtrivuido a cada cilindro -9- por medio de un distribui-
dor =12~ gcoionado por un electroiman -13-; Klentras este Ul-
timo no esté excitado, el distribuidor -12- esté en su posi-
cién baja y pone al cilindro en comunicacién con la atmdsfera
por un orificio -l2a-, de manera que el martillo queda leven=-
tado por el resorte -lb-. ¢uando pasa la corriente por el
electroiman =13-, el digtribuidor es levantado ¥ el aire com-
primido que penetra en el cilindro empuje 4 pistén -8~ hacla
abajo, de manera que el marsillo golpee la hoja de glerra.

Con el objeto de gue cada martillo funcione sola-
mente cuando debajo de é1 se encuentre una egbolladura de la
hoja, la méguina comprende una serie de detectores dispues-—
tog en un goporte o carro =l4- deslizable horizontelmente en=-
tre dos correderas =15~ fijadas a la armazén -7-. Cada uno
de estos detectores eatd constituido por una aguja -16- que
egtd gulads lidremente en un taladro vertical del carro «l4~
y sobre la cual estdn fijados los egtribos =17~ y ~17a=, El
eatribo =17~ descansa normalmente sobre el soporte -19-~ guia-
do en el carro -l4- de manera gue pueds bajarée y levantarse
peridédicamente; este movimiento de sube y baja es producido
por medio de un &rbol -20- provisto de una corona dentada gue
engrane con las cremalleras -2l- solidarias del gsoporte =18~ ¥y
que esté animado de un movimiento angular alternativo por un
plato excéntrico -22- que gira de manera continua y actda so-
bre el brazo -23- solidario del citado &rbol -20~-.

Le carrers vertical del soporte ~19- se regula de
tal manera gue cuando este se encuentre en el exiremo supe-—
rior de la carrera las agujas queden suficientemente levanta-

das para gue las abolladuras de la hoja -2~ pueden pasar 1li-
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bremeﬁte por devajo de su punta, mientras que cuando se en-
cuentra en el extremo inferior de la carrera el soporte ~19-
permite que las agujas se apoyeh‘libremente gsobre las partes
planas de 1la hoja (fige 13), © bien sobre el yunque cuando fal=-
te la hojae

Por otra parte, el estribo ~l7a- fijado a la parte
inferior de cada agula sirve para hacer oscilar una palanca de
contacto -L8~ gue abre y cilerra el circuito de un electroiman
~24= que actia como relals accionando la excitacién del elec~
troiman -~1%- que corresponde al martillo relaclonado con la
aguja de que se trata, de la manera que se descrivird mée ade-
lantee.

Con este objeto, la pieza -18=~ ze combing con un
contacto regulable =25~ y esté articulada sobre un goporte =26~
cuya &ltura p&ede variarse segfn sea el espesor de la hoja -2
a fin de que los contactosg -18~ -25- no se clerren més gue cuan-
do las gujas =-16-, en su descenso, entren en contacto con las
partes planas de la hoja (posicibn 1I, fig. 13), mientras que
dichos contactos quedan separados cada vez que las agujas Co=
rreospondientes quedan detenidas por las abolladuras més o me-
nos salientes (pesiciGn III, fig.'13). La altura del soporte
-26- se regula por medio de un érbol -27- que lleva unas co-
ronas dentadas que engranan con las cremalleras ~28- golida-
riag del soporte -26- y que puede accionarse, cuando se Jjuz-
gue necesario, por medio de un volante de mano -~29- y un tor-
nillo sin fin =30~-,

En la forma de ejecucién representada, los marti-
1lo0s alineados estén espaciados regularmente de unos 46 mme
entre ejes, asf como las agujas o detectores ~16-, ¥l carro
-14- esté taladrado por una serie de aberturas ~3l- (f£ige 2)

espaciadas & la misma distancla, que dejan pasar 11bremenxesa
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Jos martilleos cuanio se encuentran situadas debajo de estos,
es decir, cada vez que el carxo llega sl término de su carre-
ra hocia adelante (flecha A)e. Esta carrera es de unos 23 mm.,
de manera que en la posicién de retroceso (fig. 4) las agujas
-16~ que se encontrabam anteriomente en la vertical de los
intérvalos de los martillos, se encuentran entonces exactamen=
te debajo de estos dltimos,

Fl movimiento de valvén longitudinal del carro se
obtiene por medio de un plato excéntrico -32- fijado sobre un
4rvol =3%- y que actﬁa alternativamente sobre dos estribos
-34-%5~ golidarios del carro, Este &xbol -33~ sobre el que
v8 fijado iguslimente el plato excéntrico =22- citado anterior-

mente, se hace girar por medio de un motor que no se ha repre-

sentado.

£l movimiento de vaivén del carro -~l4- se utiliza
para hacer girar intemrmitentemente los tambores ~B= § =4=- pa-
re hacer avanzar la hoja -2- de unos 5 a 20 mm, cada vez que
el carro retrocede. A tal efecto log tambores estén acoplados
por los engranajes -36~37~ y uno de ellos estd provisto de una
rueda de tringuete -38- en la que encaja un tringuete =30« ar=-
ticulado sobre uns palanca -40- uno de cuyos exiremos és baja~-
do, contra la accién de un resorte no representado, por un es-
tribo o tope -41l- solidario del carro; de esta manera cada vez
que el carro retrocede (flecha B), el trinquete -39~ gube y
hace girar los tambores en la cantidad deseada., Por —42- se
indica un tornillo Que girve para regular la oscilacién de la
palanca =40~ y por conslguiente el avance de la hojaes La com-
pregién de esta entre los tambores -3~ y -4- gueda asegurada
por la accién de un contrapeso suspendido de un cavle -45- que
pasa por una polea -44- y gue esgtd fijado a una corredera ~45-

que soporta el eje del tambor ~4=-,
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Antes de describir el funcionamiento de la mégquina,
serd conveniente indicar algunas disposiciones constructivas
complementarias. ' |

Eé necesario que se puedan guliar hojas de distintos
anchos sobre el yunque ~l-. A este efecto, en los dos lados
del yunque vén montadas unas piezas de guia =46~y -47-, las
primeras son fiJas, mientras que lag otrag ~47~ pueden sepa~
rarge y acercarse & las primeras a voluntad. Estas gulas re-
gulables ~47-~ estén fijadas sobre una varilla ~48= gque estd sos-
tenida cerca de sus extremos por dos pilezas correderas ~49- que
pueden moverse perpendioularmente a la longitud del yunque ~-l-
y que estén provistas de oremglleras ~50- que engranan con dos
pifiones ~51~ fijados al &rbol =-52-, el cual puede hacerse girar
a volunted por medio de un volante =53~ por intermedio de un
Juegb de tornillo sin fin y pifidén ~54-,

Este dispositivo de guis podrd ser modificado sin
apartarse de la invenciédn, por ejeﬁplo en el cago en qﬁe el
yungue -1~ en vez de conservar una direccidn oblicua de incli-
nacidén invariable respecto al plano de la hilera de martillos

y de detectores, tenga que poderse orientar de manera variesble

" alrededoy de un pivote -100~ (fig. 1), o de otra manera, a fin

de permitir emplear todos los martillos sobre cintas de‘distin-

+t0s anchos,

Este giro del yunque podré obtenerse, por ejemplo,
por medio de una tuerca =101~ guiada en una ranura =102~ de la
armazén y desplazada por la rotacién de un tornillo -103- mon-
tado sobre este ermazfn y solidario de un volante de maniobra
~104-~, Fl extremo mévil del yunque esté acoplado a esta tuer=-
ce =10l- de manera que siga sus desplazamientos.

Por otra parte, la méquina representada est4d dispues-

ta de manera que pueda degplazarse ligerémente la armazfn =7-
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con su carro -14- perpendiculamente a la direccién de la ho~
ja =2-, mientras el yungue permanece fijo. Este desplazamlen—
to de pequefia amplitud y que tiene lugar alternativamente en
un sen*ido y én otro después de cada funcionamiento de los
martillos, permite reducir el nimero de estos y por consigﬁien-
te la longitud de la méquina.

gon este objeto la armazén -7~ esté guiada por unas
correderas =55~ sobre una armazbn fija -56- y est-<a animada
de un movimiento de valvén de varios milimetros por medio de
platos excéntricog -57- fijados sobre un frbol -58- montado
sobre dicha armazéﬁ fija y acoplado con el 4rbol ;33- por me-
dio de un juego de pifiones rectog ~59-60~- y un juego de pifio-
nes cénicos ~-61-62- de manera que gire a una velocidad mitad
de 1la del 4rbol -3%-. De esta manera el carro -l4~- ejecuta
dos movimientos longitudinsles de valvén por un solo movimien-
to transverssl de vaivén, de lo cual resulta que los puntos
en que golpean log martillos estén sucesivamente repartidos
segin lfneas paralelas obliduas respecto a la hoja. La ca=-
rrers transversal accionada por los platos excéntricos ~57- se
regulsa de manera gue egtas lfneas oblicuaes sean equidistantes,
por ejemplo de 5 mm., distancle que por oira parte puede va-
riarse segdn sea la anchura de las hojas.

Esta regulacifn puede ontenerse mediante un ligero
degplazamlento de los estribos ~105~ o ~105a8~ sobre los que
actfan los platos excdntricos -57-, desplazamlento que puede
obtenerse, por ejemplo, por medio de lss oufias -106~ interca-

ladas entre los estribosg ~105~ y el carro ~l4- las cusles se

" desplazan longitudinglmente por medlo de las cremsglleras ~107-

(figse 9 y 10) y de un pifién de accionamiento ~108=-., De esta
maners puede regularse con precilgifn la carrera iransversal

del carro cada vez que se moditrique la direccién del yunque
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respecto a la ermazén.

generslmente el corte de los martillos es circular,
gin embargo puede ser conveniente emplear martillos cuyos cor-

tes esten tzllados en forma rectangular tal como s€ representa

en el plano. En este caso convendrd poder orienter los cortes

de todos los martillos, ya sea en el sentido longitudingl de
la nhoja, ya en el sentido transversal, ya sea en direcciones
oblicuas en uno u otro sentido. A tal etecto la méquina re=
presentada comprende una cremallers -63- deslizable sobre la
armazén -T- ¥ que engrana con pifiones -b4=- golidarios de los
véstagos de los martillos, cuyos pifiones sén de una longitud
suficiente para gquedar engranados constantemente‘con la cre-
mallera —b%- a pesar de los desplazemlentos verticales de los
martillos. Esta cremallera puede desplazarse a voluntad por
medio de un volante de mano -65- y con intermedio de un pifién
~-66- y de una pequefia cremallera —67-.

Le instelecién eléctrica de la mdquina comprende
(fig. 13), ademés de los Srgancs de contacto -18-25- y de los
electroimanes ~1%~ gue accionan los distrivuidores ~12~, los
electroimanes -24- gue accionan los frganos conmutadores ~69-
que tocan alternativamente los contactos -70-7l-, los inte-
rruptores ~72~ accionados por los martillos -5~ en sus movi-
pientos de sube y vaja, ¥y dos interruptores genexgles =735~y
~T4=~ zocionsdos por el carro cusndo éste se desplaza longitu-
dinalmente., Las conexiones entre estos frganos se erectusn
como se indica en la figura 13 y el funcionamiento de la mé~
guina tiene lugar de la siguiente manera:

Al llegar el carro -l4- 2l término de su carrers
haocia la derecha (poéicién X) se cilerra el interruptor gene-
ral ~T%5- mlientras que el =74~ ge apre; en este momento las

agujas se encuentran en la parte superior de su carrera, asi
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como los martillos, de manera gque los interruptores -18~ ¥
-72- estén epiertos (posicién I, fige. 13). Por otra parte,
todos los contactores -60— estdn bajados sobre los contactos
~7l~, con lo gue en esgte momento no circuls la corriente por
log relais ~24~ ni por los electroimanes -13-.

Por la accién del érbol -20-, los estribos -19=~
pajan y dejan descender libremente a las agujas wlBme

Les agujas que no gueden detenidas en su descenso
por las avolladuras de le hoja de slerra (posicién II, fige
13%) se apoysn por su comtactor ~18- sobre los contactos -25-
de manera gue &l cerrarse los circultos correspondiente =75=
-25-18-24=73~T6=, los relais =24~ levantan los contactores -69~
y cierran asf los circultos respectivos =T75-68~69=T0~24~73~T6~.
Eatos relals ~24- queden asi excitsdos cuando los estribos -19-
vuelven g levantar 1as'agujas -16=~,

Por el contrario, si algunas agujas ~-lb- iroplezan
con abolladuras (posicién IIX, fige 13), sus contactores -l8-
quedan separados de los contactos =~25- y los respectivos relals
~24~, cuycs circultos estén cortados simultanesmente en =25-,

eﬁ =70~ y en -72-, dejan bajos los contactores ~b9-,

El plato excéntrico =32~ al girar produce el des-
plazemiento del carroc hacia adelante (flecha A), ¥y el llegar
egte carrc sl téminc de su carrera (pogiocién Y, fige. 13) cie~
rra el interruptor general =-74-; por otra parte el interruptor
-73= permanece cerrado durante ‘toda esta carreras Al cerrar-
se el interruptor =74~ no circula corriente por los electroi-
manes -13~- correspondientes a las agujes ~16- que no hayan en-
contrado ningona aboclladurs ya que los regpectivos relais -24-
permanecen excitados y mantienen levaniados log contactores
~59-, Peroc en cambio la corriente pasard por todos los elec-

troimanes ~15-~ conectados 2 los contactos ~Tl~ sobre los que



10

15

20

25

30

-1l -

176308
permanezcan apoyados 1los contactores -69~-, es declr, sobre

los que corresponden a los puntos de la hoja de slerra en que

las agujas =lb- hayan'encontrado abolladurass

A consecuencia de la exoitacién de estog electroli-
manes, el aire comprimide es admitido en los respectivos cli-
lindros =9=, y los martillos -5~ bajan golpeando sobre las
abolladuras correspondientes.

AL llegar a un punto determinado de su desdenso;
estos martillos cierran los interruptores -T2~ y provocan asf
1a excitacién de los releis ~24~ correspondientes por -75~T2=

~24-73~ y ~76-,ds manera que el circuito de los electroima=-

- nes ~13=~ queda cortado en -Tl-e Los martillos, gue wvuelven

a levantarse en seguida por la accién de los resortes -~10-,
no volverén a caer por segunda vez sobre las mismas abolladu-
ras aunque los interrupiores -72- estén nuevemente abiertos,
ya que el circuito de los relals se mantiene cerrado a tra-
vés de =T75~68=69=T0=24=T3=Tb6=,

Por la acoién del plato excéntrico -32~, el carro
se desplaze nuevamente hacla la derecha; al principio de su
carrera corta el circuito de los electiroimanes en ~T4-, y
después, &l pasar una ufia =77- bajo un tringuete ~78~- gue ac-
ciona la oscilacién de la palanca -79~ del interruptor -T3-,
corta el paso de la corriente a través de todos los relails
~24~ excitados anterlormente, de manera gque gl témino de la
carrera del carro (posicidn Y¥) todos los Srgancs habrén vuel-
to a tomar las posicliones indicadas gl principio del funcio=
namiento, exceptd la noja de glerra que haoré avanzado slgunos
milimetros por el funcionamientos de log 6rgancs -3=4- y ~36-
g =4l=g |

En el caso en que, contrariamente a la disposicién

representada, los detectores estén situados en el lado opues~
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to @ los martillos respecto a la hoja que se ha de gplanar,
dichos detectores vén guiados a través de taladros practicaé
dos en el yuhque vy estén empujados por ligeros resortes a fin
de que se apoyen congtantemente sobre la hoja, y& sea en gus
partes planas ya en los huecos correspondientes a las abolla-
duras y, en este caso, los relais que accionan la §1str1buci6n
del asire a 10s martillos neuméticos pueden ser excitados por
medios snflogos & los descritos anteriomente., Graclas a esta
dispoeicidn, resulta inutil la interpogicién de un carro con
movimlento de‘vaivén entre la hoja y los martillos levantados
y tanto el funcionamiento como la construceiédn quedan simpli-
ficadog; en campio, la precisién de los contactos no es tan
gsegura, & menos de que me asegure el contacto permenente de
la hoja con el yunque, por medlo de dispositivos aproplados,
a pesar del empuje de los detectores.

Hey que observar que el yunque en vez de ser hori~
zontal puede ser verticsgl o inclinado, con tgl de gue los mar-
tillos y los detectores estén guladosg perpendicularmente a su
direccibn.

ge comprenierf gue los distintos mecenismos repre-

sentadosg para el accilonamiento de los 6rganos méviles de esta

méquina pueden substituirse por cualesquiera otros medios me-

cénicos o eléctricos gue runcionen de manera equivalente, sin

que se alteren lag caracteristicas esenciasles de la invencién,

: H 0 T A

ST s e

..
i

Se reivindica como objeto de esta patente:
1.~ Méquina paras aplenar lag hojas de sierras, ca=-
racterizada por cqmprender un yunque gue sirve parsas sogtener

la hoja de glerra, medios para hacer avanzar a Intermitencleas
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la hoja sobre este yungue, una gerie de detectores dispues~
tos para gpoyarse contra la hoja, una gerie de martillos neu-
méticos dispuestos para golpear la hoja en los puntos en gque
los detectcfes entren en contacto con la hoja, y una serle de
érganos eléctricos de acclonamlento que son excitados o no
gegin que los detectores correspondientes se apoyen sobre las
gbolladuras o sobre lasg partes plaﬂas de la noja y que zctdan
0 no, respectivamente; aobre la distribuoidn de aire comprimidc
a los correspondientes martillos neuméticose

2.-.Méquina para aplanar las hojas de silerra segin
1a reivindicaeién anterior, caracterizada por que los detecto-
res estén dispuestos gl mismo lado que los martillos respecto
8 la hoje de pierra, y pueden desplazarse'transversalmenxe, en
combinacién con 8rgenos para poner estos detectores alierna-
tivemente en la trayectoria de los martillos o fuera de ella,
funcionando estos frganos, lo mismo que los érganos que accio=~
nen los martillos, durante los peribdos en que la hoja esté
detenida sobre el yunguee. |

3.~ Hfquina para aplanar las hojas de sierra segin
la reivindicacidnll, caracterizede por comprender Srganos parsa
desplazar trangversglmente el conjunto de loé martillos y de
los detectores respecto a la hoja, o inversamente, después de
ceda gblpe, en el intervalo entre dos degplazemientos longli-
tudinales de la noja, a fin de multiplicar el nimero de puntos
detectmdos y golpeados de la hoja, respecto al ndmero de de~
tectores y de martillose

4.~ quina para eplenar las hojas de slerra segin
la reivindicacién 1, caracterizada por que el yunque comprende
drgenos pare gular la hoja paraslelamente a su longitud, y por
que €l yungue puede desplazarse a voluntad en sentido lateral,

de maners que la hoja pueda estar dirigida y avenzar més o me=~
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nog oblicusmente respecto a ias geries de detectores y de
martillose

5.=- Méquine pare aplanar las hojas de sierra se~
gin la reivindicacién 1, caracterizada por que el corte de
1os mertillos es de forma algrgada y 8on orientables a volun-
ted respecto a 1la direccibn de la hojae

6.~ M4quina para splanar las nojas de sierra seglin
la zeivindicacidn.l, carscterizada por comprendér un interrup~
tor en el sceionamiento eléctrico de la distrivucién de aire
e cada martillo, cuyo interruptor esté dispuesto para ser
avlerto por el martillo en un punto regulable de su carrera,
a fin de regular la energfa del golpe sobre la hojae

7e- M&quina para aplanar las hojas de slerra segin
1a reivindicecién 1, caracterizada por gue los detectores es-
tén dispuestos al lado dpuesto de los martillos respecto a la
hoja, en unas cavidades del yungue, y son mantenidos cons-
tentemente apoyados contra la hoja de una meners eléstica.

Be= MAquins para aplanar las hojas de slerTa.

Eatsa memoria conste de catorce péginas, escritas

por ung sola carae

BARGELONA, 29 de Mayo de 194T.
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