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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

SOBRE:

"PERFECCIONAMIENTOS EN SISTEMAS DE CONTROL PARA OBJETOS 

MOVILES ACCIONADOS MECANICAMENTE".

SOLICITANTES: METROPOLITAN-VICKERS ELECTRICAL COMPANY 

LIMITED, r e s id e n t e s  en : Nbmber One, 

K lngsw ay, LONDRES, W .C.2 -  I n g la t e r r a ,  y  

VICKERS-ARMSTRONGS LIMITED, r e s id e n te s  en: 

V io k e rs  House, Broadway, W estm inster, 

LONDRES, S . V . l .  -  I n g la t e r r a .

E ste  in v en to  se r e f i e r e  a s is te m a s  para c o n tro ­

l a r  l a  p o s ic ió n  de o b je to s  m ó v iles  mecánicam ente accion ad os 

de l a  c la s e  en que e l  s is te m a  de c o n tr o l r e g u la  la  fu e r z a  

a p lic a d a  a l  o b je to  m ó v il, por medio de un equipo motor para 

e s te  f i n ,  de t a l  modo que e l  o b je to  m óvil se ve o b lig a d o  a 

moverse de modo co rresp o n d ie n te  a l  órgano de c o n tr o l y a 

c o lo c a r s e  en una p o s ic ió n  f i n a l  depen dien te de l a  de d ich o  

órgan o, co n tro lá n d o se  e l  fun cion am ien to  d e l  equipo motor 

c ita d o  por m edios lig a d o s  con e l  d esplazam iento  d e l o b je to  

m óvil con r e s p e c to  a l a  p o s ic ió n  d e l mismo que corresponde
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a  l a  de d ich o  órgano de c o n t r o l .  E ste  d e sp la za m ien to , a 

co n tin u a ció n  y  en l a s  r e iv in d ic a c io n e s  a d ju n ta s , se deno­

m inará, por co n v e n ie n c ia , e l  d esplazam iento  d e l  o b je to  mó­

v i l  con re s p e c to  a l  órgano de c o n tr o l y ,  en algunos c a s o s , 

1 $ . se n c illa m e n te  " e l  d e sp la za m ie n to ".

Un o b je to  de e s te  in v en to  es p ro p o rc io n a r un s is . 

tema p e rfe cc io n a d o  de c o n tr o l  de l a  p o s ic ió n  de l a  ín d o le  

a n te s  in d ic a d a  que, ante to d o , asegu re  que e l  o b je to  m óvil 

s e g u ir á  rápidam ente lo s  m ovim ientos d e l  órgano de c o n tr o l 

20. y ,  s in  penduleo u o s c i la c ió n  p r o p ia , ad o p tará  una p o s ic ió n  

f i n a l  en e x a c ta  corresp on d en cia  con d ich o  órgano de con­

t r o l .  E ste  in v en to  t ie n e  tam bién por o b je to  f a c i l i t a r  un 

sistem a de c o n tr o l de l a  p o s ic ió n  en e l  que se  obtengan la s  

v e n ta ja s  a n te r io r e s  con ap arato s de t ip o  r e s i s t e n t e .

2 5 * De acuerdo con e s t e  in v e n to , se  prop orcion a un

sistem a de c o n tr o l  de l a  p o s ic ió n  que comprende medios 

re sp o n d ie n te s  o l ig a d o s  a l  d esp lazam ien to  d e l o b je to  m óvil 

con r e s p e c to  a  un órgano de c o n tr o l  p ara  é s t e ,  acop lad os 

con medios re g u la d o re s  para determ inar l a  fu e r z a  o v e l o c i -  

30 . dad a p lic a d a s  a l  o b je to  m óvil por su  equipo m otor, en e l

que d ic h o s  m edios l ig a d o s  con e l  d esplazam ien to  e s tá n  d i s ­

p u estos para dar lu g a r  a l  d esplazam ien to  de un elem ento de 

s a l id a  o de ataque de d ich o s m edios, de acuerd o  con d ich o  

d e sp la za m ien to , y  en e l  que se  h a b i l i t a n  m edios para d e r i -  

3 5 . v a r  d e l m ovim iento de d ich o  órgano de s a l id a  y para comuni 

c a r  a d ich o s  medios de c o n t r o l ,  además de un movimiento de 

lo s  mismos dependiente d e l d esplazam ien to  e n tre  e l  o b je to  

m óvil y  e l  órgano de c o n t r o l ,  una o más componentes de mo­

v im ien to  d ep en d ien tes de una o más d e r iv a d a s  con re s p e c to  

40. a l  tiem po, d e l movimiento de d ich o  órgano de s a l id a ,  por



cuyo medio l a  fu e r z a  o v e lo c id a d  a p lic a d a  a l  o b je to  m óvil 

por e l  equipo motor para e l  mismo, con ten d rá una o más com 

ponentes c o rre sp o n d ie n te s  además de una componente depen­

d ie n te  d e l  d esplazam iento  en tre  e l  o b je to  m óvil y  e l  órgano i  

4 5 . de con tro l#

Como e s  sa b id o , e l  fun cion am ien to  de sistem a s de 

c o n tr o l de l a  p o s ic ió n , de l a  ín d o le  in d ic a d a , se m ejora 

haciendo que e l  movimiento d e l o b je to  m óvil dependa de una 

o más d e r iv a d a s  d e l d esp lazam ien to , con r e s p e c to  a l  tiem po,

5 0 * en lu g a r  de depender d e l  d esp lazam ien to  so lam en te. Como es 

b ie n  sa b id o , cuando l a  fu e r z a  o v e lo c id a d  comunicada a l  ob­

je t o  m óvil se c o n tr o la  únicam ente de acuerdo con e l  d e sp la ­

zam iento e n tr e  e l  o b je to  m óvil y e l  órgano de mando, e l  s is , 

tema de c o n tr o l  tie n d e  a r e s t a b le c e r  l a  a l in e a c ió n  o corres,

55* p en d en cia , pero  é s ta  s o lo  se a lc a n z a rá  después de un p e r io ­

do de o s c i la c ió n  d e l  o b je to  m óvil a lre d e d o r  de su p o s ic ió n  

de a lin e a c ió n  con e l  órgano de c o n t r o l .  En a lgu n os c a s o s , 

e s ta  te n d e n cia  a l a  o s c i la c ió n  l le g a r á  a s e r  ta n  grande que 

se so sten ga  por s i  misma. E sta  ten d e n cia  a  la  o s c i la c ió n ,

60. s o ste n id a  por s i  misma o de o tro  modo, puede s a lv a r s e  ha­

ciendo que l a  fu e r za  o l a  v e lo c id a d  a p lic a d a  a l  o b je to  mó­

v i l  contenga una componente dependiente de l a  v e lo c id a d  re  

l a t i v a  e n tre  e l  o b je to  m óvil y e l  órgano de c o n tr o l c i t a ­

d os, es d e c ir ,  de l a  prim era d e r iv a d a , con re s p e c to  a lt ie m  

6 5 . p o , de l a  d e s a lin e a c ió n  o d esp lazam ien to , componente que

actú a  en e l  se n tid o  de oponerse a  l a  v e lo c id a d  r e la t i v a c b l  

o b je to  m óvil con re s p e c to  a l  órgano de c o n t r o l .

E l funcionam iento  puede m ejo rarse  tam bién, esp e­

c ia lm e n te , por l a  in c lu s ió n  de una componente, en l a  fu e r -  

70 . za o v e lo c id a d  a p lic a d a  a l  o b je to  m ó v il, co rre sp o n d ie n te  a
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l a  segunda d e riv a d a  d e l  d esp lazam ien to  con re s p e c to  a l  

tiem po, é s to  e s ,  a la  a c e le r a c ió n  r e l a t i v a  e n tre  e l  o b je to  

m óvil y  e l  órgano de c o n t r o l .  E sta  componente m ejora l a  

e x a c t itu d  de a lin e a c ió n  y l a  e s t a b i l id a d  de c o n t r o l .

7 5 + A l a p l i c a r  e s te  in v e n to  a la  p r á c t ic a ,  e l  medio

de c o n tr o l puede s e r  de c u a lq u ie r  forma adecu ad a, conve­

n ie n te  para r e g u la r  l a  fu e r z a  o l a  v e lo c id a d  a p lic a d a  por 

e l  equipo motor a l  o b je to  m ó v il. Convenientem ente, d ich o  

medio de c o n tr o l  comprende un servo  mecanismo de f lu id o  a 

80. p r e s ió n , que in c lu y e  un p is tó n  acop lad o  con medios que r e ­

gulan  e l  funcionam iento d e l equipo m otor, y una v á lv u la  de 

c o n tr o l a co p la d a  con l o s  medios d ep en d ien tes d e l d e s p la z a ­

m iento, para r e c i b i r  un d esplazam ien to  de acuerdo con e l  

d esp lazam ien to  e n tre  e l  o b je to  m óvil y  e l  órgano de mando 

8 5. y  con una o más d e r iv a d a s , con re s p e c to  a l  tiem po, de d i ­

cho d esp lazam ien to , como a n te s  se  ha e x p u e sto .

E l medio para d e r iv a r  d e l m ovim iento d e l órgano 

o elem ento de s a l id a  de l o s  m edios d ep en d ien tes d e l d e s­

p laza m ie n to , un movimiento co rre sp o n d ie n te  a l a  prim era 

90. d e r iv a d a , con re s p e c to  a l  tiem po, de d ich o  m ovim iento,pue­

de convenientem ente comprender un am ortiguador u o tro  d i s ­

p o s it iv o  m oderador; l a  fu e r z a  de accion am ien to  req u erid a  

por e l  mismo, aumenta p rop o rcio n alm en te, o de o tro  modo, 

con l a  v e lo c id a d  de movimiento e n tre  p a r te s  d e l d i s p o s i t i -  

95* YO, de modo que en re sp u e sta  a l  movimiento d e l  órgano de 

s a l id a  c i t a d o ,  a l  am ortiguador u o tro  d i s p o s i t iv o  modera­

dor mencionado produce una fu e r z a  d epen dien te d e l grado de 

cambio de p o s ic ió n  de d ich o  órgano de s a l id a ,  con o b je to  

de p ro d u c ir  e l  d esplazam ien to  co rre sp o n d ie n te  de un órgano 

10 0 . de en trad a de d icho medio de c o n tr o l ,  de acuerdo con e l
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grado de cambio de p o s ic ió n  de d ich o  órgano l i d a .

E l medio para d e r iv a r  d e l movimi3̂ 6o d el órgano

de s a l id a  de lo a  medios d ep en d ien tes d e l  desplazam iento  

un m ovim iento co rresp o n d ie n te  a l a  segunda d e r iv a d a , con

1 0 5 * re s p e c to  a l  tiem po, de d ich o  m ovim iento, puede convenien­

tem ente comprender un d is p o s i t iv o  de i n e r c i a ,  e l  movimien 

to  r e l a t i v o  e n tre  lo s  elem entos coop erad ores d e l  cual se

comunicada a uno de lo s  órganos c it a d o s ,  de modo que en 

1 1 0 . re s p u e sta  a l  movimiento de d ich o  órgano de s a l id a ,  e l  d i s ­

p o s i t iv o  de in e r c ia  produce una fu e r z a  d epen dien te de l a  

a c e le r a c ió n  de d ich o  órgano de mando, a f i n  de d ar lu g a r  

a un d esp lazam ien to  co rresp o n d ie n te  de un órgano de e n tra  

da d e l medio de c o n tr o l m encionado, dependiente de l a  a c ¿  

115* le r a c ió n  in d ic a d a  de d ich o  órgano de s a l i d a .

v e n to , e l  medio para tr a n s m it ir  fu e r z a s  desde e l  órgano 

de s a l id a  de l o s  medios d epen d ien tes d e l d esplazam ien to  a l  

elem ento de en trad a  d e l medio de c o n t r o l ,  comprende un d is  

1 2 0 . co montado ro ta tiv a m e n te , cuya in e r c ia  y/o l a  de fre n o s  <3e  

p en d ien tes de l a  v e lo c id a d  a so cia d o s  con é l ,  producen una 

fu e r z a  dependiente de l a  segunda y/o  prim era d e r iv a d a , con 

r e s p e c to  a l  tiem po, d e l d esp lazam ien to  de d ich o  órgano de 

s a l id a .

1 2 5 . E l medio de c o n tr o l puede a c c io n a rs e  de acuerdo

con l a  suma d e l  d esp lazam ien to  y  una o más d e riv a d a s  d e l 

mismo con r e s p e c to  a l  tiem po, p o r c u a lq u ie r  procedim ien to  

adecuado que combine e l  d esp lazam ien to  del órgano de s a l i ­

da de l o s  m edios depen d ien tes d e l d esp lazam ien to  y l a  de- 

13 0 . r iv a d a  o d e r iv a d a s  d e l mismo con re s p e c to  a l  tiem po; por

r e a l i z a  en un grado depen dien te de l a  misma a c e le r a c ió n

De acuerdo con o tr a  c a r a c t e r í s t i c a  de e s te  in -
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ejem p lo , e l  medio de c o n tr o l puede resp o n d er^ ^ Ü ésp la za- 

m ientos de un punto de una p a lan ca  flo tan *^ ;- o tro  punto 

de la  c u a l e s tá  acoplado con l o s  medios depen dien tes d e l 

d e sp lazam ien to , para r e c i b i r  un desplazam ien to  dependien­

te  d e l d e sp la za m ien to  e n tre  e l  o b je to  m óvil y  e l órgano 

de mando, y  un t e r c e r  punto de l a  misma e s tá  acoplado con 

e l  órgano de s a l id a  de l o s  medios d ep en d ien tes d e l d esp la  

zam iento, para r e c i b i r  un desplazam ien to  d ep en d ien te  d e l 

grado de cambio d e l d esp lazam ien to  y/o  v e lo c id a d  de d icho 

órgano de mando.

Se comprenderá que e l  s istem a de acuerdo  con este  

in v e n to  puede a p lic a r s e  a l  c o n tr o l de o b je to s  m óviles im­

p u lsad os por c u a lq u ie r  forma adecuada da equipo m otor. Por 

ejem plo , e l  m ontaje a que e s te  in v en to  se r e f i e r e  es  emi­

nentemente -aunque en modo alguno e x c lu s iv a m e n te - a p lic a b le  

a d is p o s i t iv o s  en lo s  que a l o b je to  m óvil e s tá  acoplado con 

a l  equipo motor para e l  mismo p or una tra n sm is ió n  de v e lo ­

cid ad  v a r ia b le ,  cuya v e lo c id a d  se c o n tr o le  por e l  órgano 

de s a l id a  d e l  servomecanismo de f lu i d o ,  o por o tro  medio de 

r e g u la c ió n . E l medio de c o n tr o l  r e g u la  l a  v e lo c id a d  d e l ob­

je to  m ó v il, de acuerdo co n "e l d esp lazam ien to  de un órgano 

de mando de d ich o  medio de c o n tr o l  y ,  en una d is p o s ic ió n  

p r e fe r id a  e l  medio de c o n tr o l  r e g u la  l a  v e lo c id a d  d e l ó r­

gano de mando de d ich o  medio de modo que haga que d ich a  ve 

lo c id a d  in c lu y a  componentes d ep en d ien tes d e l desplazam iento 

d e l o b je to  m óvil con re s p e c to  a l  órgano de mando y una o 

más d e r iv a d a s , con r e s p e c to  a l  tiem po, de d ich o  d e sp la za ­

m ien to.

A l  a p l ic a r  e ste  in v e n to , e l  medio dependiente 

d e l d esp lazam ien to  puede s e r  de c u a lq u ie r  ín d o le  convenien
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t e ,  adecuada para a p l i c a r  a un elem ento d e l medio de c o n tro l 

un movimiento d ep en d ien te, en se n tid o  y  en m agnitud, d e l des, 

p lazam ien to  e n tre  e l  o b je to  m óvil y  e l  órgano de mando.

Los medios c ita d o s  d ep en d ien tes d e l d esp lazam ien to , 

165* de acuerdo con l a s  e x ig e n c ia s ,  pueden s e r  de la  c la s e  en que 

e l  órgano de mando e s tá  co lo cad o  en -o  ad yacen te  a -  e l  apa 

r a to  d e l c u a l e l  o b je to  m óvil c o n s titu y e  una p a r te , o en que 

e l  órgano de c o n tr o l e s tá  d isp u e sto  separadam ente, con r e s ­

p ecto  a d ich o  a p a r a to .

1 7 0 . En una d is p o s ic ió n  p r e fe r id a  para un sistem a de

c o n tr o l de l a  p o s ic ió n  a d is t a n c ia ,  e l  medio dependiente 

d e l d esp lazam ien to  comprende d is p o s i t iv o s  e l é c t r i c o s  d o ta ­

dos de elem entos m óviles a co p la d o s , re sp e ctiv a m e n te , con e l  

o b je to  m óvil y  con e l  órgano de mando y con ectad os en c i r -  

175* c u ito  con medios de fun cion am ien to  e l é c t r i c o  que producen 

un d esplazam ien to  de uno de sus e lem en tos, de acuerdo con 

e l  desp lazam ien to  r e l a t i v o  e n tre  l o s  dos elem entos c ita d o s . 

Por e jem plo , lo s  medios depen dien tes d e l d esp lazam ien to  put3 

den comprender un sistem a "selsyn** de la  c la s e  b ie n  eo n o ci- 

l8 o . da en l a  que un par de d is p o s i t iv o s  s e ls y n  t ie n e n  sus r o to ­

r e s  a c o p la d o s , re s p e ctiv a m e n te , con e l  o b je to  m óvil y  con 

e l  órgano de mando, y  un t e r c e r  d is p o s i t iv o  s e ls y n  t ie n e  

a r r o lla m ie n to s  r o to r  y  s t a t o r  con ectad os con a rro lla m ie n to s  

de lo s  dos prim aros d is p o s i t iv o s  s e ls y n  c i t a d o s ,  para d ar 

18 5 . lu g a r  a l  desplazam ien to  d e l r o to r  de d ich o  t e r c e r  d is p o s i­

t iv o  s e ls y n  de acuerdo con e l  d esp lazam ien to  r e l a t i v o  e n tre  

lo s  r o to r e s  de lo s  dos prim eros d is p o s i t iv o s  s e ls y n , c o n s ti 

tuyendo e l  r o to r  de d ich o  t e r c e r  d is p o s i t iv o  s e ls y n  e l  e l e ­

mento de s a l id a  de lo s  m edios d e p e n d ie n tes  d e l desplazam ien 

. t o .  En o tr a  d is p o s ic ió n , l o s  m edios de funcionam iento e lé c -190
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t r i c o  comprenden un r e le v a d o r  de bobina m óvil d isp u esto  

para r e c i b i r  una c o r r ie n te  r e s u lt a n t e  d epen d ien te d e l des 

p lazam ien to  a n g u la r e n tre  l o s  d is p o s i t iv o s  e l é c t r i c o s  acó 

p iad os resp e ctiva m en te  con e l  o b je to  m óvil y  e l  órgano de 

mando. Por e jem plo , d icho re le v a d o r  puede e s t a r  conectado 

en un sistem a s e ls y n  de l a  c la s e  que comprende dos máqui­

nas s e ls y n  que t ie n e n  sus r o to r e s  a c o p la d o s , r e s p e c t iv a ­

mente, con e l  órgano de mando y con e l  o b je to  m óvil; un 

a rro lla m ie n to  m onofásico de un elem ento de una de d ich a s 

máquinas e s tá  con ectad o, o adaptado para c o n e c ta r s e , con 

un m an an tia l de c o r r ie n te  a lt e r n a  m onofase, y  e l  o tro  eLe 

mentó de d ich a  máquina t ie n e  un a r r o lla m ie n to  de t ip o  po­

l i f á s i c o  in te rc o n e c ta d o  con un a rro lla m ie n to  s im ila r  de un 

elem ento de l a  o tra  de d ich a s  máquinas s e ls y n ,  e l  o tro  e le  

mentó de l a  c u a l e s tá  p r o v is to  de un a r r o lla m ie n to  monofá­

s ic o  con ectad o  en un c i r c u i t o  de s a l id a  para a p l ic a r  a é s ­

t e  una te n s ió n  a lt e r n a  cuya a m p litu d , con re s p e c to  a d icho 

su m in istro  de c o r r ie n te  a lt e r n a  depende, en se n tid o  y  mag­

n itu d , d e l desplazam ien to  e n tr e  l o s  dos r o to r e s  de lo s  

s e ls y n .

E l d is p o s i t iv o  re le v a d o r  de bobina m óvil e s té  

preparado p ara  e x c ita r s e  de acuerdo con l a  am plitud  mencio^ 

nada, para p ro d u cir  una fu e r z a  d e p e n d ie n te , en sen tid o  y  

m agnitud, de la  c ita d a  am p litu d , por ejem plo por medio de 

una d is p o s ic ió n  que u t i l i c e  r e c t i f i c a d o r e s  de p la c a  s e c a . 

E l  elem ento m óvil de e s te  r e le v a d o r  de bobina m óvil form a 

e l  órgano de s a lid a  de l o s  m edios d ep en d ien tes d e l d e s p la ­

zam iento y se a co p la  con e l  medio de c o n tr o l  que re g u la  

l a  fu e r z a  o l a  v e lo c id a d  a p lic a d a  a l  o b je to  m ó v il.

Los medios d epen d ien tes d e l d esp lazam ien to , cuan-
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do se d e s e e , pueden i n c l u i r  medios para a m p lif ic a r  e l  

movimiento de e l l o s  ob ten id o  y a p lic a d o  a l o s  medios de 

c o n t r o l .  Convenientem ente, d ic h o s  medios a m p lific a d o r e s  

c o n s is te n  en un se rv o siste m a  de f ld id o  a p r e s ió n  d e l  t i ­

po co rresp o n d ie n te  en e l  que e l  f lu id o  a  p r e s ió n  se  hace 

que de lu g a r  a l  d esp lazam ien to  de un p is t ó n , p ro p o rc io n a l 

o correspondientem em te a l  d esp lazam ien to  de una v á lv u la  

de c o n tr o l  de d ich o  s e r v o s is te m a , que e s t á  acop lad a  con 

un elem ento cuyo desplazam ien to  responde a l  desplazam ien­

to  e n tre  e l  o b je to  m óvil y  e l  órgano de mando. Dicho p i s ­

tó n  e s tá  acop lad o  con l o s  m edios de c o n t r o l ,  por ejem plo , 

con l a  v á lv u la  de c o n tr o l  d e l serv o sistem a  de f lu id o  a 

p re s ió n  a n te s  c it a d o ,  a t r a v é s  de m edios p ara  in tr o d u c ir  

l a  d eriv ad a  o d e riv a d a s  d esead as d e l d e sp la za m ien to , con 

re s p e c to  a l  tiem po, d e l d esp lazam ien to  e n tre  e l  o b je to  

m óvil y  e l  órgano de mando.

Para que e s te  in v e n to  pueda en ten d erse  más c l a ­

ram ente, se h ará r e f e r e n c ia ,  por v í a  de e jem p lo , a  lo s  

d ib u jo s  a d ju n to s , en l e s  que:

La f i g .  1 , es  un esquema que r e p r e s e n ta  un t ip o  

de s istem a de c o n tr o l de acuerdo con e s te  in v e n to ;

La f i g .  2 es  un esquema fra g m e n ta rio  r e fe r e n te  

a una d is p o s ic ió n  d ife r e n te  d e medios d ep en d ien tes d e l  

d e sp la za m ien to , y

La f i g .  3  es un esquema que r e p re s e n ta  una d i s ­

p o s ic ió n  m o d ifica d a  de una p a r te  d e l  s istem a de c o n tr o l 

rep re sen ta d o  en l a  f i g .  1 .

Con r e fe r e n c ia  prim ero a l a  f i g .  1 , e l  d is p o s i­

t i v o  se re p re se n ta  a p lic a d o , por v ía  de e jem p lo , a  un s i s  

tema de c o n tr o l  para un o b je to  m ó v il, m ecánicamente im pul
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sa d o , en e l  que e l  equipo motor p ara  e l  mism^ comprende 

un motor h id r á u lic o  in d icad o  esquem áticam ente en 1  y 

conectado con un o b je to  m óvil (no re p re se n ta d o ) y  prepa­

rado  para a lim e n ta rse  desde un m an an tia l de su m in istro  

255. v a r ia b le  de l iq u id o  a p r e s ió n  co n sta n te  (no rep resen tad o ) 

por medio de un conducto 2 y de una v á lv u la  p r in c ip a l  de 

m ariposa o de c o n tr o l 3 , d e l t ip o  de p is tó n  que comprende 

un p is tó n  4 que coopera con lum breras 5  y  6 co n e cta d a s, 

por medio de conductos 7 y  8 con dos lum breras d e l motor 

260. 1  que produdrá fu e r z a  en un sen tid o  o en o tr o  de acuerdo

eon l a  d ir e c c ió n  de l a  d i fe r e n c ia  de p re s io n e s  e n tre  l o s  

conductos 5  y  6 . Por d esp lazam ien to  d e l  elem ento 4 h a c ia  

l a  iz q u ie r d a  en la  f i g .  1 ,  se su m in is tra rá  f lu id o  a p re ­

s ió n  desde e l  conducto 2 y  a t r a v é s  de la  lum brera 3 y del 

265* conducto 7 , a l  motor h id r á u l ic o  d e l c u a l se d e sca rg a rá  por 

e l  conducto 8 y l a  lum brera 6 de l a  v á lv u la  de m arip o sa,y  

e l  m otor, por ta n to , moverá e l  o b je to  m óvil en una d ir e c ­

c ió n  c o r re s p o n d ie n te . E l d esp lazam ien to  d e l  elem ento 4 en 

e l  o tr o  s e n t id o , a  p a r t i r  de l a  p o s ic ió n  c e n t r a l  rep re sen  

270. ta d a , h ará  que e l  l iq u id o  p e n e tre  en e l  motor h id r á u lic o  

por l a  lum brera 6 y  e l  conducto 8 y  se  d e scarg u e  d e l mo­

t o r  per e l  conducto 7 y  l a  lum brera 5 de l a  v á lv u la  de 

m ariposa, y  e l  motor h id r á u l ic o ,  por t a n to , se v e rá  o b l i ­

gado a d e s p la z a r  e l  o b je to  m óvil en e l  se n tid o  c o n tr a r io . 

2 7 5 * La p ro p o rció n  de su m in istro  de f lu id o  a l  motor h id r á u lic o ,  

dependerá de l a  a b e r tu ra  de l a s  lum breras 5  y  6 por l a  v á l  

v u la  de paso 3 y ,  co n sigu ien tem en te , dará lu g a r  a l  d e sp la ­

zam iento d e l  o b je to  m óvil a  una v e lo c id a d  dependiente d e l 

d esp lazam ien to  d e l elem ento 4 a p a r t i r  de su  p o s ic ió n  cen - 

28o. t r a l  r e p r e s e n ta d a .
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E l motor h id r á u lic o  1 y  una bemba de a lim e n ta ­

c ió n  a so c ia d a  de p re s ió n  co n sta n te  y  cau d al v a r ia b le ,q u e  

c o n s titu y e  e l  m anantial de a lim e n ta c ió n  de liq u id o  a l  con 

dumto 2, forman p o r ta n to  una tra n sm isió n  a v e lo c id a d  v a ­

r i a b le  e n tre  e l  á rb o l motor de d ich a  bomba y e l  o b je to  mó 

v i l .  La bomba y e l  motor c ita d o s  pueden a f e c t a r  l a  forma 

de l a  tra n sm isió n  a v e lo c id a d  v a r ia b le  denominada a c o p la ­

m iento *VSG" sien d o motor h id r á u lic o  y bomba d e l t ip o  de

¡I

c i l in d r o s  m ú lt ip le s  y  c irc u la n d o  e l  f lu id o  d irectam en te 

en tre  l a  bomba y  eL m otor.

En e l  sistem a de c o n tr o l  re p re se n ta d o  en l a  f i g .  

1 ,  l o s  medios dependientes d e l d e sp la za m ien to , re p re se n ta ­

dos generalm ente en 9* se in d ic a n  p or v í a  de e jem p lo ,co n s­

t i t u i d o s  por un sistem a s e ls y n  de l a  c la s e  en que dos d i s ­

p o s i t iv o s  s e ls y n  10 y 1 1  t ie n e n  sus r o to r e s  12  y  13 aco ­

p la d o s , re sp e ctiv a m e n te , con e l  órgano de mando y  con e l  

o b je to  m óvil y  preparados para p ro d u cir  e l  desplazam iento  

d e l  elem ento r o t o r  14  de un t e r c e r  d is p o s i t iv o  s e ls y n  15  

de acuerdo con e l  desplazam ien to  a n g u la r  r e l a t i v o  de l o s  

r o to r e s  12  y  1 3  de p o s ic io n e s  r e l a t i v a s  p red eterm in ad as. 

En este  s iste m a  l o s  r o to r e s  12  y 23 e s tá n  p r o v is t o s  de 

a r r o lla m ie n to s  de e x c it a c ió n  m on ofásicos con ectad os e n tre  

un m an an tial común de c o r r ie n te  a lt e r n a  re p re se n ta d o  por 

l o s  con d u cto res 1 6 . Los s t a t o r e s  de l o s  d is p o s i t iv o s  10 

y  1 1  e stá n  p r o v is to s  de a r r o lla m ie n to s  d e l  t ip o  comúnmen­

t e  empleado para l a s  máquinas d in a m o e le c tr io a s  p o l i f á s i ­

c a s .  E l a rro lla m ie n to  s t a t o r  d e l  d is p o s i t iv o  10  e s tá  co­

n e cta d o , por con d uctores 17* con un a rro lla m ie n to  s im ila r  

d isp u e sto  en e l  s t a t o r  d e l  t e r c e r  d is p o s i t iv o  15* m ien tras 

que e l  a rro lla m ie n to  s t a t o r  d e l  d is p o s i t iv o  1 1  e s tá  oonec-



3 1 5 .

320.

3 2 5 .

3 3 0 .

3 3 5 .

3 4 0 .

1783M
ta d o , p o r  medio de con d u cto res l8  con un a rro lla m ie n to  

an álogo  d is p u e s to s  en e l  r o to r  1 4  d e l  d is p o s i t iv o  1 5 .  Co­

mo es b ie n  sa b id o , con e l  s istem a  s e ls y n  rep re se n ta d o  en 

l a  f i g .  1 ,  e l  r o to r  14  te n d e rá  a s e r  d esp lazad o  de su  po­

s ic ió n  i n i c i a l  rep re sen ta d a  en una d ir e c c ió n  y en un g r a ­

do dependiente d e l  d esp lazam ien to  a n g u la r d e l r o to r  13 de 

l a  p o s ic ió n  a n g u la r co rre sp o n d ie n te  con l a  d e l  r o t o r  1 2 . 

C on sigu ien tem en te, e l  d esp lazam ien to  d e l  r o t o r  14  depende­

r á  d e l  d esp lazam ien to  d e l  o b je to  m óvil con re s p e c to  a l  ó r ­

gano de mando.

E l á r b o l r o t o r  d e l  d is p o s i t iv o  s e ls y n  15  t ie n e  

a  é l  unido un b razo  de p a la n ca  19 con ectad o  por medio de 

un t i r a n t e  20 con e l  extremo i n f e r i o r  de una p alan ca  f l o ­

ta n te  2 1 , que forma p a rte  de un servo-m ecanism o de f lu id o  

a p r e s ió n , in d ica d o  generalm ente en 22, por medio d e l  cu a l 

e l  movimiento d e l r o to r  14  se a m p lif ic a  para e l  a c c io n a ­

miento de un servomecanismo de f lu id o  a p r e s ió n , in d icad o  

en g e n e ra l en 23 para c o n tr o la r  l a  a b e r tu ra  de l a  v á lv u la  

de paso 3 de acuerdo con e l  d esp lazam ien to  d e l  r o to r  14  y 

con l a  prim era d e r iv a d a , con r e s p e c to  a l  tiem po, de d ich o  

d e sp la za m ien to , como a n te s  s q in d ic ó .

E l servomecanismo de f lu id o  a p re s ió n  2 2 , com­

prende un p is tó n  24 que fu n cio n a  d en tro  de un c i l in d r o  de 

doble e fe c t o  2$, que t ie n e  sus dos extrem os co n e cta d o s ,p o r 

conductos 26 y 27 con lum breras r e s p e c t iv a s  de una v á lv u la  

de c o n tr o l  a u x i l i a r  28 re p re se n ta d a  d e l  t ip o  de p is tó n ,p o r  

cuyo medio puede a p lic a r s e  f lu id o  a p re s ió n  desde un manan 

t i a l  (no re p re se n ta d o ) a  t r a v é s  d e l  conducto 29 y de la  

v á lv u la  28, a l  c i l in d r o  23. E l p is tó n  30 de la  v á lv u la  28 

en su  p o s ic ió n  c e n tr a l  re p re se n ta d a  e s tá  preparado para
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a l o s  dos extrem os d e l  c i l i n d r o  2$, m ie n tra s  que e l  movi­

m iento de d ich o  p is tó n  h a c ia  l a  iz q u ie r d a  p e rm itirá  que 

e l  f lu id o  pase desde e l  conducto 29 a l  extrem o de l a  i z ­

qu ierd a d e l  c ilin d ro , para em pujar de e s te  modo e l  p is tó n  

24 h a c ia  l a  derech a en e l  d ib u jo  y ,  a l  mismo tiem po, p e r­

m it ir á  l a  d e sca rg a  de l iq u id o  desde e l  la d o  derecho d e l 

p is tó n  24 a t r a v é s  d e l  conducto 2 7 . De modo a n á lo g o , e l  

movimiento d e l  p is tó n  30 h a c ia  l a  d erech a de su  p o s ic ió n  

re p re se n ta d a , se t r a d u c ir á  en e l  m ovim iento d e l p is tó n  24 

h a c ia  l a  iz q u ie r d a  en e l  esquema.

E l p is tó n  30  e s t á  con ectad o  a un punto in term e­

d io  31 de l a  p a la n ca  f lo t a n t e  21  cuyo extremo s u p e r io r  e s ­

t á  a rticu la d a m e n te  conectado- por Un v a sta g o  32  de p is tó n  

que l l e v a  e l  p is tó n  24. Como más a d e la n te  se  d e s c r ib e  d e ta  

lladam ente e l  movimiento de la  p a lan ca  f lo t a n t e  21 da por 

r e s u lta d o  e l  que e l  p is tó n  se ve o b lig a d o  a  a l o j a r  una po­

s ic ió n  comprendida en su campo d e  m ovim iento, separado de 

l a  p o s ic ió n  c e n tr a l  re p re se n ta d a  d e l mismo, en una c a n t i­

dad o grad o  dependiente en se n tid o  y magnitud d e l  se n tid o  

y  magnitud de d esplazam ien to  d e l r o to r  14  de su p o s ic ió n  

c e n tr a l  r e p re s e n ta d a .

La v a r i l l a  32  de p is tó n  e s tá  prep arad a para con

t  r o la r  l a  a b e r tu ra  de l a  v á lv u la  de paso  3 por e l  me canias

mo 23 que se d e s c r ib e  a c o n tin u a c ió n . E l .p is t ó n  4 de l a
4a

v á lv u la  de paso 3 e s tá  con ectado  con un v a sta g o  efe p is tó n  

que l l e v a  un p is tó n  33 que fu n cio n a  en e l  i n t e r io r  de un 

c i l in d r o  34 de doble e f e c t o ,  cuyos dos extrem os e s tá n  e o - 

n ectad osy por medio de cond uctos r e s p e c t iv o s  35 y 36 con 

lum breras de una v á lv u la  de c o n tr o l 37 re p re se n ta d a  tam-
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b ie n  d e l t ip o  de p is tó n  y preparada para r e g u la r  e l  sumi­

n is t r o  de l iq u id o  a p re s ió n  a l  c i l i n d r o  34 desde un con­

ducto  38 conectado con un m an an tia l de l iq u id o  a p r e s ió n .

En su p o s ic ió n  c e n tr a l  re p re s e n ta d a , e l  p is tó n  39 de l a  

v á lv u la  de c o n tr o l  37 o b stru y e  l a  c ir c u la c ió n  de l iq u id o  

a p re s ió n  desde e l  conducto 38 a l o s  dos extrem os d e l c i ­

lin d r o  34 m ien tras que e l  d esp lazam ien to  de d ich o  p is tó n  

39 h a c ia  l a  iz q u ie r d a  en e l  esquema p e r m itir á  que e l  l i ­

quido a p re s ió n  c ir c u le  a  t r a v é s  d e l conducto 35 y penetre 

en e l  extrem o iz q u ie rd o  d e l  c i l i n d r o  34 y* de e s te  modo, 

p ro d u cirá  e í  movimiento d e l  p is tó n  33 h a c ia  l a  derecha en 

e l  esquema, d escargándose l iq u id o  d e l extremo derecho d e l 

c i l i n d r o  3 4 , p o r e l  conducto 3 6 . De modo a n á lo g o , e l  des­

p lazam ien to  d e l  p is tó n  39 h a c ia  l a  d erech a de su p o s ic ió n  

re p re se n ta d a , se tr a d u c ir á  en e l  movimiento d e l p is tó n  33 

h a cia  l a  iz q u ie r d a  en e l  esquema.

E l p is tó n  39 e s tá  a rticu la d a m e n te  conectado 

con un punto in term ed io  40 de una p a lan ca  f lo t a n t e  4 1 , 

cuyo extrem o s u p e r io r , por medio de un m uelle  in d icad o  

esquem áticam ente en 42 se ve o b lig a d o  a ocupar normalmen 

t e  la  p o s ic ió n  re p re se n ta d a ; e l  m uelle se  opone a l  des­

p lazam ien to  de d ich o  extrem o su p e r io r  de l a  p a lan ca  f l o ­

ta n te  en c u a lq u ie r  d ir e c c ió n  a p a r t i r  de l a  p o s ic ió n  in ­

d ic a d a . E ste  extremo de l a  p a la n ca  f lo t a n t e  e s t á  c o n e cta ­

do con e l  v a sta g o  4a de p is tó n , por medio de un am ortigua 

dor 43 y  l a  d is p o s ic ió n  es por ta n to  t a l  que e l  p is tó n  33 

se moverá en un sen tid o  u o tro  a una v e lo c id a d  dependien­

t e  d e l  d esp lazam ien to  d e l extrem o i n f e r i o r  de l a  p alan ca  

f lo t a n t e  41 desde l a  p o s ic ió n  c e n tr a l  in d ic a d a .

E l extremo i n f e r i o r  de l a  p a la n ca  f lo t a n t e  41
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e s t á  co n ectad o , por medio de un t ir a n t e  44 con un punto 

in term ed io  45 de o tr a  p a la n ca  f lo t a n t e  46, cuyo extremo 

s u p e r io r  e s t á  con ectad o, p or medio de un t i r a n t e  47* con 

una p a lan ca  48 a rticu la d a m en te  montada en un p iv o te  f i j o  

en 49. E l extrem o in f e r i o r  de la* p a la n ca  48 e s tá  conectado, 

por medio de un t i r a n t e  50 , con e l  v a sta g o  32 de p is t ó n ;e l  

t i r a n t e  50 c ita d o  l l e v a  tam bién un elem ento de un am orti­

guador u o tr o  d is p o s i t iv o  moderador 51 que produce una 

fu e r z a  p ro p o rc io n a l o que v a r ia  de o tr o  modo, con l a  v e lo ­

cidad de movimiento r e l a t i v o  de sus dos e lem en to s. E l o tro  

elem ento d e l am ortiguador o d is p o s i t iv o  m oderador, t a l  co ­

mo e l  p is tó n  52 e s tá  con ectad o  con e l  extrem o i n f e r i o r  de 

l a  p alan ca  f lo t a n t e  46 cuyo extrem o se empuja h a c ia  su po­

s ic ió n  c e n t r a l  rep re sen ta d a  por medios e l á s t i c o s  esquemá­

ticam en te re p re s e n ta d o s  en 5 3 .

En e l  funcionam iento  d e l m ontaje rep resen tad o  

en la  f i g .  1 ,  a l  d e sp la z a rse  e l  o b je to  m óvil de l a  p o s i­

c ió n  c o rre sp o n d ie n te  a l a  d e l  órgano de mando, e l  r o to r  

1 4  ae d e s p la z a r á  de su p o s ic ió n  rep re se n ta d a  para l l e v a r  

a cabo con e l l o  un movimiento d e l extrem o i n f e r i o r  de l a  

p a la n ca  f lo t a n t e  21 y , co n sig u ien te m e n te , l a  a b e rtu ra  de 

l a  v á lv u la  de c o n tr o l 28 que dará lu g a r  a un movimiento 

co rre sp o n d ie n te  d e l p is tó n  24 h a sta  que e l  extremo supe­

r i o r  de l a  p a la n ca  f lo t a n t e  se haya movido en d ir e c c ió n  

c o n tr a r ia  a su extrem o i n f e r i o r  en grado  s u f i c ie n t e  p ara  

v o lv e r  a  c e r r a r  l a  v á lv u la  2 8 . Por e s te  medio e l  p is tó n  

24 se ve o b lig a d o  a a p l i c a r  a l  t i r a n t e  50 un desplazam ien 

to  que es una a m p lif ic a c ió n , s in  r e tr a s o  de tiempo apre-. 

c i a b le ,  d e l  d esplazam ien to  de l a  p a la n ca  19  y d e l cu a l se 

o b tie n e n , para su a p lic a c ió n  a  l a  v á lv u la  de c o n tr o l,  37
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fu e r z a s  con sid erablem en te s u p e r io re s  a l a s  que pueden ob­

te n e rse  d e l  s istem a s e ls y n . E l  movimiento d e l  p is tó n  24 

produce e l  movimiento co rre sp o n d ie n te  de l a  p a lan ca  46*

E ste  m ovim iento se a p l ic a  d irectam en te  a l  extremo su p erio r 

4 3 5. de l a  p a la n ca  f lo t a n t e  48 por medio d e l t i r a n t e  47, y  a l  

extrem o i n f e r i o r  de l a  p a la n ca  f lo t a n t e  46 a t r a v é s  d e l 

am ortiguador 51* La fu e r z a  prod ucida e n tre  lo s  dos elemen­

to s  de é s te  depende d a l grad o  de cambio de l a  p o s ic ió n  r e ­

l a t i v a  de d ich o s  dos e lem en tos, de modo que e l  am ortiguador 

440. c ita d o  p ro d u cirá  un d esplazam ien to  d e l extremo i n f e r i o r  de 

l a  p a lan ca  f lo t a n t e  46, c o n tra  l a  fu e r z a  de im p ulsión  p ro­

p orcion ad a p o r e l  m uelle  53 , dependiente de l a  v e lo c id a d  

d e l p is tó n  24* y ,  por ta n to , de l a  v e lo c id a d  de l a  palan ca 

19 o , en o tr o s  térm in os, d e l  grado de cambio de d e s p la z a -  

44 5. m iento d e l  o b je to  m óvil con r e s p e c to  a l  órgano de mando. 

C on sigu ien tem en te, e l  punto in term ed io  45 de l a  p alan ca 

f lo t a n t e  46 r e a l i z a r á  un m ovim iento que se corresp on d erá 

con l a  suma d e l desp lazam ien to  d e l  o b je to  m óvil con respec^ 

to  a l  órgano de mando y  de l a  prim era d e r iv a d a , con r e l a -  

450. c ió n  a l  tiem po, de d ich o  d esp lazam ien to .

E l movimiento d e l punto in term ed io  45 se  a p lic a  

a l  extremo in f e r i o r  de l a  p a la n ca  f lo t a n t e  41 y ,  p o r ta n to , 

a ctú a  para p ro d u c ir  e l  m ovim iento d e l p is tó n  33 & una v e lo ­

cid ad  d epen dien te de l a  suma d e l d esp lazam ien to  y de l a  p r i  

4 5 5 . mera d e riv a d a  d e l  mismo, con r e s p e c to  a l  tiem po, movimien­

to s  d e l p is tó n  33 que se a p lic a n  a l a  v á lv u la  de c o n tr o l 4 

para r e g u la r  de e s te  modo l a  p ro p o rció n  de su m in istro  de 

l íq u id o  a l  motor 1 .

Dado que l a  v e lo c id a d  d e l  motor h id r á u lic o  1 y ,  

460. por ta n to , l a  d e l  o b je to  m óvil es  p ro p o rc io n a l a l a  p rop or-
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c ie n  de su m in istro  de l iq u id o  a aq u él y  e s t a  p rop orción  

de su m in istro  depende d e l d esp lazam ien to  de l a  v á lv u la  

p r in c ip a l  de c o n tr o l 4 desde su  p o s ic ió n  re p re se n ta d a , 

d ich o  m ovim iento de l a  v á lv u la  4 P °r  e l  p is tó n  33  a ana 

v e lo c id a d  dependiente de l a  suma d e l d esp lazam ien to  en tre  

e l  o b je to  m óvil y  e l  órgano de mando y  l a  prim era d e r iv a ­

da, con r e s p e c to  a l  tiem po, de d ich o  d e sp la za m ien to , se 

tr a d u c ir á  en un grado de cambio de v e lo c id a d  o a c e le r a c ió n , 

de d ich o  o b je to  m ó v il, depen dien te de l a  suma c it a d a . Con­

sig u ie n te m e n te , la  fu e r z a  su m in istra d a  por e l  motor h id rá u  

l i c o  a l  o b je to  m ó v il, i n c l u i r á  componentes d epen dien tes de 

l a  suma d e l  d esp lazam ien to  e n tr e  e l  o b je to  m óvil y  e l  ó r ­

gano de mando, y  de l a  p rim sra  d e riv a d a  de d ich o  d e s p la z a ­

m iento con r e s p e c to  a l  tiem p o . Los v a lo r e s  r e la t i v o s  de 

e s ta s  com ponentes, dependerán de la s  p ro p o rc io n es de l a s  

con exion es que in c lu y e n  l a s  p a la n ca s  41) 46 y  48 y de l a  

r i g id e z  d e l m uelle  42 y  d e l  am ortiguador 43, y  d e l  m uelle 

53  y  d e l am ortiguador 52* P ° r  l a  s e le c c ió n  adecuada de e s ­

to s  f a c t o r e s ,  puede h a c e rse  que e l  equipo coloqu e e l  o b je ­

to  m óvil en a lin e a c ió n  con e l  órgano de mando, rápidam ente 

y  s in  penduleo co n trap ro d u cen te .

La f i g .  2 r e p r e s e n ta  esquem áticam ente p a rte  de 

un sistem a s e ls y n  d i s t in t o  resp o n d ien te  a l  desplazam iento  

e n tre  e l  o b je to  m óvil y  e l  órgano de mando. La d is p o s ic ió n  

de l a  f i g .  2 in c lu y e  un d is p o s i t iv o  r e le v a d o r  de bobina 

m óvil c o n s is te n te  en un e le c tro im á n  hueco 60 con un n ú cleo  

i n t e r i o r  6 l  que da lu g a r  a un e n tr e h ie r r o  a n u la r  en e l  que 

se mueve a x ia lm en te  una bobina 62 s o ste n id a  por un m uelle 

p lan o  63 s u je t o ,  por su extremo s u p e r io r , a una p a rte  f i j a  

64 d e l d i s p o s i t iv o .  E l extrem o l i b r e  d e l m uelle  63 e s tá
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conectado por un t ir a n t a  65 con e l  extremo i n f e r i o r  de 

l a  p a la n ca  f lo t a n t e  21 a s o c ia d a  con l a  v á lv u la  de c o n tr o l 

28  y e l  p is tó n  24  de l a  f i g .  1 . E l e le c tro im á n  hueco e s tá  

p r o v is to  de medios t a l e s  como una bobina e x c i t a t r i z  66 pa 

r a  h a cer que pase f l u j o  a t r a v é s  d e l  e n tr e h ie r r o  a n u la r , 

por cuyo medio e l  d is p o s i t iv o  p ro d u cirá  en e l  extremo in ­

f e r i o r  d e l m uelle  p lano 63, una fu e r z a  dependiente de l a  

c o r r ie n te  su m in istrad a  a l a  bobina 62 y ,  consiguientem ente 

dará lu g a r  a una f le x ió n  d e l  m uelle 63 y ,  con e l l o ,  a  un 

movimiento d e l  extremo i n f e r i o r  de l a  p a la n ca  f lo t a n t e  2 1 , 

dependiente de l a  c o r r ie n te  c i t a d a .  La bobina m óvil 62 e s ­

tá  con ectada en c i r c u i t o  con medios d e p e n d ie n te s  d e l des­

p lazam ien to  e n tre  e l  o b je to  m óvil y e l  órgano de mando,de 

modo que l o s  a m p e rio s-v u e lta s  r e s u lt a n t e s  prod ucid os por 

l a  bobina 62 dependen en m agnitud y  s e n tid o , de l a  magni­

tud y d ir e c c ió n  d e l  d esplazam ien to  c it a d o . Por ejem plo , 

d ich a  bobina 62 puede c o n e c ta rse  a un sistem a que compren­

da d is p o s i t iv o s  s e ls y n  y r e c t i f i c a d o r e s  de p la c a  se c a .

Con r e fe r e n c ia  a l a  f i g .  3 * que re p re se n ta  una 

m o d ific a c ió n  d e l  mecanismo in d ica d o  en l a  f i g .  1 , e l  amor­

tig u a d o r  5 1  de e s ta  ú ltim a  f ig u r a  se s u b s t itu y e  por medios 

para in tr o d u c ir  en l a  v e lo c id a d  d e l p is tó n  33 o tra  compo­

nente dependiente de l a  segunda d e r iv a d a , con re s p e cto  a l  

tiem po, d e l d esp lazam ien to  e n tr e  e l  o b je to  m óvil y  e l  ó r ­

gano de mando. E sto s  medios in c lu y e n  un d is c o  70 que t ie n e  

un momento de in e r c ia  a p r e c ia b le ,  s u je to  a un á r b o l a l o j a ­

do en c o j in e t e s  montados en e l  extremo de un t ir a n t e  50. 

E ste  á r b o l t ie n e  tam bién unido un piñón 71 que engrana con 

d ie n te s  de cre m a lle ra  t a l la d o  en un t i r a n t e  72 a r t ic u la d a ­

mente conectado con e l  extrem o in f e r i o r  de l a  p alan ca 46.
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Se disponen medios para p ro d u c ir  en e l  d is c o  70  una fu e r z a  

de am ortigu ación  o fre n o , dependiente de l a  v e lo c id a d  de 

a q u é l, por ejem p lo , pueden em plearse medios f r ic c ió n a le s  

a b ase  de f lu id o  p ara  fr e n a r  dich o  d is c o  o , como se re p r e ­

sen ta  en l a  f i g .  3 , e l  d is c o  se dispone para g ir a r  e n tre  

lo s  p o lo s  de imanes perm anentes o e le c tro im a n e s  73 y  74 

co lo cad o s diam entralm ente opu estos e n tre  s i  con re s p e c to  

a l  d is c o , que es de m a te r ia l  e lé c tr ic a m e n te  con d u ctor.

En e l  fun cion am ien to  de l a  d is p o s ic ió n  re p re sen ­

tada en l a  f i g .  3 , l o s  m ovim ientos d e l  p is tó n  24 ( f i g .  1 ) 

de acuerdo con e l  desp lazam ien to  e n tre  e l  o b je to  m óvil y  

e l  órgano de mando, se tra n sm ite n  d irectam en te  a  la  p a la n ­

ca 4 1 , por l a  p a lan ca  48, e l  t i r a n t a  47 y  l a  p a lan ca  f l o ­

ta n te  46, como en e l  m ontaje de l a  f i g .  1 . A l  mismo tiem po, 

l o s  m ovim ientos d e l p is tó n  24 producen m ovim ientos de t r a s  

la c ió n  c o rre sp o n d ie n te s  d e l á r b o l que l l e v a  e l  d isc o  70. 

E sto s  m ovim ientos de t r a s la c ió n  se tran sm iten  a l a  crema­

l l e r a  72 y ,  por ta n to , a l  extrem o i n f e r i o r  de la  palan ca 

f lo t a n t e  46. A causa de la  fu e r z a  de im p u lsió n  o d e s v ia ­

c ió n  d e l m u e lle , 53# d ich o s m ovim ientos de t r a s la c ió n  se 

tra d u c irá n  en un movimiento de r o ta c ió n  d e l á r b o l 7 1 .  E l 

d is c o  permanece en e q u i l i b r i o  r o t a t iv o  debido a l a  fu e r z a  

de am ortigu ación  creada por e s ta  r o ta c ió n  d e l mismo en tre  

lo s  p o lo s  de lo s  imanes perm anentes 73 y  74# a l a  fu e r za  

de in e r c ia  debid a a la  r o ta c ió n  de d ich o  d is c o ,  y  a l a  

fu e r z a  d e l m uelle  5 3 * E l  t i r a n t e  72, por t a n to , r e c ib e  un 

movimiento que co n tien e  componentes d ep en d ien tes de la s  

d e riv ad a s prim era y  segunda, con re s p e c to  a l  tiempo d e l 

movimiento d e l d ie n te  50# componentes que s e  añaden a l  

movimiento de l a  p a lan ca  41* Cuando no se p r e c is a  la  s e -

1



gunda d e r iv a d a , con re s p e c to  a l  tiem po, d e l  d esp lazam ien to , 

e l  d is c o  puede d isp o n erse  con un momento de in e r c ia  d e sp re­

c ia b le  para c o n s t i t u i r  un d is p o s i t iv o  moderador que fu n c io ­

ne de modo an álogo  a l  am ortiguador de l a  f i g .  1 .

5 5 5 * Se comprenderá que l a  d is p o s ic ió n  y montaje de

lo s  medios depen dien tes d e l d e sp la za m ien to , prim ero y se ­

gundo servo-m ecanism os a b a se  de f lu id o  y de l o s  d is p o s i*  

t iv o s  de acoplam iento  en tre  d ich o s  mecanismos, combinados 

e n tre  s i  como a n te s  se ha in d ic a d o , son a p lic a b le s  tam bién 

560. a lo s  casos en que e l  o b je to  m óvil e s  im pulsado por un

equipo motor de v e lo c id a d  v a r ia b le  de c u a lq u ie r  o tr a  forma 

adecuada, dotado de medios de c o n tr o l  a co p la d o s con e l  pi,s 

tó n  d e l segundo servo-m ecanism o a base de f lu i d o ,  y  l o s  

medios d epen d ien tes d e l d esp lazam ien to  que se  han rep re sen  

56 5. tado pueden s u s t i t u i r s e  por o tr a  forma c u a lq u ie r a  de d i ­

chos m edios, e lé c t r i c o s  o de o tr a  ín d o le .

-  N O T A  -

Habiendo ya d e s c r it o  ampliamente l a  n a tu ra le z a  

d e l in v e n to , a s i  como l a  manera de l l e v a r l o  a cabo en l a  

5 7 0 . p r á c t ic a ,  se hace c o n s ta r  que l a s  d is p o s ic io n e s  a n t e r io r ­

mente d e s c r i t a s  son s u s c e p t ib le s  de l i g e r a s  m o d ifica c io n e s  

de d e t a l le  s in  que por e l l o  s e  a l t e r e  e l  p r in c ip io  funda­

m ental d e l in v e n to . También ge hace c o n s ta r  que dich o  in ­

vento  se  r e f i e r e  a una P a te n te  p resen tad a  en I n g la te r r a  

5 7 5 * c°R fe ch a  7 de A b r i l  de 1942  b a jo  e l  número 4 .5 7 6 , aco­

gién d o se por lo  ta n to  a lo s  b e n e f ic io s  que conceden lo s  

con ven ios in te r n a c io n a le s  en v ig o r ,  sien d o lo  que c o n s t i­

tuye l a  e s e n c ia  de e s te  in v e n to  y por lo  que se s o l i c i t a  

P a te n ta d a  In vención  por v e in te  años en España: " P e r fe c -  

580. cion am ien tos en sistem as de c o n tr o l p ara  o b je to s  m óviles
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accio n ad os m ecánicam ente"; c a r a c te r iz á n d o s e  por lo  s i ­

g u ien te  :

i s  -  p erfe cc io n a m ie n to s  en s istem a s de c o n tr o l 

para o b je to s  m ó v iles  accio n ad os m ecánicam ente, qu.e ih a lu -  

5 3 5 . yen ^  gigtem a para r e g u la r  l a  p o s ic ió n  que comprende me­

d io s  re sp o n d ie n te s  a l  d esp lazam ien to  d e l  o b je to  m óvil con 

re s p e c to  a un órgano de mando para e l  mismo acoplado con 

medios de c o n tr o l para d eterm in ar l a  fu e r z a  o v e lo c id a d  

a p lic a d a  a l  o b je to  m óvil por e l  equipo motor para e l m i s -  

5 9 0 . tao, ^  e l  que d ich o s medios re sp o n d ie n te s  a l  desplazam ien­

to  están  preparados para p ro d u c ir  e l  desplazam iento  de un 

elem ento de s a l id a  o ataque de d ich o s m edios,de acuerdo 

con e l  desplazam ien to  c it a d o , y  en e l  que se  disponen me­

d io s  para im pulsar por e l  movimiento de d ich o  elem ento de 

5 9 5 . s a l id a  y com unicar a d ich o  órgano de mando, además de un 

movimiento d e l  mismo dependiente d e l d esplazam ien to  e n tre  

e l  o b je to  m óvil y  e l  órgano de mando, una o más componentes 

de movimiento dependientes de una o más d e r iv a d a s , con res[ 

p e cto  a l  tiem po, d e l m ovim iento de d ich o  elem ento de s a l i -  

600. da, por cuyo medio l a  fu e r z a  o v e lo c id a d  a p lic a d a  a l  o b je ­

to  m óvil por e l  equipo motor p ara  e l  m iaño, co n tien e  una 

o más componentes c o rre sp o n d ie n te s , además de una compo­

nente d ep en d ien te  d e l  d esplazam ien to  en tre  e l  o b je to  m óvil 

y  e l  órgano de mando.

605* 23 -  P e rfe cc io n a m ie n to s  en s is te m a s  de c o n tr o l

p ara  o b je to s  m óviles  accio n ad o s m ecánicam ente, que in c lu ­

yen un s iste m a  para r e g u la r  l a  p o s ic ió n , según lo  e s p e c i­

f ic a d o  en l a  r e iv in d ic a c ió n  1 ,  en e l que lo s  m edios para 

d e r iv a r  d e l  movimiento d e l elem ento de s a l id a  de lo s  me- 

6 10 . d io s  re s p o n d ie n te s  a l  desp lazam ien to  un movimiento c o r r e s -
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pondiente a l a  prim era d e riv a d a  de d ich o  movimiento eon 

re s p e c to  a l  tiem po, comprenden un am ortiguador u o tro  

d is p o s i t iv o  moderador y l a  fu e r z a  por é s te  req u erid a  au­

menta p rop o rcio n alm en te, o de o tro  modo, a l a  v e lo c id a d  

de movimiento e n tre  p a rte a  d e l  mismo, de modo que en r e s ­

p u e sta  a l  movimiento de d ich o  elem ento de s a l id a ,  e l  amor 

tig u a d o r  u o tr o  d is p o s i t iv o  moderador c ita d o  produce una 

fu e r z a  dependiente d e l grado de cambio de p o s ic ió n  de dicho 

elem ento de s a l id a ,  para de e s te  modo dar lu g a r  a l  d e sp la ­

zam iento co rresp o n d ie n te  de un elem ento de en trad a  de d i ­

chos medios de c o n tr o l,  de acuerdo con e l  grado d e cambio 

de p o s ic ió n  de d ich o  elem ento de s a l id a .

3& -  P e rfe cc io n a m ie n to s en s is te m a s  de c o n tr o l 

para o b je to s  m ó v iles  a ccio n a d o s m ecánicam ente, que in c lu ­

yen un sistem a  para r e g u la r  l a  p o s ic ió n , según l o  e s p e c i­

f ic a d o  en l a  r e iv in d ic a c ió n  1  o 2 , en e l  que l o s  medios 

para d e r iv a r  d e l movimiento d e l  elem ento de s a l id a  de lo s  

medios re sp o n d ie n te s  a l  d e sp la za m ien to , un movimiento co ­

rre sp o n d ie n te  a l a  segunda d e r iv a d a , con r e s p e c to  a l  tiem ­

po, d e l movimiento c it a d o , comprenden un d is p o s i t iv o  de 

in e r c ia  en e l  que e l  m ovim iento r e l a t i v o  e n tre  elem entos 

cooperadores d e l  mismo se r e a l i z a  en un grado dependiente 

de l a  a c e le r a c ió n  comunicada a uno de d ich o s  elem en tos,d e 

modo que en resp u esta  a l  movimiento de d ich o  elem ento de 

s a l id a ,  e l  d is p o s i t iv o  de in e r c ia  c ita d o  produce una fu e r  

za d epen dien te de l a  a c e le r a c ió n  de d ich o  órgano de mando, 

para de e s te  modo p ro d u cir  un d esplazam ien to  corresp on d ien  

t e  de un elem ento de en trad a de d ich o s  medios de c o n t r o l ,  

dependiente d e l a  mencionada a c e le r a c ió n  de d ich o  elem ento 

de s a l i d a .640
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4 * -  P e rfe cc io n a m ie n to s  en s iste m a s de c o n tr o l 

para o b je to s  m ó v iles  accio n ad os m ecánicam ente, que in c lu ­

yen un sistem a para r e g u la r  l a  p o s ic ió n , según lo  e s p e c i­

f ic a d o  en l a  r e iv in d ic a c ió n  2 o 3 , en e l que l o s  medios 

645. para tr a n s m it ir  fu e r za  desde e l  elem ento de s a l id a  de l o s  

medios re sp o n d ie n te s  a l  d e sp la za m ien to , a l  elem ento de en­

tra d a  de lo s  medios de c o n t r o l ,  comprenden un d isco  monta­

do ro ta tiv a m e n te , cuya in e r c ia  y/o l a  de frB n o s dependien­

t e s  de l a  v e lo c id a d  a so cia d o s  con é l ,  producen una fu e r z a  

650. dependiente de la  segunda y/o  prim era d e riv a d a , con r e s ­

p ecto  a l  tiem po, d e l  d esp lazam ien to  de d ich o  órgano de s a ­

l i d a .

52 -  P e rfe cc io n a m ie n to s en s is te m a s  de c o n tr o l 

para o b je to s  m ó v ile s , a cc io n a d o s m ecánicam ente, que in c lu -  

655. yen un sistem a  para r e g u la r  l a  p o s ic ió n , según lo  e s p e c if^  

cado en l a  r e iv in d ic a c ió n  1 ,  o 2 , o 3* °  4* en e l que l o s  

medios de c o n t r o l ,  dependen de d esp lazam ien to  de un punto de 

una p a la n ca  f lo t a n t e ,  o tro  de lo s  puntos de l a  c u a l e s tá  

acop lad o  con lo s  medios re sp o n d ie n te s  a l  d esp lazam ien to ,

660. p ara  r e c i b i r  un desplazam ien to  d ep en d ien te  d e l desplazam ien 

to  e n tre  e l  o b je to  m óvil y  e l  órgano de mando, y un t e r c e r  

punto de l a  c u a l e stá  acop lad o  con e l  elem ento de s a l id a  

de l o s  medios re sp o n d ie n te s  a l  d esp lazam ien to  para r e c i b i r  

un d esp lazam ien to  dependiente d e l  grado de cambio d e l d e s- 

665. p lazam ien to  y/o  v e lo c id a d  de d ich o  elem ento de s a l id a .

62 -  P e rfe cc io n a m ie n to s en sistem a s de c o n tr o l 

p ara  o b je to s  m óv iles  a ccio n a d o s m ecánicam ente, que in c lu ­

yen  un sistem a  para re g u la r  l a  p o s ic ió n , según lo  e s p e c i­

f ic a d o  en c u a lq u ie ra  de la s  r e iv in d ic a c io n e s .a n t e r io r e s ,

670. en e l  que lo s  medios de c o n tr o l  comprenden un servo-m eca-
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nisnto de f lu id o  a p re s ió n  que in c lu y e  un p is tó n  acoplado 

con medios que reg u la n  l a  o p e ra c ió n  d e l equipo motor y 

una v á lv u la  de c o n tr o l acop lad a  con lo s  m edios respondían 

t e s  a l  d esp lazam ien to , p ara  r e c i b i r  un d e sp la za m ie n to , de 

acuerdo con e l  desplazam iento  e n tre  e l  o b je to  m óvil y  e l  

órgano de mando y con una o más d e riv a d a s  de d ich o s  d e s­

p laza m ie n to , con re s p e cto  a l  tiem po, de acuerdo  con c u a l­

q u iera  de l a s  r e iv in d ic a c io n e s  a n t e r io r e s .

73 -  P e rfe cc io n a m ie n to s en s is te m a s  de c o n tr o l 

para o b je to s  m óv iles  accio n ad os m ecánicam ente, que in c lu ­

yen un sistem a para r e g u la r  l a  p o s ic ió n , según lo  e s p e c i­

f ic a d o  en cu a lq u ie ra  de la s  r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s ,  

en e l  que l o s  medios re s p o n d ie n te s  a l  d esp lazam ien to , in ­

clu yen  medios para a m p lif ic a r  e l  movimiento de e l l o s  ob­

ten id o  y a p lic a d o  a l o s  medios de c o n tr o l*

$3 -  P e rfe cc io n a m ie n to s  en s is te m a s  de c o n tr o l 

para o b je to s  m ó v iles  accio n ad os m ecánicam ente, que in c lu ­

yen un sistem a para r e g u la r  l a  p o s ic ió n , según lo  e s p e c i­

f ic a d o  en c u a lq u ie ra  de l a s  r e iv in d ic a c io n e s  a n t e r io r e s ,  

en e l  que lo s  medios re s p o n d ie n te s  a l  d e sp la z a m ie n to , in ­

clu yen  un medio a m p lific a d o r  que c o n s is te  en un se rv o ­

mecanismo d e l  t ip o  c o rre sp o n d ie n te , a base de f lú id o  a 

p r e s ió n , en e l  que e l  f lú id o  a p re s ió n  se p rep ara  para pro 

d u c ir  e l  d esp lazam ien to  de un p is tó n , p ro p o rc io n a l o co rre s  

pendientem ente a l  d esp lazam ien to  de una v á lv u la  de c o n tr o l 

de d ich o  s e r v o -s is te m a , v á lv u la  de c o n tr o l  que e stá  a co p la  

da con un elem ento cuyo desp lazam ien to  responde a l  d e sp la ­

zam iento e n tre  e l  o b je to  m óvil y  e l  órgano de c o n t r o l .

93 -  P e rfe cc io n a m ie n to s  en s iste m a s de c o n tr o l 

p ara  o b je to s  m óv iles  accio n ad os m ecánicam ente, que in c lu -
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yen un sistem a para r e g u la r  la  p o s ic ió n , según lo  e s p e c i­

f ic a d o  en la  r e iv in d ic a c ió n  8, en e l  que l a  v á lv u la  de 

c o n tr o l d e l se rv o -s is te m a  a base de f lu id o  a p re sió n  e s tá  

acop lad a con medios d ife re n c ia lm e n te  resp o n d ien tes  a la  

p o s ic ió n  d e l p is tó n  de d ich o  se rv o -s is te m a  a base de f l u i ­

do a p r e s ió n , y  a l a  d e l elem ento cuyo d esp lazam ien to  de­

pende d e l desplazam iento  e n tre  e l  o b je to  m óvil y e l  órgano 

de mando.

1 0 * -  P e rfe cc io n a m ie n to s  en s iste m a s de c o n tr o l 

para o b je to s  m óv iles  accio n ad os m ecánicam ente, que in c lu ­

yen un sistem a  para r e g u la r  l a  p o s ic ió n , según lo  esp eci­

f ic a d o  en c u a lq u ie ra  de l a s  r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s ,e n  

e l  que e l  medio de c o n tr o l  re g u la  l a  v e lo c id a d  d el o b je to  

m óvil de acuerdo con e l  d esp lazam ien to  de un órgano de man 

do de d ich o  medio de c o n t r o l .

l i s  -  P e rfe ccio n a m ie n to s en s is te m a s  de c o n tr o l  

para o b je to s  m ó v iles  accio n ad o s m ecánicam ente, que in c lu ­

yen un sistem a para r e g u la r  l a  p o s ic ió n , según lo  e s p e c i­

f ic a d o  en l a  r e iv in d ic a c ió n  1 0 , en e l  que e l  medio de con­

t r o l  re g u la  l a  v e lo c id a d  d e l  órgano de mando de d ich o  me­

d io  para h a cer que d ich a  v e lo c id a d  in c lu y a  componentes de­

p e n d ien tes  d e l d esp lazam ien to  d e l  o b je to  m óvil con r e s p e c ­

to  a l  órgano de c o n tr o l y una o más d e riv a d a s  de d icho des. 

p laza m ie n to , con re s p e cto  a l  tiem po.

12S -  p e rfe cc io n a m ie n to s  en s istem a s de c o n tr o l 

para o b je to s  m óviles  accio n ad o s m ecánicam ente, que in c lu y e n  

un sistem a  para re g u la r  l a  p o s ic ió n , según lo  e s p e c if ic a d o  

en la  re iv in d ica c ió n  10 u 1 1 ,  en com binación con un equipo 

motor acoplado con e l  o b je to  m óvil por medio de una t r a n s ­

m isión  de v e lo c id a d  v a r i a b l e , cuya v e lo c id a d  puede a ju s t a r
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se por lo s  medios de o o n tro l 

a n t e r io r .

c ita d o s  en l a  r e iv in d ic a c ió n

I3S -  P e rfe cc io n a m ie n to s  en s is te m a s  de c o n tr o l 

para o b je to s  m ó v iles  a cc io n a d o s m ecánicam ente, que in c lu ­

yen un sistem a para r e g u la r  l a  p o s ic ió n , según lo  e s p e c i­

f ic a d o  en la  r e iv in d ic a c ió n  1 2 , en e l que la  tran sm isión  

de v e lo c id a d  v a r ia b le  comprende un motor h id r á u lic o  y  un 

m an an tia l de f lu id o  a p re s ió n  para e l  mismo, con medios 

para r e g u la r  la  p rop o rció n  de su m in istro  de f lu id o  a l  mo­

t o r  c it a d o , desde dicho m a n an tia l, de acuerdo con l a  a c ­

tu a c ió n  de l o s  medios de c o n t r o l .

I43 -  P e rfe cc io n a m ie n to s  en s is te m a s  d6 c o n tr o l 

para o b je to s  m ó v iles  accio n ad os m ecánicam ente, que in c lu ­

yen un sistem a  para r e g u la r  l a  p o s ic ió n , según lo  e s p e c i­

f ic a d o  en cu a lq u ie ra  de l a s  r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s ,  

en e l  que l o s  medios re s p o n d ie n te s  a l  d esp lazam ien to  com­

prenden d is p o s i t iv o s  e l é c t r i c o s  dotados de elem entos mó­

v i l e s  a co p la d o s , re sp e ctiv a m e n te , con e l  o b je to  m óvil y  

e l  órgano de mando y  con ectados en c ir c u i t o  con medios 

e lé c tr ic a m e n te  re sp o n d ie n te s  que producen un desplazam ien 

to  de un elem ento de lo s  mismos, de acuerdo con e l  d esp la  

zam iento r e l a t i v o  en tre  lo s  dos elem entos c it a d o s .

I53 -  P e rfe cc io n a m ie n to s  en s iste m a s de c o n tr o l 

p ara  o b je to s  m ó v iles  a ccio n a d o s m ecánicam ente, que in c lu ­

yen un sistem a  para r e g u la r  l a  p o s ic ió n , según lo  e s p e c i­

f ic a d o  en la  r e iv in d ic a c ió n  1 4 , en e l  que l o s  medios r e s ­

p o n d ien tes a l  d esp lazam ien to , comprenden un sistem a se lsy n  

que t ie n e  un p ar de d is p o s i t iv o s  s e ls y n  con sus r o to r e s  

a co p la d o s, re sp e ctiv a m e n te , con e l  o b je to  m óvil y con e l  

órgano de mando, y un t e r c e r  d is p o s i t iv o  s e ls y n  con a r r o -
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l la m ie n to s  r o to r  y  s t a t o r  con ectad os con a rro lla m ie n to s  

de lo s  dos prim eros d is p o s i t iv o s  s e ls y n  c it a d o s ,  para 

p ro d u cir  e l  d esp lazam ien to  d e l  r o to r  de d ich o  t e r c e r  d i s ­

p o s i t iv o  s e ls y n , de acuerdo con e l  d esp lazam ien to  r e l a t i ­

vo e n tre  l o s  r o to r e s  de l o s  dos prim eros d is p o s i t iv o s  

s e ls y n  m encionados.

l6 s  -  P e rfe cc io n a m ie n to s  en s iste m a s de c o n tr o l 

para o b je to s  m óviles accio n ad os m ecánicam ente, que in c lu ­

yen un sistem a para r e g u la r  l a  p o s ic ió n , según lo  e s p e c i­

f ic a d o  en l a  r e iv in d ic a c ió n  14 , en e l  que l o s  medios e lé ¿  

trica m en te  re sp o n d ie n te s  comprenden un re le v a d o r  de b o b i­

na m óvil preparado p ara  r e c i b ir  una c o r r ie n te  r e s u lta n te  

dependiente d e l desplazam iento  an g u lar e n tr e  lo s  d is p o s i­

t iv o s  e l é c t r i c o s  a co p la d o s, re s p e ctiv a m e n te , con e l  o b je to  

m óvil y  con e l  órgano de mando.

1 7 * ** P e rfe cc io n a m ie n to s  en s is te m a s  de c o n tr o l 

para o b je to s  m ó v iles  accio n a d o s m ecánicam ente, que in c lu ­

yen un siste m a  para r e g u la r  l a  p o s ic ió n , según lo  e s p e c i­

f ic a d o  en la  r e iv in d ic a c ió n  1 6 , en e l  que lo s  medios r e s ­

p on d ien tes a l  desp lazam ien to  comprenden dos máquinas s e l ­

syn cuyos r o to r e s  e stá n  resp ectivam en te  aco p lad o s con e l  

órgano de mando y  e l  o b je to  m ó v il; una bobin a m onofásica 

de un elem ento de una de d ic h a s  máquinas e s tá  con ectad a, 

o prep arad a para c o n e c ta rs e , con un m an an tia l de c o r r ie n te  

a lte r n a  m onofásica y  e l  o tro  elem ento de d ich a  máquina tie^ 

ne una bobina de t ip o  p o l i f á s i c o  Í n te r  con ectad a con una be) 

b ina an áloga  de un elem ento de l a  o tr a  de d ich a s  máquinas 

s e ls y n , cuyo o tro  elem ento e s t á  p r o v is to  de una bobina mo­

n o fá s ic a  conectada en un c i r c u i t o  de s a l id a  para a p l ic a r  a 

é s ta  una te n s ió n  a lt e r n a  cuya am p litu d , con re s p e c to  a d i -
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cha a lim e n ta c ió n  a lt e r n a ,  depende en s e n tid o  y magnitud 

d e l d esp lazam ien to  e n tre  lo s  dos r o to r e s  s e ls y n , y l a  

bobina re le v a d o r a  m óvil e s tá  preparada para r e c i b i r  una 

c o r r ie n te  d epen dien te en se n tid o  y m agnitud de la  am pli­

tud de d ich a  te n s ió n  de s a l i d a ,  para p ro d u c ir  una fu e rza  

dependiente de d ich a  am plitud en se n tid o  y m agnitud.

183 -  P e rfe cc io n a m ie n to s  en sistem a s de c o n tr o l 

para o b je to s  m ó v iles  a ccio n a d o s m ecánicam ente, que in c lu ­

yen un sistem a  p ara  re g u la r  la  p o s ic ió n , según lo  e s p e c i­

f ic a d o  en l a  r e iv in d ic a c ió n  1 7 ,  en e l  que l o s  medios r e s ­

p on d ien tes a l  d esp lazam ien to , están  d is p u e s to s  de acuerdo 

con l a  NLemoria de l a  S o l ic i t u d  ns 4.932 de I94 I*

195 -  p e rfe cc io n a m ie n to s  en sistem a s de c o n tr o l 

para o b je to s  m ó v iles  a ccio n a d o s m ecánicam ente, que in c lu ­

yen un siste m a  para r e g u la r  l a  p o s ic ió n , de l a  ín d o le  d e s­

c r i t a ,  en e l  que lo s  medios re sp o n d ie n te s  a l  d esp lazam ien ­

to  e stá n  acop lad o s con medios de c o n tr o l  para r e g u la r  e l  

fun cion am ien to  d e l equipo motor para e l  o b je to  m ó v il,p o r  

medio de l a  in tro d u c c ió n  en e l  movimiento de un elem ento 

de d ich os medios de c o n t r o l ,  de una componente dependiea 

te  de una o más d e r iv a d a s , con re s p e c to  a l  tiem po, d e l 

d esp lazam ien to  de un elem ento de s a lid a  de d ich o s medios 

re sp o n d ie n te s  a l  d e sp la za m ie n to , además de una componente 

dependiente de d ich o  d e sp lazam ien to , m edios de acoplam ien 

to  d is p u e s to s  y adaptados para fu n c io n a r p rá ctica m e n te , 

t a l  como s e  ha d e s c r it o  con r e fe r e n c ia  a l a  f i g .  1  o a la  

f i g .  2 de lo s  d ib u jo s  a d ju n to s .

203 -  P e rfe cc io n a m ie n to s  en sistem as de c o n tr o l 

para o b je to s  m ó v iles  accio n a d o s m ecánicam ente, que in c lu ­

yen un siste m a  para r e g u la r  l a  p o s ic ió n , según lo  e s p e c i-
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f ic a d o  en c u a lq u ie r a  de l a s  r e iv in d ic a c io n e s  a n t e r io r e s ,  

en e l  que se dispone un servo-m ecanism o de f lu id o  a p re ­

s ió n  a so cia d o  con lo s  medios re sp o n d ie n te s  a l  d e s p la z a ­

m ien to, d is p u e s to  y preparado para fu n c io n a r  p rácticam en - 

825. t e ,  t a l  como se ha d e s c r it o  con r e fe r e n c ia  a l a  f ig u r a  1 

de l o s  d ib u jo s  a d ju n to s .

212 -  P e rfe cc io n a m ie n to s  en s iste m a s de c o n tr o l 

p ara  o b je to s  m ó v iles  accio n ad o s m ecánicam ente, que in c lu ­

yen un sistem a para r e g u la r  l a  p o s ic ió n , que comprenden 

$30. medios re sp o n d ie n te s  a l  d esp lazam ien to , un servo -m ecan is­

mo de f lu id o  a p re s ió n  para a m p lif ic a r  lo s  m ovim ientos de 

un elem ento de s a l id a  de d ich o s  medios re sp o n d ie n te s  a l  

d e sp la za m ien to , medios para r e g u la r  e l  funcionam iento  de 

un equipo motor para im p ulsar e l  o b je to  m ó v il, y medios 

835* para r e g u la r  d ich o s  medios de c o n t r o l ,  en re s p u e sta  a l  mo 

vim ien to  de d ich o s  medios a m p lific a d o r e s  re sp o n d ie n te s  a l  

d esp lazam ien to  e n tre  e l  o b je to  m óvil y  e l  órgano de mando, 

todo d is p u e s to  y preparado para fu n c io n a r  en com binación 

e n tre  s i ,  p rácticam en te  t a l  como s e  ha d e s c r i t o  con r e f e -  

840. r e n c ia  a l a  f ig u r a ,  1 ,  f ig u r a  3 o f ig u r a  2 de lo s  d ib u jo s  

a d ju n to s .

845

228 -  p e rfe cc io n a m ie n to s  en s is te m a s  de c o n tr o l 

para o b je to s  m óv iles  accio n ad os m ecánicam ente; t a l  y  como 

queda su b stan cia lm en te  d e s c r it o  en la  p re se n te  Memoria y 

re p re sen ta d o  en lo s  d ib u jo s  que se  acompañan.

E sta  Memoria co n sta  de v e in tin u e v e  h o ja s  e s c r i ­

ta s  a  máquina por una s o la  c a r a .

M adrid , 7  de Junio de 1947 

METROPOLITAIí-VICKERS ELECTRICAL COMBANY LIMITED
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