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Prioridad:

M E M O R IA  D E S C R IP T IV A

En la  Memoria Descriptiva que noe ocupa, se 
ponen de manifiesto la s  ca rac te rís ticas  d is tin tiv as  de 
una muñeca andadora y habladora, por cuyas evidentes 
cualidades recreativas se ju s t if ic a  ampliamente la  s o li­
c itud , a favor de la  entidad t i tu la r  del expediente, 
del p riv ileg io  de exclusividad concedido por l a  vigente 
Ley de la  Propiedad In d u stria l para su explotación en 
España.

La muñeca objeto del presente expediente, per 
tenece a l a  olase de la s  que dispone de medios para ha­
cerla  andar y para hacerla hablar, pero, en e l caso con-
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creto de nuestra muñeca, se ofrece una cualidad a l ta ­
mente in teresante en su funcionamiento, que la  diferen­
c ia  sustancialmente de la s  conocidas en e l  meroado na­
cional. En efecto , la s  muReoas usuales disponen de un 
mecanismo único que indistintamente acciona su disposi­
tivo  parlante y su dispositivo andante, de forma que 
en cualquier momento funciona uno u otro pero en nin­
gún caso lo s dos a l mismo tiempo. Sin embargo, en maes­
tro  caso s i  que puede producirse e l  doble funcionamien­
to a l unisono o, en caso de desearse as i con to ta l  in ­
dependencia uno de otro.

Para mostrar en toda su extensión l a  naturale 
za de nuestro Modelo de U tilidad, hemos considerado in ­
teresante l a  aportación del plano adjunto, en e l que se 
recogen diversos aspectos de su disposición y funciona­
miento. Pero la s  representaciones del plano adjunto só­
lo  tienen  valor informativo, por lo  que deben ser consi 
deradas en su más amplio sentido y, bajo ningún concep­
to , como lím ite  del alcance del expediente.

La figu ra  13 del plano corresponde a l a  repre­
sentación de urna v is ta  la te r a l ,  convenientemente seocio 
nada, del cuerpo de una muñeca dotada de sus mecanismos 
de accionamiento. La figu ra  28 es una v is ta  en planta 
del d ispositivo  de movimiento de la s  piernas del muñeco, 
en l a  que se aprecia claramente l a  disposición concebi­
da. La figura 38 muestra una v is ta  en alzado fron tal de 
ambas piernas, mediante l a  cual se completa la  informa­
ción proporcionada por la  v is ta  an terio r. La figura 48
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corresponde a la  representación de un d e ta lle  de la  co­
nexión que se v e rif ic a  entre una pierna y e l mecanismo 
de accionamiento. Y, por último, l a  fig u ra  5* reproduce 
la s  conexiones previstas entre los mecanismos parlante 
y andante, para su adecuada sincronización.

Concretando nuestra descripción al contenido 
de la s  precitadas figuras podemos apreciar, señalado con 
-1 -, el cuerpo de l a  muñeca, en e l que ocupando su dor­
so se ha instalado e l mecanismo parlante -2 -, cuyo de­
ta l le  no se ha considerado necesario representar por 
cuanto no se d iferencia sensiblemente de lo s  mecanismos 
usuales en estos casos. En 3.a parte delantera del mismo 
cuerpo se ubica la  p ila  de carga -3**y emplazada ante la  
r e j i l l a  -4 - por l a  que salen a l ex terio r lo s sonidos etni 
tidos por e l meoanismo parlante. Y un poco mía hacia 
abajo se s itú a  e l botón-pulsador -5 - , encargado de poner 
en marcha o detener e l menoionado mecanismo parlante.

Además de alimentar l a  voz de l a  muñeca, la  
misma p ila  -3 - s irve  de fuente dé energía a un motor -6 - 
totalmehte independizado del mecanismo parlan te , que es 
puesto en marcha o parado mediante un in terrup to r -7 -, 
intercalado en e l c ircu ito  de conexión del motor con l a  
p ila  -3 -. Este $otor permanece directamente conexionado 
a travás de su piñón de ataque -8 -, a un conjunto desmul 
tip licado r -9 -, encargado de regular la  velocidad de g i­
ro . El mecanismo desmultiplicador termina en un eje cen­
t r a l  y v e rtic a l -10-, que atrav iesa y comunica su giro 
a sendas levas -11-, defasadas entre s í  para ofrecer sus 
zonas más sa lien tes  en puntos diametralmente opuestos.,__
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Cada uno de loe muñones -12- de la s  piernas 
-13-, dispone de un corto eje -14- que se encastra, por 
medio de un o r if ic io  coliso e inclinado -15-, en e l late-- 
r a l  correspondiente del ca je tín  -16-, donde queda a lo ja ­
do el mecanismo desmultiplicador -9 - y la s  levas -11-. 
También está  provisto cada muñón de dos largos vastagos 
-17-, de manera que cada par flanquea a una de las  levas 
-11-, atravesando dichos vastagos a l  o a je tín  -16- por or:. 
f ic io s  colisos - 18- ,  sim ilares a los de lo s cortos ejes 
-14-. Con l a  disposición descrita , al producirse el giro 
de la s  levas -11- incid irán  alternativamente en sus vas­
tagos -17-, provocando el avance a lte rna tivo  de las p ier­
nas -12-, gracias a su eje pivotante -14- consiguiéndose 
así el avance de l a  muñeca.

Cabe destacar que a l e s ta r incluidos e l  dispo­
s itiv o  parlante y e l andante en c ircu itos d iferen tes, es 
claro que la  muñeca puede efectuar ambas funciones al 
mismo tiempo, o con to ta l independencia una de o tra .

Suficientemente desorita  l a  naturaleza y fun­
cionamientos de nuestro Modelo de U tilidad, sólo nos res­
ta  m anifestar que serán variables la s  circunstancias de 
m ateriales, tamaños y formas de sus d iferen tes partes, 
siempre y cuando no se vea alterada su esencialidad, con­
ten ida en l a  siguiente
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Los puntos que se reivindican en e l presente 
Modelo de U tilidad , son:

19.- Muñeca andadora y habladora, caracteriza-
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da por disponer de un mecanismo parlante alimentado por 
una p ila  seca y dotado de un pulsador de parada-marcha, 
iniciándose en la  misma p ila  un c ircu ito  independiente, 
provisto de in terrup to r d iferente a l an te rio r y encar­
gado de alimentar a un micromotor, cuyo conjunto desmul 
tip licad o r concluye en un eje v e r tic a l, donde se ensar­
tan  sendas levas iguales pero con sus zonas más pro­
nunciadas ocupando puntos diamétralmente opuestos, ca­
da una de las  cuales e s tá  flanqueada por un par de vas­
tagos que atraviesan e l ca je tín  del mecanismo a travás 
de o rific io s  colisos y mueren en lo s muñones correspon­
dientes de las  piernas, de manera que a l g ira r  las le ­
vas se produce un movimiento alternativo  de avance y 
retroceso en ástas, pivotando sobre un corto eje que 
tambián se ensarta, entre cada par de vastagos, en un 
o rif ic io  coliso del citado ca je tín  de mecanismos. Y

23.- "MUÑECA ANDADORA Y HABLADORA", de confor 
midad en un todo en lo  esenoial y fines industria les a 
lo  descrito en la  precedente Memoria Descriptiva y grá­
ficamente representado en la s  figuras del plano adjuh- 
to para su mejor comprensión.
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