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HMEMORIA DESCRIPTIVA

¥y Dibﬁjos correspordientes
& la solicitud de una PATEN-
TE DE INVENCION a favor de
qui. Amador FERRAN y FERRAN,
residente en Hospltalet del
Llebregat ( Barcelona ),-~-
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PATENTE DE INVENGION
Dor “UNA MAQUINA BOBINADORA AUTGMATICA,PERFECCIONADA®,a fa-
Yor de Don Amador PERRAN y FERRAN,ds neoicmalidad sepaficla,
residente om Easpzésl_ot del Llobregat,Barcelons,calle del
Pringipe de VOTgRIB,nf 70. ~enm-mmammeemmeeesseemeooeemenaon

\
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MEMORIA DESCRIPTIVA

Este imvemto,ss refiere & una mdquing bobinadora automdti-

.ea,per:eceiam._ ;

Beta mdquina,se os&racteriza,por el mecamiemo con que se
consigue la termimacién edénica del arrollamiento del hils

~de oada bobima,por el que se logra gue dicha eonicidad,a la

par que perfescta,puneda regularse en su extrsme y,por tanto,

en su &mgulo,

otra e&rwteristiea.coneiéto en aontar con medios por los
que se para autométicamemte la mdquina al alcanzar el &arTo-
1lamiento de la bobima que se forma,un didmetro previamente
datemina&o».
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A conmtinumeim,se describe detallsdamente la méquina ds
que se habla,con el anxilio de los dibujos de la hoja adjumta
en 1los que se representa,a titulo tan scle ds ejemplo,un ca=~
g0 &s ejecncidén prdeotics de la miemc'if

Le ris; I,08 una vista de la m‘qum por unsa de sus oaras
;troitalosg le r:t.s: 2,uns v:lm e lado y las m.gs?. 3y 4,

‘dos esquemas de los mecemisuos para 1s obtemciém de¢ los ter-
‘minales océnricos del arrcllemiemto de las bobimas,

En -l~,se &ibuja ol eje principal de la méquiza que,em
la parte que gqueda en el interior del cusrpe de la misma,
llen montadasg las poleas,fija y loca,receptoras dor movi-
mionto,cen el correspomdiente disparo &e correa que 86 &ce
eions & mano mediszte uma palamea ~8-,ouya posicidn de fun-
oiomanmiento se f£ija por un medie ouwalguiera adecuade que
agegura umé segunds palanca -29-,pues,por la acciém de um
resorte,uo representadc em el &ibujo,al quedar libre de te-
s rotenciém,la palames -8-,pasa & ocuper la posioifam de pa~
ro do la mdquina,

El eje ~l1-,1leva montada en uno de sus extremos y per
fuera del ocusrpo de la méquine,uma polea -5-,que tra.nsm.tg
eu movimiento & la polea ~6~,montada ex un eje -9-,que,a su
vez,lo tmmita,mm engrapajes,8 un eje -ll-,6m ol gue
va montada la exséntrica de osmal -7-,em la que va alojado
ol rodille &e uma eorrelera -10-,que se desplaza segin u-
nas guiag -ll-;y Srrastra em gu mevimiento reactilfmeo de
vaivén la palanca -slé-,cen purto ds giro em-A-,y que,por el
otro extremo,&coioma la barre -16-,de los guia hiles de la
méquina. Pdoiluente se comprenlerd que em las comdisciomes
omogtn;log guia-hilos de la barra %-.ro&lizt:h uR re-
corrido constamte; pero,el punto de gire -iA-,de la palamca

.-lé-,es do posicién variable,ds manera qno;a medida gue ge
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aserque a le barrs -15-.mor serd el réomao de emta a
igualdal de aogplazgmmto de la corredera -m-‘. Por otra
parte,la obtemcilén ds uﬁm eénice uniforme y regnlear,
requiere un deeplasamiento dsl puntp -d»,dnrante‘toao ol
tiempe que dure la carga de la bobima, Para somseguirio,el
punto de gire =i-,ve establecids em uma corredera -20-,des-
plazable a lo largo de umds guiss ~l9-,y va gobermado por
m palm& =22=,002 punte de glro -B-.m por la biela -
zs-va articulsda a etn ylnma -85-.@0 por sa extremo,se
aplioa contra el perfil de usme excéntrica -21-,solidaria a
ung rueda -24-,que ascioma un sin fin dzo,solimzo al

6jJo de una rueda -l8-,gue mneve otro sim fin -l4-,momtado
en el eje -1-".- De esta mansra;en cuanto se iniecia el arro-~
lismiento de una bobiks,cemiensa & girar ls exoéutries -
2l-,y & degplazarse el punte ds gire -A-,por le que varia
de ume mansra comstante la mplﬁm& de recorrifo de ls ba-
rra -:I.S-,t de les gnia-hiles momtados em la misme; pero,a
suves el desplazamienteo de la eorredera -20-,puede variar-
se modiante el desplazamiemto del ojo de giro -B-,4s la pée
lanca -22-,que se gobierma desds el pomo -23-,que pusde re=~
correr una eacala establecida em la cara sorrespondiente 44
suerpe del apa.ratc.‘;*s'

El eje on gque van momtadas la rueda -24-,y la exséatrica
~Zl-,se prolonga por 1s parte exterior del cuerpe de la mé-
quina y lleva solidario un disee -50-,093 une escala de¢ a1~
visiones y un brazeo ~27-,que pusde girar indepemdiemtemente
de agnol,poro gue se f£ija &l mismo o al &isco =50-,6n la
posieién que,en oada caso,se estime comnmto'. Ia escala
que figurs en el gitado disce correspomds & los distintos
diémetres que pusds presentar la bebima que se forme y co-
loscadoc el braso -27-,4¢ manera que ol indice -28-,del mig-
me corresponda o coincida egon la &ivieiém correspomiiente
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de aquells,sl funsionar la miguina y girar el dises -30-,
cusndo 1a bobina que se forme aleamse el d1dnetro previa-
mente establecids,el referido brazo obrard contra la palan-
o0& -29~,que &l levantarse solterd la retemsiém del disparo
-8-,que pagsaré & la posieilén ds parp.

Para la pueasta & cero 4del disco -30-~,y em 6l punto de parw
ti8a,l0o8 mecaniemos que le precisan,se obra sobre uns palansa
=2=,00n lo que se desplaza el sin finr -13-,y al auedar libre
el eje de la rueda -M-,czr;én&:lca «2l-,y 4igco -30-,un re-
sorte no representadc en el &ibujo,provowa el retrocesc &
su punto inicial de todo el sistema,

El hile con gue se forma l& bobina,pasa,antes de llegar
a egta,por un gnia-hilos ~32-,montedo librements en mn bra-
30 vertical -3l-,de pesiciém fija, Si el hilo se rompe,cae
per la aseién ds la gravedad el referide guis-hiles =-32-,y
chosa comira el extremo de un braze solidaric a un eje -5‘4-,
que,al oseilar,accioma el disparo ~8~,paréméose 1a mlminﬁ;‘

Como ya se ha é&iche,el movimiento de los guile-hilos se
consigue a través de la tramsmisifm por peoleas -5-6-.. Esta
ﬁltm,es de tipo extemsible,varianfc su didmetro entre 1{-
mites determinadios medimnte la msmiobra de mn botén -3-; su
finalidadi,es la &o que,6l mémero d4e revoluciones ds 1a bobiw
ne que se forms no sea un nfmsro entero para sada racorrido
dsl guia-hilos,a loe efectos de ecomseguir un arrollamisnte
homogéneo del hilc en la m:l.m:.

La méquina &egerita,podrd variar en sus dimsnsiones,for-
mas aceesorias,detalles construotivos y em todo ouanmto mo
afecte & su esencialidal,
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Se REIVINDICA como objeto de esta PATRNTR;
1* Una méquina de bobinar,carasterizada par el hecho de que,
J.& palansa que acciona la barra 8e los guia-hiles,gira alre-
Gedor de un eje montado en unt pieza corredera que se .G.cspls-
za & nedida que se carge. la bobime,en forma que acorta el
brazo de 1a misma articulade & la referida barra de maners
qus,en una forma regular,se redunce el desplazamisnto em ambos
sentidos de dicha barra,oon lo que ec consiguen los extremos
o termimalee cénicos en el arrollamiento de hilo de la bobi-
na fom&a’. _

2* Ia quinn ds la reivindicacién prigera,en la que,la
eorredera que lleva el eje de 1l pslamesa memsionads en la pro_
pla reivindicacién anteriar,ve gobermada por un sistema de
palanses aseionado por uma excénirica que 44 una éola vuelta
durante la carga de cala 'bobm,‘.

2 La miquina de 1a reivimdieazién primera,en la gue,la
palaicé. que acciona la corredera dsl sistema de palancas de-
tallado en la reiviniicacién segunda,tiens su eje de giro de
posieién variable,regnlable & voluntad,para f£ijar en sala ca-
80,0l desplazamiento de la corredera y conseguir asi una co-
nisidad mds o menos acentuada em los extremos o terminales
de les Dobimas formadas. 7

4® La propia méguina en la gue,l& exséntrice gque obre: go-

bre el sistems de palamsas detallado em la reivindicaciém se-

gunda,va golilaria & uma ruséa que mneve ur sin fin,contando
eon medios por los que &l aqciom,d_.eapu‘s de la formaesiénm
de gada hom,m palansa gque preseanta la médquina,se despla-
za dieho sin fin,y libres la rusda y la excénirica,retroce-
den conjuntamente hasta ocupar la posiciém imicial o. de par-
fida ¥y ocon ellas todo el sigtsma de palamsss que aeeiom.la.
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¢orredera de la paleansa gqus obra sebre la barra de los

gnia-hilos. ,
5t La proepia méquina en 1a que,em el eje 4o la rueda

¥ exoéntrice detalledas enm 1& refivindfessién anterfor,fi-

gure por la parte exterior dsl cuerpc de la mfquins,un
disco oon ume eseala y un brazo gue puede eztablecerse
en el punto que sefiale aquella,segin sea el &idmetro que
haye ds preseutar el arrollamiento de la bebime gue se va-
J& & formaxr,y de esta manera,al alcamzar dishc didmetro
el brazo memium&a,oﬁn sobre el dimparc de la mdguinma,
que ge para, ‘
6t La propia mfiquine,mla que,el hilc,cates de emtrar
en el guia~hilos e la méquina,pase por ume piesza montada
en un brazo vertical fijo,mantenidndcla levantada de mane..
ra que,si el hilo se rempe.eai dicha pieza y ebra sebre
une palemca gue,al oseilar,produce el parc de la mdquima.
7¢ "UNA MAQUINA BOBINADORA AUTOMATICA,PERFECCIONADA",
T ‘Barceloma 19 de Mayo de 1947,
Angdor FERRAR FERRAN
p. & |
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