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E ste  invento se r e f i e r e  a un problema ya a n t i ­

guo en r e la c ió n  con a l  funcionam iento de s i l o s ,  o sea l a  

e x tra c c ió n  de lo s  mismos de pequeñas cantid ades del m a te ria l 

almacenado. Desde lo s  comienzos del empleo de s i l o s ,  esto  se 

5 ha hecho trepando por fu e ra  del s i l o  h a sta  e l n iv e l  del ma­

t e r i a l  en silad o  y desprendiendo y empujando h a c ia  ab a jo  l a  

cantidad deseada, la b o r  d ia r ia  que no só lo  es muy p e lig ro s a  

sino que consume mucho tiem po. Se han hecho muchas te n ta t iv a s
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en un periodo de aílos para  d is c u r r ir  d is p o s it iv o s  de descarga 

m ecánicos de d iv ersa s  c la s e s  que podían ponerse en p r á c t ic a  

para e l  o b je to .  Pero que sepamos, ninguno ha podido h a sta  

ahora d e s a r r o lla r  nada lo  b a sta n te  p r á c t ic o  para s u s t i t u i r  

5 e l  antiguo procedim iento de descarga a mano. Creemos, y e l  

é x ito  de ex ten so s ensayos lo  ha demostrado que e l  descarga­

dor da s i lo s  que forma e l  o b je to  del p resen te  invento e s  

l a  resp u e sta  a e s te  problem a.

Según e l  p resen te  in v en to , e l  descargador de 

10 s i l o s  p e rfecc io n a d o , para in s t a la r lo  en un s i lo  por encima

de l a  s u p e r f ic ie  su p erio r de l o  e n s ila d o , oomprende un b a s t i ­

dor v e rtic a lm e n te  m ovible, medios para r e s t r in g i r  l a  ro ta c ió n  

del mismo, un cortad or montado en e l b a s t id o r  en e l  centro 

del s i lo  para  g ir a r  en un plano h o r iz o n ta l ,  p a le ta s  en e l  

15 cortad or p ara  desprender e l  m a te r ia l en silad o  en l a  su p e rf i­

c ie  su p erio r de e s te  últim o y para d i r i g i r  e l  m a te r ia l despren­

dido h a c ia  e l  centro  d e l s i l o ,  un conducto de recog id a  que 

l le v a  h a c ia  a r r ib a  desde e l  cortad or en e l  centro del s i lo  

por encima del punto donde l a s  p a le ta s  d e ja n  e l  m a te r ia l a í l o -  

20 ja d o , y medios de ab so rc ió n  aso ciad o s con e l conducto p ara

hacer que e l  m a te r ia l su e lto  sea  recogido en  e l conducto para 

su descarga la te ra lm e n te  del s i l o .

Bn o tr a  forma del p resen te  in v e n to , e l  d escar­

gador de s i l o s  p erfeccion ad o p ara  su in s ta la c ió n  en un s i lo  

25 encima de l a  s u p e r f ic ie  de lo  e n s ila d o , in clu y a a g ita d o re s

aso ciad o s con e l  co rtad o r inmediatamente debajo del conducto 

para d i r ig i r  e l  m a te r ia l su e lto  dentro del mismo.

E l p r in c ip a l  o b je to  del invento es o fr e c e r  un
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íescaYga&or de s i l o s  de nueva co n stru cc ió n  y funcionam iento 

con e l  cual cu alq u ier cantid ad  deseada de m a te r ia l en silad o  

puede e x tra e rs e  del s i lo  con f a c i l id a d ,  rap id ez y autom ática­

mente con seguridad completa para e l  operador.

S E l nuevo descargador e s  d^bonstrucción  b a ra ta ,

puede a p lic a r s e  a t ip o s  e x is te n te s  de s i l o s  con muy peco gas­

to  n e c e s ita  só lo  poca a te n c ió n  y se puede h acer fu n cion ar 

en l a s  más crudas co n d ic io n es de tiem po. No só lo  e x tra e  del 

s i lo  una cantidad predeterm inada de m a te r ia l sino que lo  hace 

10 de t a l  manara que d esp e ja  todo e l  m a te r ia l a flo ja d o  a l  comple­

ta r s e  l a  operación  de e x tra c c ió n  y d e ja  una s u p e r f ic ie  igu al 

que herm etiza  eficazm en te e l  m a te r ia l almacenado subyacente, 

elim inando a s i  en g ran  medida e l  d e te r io ro  s u p e r f ic ia l  que 

con h a r ta  fre cu e n c ia  ocurre cuando l a  s u p e r f ic ie  del s i lo  e s tá  

15 cortad a desigualm ente por razón del uso da una h o r q u il la , una 

hacha o o tro  u te n s i l io  manejado a mano.

Aunque lo  expuesto an teriorm en te in d ic a  de ma­

nera g en era l l a  n a tu ra le z a  del invento o tr o s  o b je to s  y v e n ta je s  

más e s p e c íf ic o s  serán  ev id en tes para lo s  p ro fe s io n a le s  después 

Se de entem  e r  plenamente l a  co n stru cc ió n , d isp o sic ió n  y fu n cio ­

namiento del nuevo descargador.

Se p resen tan  aquí por v ía  de jcmplo dos r e a l i ­

zacio n es d ife r e n te s  del in v en to ; pero se comprenderá, por supues­

t o ,  que e l  mismo puede in co rp o rarse  a o tr a s  v a r ia s  formas e s tr u c -  

25 turalm ente m od ificadas que caen igualm ente dentro de l a  f i n a l i ­

dad de l a s  re iv in d ic a c io n e s  an exas.

En lo s  d ib u jo s a d ju n to s :

l a  f ig u ra  í  es una v is t a  l a t e r a l  p arcia lm en te 
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en corto  de un s i lo  equipado con un descargador construido con 

a rre g lo  a l  in v en to .

La fig u ra  2 es un co rt^  h o r iz o n ta l dado por 

l a  p orción  su p erio r del s i lo  que m uestra e l  descargador an 

p o s ic ió n  da funcionam iento.

La fig u ra  3 es una v i s t a  en p la n ta  fragm entaria  

da l a  p orción  c e n tr a l  solam ente d el descargador.

La fig u ra  4 es una v i s t a  l a t e r a l  frag m en taria  

de dicha p orción  c e n tr a l .

La fig u ra  5 es un co rte  v e r t i c a l  del conducto 

de recogid a per a b so rc ió n , dado por l a  l ín e a  5 -5  de l a  fig u ­

ra  4 .

La fig u ra  6 es  un co rte  tr a n s v e r s a l  del conduc­

to de d escarg a , dado por l a  l ín e a  6-6  de l a  f ig u r a  4 .

La f ig u ra  7 e s  o tro  c o r te  tra n s v e rs a l del con­

ducto de descarga dado por l a  l í n e a  7 -7  de l a  f ig u ra  4 .

La fig u ra  8 e s  una v i s t a  l a t e r a l  del d isp o si­

t iv o  reg u la b le  a mano que se usa para co n tro la r  automáticamen­

t e  e l  funcionam iento del descargador.

La f ig u ra  9 e s  una v i s t a  de extremo d el dispo­

s i t iv o  de c o n tro l.

La f ig u r a  lo  e s  un c o r te  v e r t i c a l  del dispo­

s i t iv o  de c o n tro l, dado por l a  l ín e a  1 0 -1 0  de l a  f ig u ra  8 .

La fig u ra  11 e s  una v i s t a  l a t e r a l  p arcialm ente 

en  c o r te  da un s i l o  equipado con una forma m od ificad a del 

d escargad or: y

La fig u ra  1 2  a s  un c o r te  h o riz o n ta l de l a  p arta  

su p erior dal s i l o  rep resentad o en l a  f ig u r a  1 1 , que m uestra
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9 l descargador en p o s ic ió n  do funcio  n a o ; i o .

Se d e s c r ib ir á  ri^erc= el de _ 

tuco en l a s  fig u ra-' 1 a lo  in c lu s iv e . Como se o ln erv ará  en

e s tá  colocado en un s i lo  16

encina 5o l a  s u p e r f ic ie  su p erio r 17 del n a t e r ia l  ensiIncLo 18 + 

31 s i lo  16 es As feríoa a^rcxinadannnte c i r c u la r ,  y en un 

punto de 1- c irc u n fe re n c ia  de su pared l a t e r a l  19 e s tá  p re v ia ti 

do una pequeña ab ertu ra  da descarga 2 0 ; e s ta  ab ertu ra  20 se 

ex tien d e en sen tid o  v e r t i c a l  v irtu a lm en te  "n toda l a  a ltu ra  

Ael s i lo  para f a c i l i t a r  l a  descarga a cu a lq u ie r e le v a c ió n , 

y e s tá  re fo rz a d a  a l  tra v é s  a in te r v a lo s  re g u la re s  por b arras 

h o r iz o n ta le s  21 en tre  le e  cu ales hay unos pan oles 22 f á c i l e s  

de q u ita r  para re te n e r  e l  m a te r ia l en s ila d o  en e l  lugar de 

l a  a b e r tu ra . La ab ertu ra  20 se c ie r r a  por fu e ra  del s i lo  me­

d ian te  un resguardo a modo de v e rte d o r 23 nuo se abre en su 

extremo in f e r io r  en un camino de entrada ensunchado 24 en e l  

cual se recog e e l  m a ta r la ! descargado a d iv e rsa s  e le v a c io n e s  

por l a  a b ertu ra  2 0 . Salve e l  descargador 1 5 ,  e s to s  d e ta l le s  

del s i lo  son más o m a co  c o r r ie n te s  y no forman p arte  dol p re ­

sento in v e n ta ,

HL descargador 15 incluyo un bastid o r a modo 

de v ig a  25 alargado h o rizo n ta ln o n to  „ do secc ió n  en g en eral 

t r ia n g u la r . 31 b a s tid o r  25 se ex tien d e a l tra v é s  del in te r io r  

del s i lo  desde un lado c. o tro  del mi ano sobre la  s u p e r f ic ie

a s i la d o , y 9 s tá  sosten ido -?n forma 

guiada para e l  movimiento v e r t i c a l  dentro del s i l o ,  para 

seg u ir  a s í  1$ sup v r f io is  suporio r  17 Ael n a t - r i a l  en silad o  

h a c ia  abajo  cuando se ex tra e  e s te  ú ltia io . 31 b a s tid o r  25 del

su p erio r 17 dol m ateria l
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d e sca íg a le  y e s  o s te n s ib le  paya acomodaisa a l a  anchura del 

s i l o ,  y oomprende una se cc ió n  c e n tra l p r in c ip a l portadora de 

carga 26 y dos se cc io n e s  entram as 27 y 2b . Las se cc io n e s  ex ­

tremas 27 y 2B e s tá n  aso ciad as te lescó p icam en te  con l a  se c­

ción  c e n tra l 26 y van s u je ta s  en forma re g u la b le  a l a  misma 

por medio de pom os 29 que en ca jan  en ran u ras a largad as 30# 

l a  se cc ió n  extrema 27 e s tá  p r o v is ta  en su extremo ds una zapa­

t a  de a n t i f r i c c io n  31 que e s tá  destinada a h acer en ca je  h o r i-  

zontalm enta con un c a r r i l  de g u ia  v e r t i c a l  en 32 y a d e s l i ­

zarse v e rtica lm e n te  sobre e l  mismo. 31 c a r r i l  32 va su je to  a 

l a  pared l a t e r a l  1 9  del s i lo  en un punto en fre n te  de l a  ab er­

tu ra  20 en r e la c ió n  de so lo  l ig e r o  s a l ie n te  con l a  s u p e r f ic ie  

in t e r io r  de l a  pared la t e r a l#  La se cc ió n  extrem a 28 t ie n e  

tam bién en su extremo una zapata de a n t i f r i c c io n  rela tiv am en te  

ancha 33 que en ca ja  con tra  lo s  bordes l a t e r a l e s  esp aciados 

de l a  a b e rtu ra  v e r t i c a l  20 en a so c ia c ió n  de an oa je  h o riz o n ta l 

pero d e s liz a b le  v e rtica lm e n te  con l a  misma# Las zapatas 31 

y 33 actú an  para impedir que g ir e  e l  b a s tid o r  25 dentro del 

s i l o ,  a l propio tiempo que l e  perm iten moverse lib rem en te  de 

a r r ib a  a b a jo .

La se cc ió n  p r in c ip a l portadora de carga 26 del 

b a s tid o r  tie n e  en e l  centro  del s i lo  una p o rció n  de c a ja  ensan­

chada 34 en l a  cual va un c ilin d r o  v e r t i c a l  35 montado en co­

j i n e t e s  3 6 . E l c i l in d r o  3b , que co n stitu y e  un conducto de r e ­

cogida por a b so rc ió n , e s ta  a b ie r to  en ambos extrem os y so b re ­

s a le  a d is ta n c ia  co n sid e ra b le  debajo d el b a s tid o r  25 h a sta  un 

punto inmediatamente encima de l a  s u p e r f ic ie  su p erio r 17 del 

m a te r ia l e n s ila d o .
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E l conducto de recogid a 35 g ir a  con re la c ió n  

a l b a s tid o r  25 y t ie n e  un cortad or 37 que g ira  como una unidad 

con e l  conducto. E l cortad or 37 in clu y e una v ig a  h o riz o n ta l 36 

de se cc ió n  g^...-r&l tr ia n g u la r  rígidam ente s u je ta  a l conducto 

35 y una se cc ió n  e x te n s ib le  39 de se cc ió n  s im ila r  asociada 

te lescó p icam en te con un extremo de l a  v iga 3 6 . La se cc ió n  ex - 

te n a io le  39 se mantiene en  e n a icu ie r  p o s ic ió n  deseada de regu­

la c ió n  r a d ia l  con resp ecto  a la  pared l a t e r a l  19 del s i lo  por 

l o s  pernos 40 que en ca jan  en ranuras a larg ad as 4 1 . Un número 

de p a le ta s  00- ta n to s  42 van s u je ta s  ríg id am en te, unas a l a  

v ig a  06 y o tra ^  <* l a  p rolongación  3 9 , por ménsula3 43 ouo se 

oxtiend^^í n ací s o a jo . 1  - s p a le ta s  42 son con c r e fe ro n c ia  un 

tan to  curvas en e l  sen tid o  de su lo n g itu d  y van dispuo: s en
un plano h o r iz o n ta l común en ángulo con e l e je  de la  v ig a , 

con -i-ds p a lo te s  en un lud^ o.el centro  de ro ta c ió n  mirando en 

d ire c c ió n  opuesta a l a  de l a s  o t r a s  p a le ta s  y esp aciad as del 

centro  de ro ta c ió n  a d is ta n c ia s  in term ed ias de l a s  o tra s  pa­

l e t a s  para a tra v e sa r  a s í  toda la  s u p e r f ic ie  su p erio r 17 del 

m a te r ia l en silad o  durante cada rev o lu ció n  del co rta d o r , l a s  

p a le ta s  42 son con p r e fe r e n c ia  de se cc ió n  g en era l en L con 

l a s  b rid a s  h o r iz o n ta le s  44 d isp u esta s  v irtu a lm en te  a lo s  hacas 

de lo s  bordes in f e r ie r e s  de l a s  p a le ta s  d e trá s  de l a s  ú ltim a s, 

paya so ste n er  a s í  en medida lim ita d a  e l  peso del descargador 

en la  s u p e r f ic ie  su p erior 17 del m a te r ia l en silad o  e impedir 

un c o rte  indebido de l a s  p a le ta s  dentro de dicho m a te r ia l.

S i se q u ie re , pueden o m itirs e  l a s  b r id a s  4 4 , dejando só lo  l a s  

p o rc io n es v e r t i c a le s  de l a s  p a le ta s .

Cuando e l  descargador e s tá  en rep o so , l a s  b rid a s
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44 de l a s  p a le ta s  42- e s ta rá n  v irtu a lm en te  a lo s  haces de l a  

s u p e r f ic ie  su p erio r 17 del m a te r ia l e n s ila d o . Cuando e l conjun­

to d el portador se pone en funcionam iento e l  descargador empie­

za a moverse h a c ia  ahajo  y su peso es  en  p a r te  sostenido por 

l o s  bordes in f e r io r e s  de l a s  p a le ta s  en l a  s u p e r f ic ie  del ma­

t e r i a l  e n s ila d o . Al g ir a r  e l  conjunto del co rta d o r , l a s  p a le ­

ta s  42 p en etran  en e l  m a te r ia l su p erio r y lo  a f lo ja n  por una

acció n  combinada de c o r te  y rascado y empujan progresivam ente

e l  m a te r ia l desprendido h a c ia  e l  cen tro  1 7 , cortando grad ual­

mente h a c ia  ab a jo  conforme la  p a rte  su p erio r del m a te r ia l se 

a f lo ja  y reúne, a l  paso que en todo tiempo mantiene debajo del 

conjunto d e l cortador una s u p e r f ic ie  más o menos l i s a  y u n ifo r ­

me h o r iz o n ta l de m a te ria l en silad o  s in  c o r ta r .

EL cortad or 37 ge. hace g ir a r  muy len tam en te , con 

p re fe re n c ia  a unas 2 r .p .m . por medio do un motor e lé c t r i c o  45 

montado m  l a  se cc ió n  portad ora de carga 26 d el b a s tid o r  25 en 

un lado l e í  centro  del mismo. E l motor 45 e s tá  conectado por 

co rro as adecuadas 46 con a l engranaje do red u cción  47 situado 

en una c a ja  46 s u je ta  a l  b a s t id o r , y e l  engranaje 47 e s tá  pro­

v is to  da un á rb o l do s a lid a  49 que aa ex tien d e h a c ia  a o 'jo  y 

que term ina en su extremo in f e r io r  en un pequeño piñón 5 0 . 31 

piñón 50 engrane en una cadena 51 que es  a rra s tra d a  en torno 

de una rueda dentada grande 52 ( f ig u ra  5 ) .  l a  rueda 52 hace g ir a r  

e l  co rtad o r 37 y va ríg id am ente s u je ta  en su centro  a l  conduc­

to  g ir a to r io  de reco g id a  35 en un punte e n tre  e l  b a s tid o r  25 

y l a  v ig a  3 6 .

Además de lo s  p a le ta s  42 , e l  cortad or 37 t ie n e  

ju n to  a l  conducto de recogid a 35 dos a g ita d o re s  5 3 , d isp u estos
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opuestamente y que g ira n  a v e lo cid ad  M a ta n te  .grande, lo s  

a g ita d o res  53 son dedos d iv erg en tes h a c ia  abajo  54 s u je to s  en 

sus extrem os su p erio res a c o rto s  á rb o le s  v e r t i c a le s  5 5 . Los 

á rb o le s  55 están  montados en rayos 56 da le  rueda dentada 5 2 ,

5 y van coronados por p9quehos piñones 5 7 . Los piñones 57 son 

cogidos por una cadena 58 a rra s tra d a  a lred ed or de una rueda 

dentada f i j a  5 9 . E ste  rueda 59 es f i j a  y va su je ta  rígidam ente 

encima de la  rueda dentada g ir a t o r ia  52 a l a  p o rció n  ensancha­

da 24 de la  p orción  c e n tr a l  26 d el b a s t id o r . La ro ta c ió n  de 

lo  l a  rueda 52 con su conjunto de cortad or asociado da por re s u l­

tado l a  ro ta c ió n  re la tiv am en te  ráp id a  de l o s  dedos a g ita d o re s  

5 4 . E s to s  dedos 54 term inan aproximadamente a l a  a ltu r a  del 

borde in f e r io r  de l a s  p a le ta s  42  y se ex tien d en  h a c ia  adentro 

b a jo  l a  en trad a del conducto de recog id a  35 para le v a n ta r  a s i  

15 m a te r ia l desprendido reo ib id o  de l a s  p a le ta s  42 y ayudar a

moverlo h a c ia  e l  á rea  de ab so rció n  inmediatamente debajo del 

conducto da reco g id a  3 5 .

E l conducto 35 funciona por a b so rc ió n  para r e ­

coger e l  m a te r ia l su e lto  debajo del extremo in f e r io r  del mismo. 

20 La ab so rc ió n  n e c e s a r ia  se provee por un v e n tila d o r  60 oue va 

montado en una c a ja  c ir c u la r  61 d el b a s tid o r  2 5 . E l conducto 

35 e s tá  conectado con l a  en tra d a , d isp u esta  en e l ce n tro , de la  

c a ja  61 mediante un conducto qu. se ex tien d e h a c ia  e l  lado y 

h a c ia  a r r ib a  62 que ve. su je to  e l  b a s tid o r  25 en co in cid en cia  

25 con e l  extremo su p erior del conducto. E l v e n tila d o r  6o g ira

a gran v e lo cid ad  por l a  a cc ió n  del motor 45 mediante una n ar­

ció n  de la s  co rre a s  46 an tea  m encionada?. Desde lo. s a lid a  de 

l a  c a ja  61 e l  m a te r ia l en silad o  es llev a d o  en c o rr ie n te  de a ir e
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que se mueva Tapidamente a l  tra v é s  da un segundo conducto 63 

que se ex tien d e h a c ia  a r r ib a  y h a c ia  a l  l-'do y que e s tá  a b ie r ­

to  a lo  la rg o  d el lado in fe r io r  de su p o rció n  curva en 64 para 

impedir a s í  que nada d el m a te r ia l en s ila d o  llev ad o  por e l  a ir e  

5 se deposita  en e l  mismo y se ad h iera  a e l .  Has a l l á  l e í  extremo 

del conducto 64 e l  m a te r ia l en s ila d o  es  soplado y desviado g ra ­

dualmente h a c ia  abajo  por una a r te s a  65 que se ex tien d e h acia  

a fu era  de seoclon  tra n s v e rs a l en U in v e r tid a  y que e s tá  a lo ja d a  

en forma corred era  sobre :1  extremo su p erio r del conducto 63 

10 y curvada con a rre g lo  a l  mismo. E l extremo de descarga 66 de

l a  a r te s a  65 descansa su elto  en  uno de lo s  trav esan o s 21 de la  

a b ertu ra  20 de l a  pared l a t e r a l  del s i l o ,  y s irv e  para d i r ig i r  

e l  m a te r ia l en silad o  a l c ie r r e  23 a modo de v e rte d o r que b a je  

a l  e x te r io r  del s i l o .  Por l a  conexión de ju n ta  s u e lta  entre 

15 e l  conducto 63 y la  a r te s a  65, l a  p o s ic ió n  del extremo de

descarga 66 de l a  a r te s a  a l  tra v é s  de l o s  trav esan o s S i solo  

n e c e s ite  can b iarse  a in tr-rv a lo s  in fr e c u e n te s .

E l descargador desciende gradualm ente en e l 

s i lo  a l q u ita rse  progresivam ente e l  mate r i e l  de la  s u p e r f ic ie  

20 superior 1 7 .  Una ves que e l s i lo  se ha vaciado y an tes de

v o lv erlo  a l l e n a r ,  e l  descargador se i s a  a l a  p arte  superior 

del s i lo  mediante cab io s 6 7 , lo s  cu ales regulan  también e l  

movimiento h a c ia  abajo  del descargador, üos ca b le s  67 van 

s u je to s  a l a  se cc ió n  p ortadora ds carga 26 del b a stid o r 25 

25 en lad o s opuestos del centro  del mismo, por medio de pernos

da o jo  66 , y se ex tien d en  h a c ia  a r r ib a  h a sta  p e le a s  69 montadas 

en t r a v ie s a s  7 o . Desde l a s  p o leas 69 lo s  ca b le s  67 se extien d en  

la te ra lm e n te  a o tr a s  p o le a s  71 y luego h a c ia  abajo  a lo  la rg o

' "V*
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del e x te r io r  del s i lo  h a sta  un tambor elevad or 72 , que e s tá  

situado en p o s ic ió n  resguardada dentro del camino de ...ntrada 

24 , Antas de l le g a r  a l  tambor 72 lo s  ca b le s  67 e s tá n  empalmados 

o s u je to s  de otro  modo e n tra  s í  para dar un solo cable de con­

t r o l  73 que hace en ca je  con e l  tam bor. E l extremo l i b r e  del 

cab le  73 ae s u je ta  fija m e n te  a l tambor de cu a lq u ier modo adecua­

do .

Cuando e l  descargador se pone en a c c ió n , e l  ca­

b le  73 del tambor 72 se d e se n ro lla  muy lentam ente en una d is ta n c ia  

ig u a l a l a  deseada profundidad de c o r te .  Üna vez que se ha ex­

tra íd o  e l  m a teria l en s ila d o  h a sta  dicha profundidad e l  tambor 

se  p ara  y e l  cab la  impide todo u l te r io r  movimiento h a c ia  abajo  

del descargador. Cuando e l  cab le  se e s tá  d esen ro llan d o , e l  paso 

del descargador actú a  me d im ite l a s  p a le ta s  g ir a t o r ia s  42 del 

cortad or para a ra r l a  s u p e r f ic ie  su p erior 17 del m a te r ia l en­

silad o  h a sta  l a  profundidad deseada, l a s  p a le ta s  reúnan sim ul­

táneamente e l  m a te r ia l a flo ja d o  en d ire c c ió n  a l  cen tro  debajo

del conducto 3 5 , donde e l  misino es  

por l a  ab so rc ió n  d sl conducto y 11 

mente h a sta  s i  punte de d escarga .

inma diat-uaants re cogido 

evado h a c ia  a r r ib a  y la t e 1 —

Se d e s c r ib irá n  ahora l o s  m e?ios p r e v is to s  para

c o n tro la r  autom áticam ente e l  movimiento descendente y l a  ac­

c ió n  g i r a t o r ia  del cortad or 3 7 .

E l tambor 72 tie n e  una b rid a  en sus extrem os 

para re te n e r  e l  cable  73 y e s tá  p ro v is to  de gorrones 74 monta­

dos en ménsulas de soporte 75 s u je ta s  a un panel de montura 

f i j o  7 6 . Una rueda de tr in q u e te  c ir c u la r  77 va s u je ta  fijamen­

te  a un extremo del tambor 72 co n cen trin m n n ts con e l  mismo
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y e s tá  p re v is ta  de dientan 

tr in q u e te  elevador 7 9 . E l 

la. p orción  su p erio r de una

76 d estinados a engranar ocn un 

tr in q u e te  79 va su je to  en p iv ote  a  

de dos b ie la s  p a r a le la s  esp aciadas

60 y 2 1 , l a s  cu a les  van montadas en sus extrem os i n f e r ie r e s  

en lo s  gorrones contiguos 74 del tambor en la d o s opuestos de 

l a  ménsula 75 en que e l gorrón e s tá  montado, y van s u je ta s  

rígidam ente :n t r e  s í  cerca  de sus extrem os su p e rio re s por una 

form ación de esp árragos con n erv io s 8 2 .  l a  b ie la  8o además da

formar una montura para e l  ¡trinqu ete 79 t ie n e  un ca a q u illo  qu^ 

se abre h a c ia  ab a jo  83 en  e l  que va colocada una p alan ca  de 

mano 8 4 . *Ch segunde tr in q u e te  8 5 , que s irv e  de tr in q u e te  d- 

bl.oqueo, va montado en p iv o te  en una ménsula f i j a  8 2  para 

cooperar con lo s  d ie n te s  78 de l a  rueda 77 en un punto d e trá s  

del tr in q u e te  elevador 7 9 . 31 espárrago 82  que conecta l a s  b ie ­

l a s  8o y 81 so b resa le  l a  81 y e s tá  p ro v is to  de una p orción  

red ucid a 87 montada g ira to ria m e n te  en una ab ertu ra  formada en 

una o r e ja  88 en e l  extremo in f e r io r  de un c il in d r o  89 l le n o  de 

a c e i t e .

31 c ilin d ro  89 e s tá  cerrado en ambos extrem os y 

co n tien e  un embolo m ovible ax ia lm en te  9 0 . 31 émbolo 90 va su je to  

a l  extremo in f e r io r  de una v a r i l l a  91 que se ex tien d e  h acia  

a r r ib a  a l tra v é s  de una ab ertu ra  d el extremo su p erio r del c i l i n ­

dro y e s tá  conectado en p iv ote  por medio de una chaveta 92 con 

una ménsula f i j a  93 . 31 émbolo 90 con tien e un p o r t i l lo  de e s ­

cape de un solo  paso 94 controlado por una v á lv u la  95 l a  cual 

se abre cuando e l  extremo in fe r io r  del c i l in d r o  89 se mueve 

h acia  ab a jo  y h a c ia  a fu e ra , por m anipulación de l a  p alanca de 

mano 8 4 , pero se c ie r r a  automáticamente cuando e l  extremo
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in fe r io r  del c il in d r o  t r a t a  de moverse en d ile c c ió n  opuesta 

b a jo  l a  t r a c c ió n  del cab le  73 d el tambor 7 2 , actuando median­

te  e l  tr in q u e te  79 y l a  rueda 7 7 . Un tubo 96 va mont.do fu era

dal c i l in d r o  69 y forma una pequeña d e riv a c ió n  para e l  a c e i te  

desde e l extremo in f e r io r  a l  su p erio r del c i l in d r o  en torno 

del embolo 90 . E s te  tubo contieno una v á lv u la  97 para co n tro la r

l a  rap id ez de paso del a c e ite  por e l mismo. Regulando l a  v al- 

vula 97 , puede reg u la rse  f á c i l  y exactam ente l a  v e lo cid ad  a

que se perm ite que o l extremo in f e r io r  Asi c il in d ro  09 se  mue­

va h acia  a r r ib a  y h acia  ad e n tro , y por ta n to  l a  proporción  a 

que se perm ite que ?1 tambor 72 d e sen ro lle  e l  cable 73 .

La rueda 77 e s tá  p re v is ta  de un escudo 98 para 

l o s  d ien tas 7 8 . Dicho escudo va montado con ro ta c ió n  en e l

gorron  adyacente 74 del tambor y t ia n s  una p orción  c o rta  a r­

queada 99 destinada a moverse a p o s ic ió n  da p ro te cc ió n  en tra

e l trinquet'.: da bloqueo 85 y lo s  d ie n te s  78 cuando e l  escudo 

se  hace g ir a r  en un pequeño ángulo. EL escudo 98 se hace g i ­

ra r  en una d ire c c ió n  por un r e s o r te  e s p ir a l  a te n s ió n  loo 
que e s tá  conectado en su extremo su p erio r con un borda de l a  

b ie la  80 y en su extremo in f e r io r  con una pequeña o r e ja  l o l  

a un lad o  del escudo. .Este se hace g ir a r  en l a  d ire c c ió n  opues­

t a  por tope de l a  b ie la  80 con un pequeño espárrago s a l ía n te  

102 del escudo.

M ien tras e l  tambor 72 se mantiene co n tra  e l  

d asenrollam iento  por e l  en ca je  del tr in q u e te  de bloqueo 85 

con uno de lo s  d ie n te s  78 de l a  rueda, l a  p re s ió n  de su je c ió n  

en e l extremo del tr in q u e te  85 lo  mantendrá b a jo  e impedirá 

que l a  p orción  arqueada 99 del escudo co rra  h a c ia  delante

7
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p ara  ap arta?  e l  tr in q u e te  de l a  rueda, pero ta n  pronto como 

l a  p re s ió n  se a l i v i a  por e je r c e r s e  una p re s ió n  mayor en uno 

de lo s  d ie n te s  78 por e l  tr in q u e te  elevador 7 9 , l a  p orción  

arqueada 99 del escudo se moverá h a c ia  delante "bajo l a  a cc ió n  

6 del r e s o r te  100 y le v a n ta rá  e l  tr in q u e te  de bloqueo 85 en

103 h a sta  una p o sio ió n  elevada donde por l a  p o s ic ió n  arqueada 

99 l e  im pedirá moverse h a c ia  a t r á s  a e n c a ja r  con l o s  d ie n te s  

h a sta  que la  p o rc ió n  arqueada se q u ite  subsiguientem ente de 

debajo del tr in q u e te  de bloqueo 85 por e l  movimiento de l a  

10 b ie la  80 en d ich a  d ire cc ió n  con l a  b ie la  8o en en ca je  con -al 

espárrago lo a .

E l motor 45 que hace g ir a r  e l  cortador 37 y 

acción", e l  v e n tila d o r  de a b so rc ió n  60 es  contro lado per un 

in te rru p to r  104 mentado ceros dol tambor 7 2 . 31 in te rru p to r  

15 104 puede ser un in te rru p to r  o rd in a rio  que se abra y c ie r r e

a mano, pero es p r e fe r ib le  un d is p o s it iv o  que, a l  ser cerrado 

a  mano se abra automát icam ente después ds un tra n scu rso  de 

tiempo predeterm inado. I,os in te r ru p to re s  de este  t ip o ,  a c c io ­

nados por un aparato de r e l o je r í a  u o tro s  medios son b ien  

20 conocidos en e l a r te  de lo s  in te r ru p to re s  e l é c t r i c o s  y por

tanto no n e c e s ita n  d e s c r ib ir s e  a q u í. 31 in te rru p to r  104 e s tá  

p re v is to  de una pequeña p alan ca  de co lo ca c ió n  105 p ro v is ta  

cerca  de. su extremo e x te r io r  de una p a le ta  106 qua se e x t ie n ­

de la te ra lm e n te . l a  p a le ta  e s tá  situ ad a  precisam ente encima 

25 del tr in q u e te  &s bloqueo 85 y e s tá  d estinad a a ser mantenida 

en p o s ic ió n  elevada por un t o r n i l lo  sin cro n izad o r 107 que se 

monta en forma re g u la b le  en  e l  tr in q u e te  85 y so b resa len  de 
e l  h a c ia  a r r ib a .

1 4



Taya in ic ia r  l a  ro ta c ió n  del cortad or 37 y e l  

funcionam iento del v e n tila d o r  7 0 , l a  palanca 105 del in terru p ­

to r  aa le v a n ta  a mano a su p o s ic ió n  mas c la v a d a . E sto  c ie r r a  

e l c ir c u ito  del motor 4 5 . Desde e s ta  p o s ic ió n  l a  p a lan ca  to s  

g t r a b a ja r á  lentam ente h a c ia  ahajo  con e l c ir c u ito  cerrado b a je  

e l co n tro l del aparato de r e l o je r í a  u o tro  mecanismo que l a  

re ten g a  h a sta  que lle g u e  a su p o s ic ió n  mas b a ja ,  punto en e l  

cual e l  c ir c u ito  del motor 45 se a b r ir á  y e l  motor d e ja rá  de 

fu n c io n a r. E l movimiento de l a  p alan ca  105 desde su p o sició n  

10 superior de c ir c u ito  cerrado a  su p o s ic ió n  in f e r io r  de c i r c u i ­

to a b ie r to , e s ta  regulado p ara  que emplee un tiempo p re d e te r­

minado, por e jem p lo , 15 m inutos en su r e c o r r id o . Deteniendo 

l a  palanca 105 cuando sólo  e s tá  p a r te , por e jem p lo , dos t e r c io s  

del camino h a c ia  a b a jo , e l  motor 45 co n tin u ará  funcionando 

15 durante una p o rció n  del periodo t o t a l  de tiempo que en e s te

caso s e r ía n  5 m inutos, una vez so lta d a  l a  p alan ca  y con l i b e r ­

tad  para term in ar su movimiento d escen d en te. E l t o r n i l lo  s in ­

cronizador 107 actú a  para detener l a  p a l .mea 105 en su movi­

miento h a c ia  abajo  cuando e l  tr in q u e te  de bloqueo 85 se e lev a  

20 a su p o s ic ió n  in a c t iv a ,  y regulando l a  a ltu r a  del t o m i l l o

107 sobre e l  tr in q u e te  e l  motor se puede hacer fu ncionar cu al­

q u ier número deseado de m inutos, después de lo  cual e l  t r i n ­

quete 85 y e l  t o r n i l lo  107 del mismo ha caído a en ca je  de 

bloqueo con uno de l o s  d ie n te s  78 para detener e l  u lte r io r  

25 desenrollam iento  dol tambor 7 2 .

Cuando e l  dosoargador nc e s t á  en uso e l motor 

45 se c e r r a r á , y e l  mecanismo de co n tro l e s ta r á  en l a  p o s i­

ción  rep resen tad a en l a s  f ig u r a s  8 ,  9 y l o ,  con e l  tr in q u e te



5

10

15

20

25

de bloqueo 85 en c a j a do A uno de l j diou te

para imped ir  que - 1 ta Q <*? 72 dessnro l i e e l

t ie  me a l dasea ador. par 3 ponn r  e l dnaca -'.y

miento p r i me re se 1 s va nta a nanc la  pa l &nca

to r  ha sta su pC-SÍCÍ(en más a l ta ., para ha ce r ;

motor 45 y ponS2? en ro ta c ió n  c1. p o rta de r 37

e l ventila.^dor 60 a 'tOda va l o c i dad ant e s  que

moví miento hac ia aba j  o del cor tad or 3 7 .
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Después de d e ja r  marchar e l  motor 45 durante un 

corto periodo de tiem po, e l  tr in q u e te  elevador 79 se le v a n ta

de su engranaje con une de lo s  d i-.ntea

lando un pequeño mango IOS p ro v isto  en 

tr in q u e te  a dicho e f e c t o ,  y l a  p alan ca

78 de l a  rueda manipu- 

e l  extremo tra s e ro  del 

de mano 84 se hace o s c i ­

l a r  h a c ía  d e lan te  y h a c ia  ahajo en un arco  de cu alq u ier medida 

deseada. Al extremo del movimiento de l a  p alan ca de mano 8 4 ,

se d e ja  de nuevo que e l  tr in q u e te  79 se d e s l ic e  a engranar 

con uno do lo s  d ie n te s  7 8 . La d is ta n c ia  arqueada en que sa

mueve l a  p alan ca  de mano 84 rep re sen ta  a s i  l a  profundidad de 

co rte  que ten d rá lu g a r en l a  s u p e r f ic ie  su p erio r 17  d el mate­

r i a l  e n s ila d o , y e s ta  profundidad puede re g u la rse  variando a  

voluntad l a  cantid ad  de movimiento arqueado comunicado a la  

p a lan ca  da mano. Durante e l  movimiento h a c ia  ad alan te  y h a c ia  

ah ajo  de l a  p alanoa de mano, e l  extremo in f e r io r  d s l c il in d ro  

89 se moverá con l a  misma, siendo perm itido e l  movimiento por 

l a  v á lv u la  de un so lo  paso 95 d el embolo 90 v á lv u la  que p e r­

m ite que c ie r t a  cantidad  del a c e ite  confinado en l a  p o rció n  

su p erio r del c il in d ro  se t r a n s f ie r a  a la  p o rció n  in f e r i o r .

Aplicando ahora p re s ió n  h a c ia  ahajo a l a  p alanca

-  16 -
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de mano 64 con e l  tr in q u e te  elevado? 79 en engranaje con uno 

de lo s  d ie n te s  78 de l a  rueda, e l  impulse r o ta to r io  previam ente 

e je rc id o  en a l  tambor 72 por e l  cab le  73 se rá  momentáneamente 

descargado del tr in q u e te  de bloqueo 85 y tan  pronto cono se a l i ­

gere e s ta  p re s ió n  e l  r e s o r te  100 a c tu a rá  a l  tra v é s  da l a  por­

c ió n  arqueada 99 del escudo 98 para q u ita r  e l  tr in q u e te  de b lo ­

queo 85 de su en ca je  con e l  d ien te  subyacente 78 de l a  rueda.

La p re s ió n  e je r c id a  por e l  cab la  73 s e rá  luego tra n sm itid a  d ire c  

tam ente a l  tr in q u e te  elevador 79 y e s te  u ltim o , ju n to  con l a s  

b ie la s  80 y 81 y e l  extremo in fe r io r  del c il in d r o  89 cederá 

h a c ia  a r r ib a  y h a c ia  a tr á s  en un arco  a v e lo cid ad  muy pequeña 

l a  cual será  co n tro lad a  por e l  paso del a c e ite  por e l  tubo 96 

y podrá reg u la rse  como se desee regulahdo la  v á lv u la  97 del

tubo.

a l  moverse e l  descargador h a c ia  ab a jo  en e l

s i lo  durante l a  op eración  de d escarg a , e l  escudo 98 se v o lv erá  

lentam ente h a c ia  a t r á s  por ramón del en ca je  del borde de la  

b ie la  8o con e l  espárrago lo a  y cuando se haya alcanzado la  

deseada profundidad de c o r te ,  e l  extremo d elan tero  de l a  por­

ción  arqueada 99 dal escudo Jhábrá 1 agado a una p o s ic ió n  en

l a  cual p e rm itirá  que e l tr in q u e te  de bloqueo 85 ca ig a  h a c ia  

ab a jo  en e l tra y e c to  del s ig u ie n te  d ien te  78 de l a  rueda.

E l tr in q u e te  85 a c tu a rá  en ton ces como tope para imo d ir l a  

r o ta c ió n  u l te r io r  del tambor 7 2 , deteniendo s a i ,  e l  movimiento 

h a c ia  abajo  del cortad or 3 7 . Al mismo tiem po, e l  extremo su­

p e rio r  del t o r n i l lo  sin cro n izad o r lo ?  del tr in q u e te  85 se

moverá h a c ia b a jo  desdo debajo d e ta  106 en l a  p alanca

105 dal in te rru p to r  y p rm it ir ?  a 3fc' 1. nca continuar su
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movimiento h acia  ahajo previam ente interrum pido durante un 

periodo pred-?terminado, por c j.m p lo , o tro s  cinco minutos an­

te s  de a b r ir s e  e l  in te rru p to r  y d etenerse la- n o tació n  del 

cortad or 3 7 . g a ta  periodo a d ic io n a l de funcionam iento para 

5 e l  cortador 3 7 , después de d eten erse  su movimiento 'hacia

a b a jo , d e ja  tiempo para que todo e l  m a te r ia l previam ente a r lo -  

jado se mueva h a c ia  e l centro  del s i lo  por l a  a cc ió n  de l a s  

p a le ta s  42 y sea  recogido en e l conducto 35 con ayuda de lo s  

a g ita d o re s  53 y descargado la te ra lm e n te  del extremo 56 de l a  

10 a r te s a .

Guando se usa, un in te rru p to r  e lé c t r i c o  ordina­

r io  para co n tro la r  e l  motor 45 e l o p erario  d e ja ré  meramente 

que marche e l motor un ra to  después da haber sido desenrollado 

e l cable 73 por e jem p lo , durante 5 minutos y luego c e rra ra  

15 a mano e l  in te r r u p to r .

Cuando la  s u p e r f ic ie  su p erio r 17 del m a teria l 

ensilado se encuentra en estado b land o, como ocurre h a b itu a l-  

msnt-3 durante lo s  meses de c a lo r , l a s  p a le ta s  42 del cortad or 

37 no podrán hundir se y em potrarse demasiado l e jo s  durante 

2o uu movimiento da co rte  por la  a cc ió n  r e s t r i c t i v a  del cab le  73 

d esenrollad o len tam en te.  Cuando la  s u p e rf ic ie  17 se endurece 

por helad as u o tr a s  cau sas, l a  red ucción  r e s u lta n te  en la  ve­

lo c id a d  del movimiento h a c ia  abajo  del cortad or 37 p e rm itirá  

que todo e l  peso del descargador actú e mediante l a s  p a le ta s  

25 42 sobre l a  s u p e r f ic ie  endurecida con re s u lta d o s  de co rte

igualm ente buenos.

Bn l a  r e a liz a c ió n  m odificada rep resentad a en la s  

f ig u ra s  11 y 1 2 , e l  descargador, en vez de se r  guiado en su

18 -
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movimiento aY riba y abajo  en c a r r i l e s  v e r t i c a le s  en lad o s

de a ra n a . E s te  b a s tid o r  in clu y e t r e s  brazos d isp u esto s r a d ia l­

mente 1 0 9 , l i o  y 1 1 1 . E s to s  brazos t ie n e n  en sus extrem os e x te ­

r io r e s  r o d i l lo s  de a n t i f r i c c io n  112 para hacer en ca je  con e l  

in t e r io r  del s i l o .  Loa t r e s  b razos 1 0 9 , 110 y 111 e s tá n  conec­

tados resp ectivam en te con l o s  ca b le a  1 1 3 , l i d  y 1 1 5 , que se 

ex tien d en  directam ente h a c ia  a r r ib a  desde l o s  b razos y son 

a rra s tra d o s  sobre p o le a s  116 s u je ta s  por cadenas 117 a l  borde 

su p erior del s i l o .  Como en l a  prim ara r e a l iz a c ió n  d e s c r i ta ,  

l o s  t r e s  c a b le s  pueden co n ecta rse  e n tre  s i  a n te s  de l le g a r  a l  

tambor e lev ad o r. E s ta  suspensión de t r e s  puntos perm ite que 

todo e l  descargador g ir e  en c ie r t a  medida sn e l  s i lo  cuando 

e l cortad or encu en tra  una marcha dura, movimiento de ro ta c ió n  

que le v a n ta rá  e l  descargador algún tan to  por razón de l a  r e s u l­

ta n te  d isp o s ic ió n  angu lar de l o s  c a b le s  y por tan to  a l iv ia r á  

l a  carga ds-1 m otor. Luego e l  peso del descargador lo  v o lv e rá  

a  su p o s ic ió n  normal tan  pronto como cesa l a  r e s i s t e n c ia  a l 

co rte  continuado h a c ia  a b a jo . 31 conducto de descarga pueda 

liace rae g ir a r  en 118 para que e l  descargador pueda g ir a r  h acia  

a t r á s  a l  acomodarse a  l a  r e s is t e n c ia  encontrada per e l  co rta d o r.

E s ta  s o l ic i tu d  que corresponda a l a  p re se n ta ­

da en lo s  Estad os Unidos de America e l  5 de septiem bre de 1 9 4 5 , 

b a jo  e l  número 6 1 4 .5 6 4 , se acoge a lo s  b e n e f ic io s  d e l a r t íc u lo  

51 del v ig en te  E s ta tu to  sobre Propiedad I n d u s t r ia l .

-  19  -
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p resen tan  para 

en España, por

l o s  p antos de inven ción  p ro p ia  y nueva que se 

que sean o b je to  do e s ta  la t e n t e  de Invención  

VEINTE años, son lo s  s ig u ie n te s :

1 3 ,  -  Un do soargado r  de s i l o s  para instad .arlo

en un s i lo  encima de l a  s u p e r f ic ie  d s l m a te r ia l ensila-do que 

comprende un b a s tid o r  m ovible v e r t ic a lm e n te , medies para b a ja r  

e l b a s tid o r  en e l  s i l o ,  un co rtad o r montado en e l  b a s tid o r  en 

e l centro  del s i lo  para g ir a r  con r e la c ió n  a l  b a s tid o r  en un

plano v irtu a lm en te  h o r iz o n ta l , p a le ta s  en e l  cortad or para 

a f l o ja r  s i  m a te r ia l en s ila d o  en l a  s u p e r f ic ie  su p erior del mis­

mo, y empujar e l m a te r ia l su e lto  h a c ia  e l  centro  dr-1 s i l o ,  un 

conducto de a ire  que conduce h a c ia  a r r ib a  desda a l cortador

ju n to  a l cen tro  del s i lo  y medios asociados con e l  conducto 

para c re a r  en e l  un t i r o  de a ir e  ascendente de s u f ic ie n te  in ­

ten sid ad  para hacer .que r-1 m a teria l su e lto  sea absorbido en 

e l  conducto para descargar per e l  lado del s i l o .

23+ -  Tin descargador de s i l o s  según se re iv in d ic a

en e l punto 1 3 ,  que incluye medios de c o n tro l aso ciad o s con 

lo s  medios de descenso para d eten er automáticamente e l  movimien­

to h a c ia  ab a jo  del b a s t id o r  una vez que e l  últim o ha bajado con 

e l  s i l o  en una d is ta n c ia  predeterm inada con e l  cortad or g iran d o .

3 3 . -  Un descargador de s i l o s  según se r e iv in d i­

ca en lo s  puntos 13 o 2 3 , que incluye medios para detener auto­

m áticam ente l a  ro ta c ió n  del co rtad o r una vez qua e l  mismo ha
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seguido girando en una medida predeterm inada después de p arar 

e l movimiento h a c ia  abajo  del b a s t id o r .

4 - .  -  Un descargador de s i l o s  según se re iv in d ic a  

en e l  punto 1 ^ , que incluye a g ita d o re s  asociados con e l  c o r ta ­

dor inmediatamente debajo del conducto para d i r ig i r  e l  m a te r ia l 

desprendido por l a s  p a le ta s  a l  conducto, y medios de ab so rció n  

aso ciad o s con e l conducto para hacer que e l  m a te r ia l despren­

dido sea  recogido en e l  conducto para su descarga l a t e r a l  del 

s i l o .

5 3 , -  Un descargador de s i l o s  según se re iv in d ic a  

en e l punto 1 -  que in clu y e medios para re te n e r  e l  b a stid o r  con­

t r a  l a  ro ta c ió n  l i b r e .

6 3 , -  Un descargador ^de s i l o s  según se re iv in d ic a  

en e l  punte 1 2 , en e l  cual la s  p a le ta s  e s tá n  d isp u e sta s  en un 

plano h o r iz o n ta l en ángulo con su d ire cc ió n  de movimiento.

7 3 , -  Un d escarg ad o r,de s i l o s  para in s t a la r lo  

encima de l a  s u p e r f ic ie  del m a te r ia l e n s ila d o , que comprende 

un b a s tid o r  m ovible v e r tic a lm e n te , medios so sten id o s por e l  

b a s tid o r  para a f l o ja r  e l  m a te r ia l y d e sca rg a rlo  la te ra lm e n te  

del s i l o  a l  moverse o l b a s tid o r  h a c ia  a b a jo , un motor pora 

a cc io n a r dichos m edios, medios da co n tro l para detener au to­

máticamente e l  movimiento h a c ia  abajo  del b a s tid o r  una vez que 

e l mismo se ha movido en d is ta n c ia  predeterm inada y medios pa­

ra  c e rra r  automáticamente e l  motor durante un tiempo p re d e te r ­

minado una ves quo se ha parado o l movimiento del b a s t id o r .

8 3 ,  -  Un descargador de s i l o s  según se re iv in d ic a

en e l  punto 7 s ,  en  e l  cual e l  medio de co n tro l in clu y e una 

unidad h id rá u lic a  de émbolo y c ilin d ro  para reg u la r e l  movimiento

21
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h a cía  abajo del b a s tid o r  estando la  unidad situ a d a  en la  base 

del s i lo  y teniendo una de sus p a r te e  re la tiv am en te  m ovibles 

conectada con e l  b a s t id o r .

9 a . -  Uh descargador de s i l o s  según se r e iv in ­

d ica  en l o s  puntos 7  ̂ c  8 3 , que in clu y e un in te rru p to r  de 

tiempo accionado por la  p o s ic ió n  de una de l a s  p a rta s  r e l a t i ­

vamente m ovible de d icha unidad para c e r r a r  e l  motor durante 

un tiempo predeterm inado despees de haber cesado e l  movimiento 

h a c ia  ab a jo  del b a s t id o r .

1 0 3 . -  ?n  descargador de s i l o s  para in s t a la r lo

sobre l a  s u p e r f ic ie  del m a te r ia l e n s ila d o , que comprende un 

b a s tid o r  a modo de arañ a movible v a rtica lm a n te  que t ie n e  una 

por c ien  c e n tr a l  y t r e s  brazos r a d ia le s  h o r iz o n ta le s , que e s ­

tás . destinad os a h acer en ca je  con l o s  lad o s del s i lo  para  

ce n tra r  e l  b a s tid o r  dentro del mismo, t r e s  ca b le s  de suspen­

s ió n  conectados con lo a  b razos y d estin ad os a exten d erse v e r­

tica lm en te  sobre p o leas montadas encima de lo s  mismos en lo  

a lto  del s i lo  y a  co n ectarse  en tre  s í  más a l l á  de l a s  p o le a s

para o fr e c e r  de hecho un solo cab le de subida y descenso para 

e l  b a s tid o r  a cc io n a b le  desde un punto fu era  del s i l o ,  actuando 

dichos ca b le s  para so ste n er e l  peso del b a s tid o r  y para impe­

d ir  l a  ro ta c ió n  d e l mismo aunque p erm itién d o le  g ir a r  p a rte  de 

una v u e lta , un brazo montado en un 3 ja  v e r t i c a l  en l a  p orción  

c e n tr a l  del b a s tid o r  y que se ex tien d e horizontalm ente debajo

del mismo para g ir a r  en un plano h o r iz o n ta l , medios asociados 

con e s te  últim o brazo para a f l o ja r  e l -m a te r ia l  en silad o  y mover 

a l m a te ria l a f lo ja d o  hacia, adentro en d ire c c ió n  a l a  p orción  

c e n tr a l  del b a s t id o r , medios montados en e l b a s tid o r  para hacer
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g ir a r  dicho c ra so , y medica tam bién montados en e l  b astid o r 

para conducir s i  m a te r ia l a f lo ja d o  has^a na punto fu era  d^l 

s i l o ,  incluyendo dichos medios da conducción una p o rció n  que 

se ex tien d e la te ra lm e n te  en tre  dos de l o s  ca b le a  de suspen­

s ió n  y va p iv otad a para movimiento h o r iz o n ta l r e la t iv o  a l  

b a s t id o r .

l i e .  -  Un mecanismo de co n tro l para su uso en 

e l descenso de un descargador da s i l o ,  que comprende un tam­

bor g ir a to r io  sobre e l  cual e s tá  destinado a  e n r o lla r s e  un 

cabla  que conduce a  un d escargad or, un miembro de c il in d r o  

h id r á u lic o , un miembro de embolo en su i n t e r i o r ,  medios para 

an otar uno de e s to s  miembros, medios p ara  co n ectar e l  o tro  a l  

tambor de manera que l im it e  l a  ex te n sió n  en que e l  tambor 

puede g ir a r  en un sen tid o  b a jo  l a  t r a c c ió n  del c a b la , medios 

aso ciad o s con e l  miembro de c i l in d r o  para d e ja r  que e l  f iú id a  

del mismo p ase a  una v e lo cid a d  predeterm inada de un lado del 

miembro de embolo a l  o t r o , para  p e rm itir  a s í  l a  ro ta c ió n  del 

tambor b a jo  l a  t r a c c ió n  del c a b le  a l a  v e lo c id a d  correspon­

d ien te y medios re g u la b le s  a mano aso ciad o s con l o s  medios de 

conexión p ara  v a r ia r  l a  medida en que se perm ite l a  ro ta c ió n  

de tambor,

l& s . -  Un mecanismo de co n tro l según se r e iv in ­

d ica  en e l  punto 1 1 3 , que in clu y e medios aco io n ab les  a mano 

para haoar g ir a r  e l  tambor en l a  d ire cc ió n  op u esta , para v o l­

v er a  e n r o la r  e l  cab le  en e l  mismo. .

-  Uh descargador de s i l o s  y mecanismo de 

co n tro l y a r a v í  mismo constru id o y destinado a fu n cio n ar v i r -  

tuelm eate como aquí se d e scrib e  con r e fe r e n c ia  a l a s  r e a l  iz a d o -
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aes rep resen tad as en l a s  f ig u r a s  1 a lo  y en l a s  f ig u ra s  11 

a 12  da lo s  d ib u jo s a d ju n to s .

14R . -  Un descargador de s i l o .

T al y como se ha d e sc r ito  en  l a  Memoria que 

an teced e, representado en lo s  d ib u je s  quo se acompañan y con 

lo s  f in e s  que se han e s p e c if ic a d o .

E s ta  Memoria con sta  da v e in tic u a tro  h o ja s  e s ­

c r i t a s  por una s o la  c a ra .

HairM, 20 MAY 1617
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