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El presente invento se refiere a una dispo­
sición para indicar ¿L ritmo d e cambio d e un efecto 
físico y más particularmente para indicar el ritmo de 
cambio de un potencial eléctrico de corriente continua.

El presente invento esté basado en la idea
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de tomar lecturas de los valores instantáneos de un 
potencial eléctrico de corriente continua a interva­
los de tiempo predeterminado, comparando cada lectura 
con la lectura precedente e indicando la magnitud y di­
lección del cambio. Si se ha ¿Le indicar el ritmo de cam­
bio de cualquier otro efecto físico, tal efecto físi­
co se traduce primero a un potencial eléctrico de co­
rriente continua correspondiente, en cualquier forma 
conocida y se indica esencialmente el ritmo de cambio 
del potencial de corriente continua.

Una disposición de acuerdo con este inven­
to para indicar el ritmo de cambio de un potencial 
eléctrico de corriente continua comprende medios pa- 
ra^erminar los valores instantáneos cbl potencial a los 
intervalos de tiempo predeterminados, medios para al­
macenar lop valores instantáneos durante períodos en 
exceso de dichos intervalos de tiempo y medios para 
indicar la diferencia entre el valor almacenado al 
comienzo de cada intervalo de tiempo y el almacenado 
al comienzo del intervalo de tiempo precedente.

los medios de almacenaje pueden comprender 
dos condensadores y medios para aplicar el potencial 
eléctrico que se está probando alternativamente a uno 
o el otro de dichos condensadores ál comienzo de cada 
intervalo cb tiempo. Alternativamente, los medios de 
almacenaje pueden comprender un dispositivo para alte­
rar alternativamente uno o el otro de dos voltajes al 
comienzo de cada intervalo de tiempo de modo que corres-
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pondan al valor instantáneo respectivo del potencial 
que se está probando.

En el primer caso, el medio indicador pue­
de comprender un voltímetro de válvula que pueda in­
cluir dos válvulas, estando los condensadores conecta­
dos a los electrodos de control, uno a cada uno, de 
las válvulas; dos resistencias, una encada circuito 
de ánodo de 3as válvulas y un indicador conectado pa­
ra indicar la diferencia de caída de voltaje en las 
resistencias; y medios para invertir la conexión del 
indicador durante cada intervalo de tiempo. Las resis­
tencias están preferiblemente introducidas en das co­
nexiones de cátodo de las válvulas.

En el caso alternativo, el dispositivo pa­
ra alterar los dos voltajes puede comprende dos poten­
ciómetros entre un suministro de voltaje y medios pa­
ra cambiar alternativamente uno o el otro de los con­
tactos deslizantes de dichos potenciómetros a posicio­
nes en que el voltaje entre el contacto deslizante res­
pectivo y un terminal del potenciómetro raspe ctivo co­
rresponde al valor instantáneo d el potencial que s e 
prueba. En este caso el medio indicador puede compren­
der un indicador para indicar la diferencia de poten­
cial entre dichos contactos d eslizantes, proveyéndose 
medios para invertir la conexión del indicador duran­
te cada intervalo de tiempo. El medio cambiador puede 
comprender dos motores eléctricos reversibles, cada 
uno paracbsplazar el contacto deslizante de uno de los 
potenciómetros, estando controlados dichos motores por
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un relé polarizado dispuesto para ser excitado al sen­
tir el potencial que se prueba y mientras el voltaje 
entre el contacto deslizante respectivo y el terminal 
del potenciómetro respectivo no corresponda a dicho po­
tencial que se prueba. El relé polarizado puede estar 
excitado por medio de dos válvulas, aplicándose el po­
tencial que se prueba y el voltaje entre los contactos 
deslizantes respectivos y el terminal del potenciómetro 
respectivo, en oposición uno de otro al electrodo de 
control de una de las válvulas, con lo que el relé pola­
rizado es accionado en una dirección o la otra con de­
pendencia a la diferencia entre dicho potencial que se 
prueba y dicho voltaje y el motor respectivo gira en 
una u otra dirección y mueve el contacto deslizante 
respectivo en una u otra dirección hasta que dicho vol­
taje es igual al potencial que ae prueba.

Para que el invento sea claramente entendido, 
se hará ahora referencia a los adjuntos dibujos, que se 
dan solo a modo de ejemplo y en los que:

La fig. 1 ilustra una primera forma del in­
vento.

la fig. 2 ilustra varias lecturas de indicador.

La fig. 3 ilustra una modificación de la dis­
posición de la fig. 1 y

La fig. 4 ilustra una segunda forma del in­
vento.

En todas las figuras las partes iguales están
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indicadas por das mismas referencias.

Haciendo primero referencia a la fig. 1, 
dost'iodos VI y Vg se proveen, teniendo cátodos Kl y 
K2, electrodos de control G1 y G2 y ánodos Al y A2 res­
pectivamente. Los ánodos Al y A2 están conectados jun­
tos y al terminal positivo HT de un suministro d e po­
tencial de ánodo. Los cátodos K1 y K2 son de caldeo in­
directo calentados en cualquier forma conocida, omi­
tiéndose en el dibujo los calefactores y los circui­
tos ¿e caldeo. Los electrodos de control G1 y G2 están 
conectados respectivamente a los condensadores de fuga 
baja C1 y C2, estando puesto a tierra los terminadas 
libre de cada condensador. Los éLectrodos de control 
G1 y G2 están también conectados a un contacto de con­
mutador B1 a fin de permitir que los electrodos de con­
trol Gi y G2 y los condensadores C1 y C2 sean conecta­
dos alternativamente a un contacto conmutador A que va 
a un terminal & entrada I, aplicándose el potencial 
que se prueba al terminal de entrada I y un segundo 
terminal de entrada II que está puesto a tierra. El 
cátodo VI está conectado a una resistencia de carga R1 
y el cátodo V2 a una resistencia de carga R2 estando 
los extremos libres de las resistencias R1 y R2 coreé'- 
tados a una resistencia de equilibrio R6 que tiene un 
punto de derivación ajustable conectado a tierra. Un 
indicador 1,1 esté conectado a los cátodos VI y V2 por 
medio de contactos conmutadores B2 y B3 teniendo el 
indicador M una aguja indicadora W que en su posición
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central no desviada indica potencial cero y que al 
desviarse en una u otra dirección indica potenciales 
positivo o negativo. Los contactos conmutadores A, Bl, 
B2 y B3 son preferiblemente contactos de relé, siendo 
accionados los contactos Bl, B2 y B3 por un relé (no 
se muestra en la fig. l) en relación de tiempo con 
otro relé (no ce muestra en la fig. l) que acciona el
contacto oonmutador A.

La disposición descrita funciona como sigue:
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Supóngase que inicialmente los condensado­
res C1 y C2 no están cargados; que el punto de deriva­
ción en la resistencia Ró ha sido ajustado de modo que 
la aguja W del indicador M adopta su posición central, 
cero; que todos los contactos de conmutador están en 
las posiciones mostradas en la fig. 1; que el interva­
lo de tiempo predeterminado es un minuto; y que un po­
tencial cuyo ritmo de cambio se hade determinarse 
aplica entre los terminales de entrada I y II. En cier­
to momento inicial; el contacto A está momentáneamente 
cerrado y con ello el condensador C1 se carga a un po­
tencial, por ejemplo 4- e, que es igual al valor instan­
táneo del potencial que se prueba. El electrodo de con­
trol G1 de la válvula Vi alcanza el potencial 4- e, 
con lo que se causa un cambio en la corriente de áno­
do a través de la válvula VI y un cambio correspondien­
te de la c aí da de potencial en la resistencia Rl. Surge 

* una diferencia de potencial entre el cátodo VI y V2 que 
causa una desviación de la aguja W del indicador N, ha-140
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cía la izquierda, como se indica en la fig. 2g., que co­
rresponde a potenciales negativos. Sin embargo, inme­
diatamente después que el contacto A ha sido abierto 
de nuevo, los contactos Bl, B2 y B3 conmutan. Esto ha­
ce que la aguja W del indicador M se desvie hacia el 
otro lado, esto es, a la derecha, como se muestra en 
la fig. 2b y que indique un potencial positivo 4- e.
Esto implica que el potencial aplicado a los termínalas 
de entrada I y II de la disposición ha cambiado de cero 
al valor 4 e.

Después de un minuto, esto es al comienzo 
del segundo intervalo de tiempo, el contacto conmutador 
A es cerrado de nuevo momentáneamente y si, mientras 
tanto, el p&tencial aplicado a los terminales de entra­
da I y II de la disposición no ha cambiado, el conden­
sador C2 se cargará ahora al potencial 4 e. El electro­
do del control G2 alcanza el mismo potencial y la co­
rriente de descarga a través de 2a válvula V2 se cam­
bia del mismo modo que la corriente de descarga a través 
de la válvula VI fué previamente cambiada, causando una 
calda de potencial correspondiente en la resistencia R2, 
de modo que ahora la diferencia potencial entre los 

cátodos VI y V2 es cero. En consecuencia la aguja W 
del indicador M vuelve a su posición cero como se mues­
tra en la fig. 2 c. Cuando el contacto conmutador A ha 
sido abierto de nuevo, los contactos conmutadores Bl,
B2 y B3 conmutan. Sin embargo, e sto no causa efecto 
en la lectura del indicador M que correctamente indica
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un cambio de potencial cero durante el intervalo de 
tiempo precedente.

Supóngase ahora que al final del segundo mi­
nuto, esto es al comienzo del tercer intervalo de tiem­
po, el potencial aplicado a los terminales de entrada 
I y II de la disposición ha descendido al valor de 4- 
2/3 e. Cuando se cierra el contacto conmutador A el 
potencial en el condensador C1 se reduce a 4- 2/3 e 
mientras que el condensador C2 permanece cargado al 
potencial precedente -4 e. La diferencia de potencial 
entre los cátodos VI y V2 por lo tanto corresponde al 
valor - 1 / 3 e (esto es, 2/3 e - e) haciendo que la 
aguja Wdel indicador M se desvíe hacia la derecha 
a una posición que corresponde a 4- 3 / 3 e, como se in­
dica en la fig. 2g. por la línea de puntos. Cuando el 
contacto conmutador A ha sido abierto de nuevo con con­
tactos conmutadores Bl, B2 y B3 conmutan de modo que 
la diferencia de potencial aplicada al indicador M se 
invierte y la aguja W del indicador M adopta la posi­
ción que se muestra por la linea de trazo continuo en 
la fig. 2, que corresponde al potencial - l/3 e, indi­
cando correctamente que el potencial aplicado a los ter­
minales de entrada I y II de la disposición ha dismi­
nuido en 3/3 e.

Supóngase que al final del tercer minuto, 
esto es, al comienzo del cuarto intervalo de tiempo, 
el potencial aplicado a los terminales de entrada de 
la disposición se reduce en el mismo valor, esto es a
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^ l/3 e, lo que lleva la aguja ¥ del indicador M de 
nuevo a La posición indicada por la linea de puntos 
en la fig. 2̂ ., siendo la diferencia entre los cátodos 
V2 y VI, l/3 e — 2/3 e = - 3/3 e. Después que el con­
tacto conmutador A ha sido abierto, los contactos con­
mutadores Bl, B2 y B3 conmutan de nuevo y la guja W 
adopta la posición - 3 / 3 e indicada por la linea con­
tinua en la fig. 2¿, esto es, el indicador M de nuevo 
indica correctamente el potencial - 3 /3 e que corres­
ponde a la disminución del potencial aplicado a los 
terminales de entrada I y II de la disposición.

Se verificará fácilmente que al comienzo 
de cada intervalo de tiempo, al cerrarse el contacto 
conmutador A, el indicador M indica el cambio de po­
tencial durante el intervalo de tiempo precedente mo­
mentáneamente con signo erróneo lo que sin embargo se 
corrige tan pronto como el contacto conmutador A e s 
abierto y los contactos conmutadores Bl, B2 y E3 han 
conmutado. Cuando los contactos conmutadores Bl, B2 y 
B3 han sido accionados el ritmo de cambio del poten­
cial en los terminales.de entrada I y II de la dispo­
sición es indicado con signo correcto. Se veré también 
que el potencial de los cátodos VI, V2 corresponde al 
potencial que se prueba al comienzo del intervalo de 

tiempo en que se toma la lectura mientras que el poten­
cial del otro cátodo corresponde al potencial bajo prue 
ba al comienzo del intervalo de tiempo precedente. Así, 
la indicación del indicador M corresponde a la diferen-



225

230

235

240

245

250

cia entre estos potenciales de cátodo, esto es, al rit­
mo de cambio del potencial que se prueba durante el 
intervalo de tiempo precedente.

Son posibles las modificaciones de la dis­
posición descrita. Por ejemplo, comose muestra en la 
figs. 3, las válvulas usadas pueden ser pentodos VIO 
y V20 cuyas rejillas supresoras Sgl y Sg2 están conec­
tadas directamente a los cátodos E3. y K2 respectiva­
mente. Las rejillas pantalla SI y S2 están polariza­
das por medio de resistencias R3 y R4 cuyos puntos 
de derivación son ajustables para equilibrar las con­
ductancias mutuas de los pentodos. Los condensadores 
C1 y C2 están conectados enserie con las resistencias 
R5 yR6 respectivamente afín de reducir la fuga. Una 
resistencia variable R7 sirve para ajustar la sensibi­
lidad del indicador M. En lo restante la disposición 
es similar a la de la fig. 1 y se cree no necesita más 
explicación.

En la segunda forma del invento ilustrada 
en la fig. 4, se proveen dos triodos Vil y V21, cuyos 
ánodos están conectados juntos y al terminal positivo 
HT de un suministro de potencial de ánodo. *̂1 electro­
do de control del triodo V21 está puesto a tierra y el 
del triodo Vil está conectado a tierra a través de una 
resistencia R6l. El terminal positiiTo de entrada y la 
rejilla de control de la rejilla del triodo Vil están 
conectadas a un contacto conmutador All que está nor­
malmente abierto. El cátodo del triodo Vil está conec-
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tado a una resistencia R31 y el del t riodo V21 a una 
resistencia R41 estando los extremos libres de la re­
sistencia R31 y R41 conectados a una resistencia R71 
que tiene un punto de derivación ajustable conectado 
a tierra. Un relé polarizado Z está conectado a los 
cátodos de los triodos Vil y V21. Un suministro de vol­
taje de corriente continua B, cuyo terminal positivo 
está a tierra, tiene en paralelo dos potenciómetros 
Rll y R21. Cada uno de los potenciómetros Rll y R21 es­
tá provisto de un contacto deslizante SI y S2 respecti­
vamente que pueden alternativamente estar conectados 
al terminal negativo de entrada por medio de los con­
tactos conmutadores Bll. Un indicador M, que tiene una 
aguja indicadora W está conectado por medio de los con-* 
tactos conmutadores B21 y B31 al contacto deslizante 
SI y a un terminal de una resistencia variable R51, cu­
yo otro terminal está conectado al contacto deslizan­
te S2. El contacto deslizante Sí está adaptado para 
ser movido a lo largo del potenciómetro Rll por medio 
de un motor eléctrico Ull y el contacto deslizante S2 
a lo largo del potenciómetro R21 por medio de un motor 
eléctrico U22, estando los motores dispuestos para gi­
rar alternativamente cuando el relé polarizado Z es ac­
cionado, Como se indica por 3as líneas de puntos depen­
diendo la dirección de rotación del sentido en que se 
excita el relé polarizado Z.

la disposición funciona como sigue:
[

El potencial de corriente continua que se 
prueba se aplica a los terminales de entrada. Por medio

280
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del contacto conmutador Bll los contactos deslizantes
51 y S2 se conectan alternadamente al terminal negati­
vo de entrada. Cuando el contacto conmutador Bll tiene 
la posición ilustrada en la fig. 4 y el contactor con­
mutador All está cerrado, el terminal positi*vo de en­
trada se conecta al electrodo de control del triodo 
Vil y el voltaje derivado por el contacto deslizante
52 del potencú ómetro R21 ae encuentra en s erie pero 
opuesto al potencial que se prueba. Si él contacto des­
lizante S2 deriva del potenciómetro R21 un voltaje que 
es igual a potencial bajo prueba, el voltaje de con­
trol en el electrodo de control del triodo Vil es cero. 
El punto de derivación de la resistencia R7l se ajusta 
de modo, que en este caso, el relé polarizado Z2 no
es accionado. Por otro lado, si el voltaje derivado 
por el contacto deslizanteS2 no es igual al potencial 
que se prueba entonces el relé polarizado Z es accio­
nado y hace que el motor U21 gire en una u otra direc­
ción dependiendo del sentido en que se excita el relé 
polarizado Z. Con ello, el contacto deslizante S2 es 
desplazado a lo largo del potenciómetro R21 hasta que 
el voltaje derivado por el contacto deslizante S2 igua­
la al potencial en los terminales de,entrada de la dis­
posición, con lo que el relé polarizado Z es liberado 
y el motor U21 cesa de girar. El contacto conmutador 
All es subsiguientemente abierto y los contactos con­
mutadores Bll, B21 y B31 conmutan. A un intervalo de 
tiempo predeterminado, el contacto conmutador All es 
cerrado de nuevo y si ahora el potencial que se prueba310
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y el voltaje derivado por el contacto deslizante SI 
del potenciómetro Rll no son iguales, el relé polari­
zado Z es accionado y hace que el motor Ull gire y 
desplace el contacto deslizante Sil a lo largo del po- 

3 1 5 tenciómetro Rll en la dirección apropiada hasta que
el voltaje derivado por el contacto deslizante SI igua­
la el valor del potencial que se prueba. El contacto 
conmutador All se abre y los contactos conmutadores 
Bll, B21 y B31 conmutan de nuevo.
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Se verá fácilmente que cada vez que los 
contactos conmutadores Bll, B21 y S31 han conmutado, 
la aguja Yf del indicador M indica la diferencia de vol­
taje que existe entre los dos contactos d eslizantes con 
los signos correctos óbbido a la inversión de su cone­
xión por los contactos conmutadores B21 y B31, esto es, 
indica correctamente el cambio del potencial que se 
prueba durante el intervalo de tiempo precedente. Se* 
apreciará también que el potencial en los terminales 
de.entrada al comienzo de cada intervalo de tiempo co­
rresponde al voltaje derivado por uno d e los dos con­
tactos deslizantes después que se ha detenido. El vol­
taje derivado seré almacenado de modo que pueda ser com­
parado por medio del indicado con el voltaje similar de­
rivado por el otro contacto deslizante al comienzo del 
intervalo de tiempo siguiente.

Son posibles las modificaciones de las dis­
posiciones descritas. Por ejemplo, el indicador puede 
ser puesto en cortocircuito durante el tiempo entre el
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cierre de los contactos conmutadores A o All y el fun­
cionamiento subsiguiente de los contactos conmutadores 
Bl, B2 y B3 o Bll y B21 y B31 respectivamente de modo 
que se. evite la desviación momentánea de la aguja W 
del indicador M en dirección errónea. Además, el in­
dicador mostrado en las figs. 1 y 3 no necesita estar 
conectado directamente a los cátodos sino que puede es 
tar conectado a puntos de derivación adecuadamente ele 
^idos en las resistencias R1 y R2. las resistencias R1 
y R 2  pueden, sise desea, introducirse en las conexio­
nes de ánodo de las válvulas en vez de en las conexio­
nes de cátodo como se muestra.

La disposición puede utilizarse para indi­
car él ritmo de cambio de otros efectos físicos que 
pueden traducirse en forma oonocida en potenciales de 
corriente continua correspondientes. Por ejemplo el 
ritmo de cambio de la frecuencia de una corriente eléc 
trica alterna puede ser indicado. Del mismo modo, el 
ritmo de cambio de una corriente eléctrica, la- inten­
sidad de energía eléctrica, de temperatura, de inten­
sidad de luz, de presión, de posiciohes mecánicas, de 
efectos químicos tales como valores pH, de valores de 
resistencia, puede ser indicado. En todos tales esos 
el indicador puede estar calibrado adecuadamente a fin 
de permitir la lectura del ritmo de cambio en unida­
des apropiadas.

Este invento corresponde a una solicitud de 
Patente formulada en Inglaterra el 16 de Mayo de 1946, 
señalada con el N-. 14811-46 y se acoge, por lo tanto,
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a los beneficios que otorgan los convenios internacio' 
nales vigentes.
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NOTA-

Los puntos de invención propia y nueva que 
se presentan para que sean objeto de esta Patente de 
Veinte Años, son los siguientes:

1.- Una disposición para indicar el ritmo 
de cambio de un potencial caracterizado, porque compren­

de medios para percibir los valores instantáneos del 
potencial a intervalos de tiempo predeterminados, me­
dios para almacenar los valores instantáneos durante 
periodos que exceden a dichos intervalos de tiempo y 
medios para indicar la diferencia entre los valores 
almacenados al comienzo de cada intervalo de tiempo y 
el almacenado al comienzo del intervalo de tiempo pre­
determinado.

2. - Una disposición según el punto 1 en la 
que los medios de almacenaje comprende dos condensado­
res y medios para aplicar el potencial eléctrico que 
se prueba alternativamente a uno u otro de dichos con­
densadores al comienzo de cada intervalo de tiempo.

3. - Una disposición según el punto 1 ó 2 
en la que los medios indicadores comprenden un voltí­
metro de válvula.

4. - Una disposición según los puntos 2 y 3 
en la que el voltímetro de válvula comprende 2 válvulas, 
estando los condensadores conectados -a los electrodos
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de control, uno a cada uno de las válvulas; dos resis­
tencias, una en cada circuito de ánodo de las válvulas; 
y un indicador conectado para indicar la diferencia de 
caída de potencial en las resistencias, y medios para 
invertir la conexión del indicador durante cada inter­
valo de tiempo.

5. - Una disposición según el punto 4 en la 
que las válvulas son pentodos.

6. - Una disposición según el punto 4 ó 5 
en la que las resistencias se introducen e n las cone­
xiones de cátodo de las válvulas.

7. - Una disposición según el punto 6 en la 
que los terminales de las resistencias alejados de los 
cátodos están conectados a una resistencia auxiliar 
que tiene un punto de derivación ajustáis le que va al 
terminal negativo de un suministro de voltaje de 'áno­
do, permitiendo con ello equilibrar la disposición cam­
biando dicho punto de derivación a lo largo de dicha 
resistencia auxiliar.

8. - Una disposición según cualquiera de los 
puntos 4 a 7 en la que el indicador tiene en paralelo 
una resistencia ajustable.

9. - Una disposición según cualquiera de los 
puntos 4 a 8 en la que se provee otra resistencia en 
el circuito de electrodo de control de cada válvula pa­
ra reducir la fuga de los circuitos de electrodo de con­
trol.
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10. - Una disposición según el punto 1 en 

la que los medios de almacenaje comprenden un dispo­
sitivo para alterar alternativamente uno u otro de 
los voltajes al comienzo de cada intervalo de tiempo 
de modo que corresponde a los valores instantáneos 
respectivos del potencial que se prueba.

11. - Una disposición según el punto 10 en 
la que el dispositivo para alterar los dos voltajes 
comprenden dos potenciómetros en paralelo con un su­
ministro de voltaje y medios para cambiar alternati­
vamente uno u otro de los contactos deslizantes de di­
chos potenciómetros a posiciones en las que el volta­
je entre el contacto deslizante respectivo y un termi­
nal del potenciómetro respectivo corresponde al valor 
instantáneo d el potencial que se prueba.

12. - Una disposición segdn el punto 11 en 
2a que los medios indicadores comprenden un indicador 
para indicar la diferencia d e potencial entre dichos 
contactos deslizantes, proveyéndose medios para inver­
tir la conexión del indicador durante cada intervalo 
de tiempo.

17.

13.- Una disposición según el punto 10, 11 
ó 22 en la que los medios cambiadores comprenden dos 
motores eléctricos reversibles para 'desplazar el con­
tacto deslizante de uno de los potenciómetros, estan­
do dichos motores controlados por un relé polarizado 
dispuesto para ser excitado al percibir el potencial
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que se prueba, si, y en tanto que, el voltaje entre 
el contacto deslizante respectivo y el terminal del 
potenciómetrorespectivo no corresponde a dicho poten­
cial que se prueba.

que el relé polarizado se excita por medio de dos vál­
vulas, aplicándose en potencial que se prueba yéL vol­
taje entre el contacto deslizante respectivo y el termi­
nal del potenciómetro respectivo, en oposición entre sí 
al electrodo de control de una de las válvulas, con lo 
que el relé polarizado es accionado en una otra direc­
ción dependiendo de la diferencia entre dicho poten­
cial que se prueba y dicho voltaje y e l  motor respec­
tivo gira en una u otra dirección y desplaza en conse­
cuencia el contacto deslizante respectivo en una u otra 
dirección hasta que dicho voltaje iguala al potencial 
que se prueba.

15.- Una disposición para indicar el ritmo 
de cambio de un potencial eléctrico esencialmente como 
se ha descrito con referencia a los adjuntos dibujos.

. 16.- Una disposición para indicar el ritmo 
de cambio de un efecto físico que no sea. un potencial 
de corriente continua caracterizado.porque comprende 
medios para traducir dicho e fecto en un potencial eléc­
trico de corriente continua correspondiente y medios se­
gún cualquiera de los puntos 1 a 15 para indicar el rit­
mo ds cambio cb dicho potencial de corriente continua.

14.- Una disposición según el punto 13 en la
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17.- "̂e joras en disposiciones para indicar 

el ritmo de cambio de un efecto físico.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que 
antecede, representado en los dibujos que se acompañan 
y a los fines especificados.

Esta ^moria consta de 19 hojas escritas 
por una sola cara.
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