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por  VEINTE atios

cuyo privilegio se solicita para Espafia,
sus territorios y plazas de soberania, a

favor de:
INDEMO, S.A.

entidad de nacionalidad espafiola, domici-
liada en San Justo Desvern (Barcelonsa.)
Poligono Industrial Pont Reichat, relativo
as ‘

"APARATO PARA SOLDAR ASAS A BOLSAS DE
PLASTICO" -
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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidén se refiere a un aparato para sol- §; 
der asas a bolsas de pléstico, el cual procede con arreglo a un .

proceso automdtico que reduce a un mfnimo el empleo de meno de

obra, y proporciona articulos de exacta y perfecta ejecucién. -

E1l aparato de referencia se caracteriza porque esté
constituido por una mesa giratoria compuesta por un tablero pla
no y un pie central, cuyo tablero tiene su cara superior divi-
dida en una pluralidad de zonas iguales y correlativas, dotadas |
de pivotes para centrado de las bolsas y de las asas, una ranura
en sentido perpendicular al radio, destinada al paso de los ele-
trodos de soldaddra, Yy eventualmepte»uﬂ escote en su borde para
el paso de unos elementos extractores de las bolsas, mientras
que el pie central posee un acoplamiento a un equipo motor ro-
tativo, un dispositivo regulerizador para ajuste de cada una
de las posiciones de detencidn operativa de‘la mesa, y un disco
con levas para la activacién de un dispos;tivo articulado por-
tador de los citados elementos extractores de las bolsas, de ma-
nera que las bolsas y las asas van siendo correlativamente colo-
cadas en las zonas al efecto de la cara sﬁperior de la mesa, pa-
sando a una posicidn siguiente en la que se efectla la operacidn
de soldadura, y @ continuacién a otra posicién en la que se rea-

liza la extraccién de dichas bolsas POr sus 8s@Se — — — = = - =

E1l equipo de soldadura dispone de unos brazos articu-




lados provistos de sendos electrodos, operando frente & la me—
sa, de suerte que dichos brazos se clerran contra si{ mismos tras
cada movimiento de giro angulasr de dicha mesa, quedando aplica-
dos dichos electrodos a uno y otro lado de la bolsa; Junto al -
5e borde de su abertura, estando inclufdas las asas.dentro de la
| misma bolsa, después de 1o cual se separan de ﬁﬁevo los citados

brazogs: — = = = = = = = = = =« - - - - - m e e = - o- - -

El dispositivo regularizador para ajuste de las posi-

ciones de detencidén de la mesa tras cada giro angular, conste
10. de un plato solidario al pie central, dotado de bordes con re-
lieves uniformes en los que se aplica a presidén un rodillo que
regulariza el posicionado de la mesa en cada detencién al quedar
aplicado dicho rodillo en un relieve entrante, al tiempo que
determina el paro del motor, mientras que un temporizador se
15. encarge de conectar de nuevo el motor tras la pausa operativé

correspondiente. = = = = = & == « - = = = = = - = = - =~ = -

El dispositivo extractor de bolsas consiste en un sis

tema de bielas articuladas, accionadas desde el plato de levas

del pie central, relacionado con un brazo extractor enfrentado con
20, la mesa, de modo que en cada fase activa, el citado brazo ensar-

ta inferiormente el par degsas de una bolsa y la levanta para

que deslice a lo largo del propio brazo y se agrupe en el ex-

tremo opuesto‘en funciones de recogedor,'colaborando,en esta

operacidén una varilla superior solidaria al brazo y en funcio-
25, nes de tope, y un proyector de aire que se aplica contra la

bolsa desde encima de la mesa para facilitar su despegue. ~ -~
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Otros objetos y caracteri{stices de la invencién ge
irdn dando a conocer en detalle a lo largo de la descripcidn
que sigue, haciendo referencia a los dibujos ilustrativos que

la acompafien. En 1os dibujog: = = = = = =« = = = = v = = = =

Figura 1, representa el presente aparato, visto en

rlanta por su parte superior. = = =« = = = = =« = = - = - - -~ -

Figura 2, representa, visto en planta, el dispositivo
regularizador de las posiciones de giro angular de la mesa que

compone el elemento transportador de las bolgase = = - = - = =

Figura 3, representa, visto en alzado, el dispositivo

soldador situado para operar frente a la mesa giratoria. - - -

Figura 4,‘és un detalle que representa, en seccidn,

el acto de la soldaura de unas &sas en una bYolsa, = = = - —~ -~

Figura 5, representa, visto en alzado, el presente

aparato en una fase de inicio de la extraccién de una bolsa. -

Figura 6, es una vista parcial con réspecto & la an-

terior, en la fase de extraccidn de una bolsge = = = = = = ~ =~

El eparato de referencia consta esencialuente de une
mesa giratoria 1, formada por un tablero plano 2 ¥y w pie cen-
tral 3, de un dispositivo regularizador 4 para las posiciones
de giro_de dicha mesa 1, de un equipo motor 5, de un disposi-
tivo para soldadura 6 y de un dispositivo extractor 7 paré las

bolsas de plédstico 8¢ = = = = = = = = = = = = - - - - - - -

En su punto de partida, las bolsas 8 se hallan en una
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mésilla 9, y las asas 10 estén situadas en otro sopdfte'ai efec-
to. E1 tablero 2 de la mesa 1, que en el presente ejemplo gré-
fico es exagonal, esté dividido en una pluralidad de zonas igua-
les, cada una de las cuales posee unaéénura 11 perpendicular al
radio, y un juego de tres pivotes 12&, 12b y 13c para centrado

de las bolsas 8; otros pivotes 124 permiten el cbrrecto posi-

cionado de las asas 10. .Frente a cada ranura 11, existe un es-

cote 13 en el borde del propio tablero 2¢ = = - - -~ =~ - - - -

. Elipie 3 de la mesa 1, sostiene el dispositivo regu-
larizador 4 formado por un plato 14 cuyo borde estéldotado de
wna sucesidn de relieves entrantes 15 y salientes 16; contra
dicho borde se aplica un mecanismo de retencidn que se compone
de un rodillo presionador 17 montado en un brazo 18 empugado
por un resorte 19 alojado en una caja,20, estandoAmontado en
dicho brazo 18 un pulsador 21 que actia sobre un interruptor

22 para el equipo MOtOT 5¢ = = = = = = = = = = = = = = - ~ -

El equipo motor 5 consiste en un electromotor 23 mon-
tado sobre un zdcalo 24 de la mesa 1, cuyo eje 24 monta una po-

lea 25 relacionada por una correa 26 con otra pdea 27 unida al

En el referido pie 3 estd fijado un disco 28 con
resaltes 29 en funciones de levas, formando parte del disposi-
tivo extractor 7; este dispositivo 7 contiene un brazo 30 arti-
culado en una columha fija 31 unida & una base 32, enfrente del
tablero 2 de la mesa 1, por medio de un soporte 33 que sostiene
ademds una barra tope 34; dicho soporte 33 es accionado en bas-
culacién vertical pdr ﬁedio de un sistema formado por una biela

35 que a su vez articula con otra biela 36 montada en la nisma
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columna 31 y que tiene un dedo '37 qﬁe se-aplicg sobre las levas

29 entes citadag. = = = = =~ = = = c e = o -0 s - m e

El dispositivo de soldaduré.G coﬁsta de un equipo 40,
que puede ser de alta frecuencia, ¥y de unos pares de brazos su-
periores 41 e inferiores 42, articulados en forma de pinza en un
eje 43; dichos brazos 41 y 42, provistos de travessafios 44, sos-

tienen unos electrodos 45 ¥ 46¢ = = = = = = = = = = = = ~ = < = ~

Las bolsas 8 estrafdas de la mesa 1 se colocan en un

recogedor 47; para la.extraccién de las bolsas 8 se emplea un go-

plador de aire con boquilla 48. - = = = = = = = = = = = = = = -~ <

El funoionamiento del presente éparato, tiene lugar
como sigue. Un operario situado en el punto de trabajo 50, coge
sucesivamente unas bolsas 8 y unos pares de asas 10, y las coloca
ensambladas en una de las zonas del tablero 2, entre los pivotes
el efecto para su exacto posicionédo, segin la figura 1. Segui-
damente,‘esfando en mercha el equipo motor, la mesa 1 gira has-.
ta alcanzar la detencidn operativa en la que interviene el dispo-
sitivo soldador .6, por medio de sus brazos 4i v 42, fortadores
de los electrodos 45 y 46, el inferior de los cuales pasa por la
correspondiente'rénura 11 del tablero 2. Como se muestra en la
figura 4, la soldadura se efectia entre tads asa 10 y la oponente
cara de la bolsa 8, sin afectar la zona de contacto entre las

propias asas por quedar fuera del alcance de la accién térmica. -

A continuacién, la mesa 1 efectie otro desplazamiento
angular y sitia la bolsa recien soldada, frente al dispositivo
extractor 7, de suerte que el brazo 30 pasa por el esale 13 y pe~-

netra en el asa 10, a la que eleva arrastrando la bolsa 8, en cu-
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yo momento intervienr el soplador 48 que colabora en el despegue
de dicha bolsa y en dar a la misma la postura de extraccidn
adeeuada* al adquirir wna cierta inclinacién el brazo 30, la
bolsa desliza por sus asas 10 a 1o largo del mismo, y se sitda
en el extremo opuesto donde se agrupa una gerie de bolas 8. E1
nismo recogedor 47 permite in qolocéndo las bolsas en otro brazo
laterél 48. Tos movimientos del dispositivo extractor 7 vienen
determinados por el sistema articulado descrito que es activado

por las levas 29 del disco giratorio 27. = = = = = = = = = = =

El dispositivd regularizador 4 actﬁé interrumpiendo la
marcha del motor 23 cada vez que el plato 14 alcanza la posiclon
operativa correcta para el tablero 2 mediante el interruptor 22.
En cambio, como se ha dicho, el arranque de dicho motor 23 es
gobernado por un temporizadoxr regulado al efecto para los tiem-

pos de detencidn previstos. - = = = = = = = = = = = = = - - - -

Descritas convenientemente las caracteristicas de la
invencién, se hace constar que en la misme podrén introducirse
cuantas variantes de dqtallé pueda aconsejar la experienéia,
siempre que con ello no se hodifique la esenc;élidad de la misma

que es la que se resume Yy concreta en las reivindidaciones que

Se decleran de novedad, utilidad y propieded para Espafia,

sus territorios y plazés de soberania, las siguiehtes: -----

REIVINDICACIONES

1.- Aparato para soldar asas & bolsas de pléstico, carac-i?
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terizado porque estd constituido por una mesa giratoria compues-
ta por un tablero plano y un pie centréi; duya,tablero'tiene su
cara superior dividida en una pluralidad de zonas iguales y co-
rrelativas, dotadas de pivotes para posicionado de las bolsas ¥

> de las asas en mutua correspondencia, una ranura en sentido per-

pendiculsar al radio de la mesa, destinada 2l paso de los electro

dos de soldadura, y eventualmente un escote en su borde para el
paso de unoa elementos extractores de las bolsas, mientras que
el pie central posee un acoplamiento a un equipo motor rotativo,

10. un dispositivo regularizador para ajuste de las posiciones de

detencidén operativa de la mesa, y un disco con levas pera la ac-~
tivacidén de un dispositivo articulado portador de los citados
elementos extractores de las bolsas, de manera que las bolsas y
sus ésas van siendo sucesivamente colocadas en las zonas corres-
5. pondientes del tablero, pasando & la posicidén siguiente en la que
se efectia la operacién de soldadura, y a continuacién a otra
poéicién en la que se realiza la extraceidn de dichas bolsas por
sus asas, habiendo un temporizadbr'que determina el arranque del

motor tras cada fase de detencidn operativa. — = -~ = = - - -~ - -

20. 2.- Aparato para soldar asas a bolsas de pléstico, segﬁn?ﬁ
la feivindicacién anterior, caracterizado jorque el equipo de sol—éﬁ
dadura dispone de unos brazos artlculados provistos de sendos i
electrodos, operando frente a la mesa, de suerte que dichos bra-
zos se cierran entre si tras cada movimiento de giro engular de

25. la mesa, quedando éplicados dichos electrodos a uno y otro lado
de la bolsa, junto al borde de su ébertura, incluyendo las asas

objeto de soldadura, despuds de lo cusl se separan los mennionados;ﬁ

PrazoS,. = = = @ = « @ = = = = = = = - - - e . - - - - ,_ 
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3.~ Apérato para soldar asas & bolsas de pléstico, se-
gin la reivindicacién primera, caracterizado porque el disposi-
tivo regulaerizador para ajuste de las posiciones de detencién de
la mesa tras cada giro angular, consta de un plato Bolidario al
5. pie centrélg dotado de periferia con relieves entrantes y salien-
tes, en los que se aplica a presién un véstago relacionsdo con
un interruptor para el equipo motor aliendo a dicho interrgptor
al aplicarse en un relieve entrante, con lo que la detencidn se

logra en funcidén de la adecuada posicidn relativa de la mesa. -

10. 4. Aparato pare soldar asas a bolsas de pléstico, se-

gén la reivindicacidn primera, caracterizado porque el diéposi-

tivo extractor de bolsas, consiste én un sistema de bielas ar-

- ticuledas, accionesdas desde el eplato de levas del pie central,
relacionado con un brazo extractor enfrentado con la mesa, de mb- ‘
15. do que en cada fase de detencidn opérativa, el citado brazo en-
sarta inferiormente el‘paf de asas soldado a una bolsa, y levan-
ta la misma pera separarla de la mesa y hacer que deslice por el
propio brazo hasta agruparse en el extremo opuesto, en funciones
de recogedor, colaborando en esta operacién una varilla superior
20. que sirva de tope, siendo solidarie al brazo en cuestién, y un
proyector de aire que se dirige contra ls bo;sa para facilitar

su despegue y correcta colocacién en el brazo. = — = = = = - =
5.-"APARATO PARA SOLDAR ASAS A BOLSAS DE PLASTICO", - -

Todo ello tal como se describe y reivindica en la pre-

25 sente memoria que consta de diez hojas, foliadas y mecanografiadasi
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por una sola de sus caras, y de seis figuras que la ilustran.,
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