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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

que se acompaña a una s o l ic i t u d  de PATEETE DE IEVEHClOlí, -  

por v e in te  añ os, p a ra  España y  p o se s io n e s , por "MAQUIHA DE 

PULIR PLACAS PARA LA PABRIGAClOF DE MOSAICOS", en fa v o r  de 

D. V ir g in io  CARBOHELL HERRERIAS, de n a c io n a lid a d  e sp añ o la , 

y  r e s id e n te  en ALBACETE, Padre Romano ndm. 4 7 . -

E1 o b je to  d e l p re se n te  in ven to  se r e la c io n a  con una 

máquina p ara  p u l i r  p la c a s  d e stin a d as  a  l a  fa b r ic a c ió n  de mo 

s á ic o s  h id r á u l ic o s .

J u s t i f í c a s e  l a  c re a c ió n  de e s t a  máquina por l a  imp£ 

5 . r i o s a  n ecesid ad  de d isp o n er en l a  in d u s t r ia  d e l m osáico h i -  

d ráu lico n d e  p la c a s  p erfectam en te  p u lid a s  que perm iten  obte­

n er un m osáico de s u p e r f ic ie  l i s a  y b r i l l a n t e , p restan d o  con 

e l l o  un acabado p e r fe c to  a l a  l a d r i l l e r í a  hecha con t a le s  -  

p la c a s .  S in  embargo, e l  uso continuado de e s t a s  p la c a s  l e s  

1 0 .  hace p erd er prontam ente l a  l i s u r a  y pulim ento de -su s u p e r f i  

c ié  s ien d o  p re c is o  so m e te rla s  p eriód icam en te a l  p ro ceso  de 

p u lid o  p ara  m an ten erlas en l a s  co n d ic io n es adecuadas a l  f i n  

que se d e s t in a n . E s te  p roceso  de p u lid o , se l l e v a  a cabo en 

l a  a c tu a lid a d  m ediante máquinas que, en e l  m ejor de lo s  c a -  

15 »  sos son sim p les ta la d r a d o ra s  a  l a s  que se adaptan  un carro



p o r ta -p la c a s  que en todos lo s  modelos d e l mercado ha de a l i ­

m entarse a mano, lo  que supone un monótono y pesad ísim o t r a ­

b a jo  p a ra  e l  obrero  encargado de t a l  m enester y  s in  que e l  — 

r e s u lta d o  obtenido ten ga  nunca l a  p e r fe c c ió n 'm e c á n ic a  que se 

lo g r a  por l a  a cc ió n  au tom ática  de l a  máquina que forma e l  ob 

je to  d e l p re se n te  in v e n to , y que se p a sa  a d e s c r ib ir *

Con r e f e r e n c ia  a l  d ib u jo  que se acompaña, 

l a  f ig u r a  13 es una v i s t a  en p e r s p e c t iv a  re p re se n tan  

do

a) e l  c a rro  p o r ta -p la c a s  con su mecanismo de alim en­

ta c ió n  autom ático  de avance de l a  s u p e r f i c ie  t r a b a ja d a ,

b) e l  mecanismo de in v e r s ió n  au tom ática  de m archas,

c) e l  brazo p o rta -h e rra m ie n ta s  y tra n sm is ió n  d e l mis_

mo,

d) re g u la d o r  de p re s ió n  de l a  h erram ien ta , m ien tras 

l a  f i g u r a  23 in d ic a ,  tam bién en p e r s p e c t iv a  e l  con­

ju n to  de im p u lsió n  y tra n sm is io n e s  p a ra  e l  accionam iento d e l 

c a rro  y h e rra m ie n ta s , a s í  como l a  p la c a  de base de fu n d ic ió n .

La f ig u r a  3&  e s  un d e t a l l e ,  en mayor e s c a la  d e l meca 

nismo de avance au tom ático , y

l a  f ig u r a  4 S i l u s t r a  o tro  d e t a l l e ,  en mayor e s c a la ,  

co rresp o n d ien te  a l a  f i g .  23 .

Oon r e fe r e n c ia  a l a  f i g .  l s co n sta  de una p la c a  metá 

l i c a  ouad ran gu lar 1  sobre l a  que v a  s u je t a  una escu ad ra  2 en 

su lad o  iz q u ie rd o . E s ta  ú ltim a  t ie n e  por o b je to  in m o v iliz a r  

l a  p la c a  a p u l i r  l a  c u a l d escan sa  a  p lano sobre e l  p la t o ,  -  

s ien d o  m antenida en p o s ic ió n  por su  p ro p io  p eso , in m o v iliz a ­

da merced a l  r e s o r te  en escu ad ra  que im pide su  desp lazam ien ­

t o .  Dicho p la to  t ie n e  movimiento g i r a t o r io  sobre un e je  cen­

t r a l  v e r t i c a l ,  no re p re sen tad o  en e l  d ib u jo , que se encuen -  

t r a  s itu a d o  en su p a rte  i n f e r i o r  y que da a  l a  p la c a  dos po-
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s ic io n e s  p e r p e n d ic u la re s , que se f i j a n  m ediante un p e s t i l l o  

m e tá lic o  3 s itu a d o  en l a  c a ra  i n f e r i o r  de a q u e l la .  E ste  p ía  

to  re p o sa  por in term edio  d e l e je  sobre l a  p la t in a  d e l carro  

4 que t ie n e  form a r e c ta n g u la r , l a  c u a l se d e s l iz a  lib rem en ­

te  sobre dos b a rra s  ¿  en se n tid o  lo n g it u d in a l .  E l  borde de­

rech o  de d ich a  p la t in a  e s t á  dotado de una c re m a lle ra  6. que 

engrana con e l  d is p o s i t iv o  de avance 7 de l a  s u p e r f i c ie  t r a  

b a ja d a  que se d e s c r ib ir á  d esp u ás. E l  borde a n te r io r  v a  pro­

v i s t o  de un mango en a sa  8 que perm ite e l  desplazam iento a 

mano de l a  p la t in a  y su  c o lo c a c ió n  en p o s ic ió n  de t r a b a jo .

La p la t in a  t ie n e  movimiento autom ático  de avance en 

d ir e c c ió n  de d e la n te  a t r á s ,  y a mano l i b r e ,  movimiento de -  

d e la n te  a t r á s  y de a t r á s  a d e la n te .

La d ich a  p la t in a  4 form a p a rte  d e l c a rro  ¿  a l  que -  

v a  unida por l a s  dos b a rra s  5. que s ir v e n  p a ra  su d e s l iz a ­

m ien to , l a s  c u a le s  van f i j a d a s  sobre una p la c a  m e tá lic a  en 

form a de ca jó n  in v e r t id o , p ro v is to  de una tu e rc a  en su  in te

r i o r  sobre l a  que a c tú a  un e je  ro scad o  10  que imprime a l  

conjunto m ovim ientos l a t e r a l e s  de v a iv é n  de l a  lo n g itu d  r e ­

q u e rid a  por l a  p ie z a  que se t r a b a ja .  E s te  movimiento l a t e  -  

r a l  a l t e r n a t iv o  e s t á  gobernado por e l  in v e r s o r  de marcha se 

gún se  d e s c r ib ir á  más a d e la n te .

E l  c a rro  e s t á  p r o v is to  de dos b a rra s  p a r a le la s  11 -

que s ir v e n  p a ra  p e r m it ir  e l  d e s liz a m ie n to  de l a  p la t in a .  En

su lad o  a n te r io r  se  en cu en tra  un t o r n i l l o  1 2  que perm ite re_ 

g u ia r  e l  tope de l a  c a r r e r a  de l a  misma. En e l  ángulo p o st£  

r i o r  derecho {d e l  o b servad o r) p re se n ta  una pequeña columna 

m e tá lic a  13 con o r i f i c i o  que perm ite e l  paso d e l v á s ta g o  -  

que a c c io n a  e l  in v e r s o r  de m archa, y en su  borde derecho va  

f i j a d o  e l  e je  y piñones 7. que forman p a rte  d e l mecanismo de 

avance de l a  p la t in a .  E l  c a r r o  en conjunto se d e s l iz a  l a t e -
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raím en te sohre dos b a rra s  c i l in d r ic a s  p a r a le la s  1 1  que van

s a le t a s  a l a  p la c a  de base de l a  m áquina.

E l  movimiento l a t e r a l  a l t e r n a t iv o  d e l conjunto d e l 

c a r r o , p la t in a  y p la to  hacen que l a  s u p e r f ic ie  a p u l i r  v a y a  

s ien d o  t r a b a ja d a  en c a r r e r a s  p a r a le la s  de l a  anchura p r e v ia  

mente determ inada como más conveniente p a ra  l a  obten ción  de 

una s u p e r f ic ie  uniformemente l i s a  y fin a lm e n te  p u lim en tad a.

Pasamos ahora a l a  e x p lic a c ió n  de l a  c o n stru cc ió n  -  

d e l mecanismo de avance autom ático de l a  s u p e r f ic ie  a t ra b a  

j a r .  E s te  mecanismo se compone esen cia lm en te  de dos p a r t e s ,  

l a  2  c o n s t itu id a  por un e je  v e r t i c a l  p ro v is to  de dos pino -  

nea h o r iz o n ta le s  uno de cada extrem o, que m ediante un c o j i ­

n ete  funda v a  previam ente s u je to  en l a  c a ra  l a t e r a l  d e l  ca­

r r o  ¿  engranando e l  piñón s u p e r io r  con l a  c re m a lle ra  6 de 

que v a  p r o v is to  l a  p la t in a  en su borde l a t e r a l ,  l a  ro ta c ió n  

de e s te  piñón provoca e l  avance de l a  p la t in a ,  l a  o tra  p a r­

te  e s t á  c o n s t itu id a  por un v á sta g o  c i l in d r ic o  15 im plantado 

v e r t ic a lm e n te  sobre l a  p la c a  base 14 de l a  m áquina. Dioha -  

columna c i l i n d r i c a  t ie n e  su  p a rte  s u p e r io r  g i r a t o r i a  y e s tá  

a tra v e s a d a  en se n tid o  h o r iz o n ta l por una v a r i l l a  c i l i n d r i c a  

16  que term in a en ao b le  b i s e l  o rig in an d o  a s í  una punta p la ­

na que a l  empujar lo s  d ie n te s  d e l p iñón i n f e r i o r  de l a  co -  

lumna adosada a l  c a rro  provoca su r o ta c ió n , l a  columna 1 ¿  -  

l l e v a  una b a r r a  ¿ 2  en su p o rc ió n  i n f e r i o r  acodada en ángulo 

r e c to  en cuyo extrem o su p e r io r  d escan sa  una b a r r i t a  cuadra­

da IB  que g i r a  a modo de b a la n c ín  sobre un p iv o t e .  En e l  ex 

tremo derecho se in s e r t a  un r e s o r te  19 que f i j a  e l  extremo 

d e l puntero 1 6 , y en e l  extrem o iz q u ie rd o  v a  ro scad o  un to r  

n i l l o  20 con c o n tra tu e rc a  que apoya tam bién en e l  puntero y 

perm ite v a r i a r  sob re  e l  p lano h o r iz o n ta l  e l  ángulo de a ta  -  

que de l a  v a r i l l a  16 sobre e l  piñón i n f e r i o r  d e l d i s p o s i t i -
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Por l a  d is p o s ic ió n  d e l co n ju n to , cuando e l  c a rro  -  

l l e g a  en su  marcha t r a n s v e r s a l  a  apoyar e l  p iñón sobre e l  

v á s ta g o , o b lig a  a g i r a r  a aq u el en l a  can tid ad  previam ente 

re g u la d a  por e l  t o r n i l l o  2(D con lo  que l a  p la t in a  4. es pues¡ 

t a  en movimiento de avan ce . A l in v e r t i r s e  l a  marcha re  t ro  ce. 

de e l  c a rro  dejando l i b r e  e l  v á sta g o  1(5 puesto  que puede os. 

c i l a r  lib rem en te  h a c ía  fu e r a .  E ste  avance se produce cada -  

v e s  que e l  c a rro  l l e g a  a l  extrem o derecho de su  c a r r e r a ,c o n  

lo  que l a  s u p e r f ic ie  t r a b a ja d a  s u fre  dos p a sa d a s , una h a c ia  

l a  iz q u ie rd a  y  o tra  h a c ia  l a  d erecn a . Como l a s  dim ensiones 

de l a s  p la c a s  a p u l i r  son v a r ia b le s ,  e l  v á s ta g o  16 puede -  

d e s l iz a r s e  en su a lo ja m ie n to  con o b je to  de poder a d a p ta r lo  

a  l a s '  d i s t in t a s  medidas de l a s  p la c a s ,  f i já n d o lo  m ediante -  

l a  tu e r c a  22 s itu a d a  sob re l a  columna 11 regu lan d o después 

e l  desp lazam ien to  án gu la r n e c e s a r io  por medio d e l  t o r n i l lo  

2 0 . De e s te  modo es p o s ib le  ad ap tar e s te  mecanismo de avan­

ce autom ático  a l a s  d i s t in t a s  co n d ic io n es de t r a b a jo .

Queda pues por d e s c r ib ir  l a  co n stru cc ió n  y fu n c io n a  

m iento d e l mecánismo de in v e r s ió n  autom ático de l a  marcha y 

a l  p ro p io  tiempo de im p u lsió n  de l a  m áquina.

Su m isió n  es e l  i n v e r t i r ,  en e l  momento o p o rtu n o ,e l 

se n tid o  de desp lazam ien to  l a t e r a l  d e l ca rro  9 m ediante l a  -  

in v e r s ió n , a su  v e s  d e l se n tid o  de g ir o  d e l e je  ro scad o  10  

que a cc io n a  e l  c a rro  9 . Segdn se i l u s t r a  en e l  d ib u jo ,c o n s ­

t a  de una e x c é n t r ic a  23 g i r a t o r i a  sob re  un e je  2 1  y a cc io n a  

da por una v a r i l l a  25 en l a  cu a l van  montados dos to p es r e ­

g u la b le s  26 y que p asa  a t r a v é s  d e l o jo  de l a  columna 13»  -  

montada sobre e l  c a rro  9 . E s ta  e x c é n t r ic a  a  su  vez  acc io n a  

un tope 27 a l  que o b lig a  a d e sp la z a r  e l  d isp a ro  de c o rre a s  

28 que c o n s is te  en un e je  p r o v is to  de c o j in e t e s  29. y dos so
i

I
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p o rte s  g u ía s  ¿ 0 . A l d e s l iz a r s e  .dicho e je  a r r a s t r a  l a s  correas 

colocando una sobre l a  p o le a  f i j a  5 1  y  l a  o tra  sobre l a  lo c a  

¿ 2 .  E l  desp lazam ien to  de l a  e x c é n t r ic a  y en con secu en cia  d el 

órgano 2 ¿  d e l e je - g u ía  28 de l a s  c o rre a s  se produce b ru sca - 

5 . mente h a s ta  su s p o s ic io n e s  extrem as en v i r t u d  de l a  a cc ió n

d e l d isp a ro  que p ro vo ca  e l  r e s o r te  ¿ 7  que e s t á  s itu a d o  sobre 

l a  e x c é n t r ic a  con un extrem o s u je to  a l  puente ¿6 y  e l  o tro  -  

a l  extrem o 5 6 * «

La p o le a  su p e r io r  ¿8  acc io n ad a  por l a  tra n sm is ió n  ge 

1 0 .  n e r a l ,  va  p r o v is t a  de dos c o r r e a s , una d ir e c t a  y o tra  cruza­

d a , l a s  c u a le s ,  pasando por e l  g u ía -c o r r e a s  acc io n an  l a s  po­

le a s  in f e r io r e s  f i j a  2 ¿  y  l a  l ° ca 2¿L* S s t a  p o le a  f i j a  hace -  

g i r a r  e l  e je  s o l id a r io  53. p r o v is to  de un piñón e s p i r a l  -  

que engrana con e l  piñón 55. d e l e je  10. que a cc io n a  a l  carro  

1 5 . E l  desp lazam ien to  de l a s  c o rre a s  hace que una de e l l a s  -

e s t é  siem pre sobre una p o le a  f i j a  5 1 ,  y por s e r  d ir e c t a  y 

cruzada In v ie r t e n  según l a  que a c tú a  e l  sen tid o  de g iro  d e l 

e je  22.» y  por c o n s ig u ie n te  e l  d e l e je  ro scad o  1 0 .

A l avan zar la te ra lm e n te  e l  carro  l a  columna 15 

20 . empuja en su desp lazam ien to  a cada uno de lo s  topes 26 d is ­

p u e sto s sob re  l a  v a r i l l a  25. que manda l a  e x c é n t r ic a  25 , so ­

m etiendo e s t a  v a r i l l a  a un movimiento de v a iv é n  que so lo  ac 

tú a  en lo s  f in a le s  de l a  c a r r e r a .

A l o b je to  de poder ad ap tar d ich a  v a r i l l a  a l a s  d i  -  

25 . v e r s a s  dim ensiones de l a s  p la c a s  que han de t r a b a ja r s e ,  lo s  

to p es 26 son d e s l iz a b le s  sobre l a  v a r i l l a  25. y pueden f i j a r  

se en l a  p o s ic ió n  re q u e r id a  m ediante e l  t o r n i l l o  p r is io n e r o  

de que van  p r o v is t o s .

D e sc r ito  esen cia lm en te  l a  c o n stru cc ió n  y fu n c io n a - 

50 . miento de l a  máquina que forma e l  o b je to  de e s t a  in v e n c ió n , 

se  comprenderá que todos lo s  mecanismos d e s c r it o s  y  re p re  -



sen tad o s en e l  d ib u jo  pueden s e r  o b je to  de d iv e r s a s  p o s ic io ­

nes y l i g e r a s  v a r ia n t e s  cayendo siem pre en l a  o r ig in a l id a d  

d e l in v e n to , cuya c a r a c t e r í s t i c a  se d e fin e  en l a s  r e iv i n d i ­

cac io n e s  s e g u ie n te s .

5 . _ I  _ °_  2 _A_ _

1 .  -  Máquina de p u l i r  p la c a s  p a ra  l a  fa b r ic a c ió n  de 

m osáicos h id r á u lic o s  que co n sta  esen cia lm en te  de un carro  

p o r ta -p la c a s  con mecanismo de a lim e n ta c ió n  autom ático de -  

avance de l a  s u p e r f i c ie  a  t r a b a ja r ,  un mecanismo de in v e r -

1 0 .  s ió n  autom ático de m archas, un brazo p o rta -h e rra m ie n ta s , y 

tra n sm is ió n  d e l mismo, y  un re g u la d o r  de p re s ió n  de l a  h e- 

r ra m ie n ta .

2 .  -  Máquina segdn l a  r e iv in d ic a c ió n  1 , c a r a c t e r iz a ­

da porque e l  carro  p o r ta -p la c a s  co n sta  de una p la c a  m e tá li-

1 5 .  ca cu ad ran gu lar ( 1 )  sobre l a  que va  s u je t a  una escu ad ra  ( 2 ) ,  

ten ien do e l  p la to  movimiento g i r a t o r io ,  un p e s t i l l o  m e tá li­

co (5) p a ra  f i j a r  l a s  p o s ic io n e s  p e rp e n d ic u la re s  de l a  p la ­

ca , dos b a rra s  (5 ) sob re  l a s  que se d e s l iz a  lib rem en te  e l  -  

c a rro  (4) que t ie n e  forma r e c t a n g u la r ,  una c re m a lle ra  (6) -

20 . p r a c t ic a d a  en e l  borde derecho de l a  p la t in a  d e l c a rro  (4 ) 

que coopera con e l  d is p o s i t iv o  de avance (7 )  por en gran a je  

mutuo, y un mango en a sa  (8) p ara  e l  desp lazam ien to  a  mano 

de l a  p la t in a .

3 .  -  Máquina segán  l a  r e iv in d ic a c ió n  1 , c a r a c t e r iz a -

2 5 . da porque comporta un segundo c a rro  ( 9 ) que se d e s l iz a  so ­

bre dos b a r r a s  p a r a le la s  ( 1 1 )  a l  que v a  adosado un t o r n i l lo  

( 1 2 )  que perm ite r e g u la r  e l  tope de l a  c a r r e r a  de dicho ca­

r r o ,  una columna m e tá lic a  ( 1 3 )  con o ja l  p a ra  e l  paso de un 

v á s ta g o  que a cc io n a  e l  in v e r s o r  de m archa.

3 0 . 4 . -  Máquina segán  l a  r e iv in d ic a c ió n  1 , c a r a c t e r iz a ­

da porque e l  mecanismo de avance autom ático  de l a  s u p e r f i  -



c ié  a t r a b a ja r  se compone de l a  p a rte  (7) con e je  v e r t i c a l  

p r o v is to  de dos p iñones s u p e r io r  e i n f e r i o r  esp ectiv am en te , 

engranando e l  s u p e r io r  con l a  c re m a lle ra  (6) p r a c t ic a d a  en 

e l  borde l a t e r a l  de l a  p la t in a ,  y de un v á s ta g o  c i l in d r ic o  

5 . (1 5 ) por cuya p a rte  s u p e r io r  g i r a t o r i a  p asa  una v a r i l l a  c i ­

l i n d r i c a  (1 6 ) que term in a en doble b i s e l  en form a de punta 

p lan a  que a l  empujar lo s  d ie n te s  d e l piñ<5n i n f e r i o r  provo­

ca su  r o ta c ió n , una b a r r a  ( 17 )  acodada en ángulo r e c to  con 

b a r r i t a  cuadrada (1 8 ) g i r a t o r i a ,  un r e s o r t e  ( 19 )  que f i j a  -  

1 0 .  e l  extrem o d e l puntero (1 6 ) ,  un t o r n i l l o  (20) con co n tra  -  

tu e r c a  que perm ite v a r i a r  e l  ángulo de ataque de l a  v a r i l l a  

(1 6 ) sobre e l  p iñón i n f e r i o r  d e l  d is p o s i t iv o  ( 7 ) .

5 . -  Máquina según l a  r e iv in d ic a c ió n  1 ,  c a r a c te r iz a d a  -  

porque e l  mecanismo de in v e r s ió n  autom ático de l a  marcha y

1 9 . de im p u lsió n  de l a  máquina se compone de una e x c é n t r ic a  (25) 

g i r a t o r i a  sobre e l  e je  ( 24) acc io n ad a  por l a  v a r i l l a  (25) 

que l l e v a  top es r e g u la b le s  ( 26 ) ,  accionando d ich a  e x c é n t r i­

ca  un tope (27) que d e sp la z a  e l  d isp a ro  de c o rre a s  ( 28 ) , que 

c o n s is te  de un e je  p r o v is to  de c o j in e t e s  (29) y so p o rte s  -

20 . g u ía s  (5 0 ) , v in ien d o  a s i t u a r s e  l a s  c o rre a s  d esp lazad as una 

sobre l a  p o le a  f i j a  ( 5 1 )  y l a  o tra  sobre l a  lo c a  ( 5 2 ) ,  y -  

com porta, además, un r e s o r t e  (57) s u je to  con un extremo a l  

puente (56) y con e l  o tro  a l  extremo (5 6 * ) , cuyo d isp a ro  -  

p rovoca  e l  d esp lazam ien to  brusco  de d ich a s  c o r r e a s .

25 . 6 . -  Máquina según l a  r e iv in d ic a c ió n  1 y 5 , c a r a c te ­

r iz a d a  por una p o le a  s u p e r io r  (58) acc io n ad a  por l a  tran sm i 

s ió n  g e n e r a l ,  por l a  cu a l pasan dos c o r re a s  una d ir e c t a  y 

o t r a  cruzada que acc io n an  l a s  p o le a s  in f e r io r e s  f i j a  (51 ) y 

lo c a  ( 5 2 ) ,  cuya f i j a  hace g i r a r  e l  e je  s o l id a r io  ( 53 ) con -  

50 . p iñón e s p i r a l  (54) que engrana con e l  p iñón ( 55) d e l e je  -  

ro scad o  ( 1 0 ) ,  sien d o  e l  desp lazam ien to  de l a s  c o rre a s  t a l ,



que una e s té  siem pre so b re ,u n a  p o le a  f i j a  ( 3 1 )  provocando 

l a  in v e r s ié n  d e l se n tid o  de g ir o  d e l e je  (33)  y con e l lo  

e l  d e l e je  roscad o  ( 1 0 ) .

7 .  -  Máquina segdn l a  r e iv in d ic a c ió n  a n te r io r  c a ra c -  

5 . t e r iz a d a  porque lo s  topes ( 2 6 ) d isp u e sto s  sobre l a  v a r i l l a

(25 ) son d e s l iz a b le s  pudiéndo f i j a r s e  en c u a lq u ie r  p o s ic ió n  

deseada adaptada a l a s  d iv e r s a s  dim ensiones de la s  p la c a s  

que lian de t r a b a ja r s e .

8 .  -  "MAQUINA DE HJ1 IR  PLAGAS PARA LA FABRICACION DE

1 0 . MOSAICOS

Iodo segdn queda d e s c r ito  en l a  p re se n te  memoria, 

que co n sta  de nueve h o ja s  f o l ia d a s  y  m ecan o grafiad as por -- 

una s o la  c a ra  y d ib u jo s  que se acompañan.

M adrid, 17 de A b r i l  de 1.947
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